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Vorwort

Zweck

Notation

DasBenutzerhandbuch Kommunikation beschreibt:
e den Aufbau und die Funktion der einzelnen Anwenderdatenbereiche,
e die verschiedenen Kopplungsarten zwischen Bediengerét und Steuerung,

¢ die erforderlichen MalRnahmen, die im Programm der Steuerung durchzu
fuhren sind.

Die Beschreibung gilt sowohl fir Bediengerate, die mit Babprojektiert
werden als auch fur Gerate, die mit COM TEXT projektiert werden.

In diesem Handbuch wird folgende Notation benutzt:

VAR_23 Text, der am Bildschirm angezeigt wird, ist in
Schreibmaschinenschrift dpastellt. Dies kdnnen sein:
Kommandos, Dateinamen, Eintrage in Dialogboxen sowie
Systemmeldungen.

Variable Dialogboxen sowie Felder und Schaltflachen in
Dialogboxen sind kursiv dgestellt.

Datei — Menupunkte sind durch einen Pfeil verbundergdstellt.

Bearbeiten Es wird immer der gesamteédy angegeben, der zum
Menupunkt fuhrt.

F1 Die Bezeichnung vonakten sind in einer anderen Schrift
dargestellt.
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Vorwort

Historie Der nachfolgendendbelle konnen Sie die Ausgaben des Benutzerhandbuchs
Kommunikation entnehmen.

Ausgabe | Bemerkung
07/94 | 1. \ersion
12/94 | Fehlerbereinigung, Erweiterung SINEC L2-DP

10/95 |- Kapitel SIMATIC S7, SIMATIC 500/505 neu
— Technische Uberarbeitung
— Handbuch neu strukturiert

01/96 |- Technische Erweiterung bei Padl und SIMATIC S7
— Kapitel Telemecanique TSX Adjust neu

05/96 | Fehlerbereinigung
11/97 |- Einarbeitung der Bediengerate TD17, OP7/17, OP27/37
TP27/37

— Technische Uberarbeitung desil&s SIMATIC S5
Kopplungen

05/99 | Fehlerbereinigung
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Vorwort

Weitere Bei technischen Fragen wenden Sie sich bitte an Ihren Siemens-Ansprech
Unterstltzung partnerin den fur Sie zustandigereiretungen und Geschéftsstellen.

SIMATIC Customer Support Hotline
Weltweit erreichbar zu jeder Tageszeit:

Simatic Basic Hotline

Nurnberg Johnson City Singapur

SIMATIC BASIC Hotline SIMATIC BASIC Hotline SIMATIC BASIC Hotline

Ortszeit: Mo.-Fr. 8:00 bis 18:00 Ortszeit: Mo.-Fr. 8:00 bis 17:00  Ortszeit: Mo.-Fr. 8:30 bis 17:30

Telefon: +49 (911) 895-7000 Telefon: +1 423 461-2522 Telefon: +65 740-7000

Fax: +49 (911) 895-7002 Fax: +1 423 461-2231 Fax: +65 740-7001

E-Mail:  simatic.support@ E-Mail:  simatic.hotline@ E-Mail: simatic@
nbgm.siemens.de sea.siemens.com singnet.com.sg

SIMATIC Premium Hotline

(kostenpflichtig, nur mit
SIMATIC Card)

Zeit: Mo.-Fr. 0:00 bis 24:00
Telefon: +49 (911) 895-7777
Fax: +49 (911) 895-7001
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Vorwort

SIMATIC Customer Support Online-Dienste

Das SIMATIC Customer Support bietet Ihnen Uber die Online-Dienste umfangrei-
che zusatzliche Informationen zu den SIMATIC—Produkten:

¢ Allgemeine aktuelle Informationen erhalten Sie
— im Internet unterhttp://www.ad.siemens.de/simatic
— UberFax-Polling Nr. 08765-93 02 77 95 00

e Aktuelle Produkt—Informationen und Downloads, die beim Einsatz niitzlich sein
konnen:
— im Internet unterhttp://www.ad.siemens.de/support/
htmI-00/

— Uber dasBulletin Board System(BBS) in Niirnbeg (SIMATIC Custe
mer Support Mailbox) unter der Nummer +49 (21895-7100.

Verwenden Sie zur Anwahl der Mailbox ein Modem mit bis zu
V.34 (28,8 kBaud), dessen Parameter Sie wie folgt einstellen: 8, N, 1,
ANSI, oder wéhlen Sie sich per ISDN (x.75, 64 kBit) ein.
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Vorwort

Abkirzungen Die im Benutzenandbuch Kommunikatioverwendeten Abklrzungen haben
die folgenden Bedeutungen:

AG
AS511
ASCII
ANSI
BHB
BM
CP
CPU
DB
DW
DX
EPROM
FAP
FB
FW
GHB
HTB
KBE
KBS
LED
MPI
MW
OB
oP
PC
PG
PPI
RAM
SM
SRAM
SPS
D
TP
VKE
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Automatisierungsgeréat

Anschaltung 51

American Standard Code for Information Interchange
American National Standards Institute
Benutzerhandbuch

Betriebsmeldung

Kommunikationsprozessor

Zentraleinheit

Datenbaustein (im Automatisierungsgerat)
Datenwort (im Automatisierungsgerat)
Erweiterter Datenbaustein (im Automatisierungsgerat)
(mit UV-Licht) léschbarer programmierbarer Speicher
Freies ASCII Protokoll

Funktionsbaustein

Firmware

Geratehandbuch

Hantierungsbaustein

Koordinierungsbhyte Empfangeh
Koordinierungsbyte Sendeh

Leuchtdiode

Multipoint Interface (SIMAIC S7)

Merkerwort (im Automatisierungsgerat)
Organisationsbaustein

Operator Panel

Personal Computer

Programmiergeréat

Point to Point Interface (SIMAC S7)

Speicher mit wahlfreiem Zugfi{Arbeitsspeicher)
Stormeldung

Statisches RAM (gepftért)
Speicherprogrammierbare Steuerung

Text Display

Touch Panel

Verknlpfungsergebnis
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Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

DiesesKapitel gibt Ihnen einen Uberblick iiber die mdglichen Kopplungs-
arten zwischen den Bediengeraten einerseits und den verschiedenen Steue

rungen andererseits.

Abhéngig von der eingesetzten Steuerung werden die wesentlichen Merk
male der einzelnen Kopplungsarten und die jeweilige Anschluf3art kurz vor
gestellt.

Ausfuhrlichere Informationen zu jeder Kopplungsart mit kopplungsspezifi
schen Projektierungshinweisen entnehmen Sie bitte den entsprechenden
Kapiteln in den €ilen 11| 111} IV/und V dieses Benutzerhandbuchs.
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Kopplungsarten

1.1 Ubersicht

Funktion der
Bediengerate

Datenaustausch

Steuerung

1-2

Am Bediengerat werden Meldungen und Variablen gelesegesiailt, ge
speichert und protokolliert. Dariiber hinaus kann vom Bediengerat aus in den
Prozel3 eingegifién werden.

In diesem Handbuch verwenden wir den Béd#diengergtwenn wir Ein
stellungen beschreiben, die sowohl fur die Gerate mit den Bezeichnungen
TD, OP als auch TP giiltig sind. Bei der Bedienung der Geréate ist generell
zwischenGrafikgerateundZeilengeratezu unterscheiden. Tabelle 1-1 zeigt,
welche Gerate zu den Zeilengeraten und welche zu den Grafikgeraten geho
ren. Grafikgerate kdnnenékte auch grafisch darstellen, wogegen Zeilenge
rate nur alphanumerische Zeichen darstellen kénnen.

Tabelle 1-1 Einteilung Grafikgerate und Zeilengerate
Zeilengerate Grafikgerate

TD17 OP25,0P35

OP3 OP27, OP37

OP5, OP15 TP27, TP37

OP7, OP17

TD10, TD20, OP20

(nur mit COM TEXT)

Voraussetzung fur die Bedien- und Beobachtungsfunktionen ist die Ankopp
lung des Bediengerétes an eine Steuerung. Der Datenaustausch zwischen Be
diengerat und Steuerung wird durch ein kopplungsspezifisches Kommunikati
onsprotokoll geregelt. Jede Kopplungsart erfordert dabei ein eigenes
Kommunikationsprotokoll.

Steuerungen kdnnen z. B. sein:
e SIMATIC S5 und S7,

e SIMATIC 500/505,

e PC/AT-kompatible Rechner

e Steuerungen verschiedener Hersteller

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kopplungsarten

Wahl der
Kopplungsart

Realisierte-
Kopplungsarten

Kriterien fir die Wahl der Kopplungsart zwischen Bediengerat und Steuerung
sind u. a.:

Steuerungstyp,

CPU in der Steuerung,

Typ des Bediengeréates,

Anzahl Bediengerate pro Steuerung,

Struktur und ggf. verwendetes Bussystem einer bereits bestehenden
Anlage,

Aufwand an zusatzlich bendétigten Komponenten.

Zur Zeit werden die folgenden Kopplungsarten unterstitzt:

SIMATIC S5

AS511-Kopplung,

Kopplung mit Freiem ASCII-Protokoll @&P),
— PROFIBUS-DP Kopplung,

— SINEC L1 Kopplung,

— PROFIBUS Kopplung,

— Parallelkopplung.

SIMATIC S7

— Punkt-zu-Punkt Kopplung (PPI),
— Mehrpunktfahige Kopplung (MPI),
— PROFIBUS-DP Kopplung
SIMATIC 500/505

— Protokoll NITP

Weitere Steuerungen

Fur weitere Steueurngen gibt es sogenannfélM&-Treiber Diese Tei-

ber werden als NAVE bezeichnet, da die steuerungsspezifischen Adres
sen direkt in der Projektierung des Bediengerates angegeben werden. Die
Beschreibung der Inbetriebnahme wird nur als Online—Hilfe ausgeliefert.

Zusatzlich gibt es noch Blocktreib@&ediengerate, die mit Prodl pro-
jektiert werden, unterstiitzten nur den Blocktreiber fur “Frei serielle
Kopplung”, wie z. B. ein PC. Bediengeréte, die mit COM TEXT projek
tiert werden, unterstiitzen die ireillV beschriebenen Blocktreiber

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.2 Welche Kopplung bei welchem Bediengerat

Auswahlkriterien

Danicht jede Kopplungsart bei jedem Bediengerat moglich ist, geben Ihnen
die Tabellen 1-2, 1-3, 1-4, 1-5 eine Ubersicht Uiber die verschiedenen Bedien
gerate. Entscheidend fur die Auswahl der Kopplungsart ist die Steuerung und
Ihre bestehende Netz-Konfiguration. DigbEllen 1-6, 117 und 1-8 zeigen die
Anschaltungsmoglichkeiten der unterschiedlichen SIMASteuerungen.

Tabelle 1-2 Mégliche Kopplungsarten bei Zeilengeraten — Teil 1

Steuerung Unterstitzte Netzwerke TD10 OP20 OP3 TD17
(Protokoll) TD20
SIMATIC S5 AS511 X X - X
FAP X X — X
SINEC L1 X X - -
PROFIBUS 1)2) 1)2) - -
PROFIBUS-DP 1)2) 1)2) X
Parallel 1 - - -
SIMATIC S7 MPI (S7—Protokoll) - - X X
PPI (S7—-Protokoll) - - X X
PROFIBUS DP (S7-Protokoll) - - - X
SIMATIC 500/505 NITP - - - X
Weitere Steuerungen SIMATIC 500/505 2) 2) - -
(Block—Treiber) Frei Seriell 2) 2) 3 :
Allen-Bradley (DF1) 3) 3) - -
Mitsubishi (FX) 3) 3) - -
Telemecanique TSX 17 Adjust - - - -
Telemecanique TSX 7 Adjust - - - -
Weitere Steuerungen Allen-Bradley (DF1) - - - X
(NATIVE-Treiber) Mitsubishi (FX) _ _ _ .
Modicon (MODBUS) - - - X
Telemecanique TSX 17 Adjust - - - X
Telemecanique TSX 7 Adjust - - - X
Telemecanique Uni—Telway - - - X

1) entsprechendes Schnittstellenmodul erforderlich
2) entsprechendes Firmware-Speichermodul erforderlich
3) nachladbarer Treiber (optional) erforderlich

x mdglich
— nicht méglich

1-4
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Tabelle 1-3 Mogliche Kopplungsarten bei Zeilengeraten — Teil 2

Steuerung Unterstutzte Netzwerke (Protokolle) | OP5/A1 | OP5/A2 | OP7/PP | OP17/PP
OP15/A1 | OP15/A2
OP15/C1 | OP15/C2
SIMATIC S5 AS511 X - X X
FAP X - X X
SINEC L1 D - - -
PROFIBUS - - - -
PROFIBUS-DP - X - -
Parallel - - - -
SIMATIC S7 MPI (S7-Protokoll) - X - -
PPI (S7-Protokoll) - X - -
PROFIBUS-DP (S7—Protokoll) - X - -
SIMATIC 500/505 NITP X X X X
Weitere Steuerungen | SIMATIC 500/505 X X - -
(Block-Treiber) Frei Seriell X X - -
Allen-Bradley (DF1) 2) 2) - -
Mitsubishi (FX) 2) 2) - -
Telemecanique TSX 17 Adjust - 2) - -
Telemecanique TSX 7 Adjust 2) 2) - -
Weitere Steuerungen | Allen-Bradley (DF1) X X X X
(NATIVE-Treiber) Mitsubishi (FX) X X X X
Modicon (MODBUS) X X X X
Telemecanique TSX 17 Adjust X X X X
Telemecanique TSX 7 Adjust X X X X
Telemecanique Uni—Telway X X X X
D' nur mit COM TEXT
2) nachladbarer Treiber (optional) erforderlich
X moglich
— nicht moglich
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 1-4 Mogliche Kopplungsarten bei Zeilengeraten — Teil 3
Steuerung Unterstutzte Netzwerke OP7/DP | OP17/DP | OP7/DP- | OP17/DP
(Protokolle) 12 -12
SIMATIC S5 AS511 - - X X
FAP - - X X
SINEC L1 - - - -
PROFIBUS - - - -
PROFIBUS-DP X X X X
Parallel - - - -
SIMATIC S7 MPI (S7—Protokoll) X X X X
PPI (S7—Protokoll) X X X X
PROFIBUS-DP (S7-Protokoll) X X X X
SIMATIC 500/505 NITP - - X X
Weitere Steuerungen | SIMATIC 500/505 - - - -
(Block-Treiber) Frei Seriell _ _ _ _
Allen-Bradley (DF1) - - - -
Mitsubishi (FX) - - - -
Telemecanique TSX 17 Adjust - - - -
Telemecanique TSX 7 Adjust - - - -
Weitere Steuerungen| Allen-Bradley (DF1) - - X X
(NATIVE-Trelber) | \riisubishi (FX) - - X X
Modicon (MODBUS) - - X X
Telemecanique TSX 17 Adjust - - X X
Telemecanique TSX 7 Adjust - - X X
Telemecanique Uni-Telway - - X X

X mdglich
— nicht moéglich

1-6
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Tabelle 1-5 Mogliche Kopplungsarten bei Grafikgeraten
Steuerung Protokoll OP25 OoP27 TP27
OP35 OP37 TP37
SIMATIC S5 AS511 X X X
FAP X X X
PROFIBUS-DP X X X
SIMATIC S7 MPI (S7—-Protokoll) X X X
PPI (S7-Protokoll) X X X
PROFIBUS-DP (S7—Protokoll) X X X
SIMATIC 500/505 NITP X X X
WeitereSteuerunge(Block-Treiber) | Frei Seriell X X X
Weitere Steuerungen Allen-Bradley (DF1) X X X
(NATIVE-Treiber) Mitsubishi (FX) X X X
Modicon MODBUS) X X X
Telemecanique TSX 17 Adjust X X X
Telemecanique TSX 7 Adjust X X X
Telemecanique Uni—Telway X X X
X mit standardmé&Rigem Softwaremodul oder integrierter Software maglich
— nicht méglich
Tabelle 1-6  Anschaltungsméglichkeiten der SIMATIC S5 Steuerungen
SIMATIC S5 AS511 FAP an FAP Uber SINEC PROFIBUS | PROFIBUS | Parallel
SI2 CP L1 -DP
S5-90U X - - - - - X
S5-95U X - CP 521 SP - X x1 X
S5-95U DP- X - CP 521 SP - X - X
Master
S5-100U X - - - - - X
(CPU 100/102)
S5-100U X - CP 521 SP - - - X
(CPU 103)
S5-115U X x 2) CP 523 X X X X
(CPU 941-944)
S5-115U - x 3) - - - X -
(CPU 945)
S5-1354) X x °) CP 523 X X X -
S5-155U - - CP 523 X X x ©) -
1) groRe Performanceeinschréankungen; nicht OP25/35, OP27/37, TP27/37
2) nur mit CPU 943A/B, CPU 944A/B
3 nur mit gesondertem CPU-Schnittstellenmodul
4 CPU 928A nur ab Version -3UA12
5 nur mit CPU 928B (mit gesondertem CPU-Schnittstellenmodul)
6) CPU 946/947 erst ab Version -3UA22
X uneingeschrankt moglich
— nicht moéglich
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 1-7  Anschaltungsmdéglichkeiten der SIMATIC S7 Steuerungen

SIMATIC S7 PPI MPI PROFIBUS-DPY)
S7-200 X - -
S7-300 - X X
S7-400 - X X
S7-NC - X X

1) Alle CPU mit der Bezeichnung “—2DP”, CP und FM, die das S7—-Protokoll unterstitzen
X uneingeschrankt moglich
— nicht méglich

Tabelle 1-8  Anschaltungsmaoglichkeiten der SIMATIC 500/505 Steuerungen

SIMATIC 500/505

Serie 500
Serie 505

Die Tabelle 1-9 zeigt die Anschaltungsmoéglichkeiten der weiteren Steuerungen.

Tabelle 1-9  Anschaltungsméglichkeiten von weiteren Steuerungen tiber NATIVE Treiber

Steuerung CPU

Allen-Bradley SLC 500, PLC5

Mitsubishi FX

Modicon CPU 984 (nicht 984A, 984B, 984X),
CPU984-785, CPU TSX

Telemecanique TSX

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.3 SIMATIC S5 Kopplungen

Bei SIMATIC S5 gibt es mehrere Kopplungsarten, zu denen Sie nachfolgend
eine kurze Ubersicht finden.

1.3.1 AS511-Kopplung

Anschlul Das Bediengerat wird Uber die integrierte serielle Schnittstelle an der Schnitt
stelle SI1 der CPU angeschlossen (Bild 1-1).

. " CPU AG
Bediengerat

lo COROS of | £,= l,= 212 &=
0 0 E ’— ]
] a A
0 0
0 0
& B 0365
. 0ovo Schnittstelle SI1
H OO0000000 ¢« |
' onoooooo I |
R Oooooo0o J J:I d

< Protokoll AS 511 >

Physikalische Verbindung: TTY

Bild 1-1  AS511-Kopplung

Merkmale e Essind keine zusatzlichen Baugruppen notig.
* Beijedem AG auBer CPU 945 und AG155U mdoglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.3.2 Kopplung mit Freiem ASCII-Protokoll (FAP)

Anschlul DasBediengerat wird Gber die integrierte serielle Schnittstelle an die-Steue
rung angekoppelt (Bild 1-2). Der Anschluf3 erfolgt wahlweise an die

e Schnittstelle S12 der CPU oder
e CP-Baugruppe im AG.

CPU cP AG
Bediengerat Ny
[

0

3
r—

— = €
[=— 1
"0
By
s
]

SI2

" 000000
[} .
[}

[ARARRE
A
(]
V|

o
A
9
o0 =0
|7 Am—,

—LELIrm

wahlweise

< Protokoll FAP >

Physikalische Verbindung: TTY oder RS232

Bild 1-2  Kopplung mit Freiem ASCII-Protokoll (FAP)

Merkmale e PG-Schnittstellem AG bleibt frei.
e Anschlu® an SI2.

e Anschlul3 an CP-Baugruppe:

Anschluf3 mehrerer Bediengerate anA&® mdoglich
(CP 521 SI: bis zu 8, CP 523: his zu 16).

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.3.3 PROFIBUS-DP Kopplung mit SIMATIC S5

Anschlul DasBediengerat wird an der PROFIBUS-DP Schnittstelle mit einem speziellen
PROFIBUS Stecker an den PROFIBUS-DP Bus angeschlossen (Bild 1-3). Zur
Kopplung uber PROFIBUS-DP ist entweder eine entsprechende Gerétevariante
erforderlich oder ein Schnittstellenmodul.

Masterbaugruppe,
z. B. IM308B/C
CPU | AG
Bediengerat .

I T | - [
] COROS K

i L)

0
0oog
0oog
0og
0oog
0oog
0oog
0oog
0oo

0

" 000000
[ [
OA
[
V
e LI
|
|s!
|
|
|s!
| ra— )

Slave Master
<PROFIBUS-DP Prot0k03>
PROFIBUS 1
L
Busterminal
Bild 1-3 PROFIBUS-DP Kopplung
Merkmale e DasAG ist der Master

e Alle Bediengerate im &bund sind Slaves.

e Im Verbund sind max. 122 Slaves moglich.

¢ Schnelle Datenlibertragung (bis 12 MBit/s).

e Anschlul3 mehrerer Bediengerate an ein AG maglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.3.4 SINEC L1 Kopplung

Anschlul Die Bediengerate TD10, TD20 und OP20 werden an der integrierten seriellen
Schnittstelle Uber die Busklemme BT777 an den SINEC L1 Bus angeschlos

sen (Bild 1-4).

CP 530
Bediengerat CPU | AG

_—

A4 00000000 B0 RN RRURRRY [

)
J
N
]
]
It
7 m—v }

RRRRY |
e N |

o—=r||:|_

]
1
I
s

-
[
[
.

= LLlrm

<SINEC L1 Protokoll>
SINEC L1 BUS .

Physikalische Verbindung: RS485
BT777 BT777

Bild 1-4  SINEC L1 Kopplung

Merkmale e PG-Schnittstellam AG bleibt frei.

e Anschlu3 von max. 4 Bediengeraten Uber eine CP-Baugruppe Asein
maglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
1-12 Ausgabe 05/99



Kopplungsarten

1.3.5 PROFIBUS Kopplung

Anschlul Die Bediengeréate TD10, TD20 und OP20 werden Uber das PROFIBUS
Schnittstellenmodul mit speziellem PROFIBUS Stecker an den PROFIBUS
angeschlossen (Bild 1-5).

. N CP 5430/31
Bediengerat CPU | AG

A4 70000 000 DRNN RRRNRY [ 1 T |

9|

It
It
It
It
]
It
T

RARBY |
RRRR

]
I
LI
]

L1

Master

=Ll

Master

PROFIBUS <PROFIBUS Protoko|:> L
L

Busterminal

Bild 1-5 PROFIBUS Kopplung

Merkmale e AnschluRBvon max. 127 Busteilnehmern.

¢ Alle an der Kommunikation zwischen AG und Bediengerat beteiligten
Busteilnehmer sind Master

¢ Im Verbund sind max. 32 Master moglich.

¢ Schnelle Dateniibertragung (bis 1,5 MBIt/s).

e Anschluld mehrerer TD/OP an e\ ist maglich.
e Kopplung Uber "freien Layer 2 Zugang”.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.3.6 Parallelkopplung

Anschlul Die Text Displays TD10 und TD20 werden lber das Parallele Schnittstellen
modul mit Digitalen Ein-/Ausgangen an die SIME S5 angeschlossen
(z. B. Uber Digitale E/A-Baugruppen).

Das AnschluR3prinzip zeigt Bild 1-6.

Digital-Ausgabe  Digital-Eingabe
CPU AG

T
L )

[T

It
109 —
T

o

PO aa AN NNY

= =
|7 —v}

=Ll

paralleles
Schnittstellenmodul

Bild 1-6  Parallelkopplung

Merkmale e AnschluBmehrerer TDs an eiAG ist mdglich.
e Kopplung tber 16 Digitalausgange und 1 Digitaleingang.

e Eingeschréankter Funktionsumfang dexiDisplays.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.4 SIMATIC S7 Kopplungen

Bei SIMATIC S7 gibt es mehrere Kopplungsarten, zu denen Sie nachfolgend
eine kurze Ubersicht finden.

1.4.1 MPI Kopplung

Anschluf DasBediengerat wird Uber die integrierte MPI-Schnittstelle der CPU an die
SIMATIC S7 angeschlossen (Bild 1-7).

Bediengerat CPU S7-300
o COR._os o H Coms) —
: : H
3 i ° 8 -
& & 205 ® 2UEH

0OD00000
| o o
o o

0
[T
0

) 0 (=) 0 (m] m) (m] (m]

{ MPI-Protokoll >

MPI-Schnittstelle

Bild 1-7  MPI-Kopplung

Merkmale ¢ AnschluBmehrerer Steuerungen an ein Bediengerat.
e Bediengeréat ist immeviaster.
e Baudrate bis maximal 187,5 kBaude wird unterstutzt.
e Anschlul3 mehrerer Bediengerate_an &iiast moglich.

* Mehrere Bediengerate und mehrere Steuerungen sinéribu
moglich.

e Parallelbetrieb von Programmi@réat und Bediengerat ist moglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.4.2 PROFIBUS-DP Kopplung

Anschlul DasBediengerat wird Gber die integrierte PROFIBUS-DP-Schnittstelle der
CPU oder einen CP an die SINMKC S7 angeschlossen (Bild 1-8).

Bediengerat CPU CpP S7-300/400

o co\frc;s ol H | F1

: : H

: - i _

& E 205 ° U=

B o o o [ — ]

*  oooooooo (@} % O
. i J

wahlweise
S7—Protokoll —I-Ii

Bild 1-8  PROFIBUS-DP-Kopplung

Merkmale e AnschluBmehrerer Steuerungen an ein Bediengerat.
e Bediengeréat ist immeviaster.
e Baudrate bis maximal 1,5 MBaude wird unterstitzt.
¢ Verwendung von DP-Direkttasten mit einer Reaktionszeit von < 100 ms.
e Anschluld mehrerer Bediengerate_an &iiast moglich.

e Mehrere Bediengerate und mehrere Steuerungen sinéripuivd
maglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.4.3 PPI Kopplung

DasBediengerat wird Giber die integrierte PPI-Schnittstelle der CPU ange
schlossen (Bild 1-9).

Bediengerat S$7-200

COROS
el

Q00|
Q.1
Qo2
Q03
Q4]
Qo5

sTol

000000
000000

o
o
o

SIMATIC
_S7-200

< PPI-Protokoll >

G .

PPI-Schnittstelle

Bild 1-9  PPI-Kopplung

Merkmale ¢ Anschlumehrerer Steuerungen an ein Bediengerat.
e Bediengeréat ist immeviaster.

e Anschlul3 mehrerer Bediengerate_an éiiast moglich, wobei zu einem
Zeitpunkt nur eine ®rbindung mdglich ist.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.5 SIMATIC 500/505 Kopplungen

Anschlul DasBediengerat wird tiber die Programmierschnittstelle der CPU an
SIMATIC 500/505 angeschlossen (Bild 1-10).

CPU SIMATIC 500/505

Bediengerat

[N 1T 1
LI N4 LEARAEALAEAR

i

COROS
P35

o

o

o

o
-E_<|:|

[

= O00o00o0

Physikalische Verbindung: RS232 oder RS422

Bild 1-10 SIMATIC 500/505 Kopplung

Merkmale e Keinezusatzlichen Baugruppen,
e Unterstitzt werden die CPU der Serie 500/505.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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1.6 Datenblock-Kopplung

Prinzip Die Ankopplung der Bediengerate an weitere Steuerungen, z. B. Freie Se
rielle Kopplung, Allen-BradleyMitsubishi oder €lemecanique, erfolgt tiber
das Prinzip der Datenblock—Kopplung.

Anschlul Das Bediengerat wird Uber die integrierte serielle Schnittstelle an die entspre
chende Steuerung angeschlossen.

Merkmale ¢ Austausctfest definierter Datenblocke zwischen Bediengeréat und Steue
rung,

¢ Einteilung der Steuerungen in zwei Klassen:

— Klasse 1:
Keine Unterstiitzung fiir Datenblock-Ubertragung seitens der-Steue
rung,

— Klasse 2:
Integrierte Schnittstellentreiber fiir Datenblock-Ubertragung.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kommunikationsmanagement 2
fur SIMATIC S5

DiesesKapitel gibt eine Ubersicht, welche Bausteine bei den verschiedenen
Kopplungen erforderlich sind.
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Kommunikationsmanagement fiir SIMATIC S5

2.1 Ubersicht

Beim Anschlul3 der Bediengeréat an SIMATIC S5 missen zur Kommunikation verschiedene Bausteine
in der Steuerung eingerichtet werden. Eine Ubersicht daniretahe Bausteine bei welcher kop
plungsart erforderlich sind, gibt IThnen diabElle 2-1.

Tabelle 2-1 Bausteine in Abhéngigkeit von der Kopplungsart

Baustein AS511 | FAP lber | FAP Uber | PROFI- SINEC PROFI- Parallel
SI2 CP BUS-DP L1 BUS

Standard-Funktionsbaustein  x X X X X X X

Schnittstellenbereich X X X X X X X

Zuordnungs-Datenbaustein - X X X X X

Sende- und Empfangsfaéh - X X X X X

Hantierungsbausteine - - - x2) X X

1) Bei AnschluR mehrerer Bediengeréte an eine SIMATIC S5 miissen diese Bausteine fiir jedes Gerat eingerichtet
werden

2) nur bei CP5430/31

Standard- Der COROS Standard-Funktionsbaustein ist bei allen Kopplungsarten erfor

Funktionsbaustein derlich. Er koordiniert die Ubertragung der Daten zwischen Bediengerat und
AG. Es sind jedoch unterschiedliche Standard-Funktionsbausteine fiir die
verschiedenen AG und Kopplungsarten erforderlich. Die COROS Standard-
Funktionsbausteine sind separat zu bestellen.

Schnittstellen- Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbaustein, der bei allen Kopplungsarten
bereich erforderlich ist. Er enthalt Bereiche, Uber die Bediengerat und BINA5
sich beim Datenaustausch synchronisieren.

Zuordnungs- Der Zuordnungs-Datenbaustein enthalt die Parameter fir alle angeschlosse
Datenbaustein nen Bediengerate, z. B. welcher Schnittstellenbereich fur welches Bedienge
rat zu verenden ist.

Sende-und Sende- und Empfangsfach dienen als Arbeitsbereich fur den Funktiensbau
Empfangsfach stein.

Hantierungs- Die Hantierungsbausteine sind Standard-Funktionsbausteine, die fiir die Kop
bausteine plungsarten SINEC L1, PROFIBUS und PROFIBUS-DP zusétzlich erforder

lich sind. Sie sind bei der entsprechenden Kopplung mit zu bestellen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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2.2 Standard-Funktionsbaustein

Funktion Zu den Aufgaben des Standard-Funktionsbausteins (Standard-FB) gehoren:

e Uberwachung der Verbindung zum Bediengerét,

e Koordination des Datenaustausches zwischen Bediengerat und

SIMATIC S5,

e Ubertragung der Steuerungsauftrage,

e Fehlererkennung.

Dateien der Stan - Der zu verwendende Standard-Funktionsbaustein ist abhangig vom eingesetz
dard-Funktions— ten AG und der gewahlten Kopplungsart. kbé&lle 2-2 sind die Dateinamen
bausteine in Abhéngigkeit des verwendeten AG aufgelistet. Diese Dateien befinden

sich auf der Diskett€OROS StanddrFunktionsbausteinelie separat zu

bestellen ist.

Tabelle 2-2 Dateien der Standard—Funktionsbausteine

AG-Typ Dateiname

S5-90U S5TD02ST.S5D
S5-95U S5TDO3ST.S5D
S5-100U mit CPU 100 oder 102 S5TD02ST.S5D
S5-100U mit CPU 103 S5TDO1ST.S5D
S5-115U mit CPU 941 bis 944 S5TD50ST.S5D
S5-115U mit CPU 945 S5TD51ST.S5D
S5-135U S5TD24ST.S5D
S5-155U S5TD69ST.S5D

Tabelle2-3 zeigt, welcher Standard-FB bei welcher Kopplungsart zu verwen

den ist.

Tabelle 2-3 Namen der Standard-Funktionsbausteine

Kopplung FB-Nr. FB-Name
AS511 FB51 TDOP:511
FAP an SI2 FB53 TDOP:FAP
FAP Uber CP521 SI FB52 TDOP:521
FAP Uber CP523 FB52 TDOP:523
PROFIBUS-DP FB58 TDOP:DP
SINEC L1 FB56 TDOP:L1
PROFIBUS FB55 TDOP:L2
Parallel FB54 TDOP:PAR

Benutzerhandbuch Kommunikation
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2.3 Beispiele

Fertige Beispiele

2-4

Hinweis

¢ ErstellenSie eine Kopie dieser Originaldiskette.

e Arbeiten Sie nur mit der Originaldiskette.

e Verwahren Sie die Originaldiskette an einem sicheren Ort.

¢ Die Nummer des Standardfunktionsbausteins kann ohne Einschréankung
geandert werden.

e Der Standard-FB kann wahlweise im RAM oder im EPROM der CPU
betrieben werden.

Bei der Projektierunssoftware werden Beispiele mitgeliefert. Die Beispiele
enthalten sowohl Projektierungsdateien fur die verschiedenen Bediengeréte
als auch Programmdateien fir ausgesuchte CPU. Der Funktionsbaustein ist in
den Programmdateien nicht enthalten. Diesen muissen sie von der separat zu
bestellenden Diskette kopieren.

Wenn Sie die Projektierungsdatei in das Bediengeréat laden und die Pro
grammdatei an das AG Ubertragen, ist das Bediengerat betriebsbereit. Es fin
det bereits eine Kommunikation zwischen Bediengerat und AG statt. Eine
ausfuhrliche Inbetriebnahmeanleitung des Beispiel liegt der Dokumentation
fur das Projektierungswerkzeug bei.

Die Beispiele sind fir alle Kopplungsarten realisierir #hpfehlen lhnen,
die Programmdateien als Basis fir die Programmierung der Kopplung zu
nehmen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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2.4 Optimierung

Pollzeit und Die in der Projektierungssoftware angegebenen Pollzeiten flBed@chs-
Aktualisierungs- zeiger und die Pollzeiten deraviabeln sind wesentliche Faktoren fiir die
zeit tatsachlich erreichbaren Aktualisierungszeiten. Die Aktualisierungszeit ist

Pollizeit plus Ubertragungszeit plustdrbeitungszeit.

Um optimale Aktualisierungszeiten zu erreichen, ist bei der Projektierung
folgendes zu beachten:

¢ Richten Sie die einzelnen Datenbereiche so klein wie mdglich und so
grof3 wie ndtig ein.

¢ Definieren Sie zusammengehdrende Datenbereiche zusammenhéngend.
Die tatsachliche Aktualisierungszeit verbessert sich, wenn Sie giaen
Ben Bereich einrichten anstatt mehrere kleine Bereiche.

* Zu klein gewéhlte Pollzeiten beeintrachtigen unndétigerweise die Gesamt
performance. Stellen Sie die Pollzeit entsprechend der Anderungsge
schwindigkeit der ProzeRwerte ein. Deniperaturverlauf eines Ofens ist
z. B. wesentlich tréager als der Drehzahlverlauf eines elektrischen An
triebs.

Richtwert fiir die Pollzeit: ca. 1 Sekunde.

e \erzichten Sie zur&besserung der Aktualisierungszeiten gegebenenfalls
auf die zyklische Ubertragung der Anwenderdatenbereiche (Pollzeit 0).
Verwenden Sie stattdessen Steuerungsauftrage, um die Anwenderdatenbe
reiche spontan zu Ubertragen.

e Legen Sie die &iablen einer Meldung oder eines Bildes ohne Lucken in
einen Datenbereich.

e Damit Anderungen im AG sicher vom Bediengerét erkannt werden, mis
sen diese mindestens wahrend der tatsachlichen Pollzeit anstehen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Bilder

Steuerungs-
auftrage

DB-Adressliste
zyklisch lesen

2-6

Bei Bildern ist die tatséchlich erreichbare Aktualisierungsrate abhéngig von:
e Anzahl der verwendeten Datenbereiche,

e Art und Anzahl der darzustellenden Daten,

e Streuung der Daten innerhalb eines Datenbereichs.

Im Interesse kurzer Aktualisierungszeiten sollte bei der Projektierung folgen
des beachtet werden:

e Verwenden Sie fur diead¥iablen eines Bildes nur einen Datenbaustein.

* Legen Sie die verwendeten Daten im DB mdglichst dicht aufeinanderfol
gend an.

e Projektieren Sie nur fur diejenigen Eintrage kurze Pollzeiten, die tatséch
lich schnell aktualisiert werden missen.

e Nur bei Zeilendisplays:
Schalten Sie bei Bildern mit vielen Istwerten und Soll-/Istwerten die teil
weise Bildaktualisierung tber Steuerungsauftrag ein.

Wird bei bitgetriggerten Kurven das Sammelbitdiorvenibertragungsbe-

reich gesetzt, so aktualisiert das Bediengerat jedesmal alle Kurven, deren Bit
in diesem Bereich gesetzt ist. Danach setzt es das Bit wieder zuritid kmW
S5-Programm das Bit sofort wieder gesetzt, so ist das Bediengerat nur mit
dem Aktualisieren der Kurven beschéftigt. Die Bedienung des Bediengerates
ist dann fast nicht mehr moglich.

Wenn viele Steuerungsauftrage in schneller Folge zum Bediengerat gesendet
werden, so kann dadurch die Kommunikation zwischen Bediengerat und AG
Uberlastet werden.

Wenn der Funktionsbaustein derei\0 in das erste Datenwort des Auftrags
faches eintragt, hat das Bediengerat den Auftrag entgegengenommen. Jetzt
arbeitet das Bediengerat den Auftrag ab, woflr es noch Zeit bendtigt. Bei
einer schnellen CPU kann es vorkommen, daf’ das Bediengerét den Steue
rungsauftrag noch nicht fertig abgearbeitet hat, wahrend bereits ein neuer
Steuerungsauftrag geschickt wird. Bauen Sie eventuell ermyerungszeit
ein.

Das Lesen der DB-Adrel3liste bei jedem Zuaaiff das AG ist nur dann no

tig, wenn z. B. wahrend der Inbetriebnahmephase die Anwé&atenberei-

che neu eingerichtet werden. Im spéateren Betrieb sollte es aus Perfermance
grinden ausgeschaltet werden.
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2.5 Fehlervermeidung

Andern der
Datenbausteine

Steuerungsauftrag

Alarmbearbeitung

Bei SIMATIC S5 ist das Komprimieren des internen Programmspeichers der
SPS (PG-Funktion “Komprimieren”, integrierter FB COMPR) nicht zulassig,
wenn ein Bediengerat angeschlossen ist! Beim Komprimieren werden die
absoluten Adressen der Bausteine im Programmspeicher verandert. Da das
Bediengerat nur beim Anlauf die Adreflliste liest, erkennt es die Adref3ande
rung nicht und greift auf falsche Speicherbereiche zu.

Sollte sich das Komprimieren im laufenden Betrieb nicht vermeiden lassen,
so ist das Bediengerat vor dem Komprimieren auszuschalten.

Machen Sie in explosionsgefahrdeten Bereichen ziamrien von Steckver
bindern das Operator Panel immer stromlos.

Wird wahrend der Ausflihrung eines Steuerungsauftrags ein Anlauf des Be
diengerates durchgefihrt (z. B. nach Wechseln der Sprache), so wird u. U.
das betrdénde Auftragsfach nicht mehr freigegeben.

Um dies zu verhindern, sollten Sie bereits im laufenden AG-Betrieb (Bedien
gerat ist Online) das B#8.0 im Schnittstellenbereich setzen.

Bei Neuanlauf des Bediengerates wird dieses Bit vom Bediengerat
zurlickgesetzt. In diesem Fall sollten Sie die Auftragsfacher im Schrittstel
lenbereich I6scherK(y 8,0 in Auftragsstatus eintragen) und B&.0

erneut setzen.

Nachfolgend einige Hinweise zur Alarmbearbeitung:

1. Bei der Programmierung von Prozel3- oder Zeitalarga@isationsbaustei-
nen ist darauf zu achten, daf3 die Schmiermerker MB200 bis MB255 (MB
100 bis 127 bei AG 90U und AG 100U) am Anfang des AlargaDisa-
tionsbausteins gerettet und vor Verlassen des Alamgaw@sationsbausteins
wieder geladen werden. Dies ist nur notwendig, wenn die Daten im
Alarm-OB verandert werden.

Im AG S5-155U sind die Standard-Funktionsbausteine FB38 und FB39
zum Retten und Laden zu verwenden.

2. Bei Einsatz der Standard-Hantierungsbausteine muf3 dafliggessden,
daf? kein Doppelaufruf der Hantierungsbausteine erfolgt. Ein Unterbrechen
des Hantierungsbausteine im Zyklus und erneuter Aufruf in der Unterbre
chungsebene ist nicht zulassig.

Fur diese ¥rriegelung (Alarme sperren und freigeben) ist der Anwender
verantwortlich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Bediengerat ist an
der SI2 der CPU
angeschlossen

Bei Rezepturen
spricht die
Lebensbit—
Uberwachung an

2-8

Wennan der CPU uber beide Schnittstellen die Kommunikation tiber]AS51
lauft, so wird die zweite Schnittstelle niederprior bedient. Eine Konfiguration
koénnte z. B. sein: PG an Sl1 und Bediengerat an SI2. In diesem Fall kdnnen
am Bediengerat Fehlermeldungen auftreten, die auf eine Kommunikations
storung hinweisen. Extrem tritt dieses Verhalten bei der CPU928B auf.

Abhilfe:
Kommunikation tber &P.

Wahrend der Ubertragung kann das Lebensbit nicht gesetzt werden. Bei der
Ubertragung von groRen Datensétzen kann daher die Lebensbit-tberwa
chung ansprechen. Setzen Sie in diesem Fall die Lebensbit-Uberwachung im
Schnittstellenbereich im DW98 hoh&vir empfehlen, die Lebensbit-Uber
wachung auf 2000 bis 4000 (Datenformat KF) hochzusetzen.
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DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und
SIMATIC S5 mit der AS51-Kopplung.

AG-Gruppen Bei der Kopplung tber AS8lwerden die AG in zwei Gruppen eingeteilt, die
sich in der Kommunikationsstruktur unterscheiden. Zu den AG der Gruppe 2
gehoren:

— AG 95U

— AG 100U (CPU 103)

— AG 115U (auRer CPU 945)
— AG 135U

Anschlul Das Bediengerat wird direkt an die CPU angeschlosserulysweise ist die
CPU-Schnittstelle SI1 mit der Physik TTY zu verwenden. Falls vorhanden
kann auch die CPU-Schnittstelle SI2 mit der Physik TTY verwendet werden.
Bei der Schnittstelle SI2 sind jedoch Performance-Einschrankungen zu be
achten.

Welche Schnittstelle am Bediengerat zu verwenden ist, entnehmen Sie bitte
dem entsprechenden Geratehandbuch.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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3.1 Kommunikationsstruktur fir AG der Gruppe 2

Anwender-
programm

Schnittstellen
bereich

Kommuni-
kations-
bereich

Standard—
| Auftrags- Funktions-

—>| auftrage —

«—>| Meldungen

> | Rezepturen

facher baustein

Anwender—

Datenbereiche Bediengerat

Steuerungs-

Programmiergerate—Schnittstelle

Bediener-
fuhrung

Bild 3-1  AS511-Kommunikationsstruktur fiir AG der Gruppe 2

Aufgabe des
Standard-FB

Aufgabe des
Schnittstellenbe -
reiches

3-2

Die im Bild 3-1 dargestellten Pfeile symbolisieren den Informationsflufd
zwischen den Komponenten.

Bediengerat und AG kommunizieren miteinander Uber die Programmierge-
rate-Schnittstelle S11/2 der CPU. Die Kommunikation wird durch den Stan-
dard-Funktionsbaustein unterstutzt, der in das STEP5-Anwenderprogramm
einzubinden ist. Seine Aufgabe ist es u. a., die Verbindung zum Bediengerat
zu Uberwachen und den Datentransfer zu koordinieren.

Der Schnittstellenbereich wird vom Standard—Funktionsbaustein bendétigt und
ist daher auf jeden Fall einzurichten.

Der allgemeine Datenaustausch zwischen AG und Bediengerat erfolgt Uber
Variablen. Der Austausch spezieller Datenbereiche, wie z. B. Steuerungsauf-
trage und Watchdog erfolgt Gber den Schnittstellenbereich. Er enthalt Daten
und Zeiger auf Datenbereiche, die u. a. fur die Synchronisation des Datenau-
stausches zwischen AG und Bediengerat benttigt werden. Eine genaue Be-
schreibung des Schnittstellenbereiches finden Sie in Kapitel 10.1, Seite 10-2.

BenutzerhandbuchKommunikation
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Anwenderdaten- Anwenderdatenbereictsind nur dann einzurichten, wenn die zugehdorige
bereiche Funktion genutzt werden soll. Anwenderdatenbereiche sind z. B. erforderlich
— zum Auslésen von Meldungen
— zur Ubertragung von Funktionstasten
— zur Ansteuerung von LEDs
— fur Rezepturen

Eine genaue Beschreibung der Anwenderdatenbereiche finden Sie in
Kapitel 11..

Benutzerhandbuch Kommunikation
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3.2 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Vorgehensweise Nachfolgend werden die prinzipiellen Schritte beschrieben, wie Sie die
AS511-Kopplung Gruppe 2 in Betrieb nehmen.

1. Richten Sie den Datenbaustein, zDB 51, fir den Schnittstellenbe-
reich mit einer Lange voh85 DW ein. Es missen keine Werte vorgege-
ben werden. Der Schnittstellenbereich darf nur im Datenbereich DB lie-
gen. Die erweiterten Datenbausteine DX sind nicht zulassig.

Ist der Datenbaustein nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten Sie nach
dem Aufruf des Standard-FB eine Fehlermeldung im AKKU 1.

2. Kopieren Sie den Standard-FB 51 (NahiOP:511) von der Diskette
COROS Standardfunktionsbausteinelhr STEP5-Programm.

3. Laden Sie die Datenbaustein~-Nummer des Schnittstellenbereiches in den
AKKU 1. Rufen Sie anschlieRend den Standard-FB absolut auf.

Programmbeispiel:

LKY 51,0 51=Nummer des Schnittstellenbereiches
:SPAFB 51 Kommunikation mit Bediengerat

NAME :TDOP:511 AS511-Kopplung
‘T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern
:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatus und Fehlernummer stehen im MW 100.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das VerknuUpfungsergebnis auf den Wdrt esetzt. Dies ermdglicht
Ihnen, eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta-
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

4. Starten Sie jetzt den Anlauf des Standard-FB Uber das Datenwort 64 im
Schnittstellenbereich. Im Schnittstellenbereich wird das Datenwort
DW 64 fir den Anlauf des Standard-FB verwendet.

Im verwendeten Anlauf-Organisationsbaustein (OB 20/21/22) muf3 dieses
Datenwort mit dem Wert (Format KF) beschrieben werden, um den FB-
Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurlickzusetzen.

Beispiel:

OB 20/21/22
‘A DB 51
LKF1

‘T DW 64

Um das Bediengerat und den Standard-FB zurlickzusetzen, darf das Bit 0
in diesem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden. Wie
dies durchzufiihren ist, ist im Kapitel 10.2.1, Seite 10-6, unter Wiederan-
lauf beschrieben.

BenutzerhandbuchKommunikation
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15 12 11 10 8

5. KontrollierenSie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung

7

ausgegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \eérknlUpfungsegebnis auf den Bft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 3-2 dgestellt.

BEBEDNEN

- Bitist nicht belegt
Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

L

Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)
Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler

(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Bild 3-2 Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

6. VerwenderSie AnwendeDatenbereiche, richten sie diese jetzt ein

(siehe Kapitel 1).
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Ausgabe 05/99

3-5



AS511-Kopplung, Gruppe 2

Durchschleif- Beim Durchschleifbetrieb wird ein weiteres Bediengerat oder ein PG/PC an
betrieb die zweite Schnitttstelle des Bediengerates angeschlossen, das an die Steue
rung angekoppelt ist.

Der AnschluB3 eines zweiten Bediengerates ist nur zuléssig bei:
OP15/A1

OP15/C1

- OP25

— OP35

Bei Anschlul? eines zweiten Bediengerates muf der Standard-FB im gleichen
Zyklus erneut aufgerufen werden:

Programmbeispiel:

L KY 52,0 52=Nummer des 2. Schnittstellenbereiches
:SPA FB 51

NAME :TDOP:511
‘T MW 100
:SPB=FEHL

Einschrankungen

e DasBediengerat fiihrt keine Lebensbitiberwachung durch. Deshalb kann
es nicht erkennen, ob das AG z. B. im Stop-Zustand ist.

¢ Die hohere Belastung der Schnittstelle vom Bediengerét zum AG kann
die Performance beeintrachtigen.

Besonderheiten

Beim Starten von Statusfunktionen des PG (Meldung anSisdus-
bearbeitung lauft , Z. B. bei Bausteinstatus, SteueanMst folgendes
zu beachten:

e Am Bediengerat wird die Systemmeldung $340 ausgegeben,
¢ Das Bediengerat kann nicht mehr bedient werden,

¢ Die Kommunikation des Bediengerates mit dem AG wird angehalten.
Deshalb ist in diesem Fall im STEP5-Programm die Auswertung der Feh
lernummer 15, die vom Standard-FB kommt, nicht sinnvoll.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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AG-Gruppen

Anschluy

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und
SIMATIC S5 mit der AS51-Kopplung.

Bei der Kopplung tber AS8lwerden die AG in zwei Gruppen eingeteilt, die
sich in der Kommunikationsstruktur unterscheiden. Zu den AG der Gruppe 1
gehoren:

- AG 90U

— AG 100U (CPU 100, CPU 102)

Das Bediengerat wird direkt an die CPU angeschlosseruysweise ist die
CPU-Schnittstelle SI1 mit der Physik TTY zu verwenden. Falls vorhanden
kann auch die CPU-Schnittstelle SI2 mit der Physik TTY verwendet werden.
Bei der Schnittstelle SI2 sind jedoch Performance-Einschrankungen zu be
achten.

Welche Schnittstelle am Bediengeréat zu verwenden ist, enthehmen Sie bitte
dem entsprechenden Geratehandbuch.
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4.1 Kommunikationsstruktur fur AG der Gruppe 1

Beschreibung

Bild 4-1 zeigt die Kommunikationsstruktur mit den Programm- und Daten
bausteinen, die im AG zur Kommunikation zwischen AG und Bediengerat
erforderlich sind.
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Bild 4-1 AS511-Kommunikationsstruktur fir AG der Gruppe 1

Aufgabe des
Standard-FB

Aufgabe des
Schnittstellenbe-
reiches

4-2

Die im Bild 4-1 dagestellten Pfeile symbolisieren den Informationsfluf3-zwi
schen den Komponenten.

Bediengerat und AG kommunizieren miteinander Uber die Programmier
Schnittstelle SI der CPU. Die Kommunikation wird durch den Standard-
Funktionsbaustein unterstutzt, der in das STEP5-Anwenderprogramm einzu
binden ist. Seine Aufgabe ist es u. a., ddebihdung zum Bediengerat zu
Uberwachen und den Datentransfer zu koordinieren.

Der Schnittstellenbereich wird vom Standard—Funktionsbaustein bendétigt und
ist daher auf jeden Fall einzurichten.

Der allgemeine Datenaustausch zwischen AG und Bediengerét erfolgt tiber
Variablen. Der Austausch spezieller Datenbereiche, wie z. B. Steuerungsauf
trage und Veitchdog erfolgt Uber den Schnittstellenbereich. Er enthalt Daten
und Zeiger auf Datenbereiche, die u. a. flr die Synchronisation des Datenau
stausches zwischen AG und Bediengerat bendétigt werden. Eine genaue Be
schreibung des Schnittstellenbereiches finden Sie in Kapitel 4.3, Seite 4-7.
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Anwenderdaten-
bereiche

Funktionelle
Einschrankungen

Anwenderdatenbereictsind nur dann einzurichten, wenn die zugehdorige
Funktion genutzt werden soll. Anwenderdatenbereiche sind z. B. erforderlich
— zum Auslésen von Meldungen

— zur Ubertragung von Funktionstasten

— zur Ansteuerung von LEDs

Eine genaue Beschreibung der Anwenderdatenbereiche finden Sie in
Kapitel 11|

Fur Automatisierungsgerate der Gruppe 1 gelten bei der ARBfplung
folgende Einschrankungen:

¢ keine Rezepturen maglich,

e Steuerungsauftrage werden direkt in den Schnittstellenbereich eingetra
gen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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4.2 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Vorgehensweise

4-4

Nachfolgendverden die prinzipiellen Schritte beschrieben, wie Sie die

AS511-Kopplung Gruppe 1 in Betrieb nehmen.

1. Richten Sie den Datenbaustein, zIB 51, fur den Schnittstellenbe
reich mit einer Lange von0 DW ein. Es mussen keineéffe vogegeben
werden.

2. Kopieren Sie den Standard-FB 51 (Nafi@OP:511) von der Diskette
COROS Standdfunktionsbausteina Ihr STEP5-Programm.

3. Offnen Sie den Datenbaustein. Rufen Sie anschlieRend den Standard-FB
absolut auf

Programmbeispiel:

ADB51 51=Nummer des Schnittstellenbereiches
:SPA FB 51 Kommunikation mit Bediengerat

NAME :TDOP:511 AS511-Kopplung
;T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern
:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatusind Fehlernummer stehen im MY@0.

4. StarterSie jetzt den Anlauf des Standard-FB Uber das Datenwort 40 im
Schnittstellenbereich.

Im verwendeten Anlauf-@anisationsbaustein (OB 21, 22) mul3 dieses
Datenwort mit dem Wt 1 (Format KF) beschrieben werden, um den FB-
Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurtickzusetzen.

Beispiel:
0B21/22
‘ADB 51
‘LKF1
‘T DW 40

5. KontrollierenSie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung
ausgegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \eérknlpfungsegebnis auf den @ft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 4-2 dgestellt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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15 12 11 10 8 7

|-|-|-|X|X|X|-|X| Fehlernummer

L

Bild 4-2 Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

- Bitist nicht belegt
X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:

Kein Auftrag in Bearbeitung
Auftrag in Bearbeitung
Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

6. VerwenderSie AnwendeDatenbereiche, richten sie diese jetzt ein
(siehe Kapitel 1).
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Durchschleif- Beim Durchschleifbetrieb wird ein weiteres Bediengerat oder ein PG/PC an
betrieb die zweite Schnitttstelle des Bediengerates angeschlossen, das an die Steue
rung angekoppelt ist.

Der AnschluB3 eines zweiten Bediengerates ist nur zuléssig bei:
OP15/A1

OP15/C1

- OP25

— OP35

Bei Anschlul? eines zweiten Bediengerates muf der Standard-FB im gleichen
Zyklus erneut aufgerufen werden:

Programmbeispiel:

L KY 52,0 52=Nummer des 2. Schnittstellenbereiches
:SPA FB 51

NAME :TDOP:511
‘T MW 102
:SPB=FEHL

Einschrankungen

e DasBediengerat fiihrt keine Lebensbitiberwachung durch. Deshalb kann
es nicht erkennen, ob das AG z. B. im Stop-Zustand ist.

¢ Die hohere Belastung der Schnittstelle vom Bediengerét zum AG kann
die Performance beeintrachtigen.

Besonderheiten

Beim Starten von Statusfunktionen des PG (Meldung anSisdus-
bearbeitung lauft , Z. B. bei Bausteinstatus, SteueanMst folgendes
zu beachten:

e Am Bediengerat wird die Systemmeldung $340 ausgegeben,
¢ Das Bediengerat kann nicht mehr bedient werden,

¢ Die Kommunikation des Bediengerates mit dem AG wird angehalten.
Deshalb ist in diesem Fall im STEP5-Programm die Auswertung der Feh
lernummer 15, die vom Standard-FB kommt, nicht sinnvoll.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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4.3 Aufbau und Beschreibung des Schnittstellenbereiches ftr
AG der Gruppe 1

Definition Zu den AG der Gruppe 1 gehéren: AG 90U, AG 100U (CPU 100, CPU 102).
Einrichten des Richten Sie den Datenbaustein fur den Schnittstellenbereich mit einer Léange
Schnittstellenbe- von 70 Datenworten ein.evivenden Sie keine der im Datenbaustein angege

reiches benen Datenbereiche, so missen Sie keine Eintrdge vornehmen. Die Daten

bereiche, die der Standard-Funktionsbaustein benétigt, sind mit dem Einrich
ten des Datenbausteins vorhanden.

Tabelle 4-1  Belegung des Schnittstellenbereiches fir AG der Gruppe 1

DW DL DR Verwendung
0-9 | Kommunikationsbereicbes Standard—FB. | —
Dieser Bereich darf nicht verandert werden.
10-28 reserviert -
29 Firmwareversion vom Bediengerat | Das Bediengerat
Saimeniith LW/ 20
30 254 DB—Nummer und 30.
31 AG-Kennung Kopplungskennung | Der Standard—FB
schreibt in DW 31.
32 0 Auftragsnummer | Steuerungsauftrag
33 Parameter 1
34 Parameter 2
35 Parameter 3
36-38 reserviert
39 Auftragsstatus Fehlernummer
40 nicht belegt Anlauf des Stan Steuer— und Ruek
dard-FB, Betriebsart meldebits 1
41 Synchronisation von| reserviert Steuer— und Riek
Datum, Uhrzeit, meldebits 2
Wecker
42 nicht belegt Stunde (0 — 23) Uhrzeit
43 Minute (0 — 59) Sekunde (0—59) | (BCD-codiert)
44 nicht belegt
45 nicht belegt Wochentag (1 -7) | Datum
46 |Tag (1-31) Monat (1 — 12) (BCD—codiert)
47 Jahr (0 — 99) nicht belegt
48-50 48 Weckerbits Vom Anwender in
der Projektierung an
zugeben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 4-1 Belegung des Schnittstellenberei¢tieG der Gruppe 1, Fortsetzung

DW DL ‘ DR Verwendung
51-57 reserviert -
58 Lebensbit-Uberwachun@Vatchdog) Default 200
(Format KF)
59 Versionsnummer des Standard—FB | Der Standard-FB

schreibt in DW 59
60-68 | Kommunikationsbereich des Standard—FB.—

Dieser Bereich darf nicht verandert werden.

Hinweis

Der Kommunikationsbereich und alle bei der jeweiligen Kopplung nicht
verwendeten Bereiche sind reservierte Bereiche. Schreibendef&@ agfif
reservierte Bereiche durch das Anwenderprogramm sind unzulassig.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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4.3.1 Anlauf des Standard—Funktionsbausteins und Betriebsart

Belegung der Bits Uberdas Bit 0 wird der Standard—FB gestartet. Bit 1 zeigt den aktuellen Sta
in DR 40 tus des Standard-FB an und Bit 2 die Betriebsart des Bediengerates. Bild
10-1| zeigt den Aufbau von Steuer— und Riickmeldbits 1.

L FB—Anlauf
FB Status

Betriebsart des Bediengerates

DR 40

- = nicht belegt
R = nur lesender Zugriff
W = lesender und schreibender Zugriff

Bild 4-3  Aufbau des Steuer- und Riickmeldebits 1 (DR 64 im Schnittstellenbereich)

Bedeutung der Bit0=1 FB Anlauf starten
Bits Bit1=1 FB lauft an
Bit2=0 Bediengeréat ist Online
Bit2=1 Bediengerat ist Gline
Standard—-FB Der Standard—Funktionsbaustein ist Uber das rechte Byte des Datenwortes 40
starten im Schnittstellenbereich zu starten.

Im verwendeten Anlauf-@anisationsbaustein (OB 21/22) mulR das Daten
wort 40 mit dem Wrt1 (Format KF) beschrieben werden, um den FB-An
lauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurlickzusetzen.

Beispiel: OB 21/22

:A DB 51 51 = DB—Nummer des Schnittstellenbereiches
LKF1
‘T DW 40

Um das Bediengerat und den Standard-FB zurlickzusetzen, darf das Bit 0 in
diesem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden.

Fehlermeldung Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung aus
des Standard—FB gegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \érknipfungsegebnis auf den Bft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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NachAufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragsstatus
sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 10-2 dgestellt.

15 12 11 10 8 7 Bit ist nicht belegt
| - | ) | ' | X| X | X| - |X| Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

I— Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM
Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Bild 4-4  Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

Bit fur Betriebsart DasBediengerat Uberschreibt im Anlauf das Bit 2 im DW 40 fir die Betrieb
sart und setzt es auf 0.

Wird das Bediengerat ber Bedienung am Ger#in®@fgeschaltet, so ist

nicht sichegestellt, da’ das Bediengerat das Bit 2 im DW 40 noch auf 1 set
zen kann. Wd von der Steuerung das Ruckmeldebit auf 1 gesetzt, kann im
Steuerungsprogramm abgefragt werden, ob das Bit wieder auf 0 gesetzt wur
de, d. h. ob das Bediengerat noch irfli@d—Betrieb ist oder wieder mit der
Steuerung kommuniziert.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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4.3.2 Datum und Uhrzeit zum AG Ubertragen

Ubertragung von DW 42-47

Datum und Uhrzeit Durch den Steuerungsauftrag 41 kann die Ubertragung von Uhrzeit und Da
tum von dem Bediengerat zum AG angestof3en werden. Datum und Uhrzeit
werden mit dem Steuerungsauftrag 41 in den Schnittstellenbereich geschrie
ben und kdnnen dort vom STEP5—Programm ausgewertet werden. Bild 4-5
zeigt den Aufbau des Datenbereichs im Schnittstellenbereich. Alle Angaben
sind BCD-codiert.

DL DR
DW | 15 8|7 o

42 nicht belegt Stunde (0...23) -

43 Minute (0...59) Sekunde (0...59) E

44 nicht belegt -

45 nicht belegt Wochentag (1...7)

46 Tag (1...31) Monat (1...12) %

47 Jahr (0...99) nicht belegt e

Bild 4-5 Aufbau des Datenbereichirzeit undDatum

Synghronisation Die Steuer— und RUckemeIdebits 2 im Schnittstellenbereich (DW 41) syn
der Ubertragung chronisieren die Ubertragung von Datum und Uhrze@nk\das Bediengerat

Uber den Steuerungsauftrag ein neues Datum oder eine neue Uhrzeit zum AG
Ubertragen hat, setzt es die in Bild 4-6gastellten Bits. Nach Auswertung

von Datum oder Uhrzeit sollten Sie im STEP5-Programm die Bits wieder
zuriicksetzen, um die nachste Ubertragung erkennen zu kénnen.

DL 41
1514 13 12 8 = nicht belegt
W|W|W| - | | - | - | - | W = lesender und schreibender Zugriff)

T— Bit13=1: Uhrzeitneu
Bit 14 = 1: Datum neu

Bild 4-6  Synchronisations—Bits fir Datum und Uhrzeit

Hinweis

Der Steuerungsauftrag 41 darf nicht zyklisch oder in einem Abstand von
kleiner 5 Sekunden aufgerufen werden, da sonst die Kommunikation zum
Bediengerat Uberlastet wird. Am Bediengerat kommt dann die Fehlernum
mer 502 oder 503.
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4.3.3 Weckerbits auswerten

Einsetzbare Gerate Die Verwendung von \&tkern ist nur bei OP15 und OP17 moglich. EiecWér
ist ein periodisch wiederkehrender Zeitpunkt (stindlich, taglich, wochentlich,
jahrlich), zu dem eine definierte Funktion ausgefihrt wird, wie z. B.:

— Meldepufer ausdrucken
— Bild ausdrucken
— Anwahl eines Bildes

Wenn im OP eine tkzeit erreicht ist, wird in diesem Bereich das zugehdo
rige Bit gesetzt:

DW | 15 Bit-Nr. 0
48 | 16 1
49 | 32 17
50 | 48 33
Wecker-Nr.
Wecker zum AG In Bildeintragen kdnnen Eingabefelder fiekker angelegt werden, die eine
Ubertragen (nur ProzeRverbindung und damit eine Anbindung zur Steuerung halieneiw
bei Projektierung Wecker durch Eingabe am OP geéandert, so wird der negkeNzum AG
mit COM TEXT) Ubertragen.
Weckertyp Aufbau der ProzeRverbindung:
15.. bL .8 7. DR .0
Sttindlich P[] ]1 ] Minuten
15.. bL .8 7. PR .0
Taglich Stunden Minuten
15.. bL .8 7. PR .0
Wochentlich 1. Wort |1 |1 |1 |1 |1 |1 |1 |1 Wochentag
2. Wort Stunden Minuten
Wochentag: Sonntag = 0
Montag = 1
éamstag =6
DL DR
15.. .8 7. .0
Jahrlich 1. Wort Monat Tag
2. Wort Stunden Minuten

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Synchronisation
der Ubertragung

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Hinweis

Die Prozel3verbindung fur die&vkertypen "wdchentlich” und "jahrlich”
mufR3 zwingend eine Lange von 2 Datenworten umfassen. Andernfalls er
scheint nach der Eingabe deetizeit die Systemmeldung $635.

Die Steuer— und Rickemeldebits 2 im Schnittstellenbereich (DW 441) syn
chronisieren die Ubertragung dee@kerbits.

Hat das OP eine neues@kerbit im Schnittstellenbereich gesetzt, so setzt es
auch das entsprechende Bit im Steuer— und Riickmeldebit 2 (siehe Bild 4-7).
Sie brauchen damit nur dieses Bit abzufragen, um ein Anderunged&eiy/

bits zu erkennen.

DL 41
1514 13 12 8 = nicht belegt
W|W|W| - | | - | - | - | W = lesender und schreibender Zugriff)
T Bit 15 =1: Weckerbits neu

Bild 4-7  Synchronisations—Bits fur Wecker
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4.3.4 Auswertbare Bereiche des Schnittstellenbereiches

Eintrage des
Bediengerates

Firmwareversion
vom Bediengerat

Nummer des
Schnittstellenbe-
reiches

Eintrage des
Standard—-FB

AG- und Kopplungs-
kennung

Versionsnummer
des Standard-FB

4-14

DasBediengeréat tragt in DW 29 und 30 Informationen ein, die Sie im An
wenderprogramm auswerten kdnnen. Schreibende figaitens des An
wenderprogramms sind auf diese Datenworte nicht zuléssig.

DW 29:
Das Bediengerat legt im DW 29 diergionsnummer seines Firmwarestandes
ab. Sie kdnnen diese Angabe im STEP5-Programm auswerten.

DW 30, DL:

Das Bediengerét tragt hier den festeart®254 ein. Der Standard-Funktiens
baustein prift beim Aufruf, ob die Kennung 254 in diesem Datenwort-einge
tragen ist. Bei fehlender Ubereinstimmung bricht der Standard-FB die Bear
beitung mit einer Fehlermeldung ab.

DW 30, DR
Das Bediengerat tragt hier die Nummer des in 8obdder COM TEXT pre
jektierten Datenbausteins fur den Schnittstellenbereich ein.

Das Standard—FB tragt in DW 31 und 59 Informationen ein, die Sie im An
wenderprogramm auswerten kdnnen. Schreibende figaitens des An
wenderprogramms sind auf diese Datenworte nicht zuléssig.

DW 31

Der Standard-Funktionsbaustein tragt im DL die Kenrfug fir den
AG-Typ und im DR1 fiir die Art der Kopplung ein. Der Aufbau des
Datenwortes ist im Bild 4-8 dgestellt.

DL DR
15 12 11 8|7 4 3 0
0 2 1 ‘ nicht belegt
Bild 4-8  Belegung von DW 31 im Schnittstellenbereich
DW 59

In dieses Datenwort tragt der Standard-Funktionsbaustein ssisiensnum-
mer ein.

15 :

Ausgabestand (0 bis 99)
im Format KF (Festpunkt)

8| 7

[e]

5 0
nicht belegt

Py
B

DW 59

(Kennbuchstabe aus der Standard-Bibliotheks-Nr.) A

o0Ow
rRrOoO—
rOoro—

(R = nur lesender Zugriff)

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Lebensbit-
Uberwachung

DW 58

Das Bediengerat invertiert in regelmafigen Abstanden ein Bit im Schnittstel
lenbereich, das fir den Anwender nicht zuganglich ist. Der Standard-FB zahit
mit, wie oft er zwischen zwei Invertierungen dieses Bits aufgerufen wird.
Ubersteigt die Zahl von Aufrufen (Zyklen) einen gegebenen @ft, so

Ubeqgibt der Standard-FB die Fehlermelduridp Im AKKU 1.

Die maximal zulassige Anzahl von FB-Aufrufen bis zur Ausgabe der
Fehlermeldung tragen Sie in diesem Datenwort ein. Beim Uberschreiben des
Datenwortes mit dem &t 0 tragt der Standard-FB den Defaultw200 ein.

Bei zu kleinen Zykluszeiten des Anwenderprogramms kann der Félsler 1
auftreten, obwohl die &fbindung in Ordnung ist.ragen Sie in diesem Fall
einen hoheren Wt fur die Anzahl der Aufrufe ein, z. B000 .

Benutzerhandbuch Kommunikation
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4.3.5 Verwendung von Steuerungsauftragen

Beschreibung

Aufbau des Steue -
rungsauftrages

Auslosen eines
Steuerungsauftra-
ges

Status und Fehler-
nummer des
laufenden Steue-
rungsauftrags

4-16

Uber Steuerungsauftrage kénnen vom STEP5—Programm aus Funktionen am
Bediengerat ausgelost werden. Zu diesen Funktionen gehoren z. B.:

— Bild anzeigen

— Datum und Uhrzeit stellen

— Meldepufer ausdrucken

— Allgemeine Einstellungen veréndern

Ein Steuerungsauftrag wird durch seine Auftragsnummer identifiziert. Je
nach Steuerungsauftrag kénnen dann bis zu drei Parametgelidemwer
den. Eine Liste aller méglichen Steuerungsauftrage mit ihren Parametern
finden Sie im Anhang B.

Fir einen Steuerungsauftrag sind im Schnittstellenbereich 4 Datenworte fest
gelegt. Das erste Datenwort enthélt die Auftragsnumimelen Datenworten

2 bis 4 werden je nach Funktion bis zu drei Parametegében. Den prinzi
piellen Aufbau eines Steuerungsauftrags zeigt Bild 4-9.

DL DR
DW 32 0 Auftrags-Nr.
DW 33 Parameter 1
DW 34 Parameter 2
DW 35 Parameter 3

Bild 4-9  Aufbau eines Steuerungsauftrags

TragenSie den Steuerungsauftrag direkt in den Schnittstellenbereich ein. Der
Standard-FB lost die Ubertragung des Steuerungsauftrages zum Bediengerét
aus, wenn im DW 32 die Auftragsnummer eingetragen wird. Belegen Sie
daher zuerst die Datenworte DW 33 bis DW 35 mit den Parametern, bevor
Sie die Auftragsnummer in DW 32 eintragen.

Nachdem das Bediengerat den Steuerungsauftrag angenommen hat, wird der
Steuerungsauftrag geléscht. Dabei wird das DW 32 vom Standard-FB mit
dem Wert "0” Uberschrieben. Erst dann hat der Standard-FB den Steuerungs
auftrag abgearbeitet und das Auftragsfach kann im STEP5-Programm neu
beschrieben werdenow Bediengerat erfolgt keine Riickmeldung, ob der
Steuerungsauftrag tatsachlich ausgeftihrt wurde.

Im DW 39 wird jeweils der Auftragsstatus des Steuerungsauftrags angezeigt
und gegebenenfalls eine Fehlernummer

Dieses Datenwort enthalt nach Aufruf des Standard-FB die gleiche Informa
tion wie der AKKU 1. Bild 4-10 zeigt den Inhalt von AKKU 1. Eine Ausnah
me bildet das Bit &ein Auftrag in Bearbeitundieses Bit wird im Schnitt
stellenbereich nicht gesetzt.
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DL DR
15 12 11 10 8 7 O _= Bitist nicht belegt
| - | - | - |_R_>| R | R| - |R| Fehlernummer | R =nur lesender Zugriff

I— Fehlernummer

Auftragsstatus

Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler
(Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt die Fehlernr.)

Bild 4-10 Auftragsstatus und Fehlernummer fiir Steuerungsauftrage

DasDL enthalt den Auftragstatus. Die Bits setzt der Standard-RBd&\er
Steuerungsauftrag ohne Fehler beendet, setzt der Standard-FB das DR auf
den Wert0. Wurde der Steurungsauftrag mit Fehler beendet, so enthélt das
DR die Fehlernummer. Eine Beschreibung der Fehlernummern ist im Anhang
A.3zu finden.
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FAP-Kopplung 5

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und
SIMATIC S5 mit AP-Kopplung (AP: Freies-ASCII-Protokoll).
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FAP-Kopplung

5.1 Kommunikationsstruktur

Anschlul Der AnschlulR der Bediengerat an die SIM& S5 erfolgt wahlweise an die
e Schnittstelle SI2 der CPU oder
e CP-Baugruppe (Kommunikationsprozessor) im AG.
Uber mehrere CP-Baugruppen kénnen gleichzeitig mehrere Bediengerate an
ein AG angeschlossen werden. Im folgenden wird die Kommunikationsstruk
tur erlautert und auf die jeweiligen Unterschiede zwischen beiden Kepplun
gen hingewiesen.
 Schnittstellen-
| bereich ! e e e e oo
Anwender- | | : : :
. | Kommunika- | | DB-ZU X X
programm | tionsbereich <> < ! !
| Auftrags- | : o~ :
™| facher 7 Cl o !
! I 1 2 1
1 | 1 E 1
! ! e e oo o2 1] :
. Anwender— | Standard— || S .
' Datenbereiche ' | Funktions- | . DB—SEND 3 !
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Bild 5-1  Kommunikationsstruktur der FAP-Kopplung

Beschreibung

Aufgabe des
Standard-FB

5-2

Die im Bild 5-1 gestrichelt umrandeten Komponenten sind fiir jedes anzu
schliefende Bediengerét einzeln einzurichten. Die Pfeile symbolisieren den
Informationsflul zwischen den Komponenten.

Bediengerat und AG kommunizieren miteinander Uber die CP-Schnittstelle
oder Uber die Programmier—Schnittstelle SI2 der CPU. Der Datenaustausch
vom AG zum Bediengerat erfolgt ber ein Sendefach, vom Bediengerat zum
AG uber ein Empfangsfach. Diese beiden Datenbereiche dienen dem Stan
dard-Funktionsbaustein als Sende- und Empfanémpuf

Der Standard-Funktionsbaustein ist in das STEP5-Anwenderprogramm einzu
binden. Seine Aufgabe ist es u. a., debihdung zum Bediengerat zu tber
wachen und den Datentransfer zu koordinieren.
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Aufgabe des
Schnittstellenbe -
reiches

Aufgabe des
DB-ZU

Der Schnittstellenbereich wird vom Standard—Funktionsbaustein bendétigt und
ist daher auf jeden Fall einzurichten.

Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbaustein, der zugleich Schnittstelle
zwischen Anwenderprogramm und Standard-Funktionsbaustein sowie
zwischen Anwenderprogramm und Bediengerat ist. Er enthalt Daten und
Zeiger auf Datenbereiche, die u. a. fir die Synchronisation des Datenaus-
tausches zwischen AG und Bediengerat benétigt werden. Eine genaue Be-
schreibung des Schnittstellenbereiches finden Sie in Kapitel 10.1| Seite 10-2.

Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthdlt die Parameter aller
projektierten und an der Kommunikation mit dem AG beteiligten Bedienge-
rate. Eine prinzipielle Beschreibung des DB-ZU finden Sie in Kapitel 10.3.
Die Tabelle 5-1 zeigt den Aufbau des Bereiches von 16 Datenworte im DB—
ZU, wie er bei FAP jeweils fur ein Bediengerat zu belegen ist.

Tabelle 5-1 Belegung eines Bereiches im DB-ZU

DW DL DR Verwendung

DB-Nr. des Schnitt-| Vom Anwender an-
stellenbereiches zugeben.

n+0 reserviert

n+1 reserviert -

n+2 Versionsnummer des Standard—FB -

Vom Anwender aus-
zuwerten.

n+3 | Auftragsstatus Fehlernummer

n+4 CP-Adresse
(nur bei CP523 und CP521SlI)

Vom Anwender an-
zugeben.

n+5 | Datentyp DB/DX—Nummer Zeiger auf Emp-
0=DB fangsfach; vom An-
1 = DX wender anzugeben.

n+6 |0 Anfangsadresse

(DW-Nummer)

n+7 | Datentyp DB/DX—Nummer Zeiger auf Sende-

0=DB fach; vom Anwende
1= DX anzugeben.
n+8 |0 Anfangsadresse
(DW-Nummer)
n+9 bei FAP nicht relevant -
n+10
n+11 Schnittstellenparameter Vom Anwender an-
n+12 zugeben.
n+13
n+14 reserviert -
n+15
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Anwenderdaten-
bereiche

Sende— und Emp -
fangsfach

5-4

Anwenderdatenbereictsind nur dann einzurichten, wenn die zugehdorige
Funktion genutzt werden soll. Anwenderdatenbereiche sind z. B. erforderlich
zum Ausldsen von Meldungen

zur Ubertragung von Funktionstasten

zur Ansteuerung von LEDs

fur Rezepturen

Eine genaue Beschreibung der Anwenderdatenbereiche finden Sie in
Kapitel 11.

Der Standard—Funktionsbaustein bendétigt Sende— und Empfangsfach zur in
ternen Kommunikation. Die beiden Facher sind vom Anwender an beliebiger
Stelle im AG anzulegen. Im Zuordnungs—Datenbaustein DB—ZU ist die
Adresse der beiden Facher einzutragen. Die Lange der Facher richtet sich
nach der verwendeten CPU (sielab@lle 5-2).

Tabelle 5-2  Abhé&ngigkeit von verwendeter CPU und Grol3e
Sende—/Empfangsfach

CPU Sende—/Empfangsfachin Worten
alle CPU auf3er CPU 945 50
CPU 945 128
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5.2 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Vorgehensweise

Nachfolgendverden die prinzipiellen Schritte beschrieben, wie Sie Ae-F
Kopplung in Betrieb nehmen.

1. Richten Sie den Datenbaustein, zCB 51 , fiir den Schnittstellenbe
reich mit einer Lange voh85 DW ein. Es missen keineéife vogege-
ben werden.

Ist der Datenbaustein nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten Sie nach
dem Aufruf des Standard-FB eine Fehlermeldung im AKKU 1.

2. Kopieren Sie den Standard-FB 52 (Naf2OP:521 oderTDOP:523)
oderden Standard-FB 53 (Narfi®OP:FAP) von der Diskett€ OROS
Standardfunktionsbausteiire Ihr STEP5-Programm.

Die Tabelle 5-3 zeigt, welcher FB fur welche Konfiguration zu verwen
den ist.

Tabelle 5-3  Standard-FB fir die unterschiedlichen Konfigurationen

Funktionsbaustein ‘ AG ‘ CPU Datei
Standard-FB fur Kopplung tber SI2
FB 53 (TDOP:FAP)| S5 115 U| CPU 943, 944 S5TD50ST.S5D
FB 53 (TDOP:FAP)| S5 115 U| CPU 945 S5TD61ST.S5D
FB 53 (TDOP:FAP)| S5 135 U| CPU 928-3UB11 S5TD24ST.S5D
Standard-FB fur Kopplung Giber CP521 Sl
FB 52 (TDOP:521) | S595 U S5TDO3ST.S5D
FB 52 (TDOP:521) | S5 100 U| CPU 103 S5TDO1ST.S5D
Standard-FB fur Kopplung Uiber CP523
FB 52 (TDOP:523) | S5 115 U| CPU 941, 942, 943, 944 S5TD50ST.S5D
FB 52 (TDOP:523) | S5 135 U| CPU 922 Stand>9, S5TD24ST.S5D
CPU 928-3UA12,
CPU 928-3UB11
FB 52 (TDOP:523) | S5 155 U| CPU 946/947, 948 S5TD69ST.S5D

3. RichtenSie den DB-ZU, z. BDB 52, mit einer Lange von mindestens
16 Worten ein. Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthalt die
Parameter aller projektierten und an das AG angeschlossenen
Bediengeréate.

Sind am gleichen AG mehrere Bediengerate UB& &ngekoppelt (z. B.
Uber CP 523), so kénnen alle Bediengerate den gleichen DB-ZU verwen
den. In diesem Fall missen fir jedes BediengeratdeeWn DB-ZU
reserviert werden.
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5-6

4. BelegerSie jetzt den DB-ZU mit den erforderlichen Eintréagen. Die
Tabelle 5-4 zeigt die Beispielbelegung fiir ein Bediengerat mit
Ankopplung an CPU 944. Die Kopplung findet Giber den CP523 statt. Der
Offset n im DB-ZU entspricht der [(Geratenummer —1)*16].

Geben Sie im Datenwort n+4 die CP—Adresse an. Richten Sie in den Da
tenworten n+5 bis n+8 die Zeiger fur das Sende- und Empfangsfach ein.
Belegen Sie die Datenworte rit-fhis n+13 mit den Schnittstellenparame

tern. Welche Eintrage dies sind, finden Sie im Anschluf3 an diese Schritt-
fur-Schritt-Beschreibung.

Der DB-ZU wird nur im Anlauf des Standard-FB ausgewertet. Das
bedeutet, daR eventuelle Anderungen des DB-ZU im laufenden Betrieb

einen Anlauf des Standard-FB zur Folge haben.

Tabelle 5-4 Belegung eines Bereiches im DB-ZU
DW DL DR Verwendung

n+0 | reserviert 51 Vom Anwender an
zugeben.

n+1 reserviert -

n+2 | Versionsnummer des Standard—FB -

n+3 | Auftragsstatus Fehlernummer Vom Anwender aus
zuwerten.

n+4 0 128 Vom Anwender an
zugeben.

n+5 |0 50 Zeiger auf Emp
fangstah venrase

n+t6 10 0 wender anzugeben.

n+7 |0 50 Zeiger auf Sende
fagh vormAmwerceer

n+8 10 S0 anzugeben.

n+9 bei FAP nicht relevant -

n+10

n+11 | 9600 0 Vom Anwender an

n+12 10 0 zugeben.

n+13 1

n+14 reserviert -

n+15

5. Richten Sie ein Sende- und Empfangsfach mit jeweils 6Aaf an (bei
CPU 945 sind es 128 Datenworte.) Legen Sie hierzu z. BDBESD mit
einer Lange von 100 Datenworten an.

Fur jedes angeschlossenen Bediengerét ist ein Sende- und Empfangsfach
einzurichten. Der Standard-FB ben6étigt diese Facher alsrRuf die
Telegramme. Sind diese Facher nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten
Sie nach dem Aufruf des Standard-FB eine Fehlermeldung im AKKU 1.
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6. LadenSie die Nummer des DB-ZU und die Geratenummer des Bedienge
rates in den AKKU 1. In diesem Beispiel ist dies die Geratenurtimer

Die Geratenummer ist notwendig, wenn mehrere Bediengerate mit dem
selben DB-ZU betrieben werden. Dann bestimmt die Geratenummer den
Offset im DB-ZU. Es lassen sich maximal 16 Bediengerate mit einem
DB-ZU betreiben.

7. Rufen Sie anschlieRend den Standard-FB absolut auf

Programmbeispiel:

L KY 52,1 52=Nummer des DB-ZU
1 = Geratenummer

:SPA FB 52 Kommunikation mit Bediengerat
NAME :TDOP:523 FAP-Kopplung tber CP523

T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern

:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatusind Fehlernummer stehen im MY@0.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \érknipfungsegebnis auf den Bft "1” gesetzt. Dies ermoglicht
lhnen, eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

8. Starten Sie jetzt den Anlauf des Standard-FB Uber das Datenwort 64 im
Schnittstellenbereich. Im Schnittstellenbereich wird das Datenwort
DW 64 fur den Anlauf des Standard-FB verwendet.

Im verwendeten Anlauf-@anisationsbaustein (OB 20, 21, 22) muf}
dieses Datenwort mit demeiM 1 (Format KF) beschrieben werden, um
den FB-Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurtickzusetzen.

Beispiel:
0B20/21/22
:ADB 51
‘LKF1

‘T DW 64

Um das Bediengerat und den Standard-FB zurlickzusetzen, darf das Bit 0
in diesem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden. W
dies durchzufuhren ist, ist im Kapitel 10.2.1, Seite 0-6, uniedgvan-

lauf beschrieben.

Bei der AP-Kopplung gibt es keine Rickmeldung zum Bediengerét,
wenn der Standard-FB neu anlauft. Dies hat keine Auswirkung auf die
Kommunikation.

9. Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung
ausgegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \érknlpfungsegebnis auf den @ft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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NachAufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 5-2 dgestellt.

15 12 11 10 8 7

- Bitist nicht belegt

| - | ) | ' | X| X | X| - |X| Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

L

Bild 5-2  Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM
Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:

Kein Auftrag in Bearbeitung
Auftrag in Bearbeitung
Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

10. Verwenderbie AnwendeDatenbereiche, richten sie diese jetzt ein

(siehe Kapitel 1).
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5.3 Parametrierung von CP-Adresse und Schnittstellen -

parameter
Kopplungs-spezifi- Uberden Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU wird die Schnittstelle zum AG
sche Eintrage im parametriert. In diesem Unterkapitel werden nur é&iB-Bpezifischen Eintré
DB-ZU ge beschrieben. Die allgemeine Beschreibung des DB-ZU finden Sie in
Kapitel 10.3.
CP-Adresse DWn+4

Dieses Datenwort muf3 mit der hardwaremafig eingestellten Adresse der CP-
Baugruppe Ubereinstimmen.

bei CP521SI:
DL DR (Anfangsadresse)
0 64...120
(in Schritten von 8)
bei CP523:
DL (AdreR3bereich) DR (Anfangsadresse)
0 | P-Bereich > 128 (in Schritten von 8)
1 | Q-Bereich > 0 (in Schritten von 8)
2 | IM3-Bereich > 0 (in Schritten von 8)
3 | IM4-Bereich > 0 (in Schritten von 8)

Bei Verwendung der CPU-Schnittstelle SI2 ist das Datenwort n+4 nicht rele
vant.

Hinweis
Die Kommunikationsprozessoren CP521 Sl und CP523 belegen 8 Adressen
im Ein-/Ausgabebereich des AG.

Es diirfen keine Einstellungen g@nommen werden, die zu einer Uberlap
pung mit dem AdreRbereich anderer Baugruppen fiihren. Uberlappungen der
AdreRRbereiche werden vom Standard-Funktionsbaustein nicht Gberprift!

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenpara-
meter fur CP

Schnittstellenpara-
meter fur CPU

Zykluszeit bei
CP521 Sl

5-10

DW n+(11 bis 13):
Die hier eingestellten Parameter miissen mit den am Bediengeréat projektier
ten Werten Ubereinstimmen.

DL DR
DW n +11 Baudrate Paritat
DW n +12 0 TTY/IV.24
DWn +13 Zeichenverzugszeit (in 10 ms)
DL n+11 Baudrate DR n +11 Paritat
3 300 0 gerade
4 600 1 ungerade
5 1200 4 kein Paritatshit
6 2400
7 4800 DR n +12 Physik
8 9600 0 TTY
1 V.24

Die Zeichenverzugszei{DW n +13) ist auf 10 ms zu setzen. Damit ist der
Wert fur DW n +13 =1.

Bei der Projektierung des Bediengerates mussen fur die Zeichenverzugszeit
120 ms und 8 Datenbits angegeben werden!

Schliel3en Sie das Bediengerat an die CPU-Schnittstelle SI2 an, so-sind fol
gende Einstellungen zu beachten:

e CPU 943/944DW n + 11 und DW n + 12 sind nicht relevant. Sie sind
fest in der CPU vayegeben.

e BeiderCPU 945sind die Datenworte n #Llund DW n + 12 bei der
Projektierung zu parametrieren!

Zu projektierende \afte:

— Baudrate: 9600 oder 19200
— Paritat: gerade

— Stoppbits: 1

e Bei CPU 928 Bsind die Datenworte DW n+(5..8) fir Sende— und Emp
fangsfach sowie die Datenworte DW n*(13) fiir die Schnittstellenpa
rameter nicht relevant. Es ist nur im Datenwort n+0 die Nummer des
Schnittstellenbereiches einzutragerie\§ie CPU 928B parametriert
wird, ist im Kapite] 5.4, Seite 51lbeschrieben.

Bei der FAP-Kopplung tber die Kommunikationsprozes&saugruppe

CP521 SI darf der Aufruf des Standard-FB darf nicht langer als 80 ms-ausein
anderliegen. Daher sollte die Zykluszeit des S5-Programms nicht 80 ms Uber
schreiten.

Falls die Zykluszeit des AG-Programms gréf3er als 80 ms ist, darf der Stan
dard-FB nicht im OB1 aufgerufen werden. Er mul} jetzt in dem zeitgesteuer
ten Oganisationsbaustein OB13 aufgerufen werden. Sichern Sie in diesem
Fall die Schmiermerker und laden Sie sie anschlieRend wieder zurlick. Fir
den OB13 muf eine Zykluszeit < 80 ms parametriert werden.
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5.4 Parametrierung der Schnittstelle SI2 bei CPU 928B

Parametrierung Die nachfolgende Beschreibung gilt fir die 6ES5928-3UB11 Stand 6 und
héher Folgende Komponenten sind zu parametrieren:

e erweiterter Datenbaustein DX2,

e statischer Parametersatz,

e Sendefach und Empfangsfach,

e KoordinierungsbyteSenden{KBS) undEmpfange{KBE).

In den erweiterten Datenbaust&X2 sind folgende Informationen einzutra
gen:

e Kopplungstyp: Datentibertragung mit demféofen Teiber”,
e Lage des statischen Parametersatzes,
e Lage und Lange von Sende- und Empfangsfach,

e Lage der beiden Koordinierungsby®@snden (KBS) undEmpfangen
(KBE).

Sende- und Empfangsfach mussen in getrennten Datenbausteinen liegen und
bei Adresse 0 beginnen! Die Zeiger auf beide Facher im DB-ZU sind-irrele
vant.

In den DB/DX mit denstatischen Parametersatanlissen die Parameter zur
Bit-Ubertragungsschicht eingetragen werden:

e Baudrate (Bit/s),
e Paritat,

e Bit pro Zeichen,

e Anzahl Stoppbits.

Alle weiteren Parameter im statischen Parametersatz sigdgefen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Belegung des DX2

5-12

Bild 5-3 zeigt, mit welchen Werten der erweiterte Datenbaustein DX2 zu
parametrieren ist. Die Parametrierung beginnt absolut bei DW 0.

Alle Werte sind hexadezimal angegeben.

DW-Nr. Parameter  Bedeutung
0 [4D41 | MA
1 |534B SK
2 |5832 X2
3 |0030 Datentibertragung mit
Kopplungstyp
"offenem Treiber”
4 | 44xx oder | DB-Nr. xx oder
58xx | DX-Nr. xx
5 | xxxx | ab DW-Nr. Xxxx E’zir%en: ;léfrss;?g schen
6 |0000 reserviert
7 |0000 reserviert
8 |44xxoder | DB-Nr. xx oder
58xx DX-Nr. xx Zeiger auf Sendefach
9 [ Xxxx | ab DW-Nr. Xxxx
10 ooxx | Lange in Worten
11 |44xx oder | DB-Nr. xx oder
58xx | DX-Nr. Xx )
o [ron | wownom | 2
13 | xxxx | Lange in Worten
14 |44aa DB-Nr. aa 1)
15 |0064 DW-Nr. 100 Zeiger auf KBS/KBE

1) Die Lage von KBS/KBE ist festgelegt. Fir aa ist die Nummer des

Schnittstellenbereichs einzutragen. Die DW-Nummer ist 100p (64y).

Bild 5-3

Belegung des erweiterten Datenbausteins DX2
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Statischer- Hier stehen die Parameter zur Bit-Ubertragungsschicht sowie iibertragungs
Parametersatz spezifische Parameter

Bild 5-4 zeigt, mit welchen Vften der statische Parametersatz im DB/DX
hinterlegt wird. Die Parametrierung beginnt bei dem im DX2 angegebenen
Datenwort.

DW-Nr. Parameter  Bedeutung

n | 0001 100 Baud
0002 150 Baud
0003 300 Baud
0004 600 Baud
0005 1200 Baud
0006 2400 Baud
0007 4800 Baud
0008 9600 Baud
0009 19200 Baud
n+1 {0000 keine Paritat
0001 ungerade Paritét
0002 gerade Paritat
n+2 10006 6 Bit pro Zeichen
0007 7 Bit pro Zeichen
0008 8 Bit pro Zeichen
n+3 |poo1 1 Stoppbit
0002 12 Stoppbit
0003 2 Stoppbit
n+4 | 0000 keine FluRkontrolle
n+5 {0001 Modus 1
n+6 {0000 reserviert
n+7 000X Zeichenverzugszeit (x * 10 ms)
n+8 {0000 reserviert
n+9 10000 reserviert
n+10| 0000 reserviert

Bild 5-4  Statischer Parametersatz

Hinweis

Im Datenwort n + 7 mul3 deré&ht 10 eingetragen sein
(Zeichenverzugszeit = 100 ms)!
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Ausgabe 05/99 5-13



FAP-Kopplung

Ubernahme der
Betriebssystem-
Fehlernummern

5-14

DasSystemprogramm Uberprift die zweite serielle Schnittstelle (S12) der
CPU 928B alle 100 ms nach eventuell aufgetretenen Kommunikatiensfeh
lern. Im Fehlerfall ruft das Systemprogramm degddisationsbaustein OB
35 auf.

Zur Auswertung der Fehlermeldungen missen im OB 35 folgende Anweisun
gen programmiert werden:

OB35
A DBaaaa Nummer des Schnittstellenbereiches
T DD101

Der Funktionsbaustein generiert bei einer Stérung der Kommunikation im
mer die Fehlermeldung 200. Die exakte Storungsursache ist im Schnittstel
lenbereich in den Datenworten DW 101 und DW 102 abgelegt.
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5.5 Parametrierung des Bediengerates

Parameter in der
Projektierung

In der Tabelle 5-5 sind die Schnittstellen-Parameter aufgefiihrt, die bei der
Projektierung eingestellt werden miissen. Gleichzeitig sind die vom Projek
tierungswerkzeug vgegebenen dfbelegungen angegeben. Die Parametrie

rung erfolgt in

e ProTool unterZielsystem Steuerung

e COM TEXT unterProjektieren» Grundeinstellung- TDOP-Kopplung

Tabelle 5-5 Projektierung des Bediengerates
Parametername Vorbelegung Wertebereich
im Projektierungs-
werkzeug
Schnittstelle TTY TTY; V.24
Baudrate 9,6 kBit/s 300 Bit/s
600 Bit/s
1,2 kBit/s
2,4 kBit/s
4,8 kBit/s
9,6 kBit/s
19,2 kBit/s
Paritat gerade gerade; ungerade; keine
Datenbits 8 7,8
Stoppbits 1 1;2
Zeichenverzugszéit | 12 x 10 ms (1...9999)x 10 ms

1) Max. zulassiger Abstand zwischen zwei empfangenen Zeichen. Trifft innerhalb
dieser Zeitspanne kein Zeichen am Bediengerat ein, so wird eine Systemmeldung

ausgegeben.

Die fur das Bediengerat vgegebenen Schnittstellen-Parameter missen mit
den fir die SIMAIC S5 parametrierten &vten tibereinstimmen.

Hinweis

Bei OP7 und OP17 darf nur 1 Stoppbit verwendet werden.
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PROFIBUS-DP-Kopplung 6

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und
SIMATIC S5 mit Kopplung tber PROFIBUS-DP
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6.1 Einleitung

Definition

Hardware-
Voraussetzungen

Software-
Voraussetzungen

Weitere Busmaster

Systemgrenzen

6-2

PROFIBUS-DRist ein MasteiSlave-Feldbus mit bis zu 122 Slaves. Im Nor
malfall wird ein PROFIBUS-DP Netz durch einktaster betrieben. Dieser
Master pollt alle Slaves zyklisch. Der Master ist z. B. ein AG mit
DP-normkompatibler Anschaltungsbaugruppe. Jedes Bediengerat ist einem
MasterAG fest zugeordnet.

Die Ankopplung der PROFIBUS-DP-Slaves ist kompatibel zur
PROFIBUS-DP-Norm DIN E 19245¢fl 3.

Fur die Einbindung der Bediengeréte in ein bestehendes PROFIBUS-DP-
Netz benétigen Sie folgende Hardware-Komponenten:

e fiir TD10, TD20 und OP20:
PROFIBUS-DP-Schnittstellenmodul und Firmware-Speichermodul,

e fiir OP5 und OP15: Die Geratevariante OP5/A2, OP15/A2 oder OP15/C2,
e flir OP7: Die Geratevariante OP7/DP oder OP7/DP-12,
e flir OP17: Die Geratevariante OP17/DP oder OP17/DP-12,

e flr OP25/35, OP27/37 und TP27/37: Keine zusétzlichen Komponenten
erforderlich,

e imAG:
DP-normkompatible Baugruppe, wie z. B. IM308C. Diese Baugruppe ist
im AG nur einmal erforderlich,

e flr jedes Gerét (Bediengerat oder AG):
Busanschluf3stecker PROFIBUS-DP oder eine andere, hierfiir zugelassene
Komponente (auRer FSK-Busterminal, siehe Konfigurator im SIIGA
HMI Katalog ST80.1),

e bei S5-155 U mit CPU 946/947 ist der Ausgabestand 3UA22 oder héher
erforderlich.

Zusétzlich bendtigen Sie fur die PROFIBUS-DP-Kopplung die folgenden
Software-Komponenten:

e SIMATIC HMI Standard—Funktionsbaustein aérsion 3.2 (¥rsion 3.3
fur DP—Fenster) fUr das jeweilige AG,

e Projektierungswerkzeug Prodl oer Pro®ol/Lite ab \érsion 2, oder
COM TEXT ab Vv3.10,

e Spezifische Projektierungssoftware zur DP-normkompatiblen
Parametrierung der Anschaltungsbaugruppe.

In Sonderféallen kann an ein PROFIBUS-DP Netz ein weiteres AG mit
DP-normkompatibler Masterbaugruppe angeschlossen werden. Die Bedienge
rate kdnnen dann auf beide Master verteilt werden.

Bei der \érnetzung Uiber PROFIBUS-DP diirfen maximal 120 der 122 Slaves
ein Bediengerat sein. DieseeWte sind theoretische Grenzen. Die tatsachli

chen Grenzen werden durch die Speicherkapazitat und die Leistungsfahigkeit
der Steuerung bestimmt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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6.2 Kommunikationsstruktur

Bild 6-1 zeigt die Kommunikationsstruktur mit den Programm- und Datenbausteinen, die im AG zur
Kommunikation zwischen AG und mehreren Bediengeraten notwendig sind.

r---=--=-=-=-=-"=-- 1
Anwender- ! Schnittstellen- !
programm . bereich .
. |Kommuni- : Standard — R "
t=—-| kationsbereich <, “] Funktionsbaustein | ' '
! ! | DB-zU !
! Auftrags- ! ! '
. |facher : =~ :
| ' |Steuerungs- : _ ! DB-SEND !
. |auftrage : > Sendefach :
Z Z .| DB-EMPF i
' | Anwender— ! ! Empfangsfach !
<—»| Datenbereiche | ' '
1 1 L o ;e e e e e e = - 1
: : ‘
Looo oo o2 2o a \
Anschaltungsbaugruppe
PROFIBUS-DP i
T T T T
Bedien- |- - - - - Bedien- |- -~~~ -~ - ---~- Bedien-
gerat gerat gerat

Bild 6-1 Kommunikationsstruktur der PROFIBUS-DP-Kopplung

Beschreibung

Aufgabe des
Standard-FB

Die im Bild 6-1 gestrichelt umrandeten Komponenten sind fir jedes
anzuschlieRende Bediengerat einzeln einzurichten. Die Pfeile symbolisieren
den Informationsflu? zwischen den Komponenten.

Bediengerat und AG kommunizieren miteinander tUber eine
PROFIBUS-DP-Masterbaugruppe. Der Datenaustausch von der Steuerung
zum Bediengerat erfolgt Uber ein Sendefach, vom Bediengerat zur Steuerung
Uber ein Empfangsfach. Diese beiden Datenbereiche dienen dem
Standard-Funktionsbaustein als Sende- und Empfarfgspuf

Der Standard-Funktionsbaustein ist in das STEP5-Anwenderprogramm
einzubinden. Seine Aufgabe ist es z. B., dé¢ebihdung zum Bediengerat zu
Uberwachen und den Datentransfer zu koordinieren.
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Aufgabe des Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbaustein, der zugleich Schnittstelle
Schnittstellenbe- zwischen Anwenderprogramm und Standard-Funktionsbaustein sowie
reiches zwischen Anwenderprogramm und Bediengerat ist. Er enthalt Daten und

Zeiger auf Datenbereiche, die u. a. fir die Synchronisation des Datenaus-
tausches zwischen AG und Bediengerat benétigt werden. Eine genaue Be-
schreibung des Schnittstellenbereiches finden Sie in Kapitel 10.1, Seite 10-2.

Aufgabe des Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthélt die Parameter aller

DB-zU projektierten und an der Kommunikation mit dem AG beteiligten Bedienge-
rate. Eine prinzipielle Beschreibung des DB-ZU finden Sie in Kapitel 10.3,
Seite 10-19. Die Tabelle 6-1 zeigt den Aufbau des Bereiches von 16 Daten-
worte im DB-ZU, wie er bei PROFIBUS-DP jeweils fiir ein Bediengerat zu
belegen ist.

Tabelle 6-1 Belegung eines Bereiches im DB-ZU

DW DL DR Verwendung

n+0 | reserviert DB-Nr. des Schnitt-| Vom Anwender an-
stellenbereiches zugeben.

n+1 reserviert -

n+2 Versionsnummer des Standard—FB -

n+3 | Auftragsstatus Fehlernummer Vom Anwender aus-
zuwerten.

n+4 bei PROFIBUS-DP nicht relevant | —

n+5 | Datentyp DB/DX—Nummer Zeiger auf Emp-
0=DB fangsfach; vom An-
1 = DX wender anzugeben.

n+6 |0 Anfangsadresse

(DW-Nummer)

n+7 | Datentyp DB/DX—Nummer Zeiger auf Sende-
0 = DB fach; vom Anwende
1= DX anzugeben.

n+8 |0 Anfangsadresse

(DW-Nummer)

n+9 | Kopplungsspezifische Eintrage, die abhanvom Anwender an-
n+10 gig sind von der verwendeten Adressie- | zugeben.

11 rungsart

n+12 bei PROFIBUS-DP nicht relevant | —
n+13

n+14 reserviert -
n+15

BenutzerhandbuchKommunikation
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Kopplungs
spezifische
Eintrage im DB-ZU

Eintrage fir lineare
Adressierung und
Kacheladressie-
rung

Die Eintrage im DB-ZU sind abhangig von der Adressierungsart. Die
nachfolgende Beschreibung der Datenworte n+9 big msthach den beiden
Adressierungsarten "Lineare Adressierung/Kacheladressierung” und
"Adressierung Uber DP—Fenster” unterteilt. Die Bedeutung der
Adressierungsarten entnehmen Sie bitte lhrem PROFIBUS-DP Handbuch.

Bei der Adressierung tiber DP—Fenster konnen Blockgrofien Gber 32 Byte
verwendet werden. Dies erhoht die Performance des Bediengerétes: Gleich
zeitig verlangert sich die Reaktionszeit im Dezentralen Peripheriesystem.

Hinweis

Die Adressierungsart "DP—Fenster” ist nur bei IM308C ab Ausgabestand 3
maglich.

Das Bild 6-2 zeigt den Aufbau der Datenwart® bis n+1L im DB-ZU, wie

er fur die lineare Adressierung und die Kacheladressierung erforderlich ist.
Die Angaben missen mit den fir die Anschaltungsbaugruppe projektierten
Daten Uibereinstimmen.

DL DR
DWn +9 Adressierungsart Peripherie-Anfangsadresse
DW n +10 Kachelnummer Blockgrofie
DWn +11 reserviert
Adressierungsart zulassiger AdreR3bereich

0 linearer P-Bereich 128...255

1 linearer Q-Bereich 1) 0...255

2 P-Kachel 192...254

3 Q-Kachel Y 0...254

1) nur bei S5-115U mit CPU 945, S5-135U und S5-155U mdglich.

Bild 6-2  Aufbau der Datenworte im DB—ZU fiir lineare Adressierung und Kachel-
adressierung

Die BlockgréRekann wahlweise 8, 16 oder 32 Bytes betragen. Bei
Mehrprozessorbetrieb ist keine Kachelung erlaubt. Bei linearer Adressierung
wird die Kachelnummer nicht ausgewertet.

Die Peripherie-Anfangsadressanul? so gewahlt werden, dal3 der
Peripherieblock mit der angegebenen Grofie in den zulassigen Adrel3bereich
pafit.
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Eintrage fur
Adressierung Uber
DP—-Fenster

6-6

DasBild 6-3 zeigt den Aufbau der Datenworte n+9 bishirh DB—ZU, wie
er fur die Adressierung tiber DP—Fenster erforderlich ist. Die Angaben mus
sen mit den fir die Anschaltungsbaugruppe projektierten Daten tbereinstim

men.

DW n +9
DW n +10
DW n +11

DL DR
Adressierungsart IM=Nummer
PROFIBUS-Adresse Blockgroile

des Bediengerates

Anfangsadresse DP—Fenster

Bild 6-3  Aufbau der Datenworte im DB—ZU fiir Adressierung tiber DP—Fenster

Eintrag im DB—ZU

Zulassige Werte

Adressierungsart

4

IM—Nummer 0, 16, 32, 48, ..., 240 (in 16er Schritten)
PROFIBUS—Adresse des Bedienl ... 123

gerates

BlockgroRRe 8, 16, 32, 64, 120

Anfangsadresse DP—Fenster
bei S5-15U
bei S5-135U, S5-155U

F800, FA00, FC00
F800, A0O, FC00, FEOO

Hinweis

Die Bediengerate TD10, TD20 und OP20 unterstiitzen nicht die Adressie
rung Uber DP—Fenster

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Sende- und
Empfangsfach

Anwenderdaten-
bereiche

Der Standard—Funktionsbaustein benétigt Sende— und Empfangsfach zur in
ternen Kommunikation. Die beiden Facher sind vom Anwender an beliebiger
Stelle im AG anzulegen. Im Zuordnungs—Datenbaustein DB—ZU ist die
Adresse der beiden Facher einzutragen. Die Lange der Facher richtet sich
nach der verwendeten BlockgroR3e (siehbélle 6-2).

Tabelle 6-2  Abhéangigkeit von verwendeter BlockgréRe und Grol3e
Sende—/Empfangsfach

Blockgrof3ein Byte Sende—/Empfangsfach in Wrten
8 41
16 41
32 41
64 41
120 60

Anwenderdatenbereiche sind nur dann einzurichten, wenn die zugehdorige
Funktion genutzt werden soll. Anwenderdatenbereiche sind z. B. erforderlich

e zum Auslésen von Meldungen

e zur Ubertragung von Funktionstasten
e zur Ansteuerung von LEDs

e flir Rezepturen

Eine genaue Beschreibung der Anwenderdatenbereiche finden Sie in
Kapitel |11.
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6.3 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Vorgehensweise Nachfolgendverden die prinzipiellen Schritte beschrieben, wie Sie die
PROFIBUS-DP-Kopplung in Betrieb nehmen.

1. Richten Sie den Datenbaustein, zDB 51, fir den Schnittstellenbe
reich mit einer Lange vo256 DW ein. Bei der Adressierung Uber
DP—Fenster (nur IM308C) mul3 der Datenbaus2é DW lang sein. Es
missen keine ¥fte vogegeben werden.

Ist der Datenbaustein nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten Sie nach
dem Aufruf des Standard-FB eine Fehlermeldung im AKKU 1.

2. Kopieren Sie den Standard-FB 58 (Naii@OP:DP von der Diskette
COROS Standdfunktionsbaustein@a Ihr STEP5-Programm.eviwenden
Sie Adressierung Uber DP—Fenster so benétigen Sie den Funktionsbau
stein ab ¥érsion 3.3.

3. Richten Sie den DB-ZU, z. BB 52, mit einer Lange von mindestens
16 Worten ein. Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthalt die
Parameter aller projektierten und an das AG angeschlossenen
Bediengeréte.

Sind im gleichen AG weitere Bediengerate tber PROFIBUS—-DP ange
koppelt, so kénnen alle Bediengeréte den gleichen DB-ZU verwenden. In
diesem Fall mussen fiir jedes Bediengerat bét&\im DB-ZU belegt
werden.

4. Belegen Sie jetzt den DB-ZU mit den erforderlichen Eintragen. Die
Tabelle 6-3 zeigt die Beispielbelegung fur ein Bediengerat. Dieetaf
im DB-ZU entspricht der [(Geratenummer —1)*16].

Geben Sie im Datenwort n+0 die DB-Nes Schnittstellenbereiches an.
Richten Sie in den Datenworten n+5 bis n+8 die Zeiger fur das Sende-
und Empfangsfach ein. Belegen Sie die Datenworte n+9 biks mitlden
kopplungsspezifischen Eintragen.

Der DB-ZU wird nur im Anlauf des Standard-FB ausgewertet. Das
bedeutet, dal eventuelle Anderungen des DB-ZU im laufenden Betrieb
einen Anlauf des Standard-FB zur Folge haben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 6-3 Beispielbelegung des DB-ZU
DW DL DR Verwendung
0 reserviert 51 Vom Anwender an
zugeben.
reserviert -
Versionsnummer des Standard—FB -
3 Auftragsstatus Fehlernummer Vom Anwender aus
zuwerten.
4 bei PROFIBUS-DP nicht relevant -
5 0 58 Zeiger auf Emp
fangstarh venrase
6 0 0 wender anzugeben.
7 0 58 Zeiger auf Sende
fagh vormAmvercieer
8 0 41 anzugeben.
9 0 128 linearer P—Bereich
mit Anfangsadresse
128
10 32 BlockgroRle
11 reserviert -
12 bei PROFIBUS-DP nicht relevant -
13
14 reserviert -
15

5. Richten Sie fur die lineare Adressierung oder die Kacheladressierung ein
Sende- und Empfangsfach mit jeweils 4art¥n an. Legen Sie hierzu
z. B. denDB 58 mit einer Lange von 82 Datenworten an.

Fur die Adressierung Uber DP—Fenster (nur IM308C) mit einer Bloekgrd
Re von 120 Byte sind Sende— und Empfangsfach mit jeweilsoBt@ iV
einzurichten. Legen Sie hierzu z. B. d2B 58 mit einer Lange von 120
Datenworten an.

Fur jedes angeschlossenen Bediengerat ist ein Sende- und Empfangsfach
einzurichten. Der Standard-FB benétigt diese Facher dlsrRuf die
Telegramme. Sind diese Facher nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten
Sie nach dem Aufruf des Standard-FB eine Fehlermeldung im AKKU 1.

6. Laden Sie die Nummer des DB-ZU und die Geratenummer des Bedienge
rates in den AKKU 1. In diesem Beispiel ist dies die Geratenurtimer

Die Geratenummer ist notwendig, wenn mehrere Bediengerate mit dem
selben DB-ZU betrieben werden. Dann bestimmt die Geratenummer den
Offset im DB-ZU. Es lassen sich maximal 16 Bediengerate mit einem

DB-ZU betreiben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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7. Rufen Sie anschlieRend den Standard-FB absolut auf.

Programmbeispiel:

L KY 52,1 52=Nummer des DB-ZU
1 = Geratenummer

:SPAFB 58 Kommunikation mit Bediengerat
NAME :TDOP:DP PROFIBUS-DP-Kopplung

‘T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern

:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatus und Fehlernummer stehen im MW 100.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das VerknlUpfungsergebnis auf den Wdrt esetzt. Dies ermdglicht
Ihnen, eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle
Auftragsstatus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

8. Starten Sie jetzt den Anlauf des Standard-FB Uber das Datenwort 64 im
Schnittstellenbereich. Im Schnittstellenbereich wird das Datenwort
DW 64 fir den Anlauf des Standard-FB verwendet.

Im verwendeten Anlauf-Organisationsbaustein (OB 20/21/22) muf3 dieses
Datenwort mit dem Wert (Format KF) beschrieben werden, um den
FB-Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zuriickzusetzen.

Beispiel:

OB 20/21/22
‘A DB 51
LKF1

T DW 64

Um das Bediengerat und den Standard-FB zurlickzusetzen, darf das Bit 0
in diesem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden. Wie
dies durchzufiihren ist, ist im Kapitel 10.2.1, Seite 10-6, unter Wiederan-
lauf beschrieben.

Bei der PROFIBUS—DP-Kopplung gibt es keine Rickmeldung zum Be-
diengerat, wenn der Standard-FB neu anlauft. Dies hat keine Auswirkung
auf die Kommunikation.

9. Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung
ausgegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das VerknlUpfungsergebnis auf den Wegesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragssta-
tus sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 6-4 dargestellt.

BenutzerhandbuchKommunikation
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15 12 11 10 8 7

|-|-|-|X|X|X|-|X| Fehlernummer

L

Bild 6-4 Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

- Bitist nicht belegt
X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:
Bit = 1:

Kein Auftrag in Bearbeitung
Auftrag in Bearbeitung
Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

10. VerwenderSie AnwendeDatenbereiche, richten sie diese jetzt ein
(siehe Kapitel 1).
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6.4 Parametrierung des PROFIBUS-DP-Netzes

Netzparameterie- Die nachfolgende dbelle zeigt, welche Parameter im PROFIBUS-DP—-Netz
rung fur Anschaltungsbausgruppe und Bediengerat anzugeben sind, damit beide
miteinander kommunizieren kdnnen.

anzugeben beim Projektieren von

Parameter Anschaltungs- | DB-ZU | Bediengerat
baugruppe
Stationsnummer des Bediengerates X X

(PROFIBUS-Teilnehmeradresse)

AdreRumfang (BlockgroRRe) X X
Peripherie-Adrel3bereich X X
Baudrate X X

Um den zur Verfigung stehenden Adrefl3raum optimal auszunutzen, kann fur
jedes Bediengeréat der verwendete Adrel3umfang einzeln festgelegt werden.

Hinweis

Je groRer die BlockgréRe gewahlt wird, je hdher ist die Datenlibertragungs
rate. Gleichzeitig verlangert sich aber die Reaktionszeit im Dezentralen
Peripheriesystem. Aus Performance—Grunden ist bei Grafikgeraten unbe
dingt ein moglichst hohe Blockgrol3e zu wahlen.

Verwendung von Haben Sie den Quittungsverzug (QVZ) fir das Bediengerat aktiviert und den

QVZ fir das OB23 eingerichtet, so muf3 am Ende des OB23 der Akkul auf Null gesetzt

Bediengeréat werden, z. B. L KHO000. Damit wird der beim Initialisieren des Bediengeréat
(Neuanlauf, Spannung einschalten) auftretende QVZ tberbriickt und die CPU
bleibt im RUN.

Parametrierung In der Tabelle 6-4 sind die Parameter aufgefuhrt, die bei der Projektierung

des Bediengerates des Bediengerates eingestellt werden mussen. Gleichzeitig sind die vom

Projektierungswerkzeug vgpegebenen &fbelegungen angegeben. Die
Parametrierung erfolgt in

e ProTool unterZielsystem- Steuerung

e COM TEXT unterProjektieren— Grundeinstellung-
TDOP-Kopplung

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 6-4 PROFIBUS-DP-Parameter des Bediengerates

Parametername Vorbelegungim Projektierungswerkzeug | Wertebereich

OP-Adresse 3 3 bis 126

Baudrate 1,5 MBit/s 93,75 kBit/s
187,5 kBit/s
500 kBit/s
1,5 MBit/s
12 MBit/s

DieseAngaben missen mit den Projektierungsangaben der Anschaltungsbau
gruppe z. B. IM308C ubereinstimmen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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6.4.1 Anschaltungsbaugruppen IM308B/C

COM PROFIBUS

6-14

Zum Konfigurieren der IM308B/C ist das Projektierungspaket COM
PROFIBUS erforderlich. Mit dem SIMATIC HMI Projektierungswerkzeug
werden GSD-Dateien fiir Bediengerate-Slaves mitgeliefert. Diese GSD-Da
teien sind enthalten bei

e ProTool im VerzeichnisSPROTOOL\PLCPROG\GSD
e ProTool/Lite im VerzeichnisSPROLITE\PLCPROG\GSD

Fur die verschiedenen Bediengerate sind auch verschiedene GSD-Dateien
erforderlich. Die abelle 6-5 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 6-5  Zuordnung GSD-Datei und Bediengeréat

GSD-Datei Bediengeratunterstiitzt Baudrate
kleiner 12 MBaude bis 12 MBaude
S1108020.GSD OP20, TD10, TD20 -

S1058020.GSD | OP5 -

S1158020.GSD OP15 -

S1078020.GSD OP7/DROP17/DP -

S1078040.GSD |- OP7/DP-12, OP17/DP-1P
S1178040.GSD |- TD17

S1258020.GSD | OP25, OP35c -

S1278040.GSD |- OP27, OP37, TP27, TP37

Verwenden Sie die IM308B, so benétigen Sie keine GSD—Dateien.

Sind die GSD-Dateien im COM PROFIBU®&Neichnis alter als die bei
ProTool mitgelieferten GSD-Dateien oder unterstiitzt der COM PROFIBUS
ein neues Bediengerat noch nicht, so kopieren Sie die Dateien vaoProT
zu COM PROFIBUS. AnschlieBend ist der COM PROFIBUS neu zu starten
undGSD-Dateien einlesen ist anzuwahlen.

Haben Sie bereits eine COM PROFIBUS—Projektierung mit einer élteren Da
tei erstellt und wollen die aktuelleren GSD-Dateien verwenden, so istin die
sem Fall die Projektierung neu zu erstellen.
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Parameter

DamitIM308B/C und Bediengerat miteinander kommunizieren kénnen, sind
folgende Parameter im COM PROFIBUS einzustellen:

Stationstyp: COROS OPoderHMI..

Stationsnummer. 3...126

Der hier eingetragene &kt muf3 mit der OP—Adresse Ubereinstimmen, die
bei der Projektierung des Bediengerates angegeben wird.
Soll-Konfiguration:

Die Soll-Konfiguration wird durch Auswahl der BlockgréRRe festgelegt.
Die BlockgroRe wird durch die Anzahl der angegebenen Steckplatze
bestimmt. In jedem verwendeten Steckplatz wird dazu die Adoégse
angegeben.

Folgende BlockgréRen durfen eingestellt werden: 8 Byte, 16 Byte, 32
Byte, 64 Byte, 120 Byte.

Adrel3kennung:

Die AdreRkennung wird automatisch durch die Soll-Konfiguration-zuge
wiesen und darf nicht geandert werden.

E— und A-Adresse

Dieses Feld bleibt bei Adressierung tiber DP—Fenster leer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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6.4.2 Ankopplung AG 95U DP—-Master

Kommunikations-
partner

Standard—-FB

Kopplungsspezifi-
sche Eintrége im
DB-ZU

6-16

Eskdnnen maximal zwei Bediengerate an das AG 95U DP—Master ange
schlossen werden. Wahlen Sie in RyolTunterZielsystem- Steuerung-
Bearbeiterdas ProtokolBIMATIC S5 — L2-DP  aus und stellen Sie unter
ParameterdenCPU-TypS5 95U ein.

Bei zwei angeschlossenen Bediengeraten ist die Performance relativ gering.
Beispielsweise liegt die Aktualisierungszeit des Bediengerates bei ca 5 bis 15
Sekunden, wenn die AG-Zykluszeit grol3er als 150 ms ist.

Die Programmdates5TD03ST.S5D enthalt den FB 58 und den Zusatz—
Funktionsbaustein FB 0. Der FB58 ist im S5—Programm absolut aufzurufen,
wogegen der FB 0 vom FB 58 aufgerufen wird. Der FB 0 ist nur in die Pro
grammdatei zu kopieren.

Bei den kopplungsspezifischen Eintrdgen im DB-ZU ist nur die Adressie
rart O (linearer P-Bereich) zulassig. Im Datenworthsteht die Nummer
des Zusatz—FB. Damit sieht die Belegung der Datenworte n+9 bisim+1
DB-ZU folgendermaf3en aus:

DL DR
DW n +9 0 Peripherie-Anfangsadresse
DW n +10 nicht relevant Blockgroile
DW n +11 0 Nr. des Zusatz—FB

Bild 6-5 Aufbau der Datenworte im DB—-ZU fiir lineare Adressierung

Der zulassige AdreRRbereich liegt zwischen 64 und 191. In diesem Bereich
werden je nach angewahlter Blockgré3e 8/16/32 Eingangs- und Ausgangs
byte belegt. Da die Adresse 127 physikalisch in einem anderen Bereich liegt
als die Adresse 128, darf ein Block nicht bereichsiiberlappend angelegt wer
den. Damit egeben sich folgende Anfangsadressen bei den unterschiedlichen
BlockgrofR3en:

Blockgrofie Anfangsadresse
8 64 bis 120, 128 bis 184
16 64 bis 1.2, 128 bis 176
32 64 bis 96, 128 bis 160
Hinweis

Wenn die DP-Schnittstelle der AG 95U DP—Master Uber den DB1 projek
tiert wird, durfen ftir den DP-Status keine Schmiermerker verwendet wer
den.
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COM PROFIBUS

Zum Konfigurieren des AG 95U DP-Master ist das Projektierungspaket
COM PROFIBUS erforderlich. Mit dem SIMAC HMI Projektierungswerk
zeug werden GSD-Dateien fur Bediengerate-Slaves mitgeliefert. Diese
GSD-Dateien sind enthalten bei:

e ProTool im VerzeichnisSPROTOOL\PLCPROG\GSD
e ProTool/Lite im VerzeichnisSPROLITE\PLCPROG\GSD

Fur die verschiedenen Bediengerate sind auch verschiedene GSD-Dateien
erforderlich. Die abelle 6-6 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 6-6  Zuordnung GSD-Datei und Bediengeréat

GSD-Datei Bediengeratunterstiitzt Baudrate
kleiner 12 MBaude bis 12 MBaude
S1108020.GSD OP20, TD10, TD20 -

S1058020.GSD | OP5 -

S1158020.GSD OP15 -

S1078020.GSD OP7/DROP17/DP -

S1078040.GSD |- OP7/DP-12, OP17/DP-1P
S1178040.GSD |- TD17

S1258020.GSD | OP25, OP35 -

S1278040.GSD |- OP27, OP37, TP27, TP37

Sind die GSD-Dateien im COM PROFIBU®Neichnis alter als die bei
ProTool mitgelieferten GSD-Dateien oder unterstiitzt der COM PROFIBUS
ein neues Bediengerat noch nicht, so kopieren Sie die Dateien vayoProT
zu COM PROFIBUS. AnschlieBend ist der COM PROFIBUS neu zu starten
undGSD-Dateien einlesen ist anzuwahlen.

Haben Sie bereits eine COM PROFIBUS—Projektierung mit einer élteren Da
tei erstellt und wollen die aktuelleren GSD-Dateien verwenden, so istin die
sem Fall die Projektierung neu zu erstellen.
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Parameter

Transfer der
COM Datei

6-18

Damit AG 95U DP-Master und Bediengerét miteinander kommunizieren
kénnen, sind folgende Parameter im COM RPOFIBUS einzustellen:

e Stationstyp. COROS OPRoderHMI..

e Stationsnummer. 3...126
Der hier eingetragene &kt muf3 mit der OP—Adresse Ubereinstimmen, die
bei der Projektierung des Bediengeréates angegeben wird.

e BusbezeichnungProfibus—DP
e Busprofil: Einstellbar/S5-95U

e Soll-Konfiguration:
Die Soll-Konfiguration wird durch Auswahl der BlockgréRRe festgelegt.
Die Blockgrofe wird durch die Anzahl der angegebenen Steckpléatze be
stimmt. In jedem verwendeten Steckplatz wird dazu die Ad@sSean
gegeben.
Folgende BlockgréRen durfen eingestellt werden: 8 Byte, 16 Byte, 32
Byte.

e AdreRRkennung;
Die AdreRkennung wird automatisch durch die Soll-Konfiguration-zuge
wiesen und darf nicht geandert werden.

e E—und A-Adresse
Dieses Feld kann nur mit dem P—Bereich belegt werden; der zulassige
AdreRbereich ist 64-191.

Die Ubertragung der COM PROFIBUS Projektierung vom PG/PC zum AG
erfolgt tiber die DP—Schnittstelle der CPU. Als Ubertragungsrate darf nur die
Baudrate von 19,2 kBaud eingestellt werden.

1. Fahren Sie Urléschen am AG durch.
2. Ubertragen Sie die COM PROFIBUS—Projektierung zum AG.
3. Ubertragen Sie das S5—-Programm (ohne DB1).

Benutzerhandbuch Kommunikation
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6.4.3 Weitere SIMATIC S5 PROFIBUS-DP-Masterbaugruppen

Voraussetzung Die Bediengerate kénnen Giber PROFIBUS-DP mit allen Masterbaugruppen
kommunizieren, die den PROFIBUS-DP gemaf3 DIN E 1924 3T
unterstutzen.

Hinweise zur- Die Parametrierung weiterer PROFIBUS—-DP—Masterbaugruppen entnehmen

Parametrierung Sie bitte den jeweiligen Baugruppen-Beschreibungen. Beachten Sie bei der
Ankopplung des Bediengerates an ein PROFIBUS—DP-Netz folgende Lei
stungsdaten:

e Parametrieren Sie das Bediengerat als PROFIBUS-DP-Slave nach
DIN E 19245, Eil 3.

e Der AdreBumfang (BlockgréRe) des E/A-Bereichs ist fur jedes Bedienge
rat auf 32 Byte festgelegt werden.

e Geben Sie fir die Herstelldld des Bediengerate-Slaves, die eine Baudra
te kleiner 12 MBaude unterstiutzen, die Kenn8680ein. Fir Bedienge
réte, die eine Baudrate von 12 MBaude unterstutzen, ist die Hersteller—ID
8040anzugeben.

e Die Modi "SYNC” und "FREEZE” werden vom Bediengerat nicht unter
stutzt.

e Userparametrierbare Daten sind nicht moglich.

e Eine Slave-Ansprechiiberwachung ist zwar moglich, aber fur Bediengera
te-Slaves nicht sinnvoll. Beim Ansprechen der Uberwachung wird am
Bediengerat ein Neuanlauf ausgefihrt.

¢ Verwenden Sie ausschlief3lich eine der nachfolgenden Bediengerate-Bau
draten (ungeachtet evtl. weiterer Einstellungsmaoglichkeiten im
Projektierungswerkzeug):

— 93,75 KBit/s,
— 187,5 KBit/s,
— 500 KBit/s,
— 1,5 MBit/s,
— 12 MBit/s.

e Als "Min. Slaveintervall” ist fur alle Bediengerate auf3er OP15 eine Zeit 2
ms einzustellen. Fir OP15 ist 6 ms einzustellen.

* Projektieren Sie den Bediengerate-Peripherie-Adrel3bereich als-kombi
nierten E/A-Bereich mit Byte-Konsistenz (Adre3-Kennung 55H).

Weitere Konsistenzanforderungen bestehen nicht.
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CP 5430 TF und
CP 5431 FMS

6-20

Zur Projektierung der Kommunikationsprozessoren CP 5430 TF (ab Ausga
bestand 2) und CP 5431 FMS (ab Ausgabestand 1) ist die Projektierungsober
flache PROFIBUS—NCM erforderlich. Fir die Parametrierung gelten die Hin
weise zur Parametrierung auf Seite 6-19. Hier werden nur die Besonderheiten
fur den CP 5430/5431 beschrieben.

Die Parametrierung der Kommunikationsprozessoren mit PROFIBUS NCM
entnehmen Sie bitte den jeweiligen Baugruppen-Beschreibungen.

Wir empfehlen, die nachfolgenden Parameter gernaIiE 6-7
einzustellen:

Tabelle 6-7 Empfohlene Parameter fir PROFIBUS-NCM

Parameter Einstellung

Busparameter Daten "berechnete Parameter” ibernehmen
DP-Betriebsart freilaufend

Ansprechiiberwachung fur Bediengerat nur "Nein” sinnvoll
Poll-Zykluszeit mind. 5 ms; so klein wie méglich
Groftes Min. Slave-Intervall | 5 ms

Fur die Adressierungsart ist nur linearer P—Bereich zulassig.

Der FB-SYNCHRON muR in den Anlaufpanisationsbausteinen OB 20, OB
21 und OB 22 aufgerufen werden:

Aufrufbeispiel fur SIMATIC S5-15U:

:SPA FB 249 Aufruf des HTB SYNCHRON
NAME :SYNCHRON
SSNR :KYO0,8 Schnittstellennr. (Kachelnr.)
BLGR :KYO0,5 Blockgrofie
PAFE :MB 255 Fehlermeldung des HTB
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DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und
SIMATIC S5 mit der SINEC L1-Kopplung.
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7.1 Ubersicht

Definition

Anschluy

Funktion

Hardware-
Voraussetzungen

Software-
Voraussetzung

7-2

Der SINEC L1-Bus ist ein Master-Slave-Bus mit einem Master und maximal
30 Slaves.

An ein SINEC L1 Bussystem kdnnen bis zu 4 TD/OP als SINEC L1- Slaves
angeschlossen und von ein&@ (dem L1-Master) angesteuert werden.

Fur den Anschlu’ des AG an den SINEC L1-Bus ist ein Kommunikationspro
zessor (z. B. CP 530) erforderlich.

Das TD/OP wird mit einer SINEC L1-Busklemme BT 777 an den SINEC
L1-Bus angeschlossen. Der Anschluf erfolgt wahlweise Gber

e die Basisschnittstelle des TD/OP oder
e das serielle Schnittstellenmodul des TD/OP

Das serielle Schnittstellenmodul erméglicht die gleichzeitige Nutzung einer
seriellen Schnittstelle und der SINEC L1-Busankopplung.

Die serielle érbindung des SINEC L1-Feldbusses ist durch den RS
485-Standard definiert.

Die Umsetzung der TT-Physik des TD/OP auf die RS 485-Physik des
SINEC L1 Ubernimmt die SINEC L1- Busklemme.

Fur die SINEC L1-Buskopplung bendtigen Sie:
e ein oder mehrere TD/QP

e ein AG
— S5-15U (nicht mit CPU 945),
— S5-135U (CPU 928A nur alexs. -3UA12),
— S5-155U (nicht mit CPU 948),

e einen Kommunikationsprozessor CP 530 fur den Anschlu3 des AG an das
SINEC L1-Netz,

¢ ein Schnittstellenmodul zur Anschaltung des TD/OP an den Feldbus, so
fern der Anschlufd nicht direkt Uber die Basisschnittstelle erfolgt,

e eine Busklemme BT 777 fur jeden SINEC Lé&{fehmer.

Fur die SINEC L1-Buskopplung benétigen Sie:
¢ einen Funktionsbaustein FB-TDOP:L1 (FB 56) fur das AG,

* ein COM 530-Paket zur Parametrierung des Kommunikationsprozessors
CP 530 und

e Hantierungsbausteine fur das AG. Die Hantierungsbaustein sind im AG
S5-115 U in die CPU integriert, ansonsten sind diese getrennt zu-bestel
len.
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Parametrierung
des SINEC
L1-Netzes

Der SINEC L1-Bus wird tber das Softwarepaket COM 530 parametriert.
Weitere Informationen hierzu entnehmen Sie bitte dem zugehdérigen Hand
buch.

Zur Anbindung an das Bussystem muf3 jedes TD/OP mit seiner in COM
TEXT parametrierten Slave-Adresse in die Umlaufliste des CP 530 eingetra
gen werden.

Hinweis

Die Verbindung von der Busklemme BT777 zum TD/OP darf nur im-span
nungslosen Zustand des TD/OP gesteckt oder gelost werden!

Der Bus darf wahrenddessen jedoch aktiv sein.
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7.2 Kommunikationsstruktur

Bild 7-1 zeigt die Kommunikationsstruktur mit den Programm- und Datenbausteinen, die im AG zur
Kommunikation zwischen einem AG und mehreren TD/OP notwendig sind.

. DB-TDOP ] DB-ZU
: ) - Zuordnungs-
| |Kommunika- | | standard- Datenbaustein
Anwender- . |tionsbereich ‘ funktions-
programm ! ! Baustein ’ 7DiBiSiEiN7D ””” ’
. | Auftrags- : ol !
™ tacher —> > Sendefach |
' Anwender- ! ' | DB-EMPF !
! Datenbereiche ~—>1 Empfangsfach |
! | Steuerungs- | S .
—Prauftrage >
‘ ‘ DB-HTB
.| Meldungen ‘ >
' | TDIOP- ] v
! Steuerung ! Hantierungs-
| D bausteine
R Rezepturen [
SINEC L1-
Kommunikationsprozessor
SINEC L1-Bus t BT777
1 1 D 1
T T BT777 T
TD/OP |_ _ _ _ _ TD/OP | _ _ - _ - . _ . ______ TD/OP
Bild 7-1  Kommunikationsstruktur der SINEC L1-Kopplung
Beschreibung Die im Bild 7-1 gestrichelt umrandeten Komponenten sind fiir jedes anzu

schlieRende TD/OP einzeln einzu-richten. Die Pfeile symbolisieren den In
formationsfluR zwischen den Komponenten.

Jeder Busteilnehmer wird tber eine eigene Busklemme BT777 an den SINEC
L1-Bus angeschlossen. Die Busklemmen setzen die zu tbertragenden Signale
in die RS485-Physik des SINEC L1-Protokolls um.

Benutzerhandbuch Kommunikation
7-4 Ausgabe 05/99



SINEC L1-Kopplung

Aufgabe des
Standard-FB

Aufgabe des
DB-TDOP

Aufgabe des
DB-zU

Voraussetzung

TD/OPund AG kommunizieren miteinander Gber einen SINEC L1-Kommu
nikationsprozessober Datenaustausch von der Steuerung zum TD/OP er
folgt Gber ein Sendefach, vom TD/OP zur Steuerung tber ein Empfangsfach.
Diese beiden Datenbereiche dienen dem Standard-Funktionsbatadtein
Sende-und Empfangspidr.

Der Standard-Funktionsbaustein ist in das STEP5-Anwenderprogramm einzu
binden. Seine Aufgabe ist es u. a., degbihdung zum TD/OP zu Uberwa

chen und den Datentransfer zu koordinieren. Dabei wird er von Hantierungs
bausteinen unterstitzt, die er selbstéandig aufruft.

Der Schnittstellenbereich DB-TDOP ist zugleich Schnittstelle zwischen An
wenderprogramm und Standard-Funktionsbaustein sowie zwischen Anwen
derprogramm und TD/OEr enthalt Daten und Zeiger auf Datenbereiche,

die u. a. fur die Synchronisation des Datenaustausches zwischen AG und TD/
OP bendtigt werden.

Ein Steuerungsauftrag wird mit seinen Parametern vom Anwenderprogramm
im Anwenderdatenbereich "Steuerungsauftréage” hinterlegt. Durch Eintragen
eines Zeigers auf diesen Datenbereich in ein freies Auftragsfach im DB-
TDOP wird der Steuerungsauftrag angestofRen.

Anwenderdatenbereiche sind nur dann einzurichten, wenn die zugehdérige
Funktion genutzt werden soll.

Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthélt eine Liste aller projektierten
und an der Kommunikation mit dem AG beteiligten TD/OP mit deren Steue
rungsparametern.

Als Minimalkonfiguration zum Betrieb eines TD/OP am SINEC L1-Bus
bendtigen Sie

e auf der AG-Seite den Standard-Funktionsbaustein FB 56 (TDOP:L1) von
der Programmdatei,

e den Schnittstellenbereich DB-TDQOP
e den Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU und
e Hantierungsbausteine.

Diese Komponenten sind nachfolgend beschrieben.
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7.3 Einrichten der Programm- und Datenbereiche

Schnittstellen-
bereich

Standard-
Funktionsbaustein

7-6

RichtenSie z. B.DB 51 mit einer Lange vo228 DW ein. Dieser DB ist der
Schnittstellenbereich DB-TDOP

Der Standard-FB wird absolut aufgerufen.

Programmbeispiel:

L KY 52,1 52=Nummer des DB-ZU
1 = TD/OP Geratenummer
:SPA FB 56 Kommunikation mit TD/OP
NAME:TDOP:L1 SINEC L1-Kopplung
:T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern
:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatus und Fehlernummer stehen im MW 100.

Der Anlauf des Standard-FB wird Uiber das Datenwort DW 64 im DB-TDOP
gestartet. Im verwendeten Anlaufganisationsbaustein (OB 20, 21, 22) muf3
dieses Datenwort mit demeft 1 (Format KF) beschrieben werden, um den
FB-Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurlickzusetzen.

Beispiel:

0B20/21/22

:ADB 51 51 = Nummer des DB-TDOP
LKF1

‘T DW 64

Um das TD/OP und den Standard-FB zurtickzusetzen, darf das Bit 0 in die
sem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden.

Bei der SINEC L1-Kopplung gibt es keine Rlickmeldung zum TDy@Rn
der Standard-FB neu anlauft. Dies hat keine Auswirkung auf die Koramuni
kation.

Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung aus
gegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \erknlUpfungsegebnis auf den @ft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragsstatus
sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 7-2 dgestellt.
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15 12 11 10 8

7

BEBEDNEN

Bit ist nicht belegt
Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

L

Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapite A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler

(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Bild 7-2  Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

Kopplungsspezifi-
sche Eintrage im
DB-zZU

Uberden Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU wird die Schnittstelle zum AG
parametriert. Hier werden nur die SINEC L1 spezifischen Eintrage beschrie
ben. Die allgemeine Beschreibung des DB-ZU finden Sie in Kapite| 10.3.

Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU muf3 mit einer La4nge von mindestens
16 Wortern eingerichtet werden.

DW n+4, DW n+11..13
Diese Datenworte sind reserviert.

DW n+9, DW n+10: SINEC L1-Parameter
Diese beiden Datenworte enthalten die

e Kacheladresse des Kommunikationsprozessors und

e TD/OP-Slave-Nummer.

DL DR
DWn +9 nicht belegt CP-Kacheladresse
DWn +10 nicht belegt TD/OP-Slavenummer

Die CP-Kacheladressenul3 mit der projektierten (z. B. in COM 530)
Adresse Ubereinstimmen.

Die TD/OP-Slave-Nummermuf3 mit der in COM TEXT projektierten
Nummer Ubereinstimmen.

Vor dem Anlauf des Standard-Funktionsbausteins sind im DB-ZU die folgen
den Eintrage erforderlich:

— Zeiger auf das Empfangsfach,
— Zeiger auf das Sendefach,
— Nummer des DB-TDQP

Sind im gleichen AG weitere TD/OP Uber SINEC L1 angeschlossen, so kon
nen alle TD/OP den gleichen DB-ZU verwenden. In diesem Fall missen fir
jedes Gerat 16 Wite im DB-ZU reserviert werden.
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Hantierungs-
bausteine

7-8

Hinweis

Der DB-ZU wird nur im Anlauf des Standard-FB ausgewertet. Eine evtl.
Anderung im DB-ZU muR einen Anlauf des Standard-FB zur Folge haben.

Alle Schnittstellenfunktionen werden tiber den Funktionsbaustein FB-TDOP:
L1 abgewickelt. Dieser bendtigt die folgenden Hantierungsbausteine:

— HTB-SEND,

— HTB-RECEIVE,

— HTB-CONTROL und
— HTB SYNCHRON.

Hinweis

Die Hantierungsbausteine benétigen als Arbeitsbereich den DB-HTB. Dieser
mul} fest als DB 56 mit einer Mindestlange von 16 Datenworten eingerichtet
werden.

Wird der DB 56 mit mehr als 16 Datenworten eingerichtet, so steht er dem
Anwender ab dem Datenwort DW 16 zur freierfiigung.

Tabelle 7-1 enthélt die Funktionsbausteinnummern der benétigten Hantie
rungsbausteine fur die jeweilige CPU.

Tabelle 7-1 Funktionsbausteinnummern

Funktionsbaustein | AG

S5-115 U S5-135 U S5-155 U
FB-SEND FB 244 FB 120 FB 120
FB-RECEIVE FB 245 FB 121 FB 121
FB-CONTROL FB 247 FB 123 FB 123
FB-SYNCHRON FB 249 FB 125 FB 125

Die Hantierungsbausteine sind beim AGIU im EPROM der CPU enthal
ten, ansonsten sind diese getrennt zu bestellen.
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Aufruf der Hantie - Mit Ausnahme des FB-SYNCHRON werden die Hantierungsbausteine auto
rungsbausteine matisch durch den Standard-FB aufgerufen.

Der FB-SYNCHRON muR in den Anlaufpanisationsbausteinen OB 20,
OB 21 und OB 22 aufgerufen werden:

Aufrufbeispiel fur SIMA TIC S5-115 U

:SPA FB 249 Aufruf des HTB SYNCHRON
NAME:SYNCHRON
SSNR: KY 0,8 Schnittstellennr(Kachelnr)
BLGR: KYO0,5 BlockgroRle
PAFE: MB 255 Fehlermeldung des HTB
Sendefach, Fur jedes angeschlossene TD/OP ist ein Sende- und Empfangsfach mit einer
Empfangsfach festen Lange von je 34 Datenworten einzurichten. Im DB-ZU sind in den
Datenworten n+5 bis n+8 Zeiger fur das Sende- und Empfangsfach einzurich
ten.
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7.4 Parametrierung des SINEC L1-Netzes

In der Tabelle 7-2 sind die Schnittstellen-Parameter aufgefihrt, die bei der Projektierung mit COM

TEXT eingestellt werden missen. Gleichzeitig sind die von COM TEX@egmbenen &fbelegungen

angegeben.

Die Parametrierung erfolgt untBrojektieren— Grundeinstellung- TDOP-Kopplung

Tabelle 7-2 Schnittstellen-Parameter fiir die SINEC L1-Kopplung
Parametername Vorbelegung in COM TEXT Wertebereich
Schnittstelle TTY TTY; V.24
Baudrate 187,5 kBit/s 9,6 kBit/s

19,2 kBit/s

93,75 kBit/s

187,5 kBit/s

500 kBit/s

1,5 MBit/s
Paritat gerade gerade; ungerade; keine
Datenbits 8 7 8

Stoppbits 1 1, 2
Slave-Nrl) 1 1 bis 30

1) L1-Busadresse des TD/OP

Die fur das TD/OP vaegebenen Schnittstellen-Parameter missen mit den fur den SINEC L1-Kommu

nikationsprozessor parametrierteleién Ubereinstimmen.

7-10
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DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und
SIMATC S5 mit der SINEC L2-Kopplung.
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8.1 Ubersicht

Definition

Systemgrenzen

Hardware-
Voraussetzungen

Software-
Voraussetzungen

8-2

Der SINEC L2-Bus ist ein Multi-Master-Bus mit bis zu 12&ilehmern.
Maximal 32 Busteilnehmer sind masterféahig. Alle in die TD/OP-AG-Kom
munikation eingebundenen Busteilnehmer sind Bus-Master

Ein AG kann mit maximal 30 TD/OP kommunizieren. Jedes TD/OP kemmu
niziert nur mit einem AG.

Die Zuordnung der TD/OP zu einem AG ist fir jedes TD/OP einzeln projek
tierbar.

Die TD/OP werden an das AG Uber deneien Layer2-Zugangangekoppelt.
Dieser ist kompatibel zum PROFIBWSchDIN 19245 T1.

Bei der \érnetzung der TD/OP uber den Bus SINEC L2 sind folgende
Systemgrenzen zu beachten:

e max. sind 32 Master (TD/OP oder AG) oder andere masterfahityeh-
mer im \erbund moglich. itere SINEC L2-Busteilnehmer (Slaves) sind
zwar zuldssig, werden aber nicht in die TD/OP-AG-Kommunikation ein
gebunden.

e max. sind 30 TD/OP pro AG mdoglich (bei einem Bus-Masgi@ram
SINEC L2).

Fur die SINEC L2-Busankopplung benétigen Sie die folgenden Hardware-
Komponenten:

e bei TD10, TD20, OP20: ein SINEC L2-Schnittstellenmodul,

e flrjedes AG (aulRer S5-95 L2): einen CP mit Freiem L-@&yugang
(z. B. CP 5430) oder

* ein AG S5-95 L2 mit Freiem Lay&-Zugang
(MLFB-Nr. 6ES5 095-8MB2 oder groler),

e flr jedes Gerat (TD/OP oder AG): einen Busanschluf3stecker SINEC L2
oder eine andere, hierflr zugelassene Komponente (auf3er FSK-Bustermi
nal, siehe SINEC L2-Katalog).

Fur die SINEC L2-Busankopplung benétigen Sie die folgenden Software-
Komponenten:

e Speichermodul "OPTIONEN" mit Firmware SINEC L2,
¢ Funktionsbaustein FB-TDOP:L2 fiir das jeweilige AG,
e COM TEXT-Projektierungspaket ab V2.00,

e COM-Paket fur CP-Baugruppe.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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8.2 Kommunikationsstruktur

Bild 8-1 zeigt die Kommunikationsstruktur mit den Programm- und Datenbausteinen, die im AG zur
Kommunikation zwischen einem AG und mehreren TD/OP notwendig sind.

Anwender- | | DB-TDOP X » DB-ZU
programm | . |
' | Kommuni- !
> kationsbereich™ >
: : Standard- . ,
| ! Funktionsbaustein ' !
, A_uftrags- , ' DB-SEND !
1 | facher ! ' Sendefach !
- - < 5| DB-EMPF :
! DB-APP ! ' | Empfangsfach !
| Steuerungs- |¢ G- !
| auftrage )
: ! e DB-HTB
| Anwender- )
> Daten- W +
1 A Y
. | bereich | ___| Hantierungs-
: ! bausteine
SINEC L2-
Kommunikationsprozessor”)
SINEC L2-Bus _ _ ,i _
T T - T
TD/OP |- - - | TD/OP |- - - - - - - - - - TD/OP
*) nicht bei S5-95 L2

Bild 8-1 Kommunikationsstruktur der SINEC L2-Kopplung

Beschreibung

Aufgabe des
Standard-FB

Die im Bild 8-1 gestrichelt umrandeten Komponenten sind fur jedes anzu
schlieRende TD/OP einzeln einzurichten. Die Pfeile symbolisieren een In
formationsfluR zwischen den Komponenten.

TD/OP und AG kommunizieren miteinander tUber einen SINEC L2-CP

Dieser Kommunikationsprozessor ist in der SIMB-Steuerung S5-95 L2
bereits enthalten. Der Datenaustausch von der Steuerung zum TD/OP erfolgt
Uber ein Sendefach, vom TD/OP zur Steuerung Uber ein Empfangsfach. Die
se beiden Datenbereiche dienen dem Standard-FunktionsbausieSen

de- und Empfangspief.

Der Standard-Funktionsbaustein ist in das STEP-5-Anwenderprogramm ein
zubinden. Seine Aufgabe ist es u. a., ddebihdung zum TD/OP zu lberwa
chen und den Datentransfer zu koordinieren. Dabei wird er von Hantierungs
bausteinen unterstitzt, die er selbstéandig aufruft.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Aufgabe des Der Schnittstellenbereich DB-TDOP ist zugleich Schnittstelle zwischen An
DB-TDOP wenderprogramm und Standard-Funktionsbaustein sowie zwischen Anwen
derprogramm und TD/OEr enthalt Daten und Zeiger auf Datenbereiche,
die u. a. fur die Synchronisation des Datenaustausches zwischen AG und TD/
OP bendtigt werden.

Ein Steuerungsauftrag wird mit seinen Parametern vom Anwenderprogramm
im DB-APP hinterlegt. Durch Eintragen eines Zeigers auf diesen Datenbe
reich in ein freies Auftragsfach im DB-TDOP wird der Steuerungsauftrag
angestof3en.

Anwenderdatenbereiche sind nur dann einzurichten, wenn die zugehdérige
Funktion genutzt werden soll.

Aufgabe des Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU enthélt eine Liste aller projektierten

DB-ZU und an der Kommunikation mit dem AG beteiligten TD/OP mit deren Steue
rungsparametern.

Voraussetzung Als Minimalkonfiguration zum Betrieb eines TD/OP am SINEC L2-Bus

bendtigen Sie

e auf der AG-Seite den Standard-Funktionsbaustein FB 55 (TDOP:L2) von
der Programmdatei,

e den Schnittstellenbereich DB-TDOP
e den Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU und
e Hantierungsbausteine.

Diese Komponenten sind nachfolgend beschrieben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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8.3 Einrichten der Programm- und Datenbereiche

Schnittstellen-
bereich

Standard-
Funktionsbaustein

RichtenSie z. B.DB 51 mit einer Lange vo256 DW ein. Dieser DB ist der
Schnittstellenbereich DB-TDOP

Der Standard-FB wird absolut aufgerufen.

Programmbeispiel:

L KY 52,1 52=Nummer des DB-ZU
1 = TD/OP Geratenummer
:SPA FB 55 Kommunikation mit TD/OP
NAME:TDOP:L2 SINEC L2-Kopplung
:T MW 100 AKKU 1 in MW 100 speichern
:SPB=FEHL Sprung zur Fehlerauswertung

Auftragsstatus und Fehlernummer stehen im MW 100.

Der Anlauf des Standard-FB wird Uiber das Datenwort DW 64 im DB-TDOP
gestartet. Im verwendeten Anlaufganisationsbaustein (OB 20, 21, 22) muf3
dieses Datenwort mit demeft 1 (Format KF) beschrieben werden, um den
FB-Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurlickzusetzen.

Beispiel:

0B20/21/22

:ADB 51 51 = Nummer des DB-TDOP
LKF1

‘T DW 64

Um das TD/OP und den Standard-FB zurtickzusetzen, darf das Bit 0 in die
sem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden.

Bei der SINEC L2-Kopplung gibt es keine Rlickmeldung zum TDy@Rn
der Standard-FB neu anlauft. Dies hat keine Auswirkung auf die Koramuni
kation.

Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung aus
gegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \erknlUpfungsegebnis auf den @ft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Nach Aufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragsstatus
sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 8-2 dgestellt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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15 12 11 10 8 7

|-|-|-|X|X|X|-|X| Fehlernummer

- Bitist nicht belegt
X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

I— Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit = 1:

Kein Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler

Bild 8-2 Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Kopplungsspezifi- Uberden Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU wird die Schnittstelle zum AG
sche Eintrage im parametriert. Hier werden nur die SINEC L2 spezifischen Eintrage beschrie
DB-zZU ben. Die allgemeine Beschreibung des DB-ZU finden Sie in Kapitel 10.3.

Der Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU muf3 mit einer La4nge von mindestens
16 Wortern eingerichtet werden.

Kopplungsspezifische Eintrage sind erforderlich in DW n+9 bis DWLn+1

SIMATIC S5-95 L2
DW n +9

DW n +10
DW n +11

DL DR
L2-Teilnehmeradresse 1) reserviert
TD/OP-SAP 1) 2) AG-SAP 2)
STBS 2 sSTBS 2)

1) diese Angaben missen mit den in COM TEXT projektierten Angaben uUbereinstimmen
2) diese Angaben mussen mit den im DB1 parametrierten Angabenibereinstimmen

Andere AG
DW n +9

DW n +10
DW n +11

DL

DR

L2-Teilnehmeradresse

Kacheladresse CP 5430 2)

TD/OP-SAP 1)2)

SEND-/REC-ANR 2)

reserviert

1) diese Angaben missen mit den in COM TEXT projektierten Angaben bereinstimmen

2) diese Angaben mussen mit den in COM des Steuerungs-CE82WNCM
projektierten Angaben Ubereinstimmen

8-6
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Hantierungs-
bausteine

SIMATIC S5-115 U,
S5-135 U und
S5-155 U

Alle Schnittstellenfunktionen werden tUber Hantierungsbausteine abgewik
kelt. Die bendtigten Funktionsbausteine sind abhangig vom verwendeten AG.

Bei der Anbindung der TD/OP an das AG uber den SINEC L2-Bus steuern
die Hantierungsbausteine den Datenaustausch zwischen dem Standard-FB
und der CP-Baugruppe. Abhangig vom AgasThaben die benétigten Hantie
rungsbausteine folgende FB-Nummern:

Funktionsbaustein AG

S5-115 U S5-135 U S5-155 U
FB-SEND FB 244 FB 120 FB 120
FB-RECEIVE FB 245 FB 121 FB 121
FB-CONTROL FB 247 FB 123 FB 123
FB-SYNCHRON FB 249 FB 125 FB 125

Die Hantierungsbausteine sind beim AGIU im EPROM der CPU enthal
ten, ansonsten sind diese getrennt zu bestellen.

Hinweis

Die Hantierungsbausteine benétigen als Arbeitsbereich den DB-HTB. Dieser
mul fest als DB 55 mit einer Mindestlange von 16 DW eingerichtet werden.

Wird der DB 55 mit mehr als 16 DW eingerichtet, so steht er dem Anwender
ab DW 16 zur freien &flgung.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Aufruf der Hantie -
rungsbausteine

SIMATIC S5-95 L2

Fehlermeldungen

Sendefach,
Empfangsfach

8-8

Mit Ausnahme des FB-SYNCHRON werden die Hantierungsbausteine auto
matisch durch den Standard-FB aufgerufen.

Der FB-SYNCHRON muR in den Anlaufpanisationsbausteinen OB 20,
OB 21 und OB 22 aufgerufen werden:

Aufrufbeispiel fur SIMA TIC S5-115 U

:SPA FB 249 Aufruf des HTB SYNCHRON
NAME:SYNCHRON
SSNR: KY 0,8 Schnittstellennr(Kachelnr)
BLGR: KYO0,5 BlockgroRle
PAFE: MB 255 Fehlermeldung des HTB

Im EPROM der SIMAIC S5-95 L2 sind die beiden Funktionsbausteine
L2-SEND und L2-RECEIVE integriert. Sie werden vom FB-TDOP:L2 aufge
rufen. Eine Synchronisierung durch den Anwender ist nicht nétig.

Hinweis

Die beiden Funktionsbausteine bendétigen als Arbeitsbereich den DB-HTB.
Dieser mul3 fest als DB 55 mit einer Mindestlange von 16 DW eingerichtet
werden.

Wird der DB 55 mit mehr als 16 DW eingerichtet, so steht er dem Anwender
ab DW 16 zur freien &flgung.

In den Datenworten DW 101 und DW 102 legen die Hantierungsbausteine
eventuelle Fehlermeldungen ab. Die genaue Beschreibung dieser Fehler
finden Sie im Handbuch SINEC L2.

Aufbau:

DL DR
DW 101 ANZW
Dw 102 nicht belegt PAFE

Firjedes angeschlossene TD/OP ist ein Sende- und Empfangsfach mit einer
festen Lange von je 128 Datenworten einzurichten. Im DB-ZU sind in den
Datenworten n+5 bis n+8 Zeiger fir das Sende- und Empfangsfach einzurich
ten.
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8.4 Parametrierung des SINEC L2-Netzes

Umfang

Hilfsmittel

Vorbelegung

Fur die SINEC L2-Busanbindung ist eine Parametrierung der Busteilnehmer
erforderlich. Diese Parametrierung umfaf3t:

e Stationsbezogene Parameter
z. B. die eigene Stationsadresse, Stationstyp (aktiv/passiv) usw

e Busparameter.
z. B. Ubertragungsrate, Protokoll usw

e Verbindunsparameter:
Durch die Verbindungsparameter werden Verbindungskanéle ufet Puf
zur Kommunikation eingerichtet.

Fur das AG (aufRer S5-95 L2) mul3 der SINEC L2-CP mit dem passenden
COM-Paket parametriert werden.

Die Projektierung/Parametrierung des TD/OP erfolgt mit der Projektierungs
software COM TEXT

Die Mehrzahl der Parameter ist im COM-Paket des CP sowie in COM TEXT
mit einem Standardwert vorbelegt. Dierlelegungswerte sind in beiden
Fallen identisch.

Die folgenden &bellen zeigen die notwendigen Parameter zur TD/OP-Bu
sanbindung und geben Auskunft daritoérdie in COM TEXT und im
COM-Paket projektierten Parameterwerte identisch sein mussen.

Die genaue Bedeutung der Busparameter ist im Handbuch SINEC L2
beschrieben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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8.4.1 Parametrierung mit COM TEXT

In den T&bellen 8-1 bis 8+3 sind die Schnittstellen-Parameter aufgefiihrt, die bei der Projektierung mit
COM TEXT eingestellt werden missen. Gleichzeitig sind die von COM TEXJegabenen dfbele-

gungen angegeben. Einzustellen sind die folgenden Parameter:

¢ Stationsbezogerearameter @belle 8-1),
e Busparameter @belle 8-2) und
¢ \erbindungsparameter gibelle 8-3).

Die Parametrierung erfolgt untBrojektieren— Grundeinstellung- TDOP-Kopplung

Tabelle 8-1 Stationsbezogene Parameter

Parametername Vorbelegung in COM TEXT Wertebereich

L2-Teilnehmeradresse 1 1 bis 31

Baudraté) 187,5 kBit/s 9,6 kBit/s
19,2 kBit/s
93,75 kBit/s
187,5 kBit/s
500 kBit/s
1,5 MBit/s

1) Die mit COM TEXT projektierte Baudrate muR mit dem fiir den Kommunikationsprozessor vorgegebenen Wert

Ubereinstimmen

Tabelle 8-2 Busparameter

Parametername

Vorbelegung in COM TEXT

Wertebereich

Retry-Counter
Slot-Time

Setup-Time

Min. Station-Delay

Max. Station-Delay
Target-Rotation Time
GAP-Aktualisierungsfaktor
HSA

Default SAE)

1
400

80
80
400
3000
20
31
60

1 (fest)

35 bis 65535 Bitzeité
(jedoch nicht kleiner als 2 ms)

0 bis 1024 BitzeiteR

0 bis 255 Bitzeiteh

0 bis 1024 Bitzeiteh

0 bis 1048576 Bitzeitéh
1 bis 100

2 bis 126

0 bis 63

1) Die Zeiten werden als "Bitzeitergingegeben. Eine Bitzeit-Einheit ist die Zeit, die beim Senden eines Rjehver
(Kehrwert der Ubertragungsgeschwindigkeit), siehe GHB SINEC L2
2) SAP: Service Access Point

Alle mit COM TEXT projektierten \&fte (Ausnahme: Default SAP) missen mit den Projektierungsan
gaben des Kommunikationsprozessors Uibereinstimmen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Hinweis

Die Busparameter sind bereits mit sinnvolleert&n vorbelegt. Anderungen der voreingestelltemt&V
konnen u. U. die Funktionsfahigkeit des Bussystems beeintrachtigen.

Tabelle 8-3

Verbindungsparameter

Parametername

Bedeutung

Wertebereich

Remote Parameter (AG)
— Adresse

L2-Teilnehmeradresse des dem
TD/OP zugeordneten AG

1 bis 26
(Die AG-Adresse muf3 ungleich der
TD/OP-Stationsaddresse sein)

— SAP

AG-SAP; Uber diese AdreRerweiterun
des AG erfolgt die Kommunikation mi
diesem TD/OP

0 bis 63

Lokale Parameter (TD/OP)
— SAP

TD/OP-SAP; Uber diese AdreRRerweite
rung des TD/OP erfolgt die Kommuni-

-0 bis 63
(SAP muf ungleich Default SAP sein

kation mit dem zugeordneten AG

Die mit COM TEXT projektierten \&rte missen nicht zwingend mit den Projektierungsangaben des
Kommunikationsprozessors ibereinstimmen.

Die folgenden projektierten Parameter missen auch im Datenbaustein DB-ZU eingetragen werden:
Teilnehmeradress#es TD/OP (DL n+9) und
SAP (Service Access Point) des TD/OP (DL n+10).

Die folgenden Parameter miissen auch fiir das zugeordnete AG parametriert werden:

L2-Adressedes AG und
AG-SAP.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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8.4.2 Parametrierung des Kommunikationsprozessors

Die Parametrierung des Kommunikationsprozessors CP, z. B. CP 5430, in dérSIBRist im
Handbuch SINEC L2 beschrieben.

Fur jedes dem AG zugeordnete TD/OP muf3 Enege-Layer-2-Verbindungrojektiert werden.
Folgende ¥rbindungsparameter missen im Steuerungs-CP projektiert werden:

e Typ FREI

e PRIO H

e SEND/REC-ANR  Beliebigprojektierbar (mufd mit DR n+10 im DB-ZU-Eintrag fur dieses
TD/OP ubereinstimmen).

e SAP Der Service Access Point ist beliebig projektierbar (muf3 mit dem Para
meter AG-SAP in der Maskéerbindungsparametaetes COM TEXT
Ubereinstimmen).

8.4.3 Parametrierung der SIMATIC S5-95 L2

Die Parametrierung der SINEC L2-Schnittstelle der STMAS5-95 L2 ist im zugehorigen Geratehand
buch beschrieben.

Fur jedes dem AG zugeordnete TD/OP mul} Emege-Layer-2-Verbindungrojektiert werden. Dies
erfolgt durch Editieren des Datenbausteins DB1 im AG.

Fir jede TD/OP-¥rbindung muf ein Service Access Point (SAP) jeweils in Sende- und Empfangsrich
tung eingerichtet werden. Fir jeden Sende-SAP muf3 ein "Statusbyte Senden” (STBS) und ein "Status
byte Empfangen” (STBR) definiert werden.

Die Nummern dieser Statusbytes miussen im DB-ZU eingetragen werden.

Beispielfur den DB1: 0: KC =DB1 OBA: Al 0 ; OBI:
12: KC= ;OBC:CAPN CBP
24: KC=N ;SL2:TLN2 S}
36: KC ='TA AKT BDR 187.5 HSA 10’;
48: KC =" TRT 5120 SET 80 ST
60: KC ="440 SDT 180 SDT 2 40’;
72: KC='0 STBS 34 MB196 STBR 3;
84: KC =4 MB198 STB 200 MB192 ’;
96: KC="FMAE Y ; ERT: ERR MW1’;
108: KC =94 ; END
114:

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Parallelkopplung 9

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD und STWA
S5 mit Parallelkopplung.
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9.1 Ubersicht

Die Text Displays TD10 und TD20 kénnen uber ein paralleles Schnittstellenmodul an Automatisie
rungsgerate der SIMAC S5-Reihe angeschlossen werden.

Die Kopplung zwischen TD und AG erfolgt dabei durch 16 Digitaleingdnge und einen Digitalausgang
des parallelen Schnittstellenmoduls. Da der Datentransfer vom TD in Richtung AG nicht moglich ist, ist
der TD-Funktionsumfang bei der Parallelkopplung eingeschréankt.

An ein AG kodnnen gleichzeitig mehrere TD angeschlossen werden.

Bild 9-1 zeigt die Standardkonfiguration.

Digital-Eingabe-Baugruppe

Digital-Ausgabe-Baugruppe D

00NNV RN\

®,
ch
(OMC)]

paralleles
Schnittstellenmodul

Parallelkopplung 16

Bild 9-1 Parallele Kopplung: Standardkonfiguration

AG-Gruppen Bei der Parallelkopplung werden die AG in zwei Gruppen eingeteilt, die sich
in der Kommunikationsstruktur unterscheiden. Zu den einzelnen Gruppen
gehoren folgende AG:

e Gruppe L
AG 90U,
AG 100U (CPU 100, CPU 102)

e Gruppe 2
AG 95U,
AG 100U (CPU 103),
AG 115U.

Anschlul Das TD mit Parallelmodul wird an ein AG mit 16 Digital-ausgangen und
einem Digitaleingang (z. B. Uber Digital-E/A-Baugruppegeschlossen.

Kommunikations- Die Kommunikation erfolgt nur in einer Richtung: Vom AG zum TD.
richtung Lediglich das Ubernahmesignal vom TD wird tiber eine Leitung zum AG
Ubertragen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Funktion

Minimalsystem

Hardware-
und Software-
Voraussetzungen

Einschrankungen

Die parallele Kopplung zwischen AG und TD ermdglicht am TD das Auslo
sen von

e 999Betriebsmeldungen ohne/miakablen,
e 999 Stérmeldungen ohne/mitaviablen und
e Auftragen.

Die Kopplung kann so konfiguriert werden, daf3 nicht alle 16 Datenleitungen
vom AG zum TD benutzt werden. Dies flihrt zu folgenden Einschrankungen:

e wenigerals 999 Meldungen projektierhar
e nurAuftrage ohne Parameter
¢ nur Meldungen ohne afiablen.

Hinweis

Falls Sie ein Minimalsystem konfigurieren wollen, ist fur Sie die Kenntnis
des Kapitels 9/4 (Aufbau des Ausgabewertes zum TD) notwendig.

Die Anzahl benutzter Datenleitungen muf3 mit dem Projektierungswerkzeug
COM TEXT vomegeben werden.

Die Parallelkopplung setzt folgende Hardware und Software voraus:
e 1TD10 oder TD20,

¢ 1 Parallelmodul,

¢ 1 AG mit 16 digitalen Ausgangen und einem digitalen Eingang.

Die benutzte Digital-E/A-Baugruppe muf3 eine Schaltfrequenz von
mindestens 100 Hz aufweisen.

Zuléssige AG sind:

— AG 90U,

— AG 95U,

— AG 100U,

— AG 115U (CPU 941 bis CPU 944),

— AG 115U (CPU 941B bis CPU 944B).

* Programmiergerat,
e Funktionsbaustein FB-TDOPAR fur das jeweilige AG.

Bei der Parallelkopplung kénnen Daten nur vom AG zum TD Ubertragen
werden. Aus diesem Grund kénnen Funktionen, fur die eine Datenanforde
rung durch das TD oder eine Datenuibertragung vom TD zum AG nétig ist,
nicht genutzt werden, z. B.:

e Variable in ProzeRbildern oder im Schichtprotokoll,

e Stérmeldungsquittierung zum AG Ubertragen,

e Tastaturabbild zum AG Ubertragen.

Bei AG der Gruppe 1 ist die Zahl deanNablenworte pro Meldung auf 5
beschréankt.

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

9-3



Parallelkopplung

9.2 Kommunikationsstruktur

Die Bilder 9-2 und 9-3 zeigen den prinzipiellen Ablauf der Ubertragung von Auftragen und Meldungen
vom AG zum TD fir die verschiedenen AG-Gruppen.

AG der Gruppe 1

DB-TD
Schnittstellen-
h Doyt vom
FB 54 bereich @ Eingabe- _.@ Parallel-
Baugruppe modul
Standard- == | Ausgabewert Anwender- @ Di, O
Funktions-| (2) | Auftragsfach (@) | programm bis
baustein éaulsg?be-e Diy 14
Steuerung und Hgripp des
Uberwachung Parallel-
moduls
<= Zugriff des FB 54
<+— Zugriff vom Anwenderprogramm

Bild 9-2  Auftrags- und Meldungsbearbeitung bei AG der Gruppe 1

9-4

Der Anwender tragt die Auftrags- oder Meldungsdaten in das freie Auftragsfach des DB-TD ein.

Die Daten im Auftragsfach werden vom FB 54 byteweise gelesen, zu einem Ausgabgivot er
und als Ausgabewert bereitgestellt.

Der Ausgabewert wird vom Anwender an die Ausgabebaugruppe rangiert.
Die Ausgabebaugruppe leitet den Ausgabewert an das TD .weiter

Das TD interpretiert die empfangenen Daten und quittiert den Empfang am AusganutD
einem Ubernahmesignal.

Uber eine Eingabebaugruppe liest der Anwender das Ubernahmesignal des TD und leitet es beim
nachsten Aufruf als &knupfungseyebnis an den Standard-FB weiter
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AG der Gruppe 2

FB 54

DB-TD
Schnittstellen-
bereich

Ausgabewert

Standard-
Funk-

8 Auftrags-

Bl®

facher

tions-
baustein

Steuerung und
Uberwachung

Sendefach

DB-APP
Auftrags-
datenbereich

Steuerungs- |

Zeiger

Auftrage

Betriebs-

Anwender-
programm

@ Eingabe- @

-

Baugruppe

meldungen

Stormeldungen

Ausgabe-
Baugruppe

<s== Zugriff des FB 54

Doyt VOm
Parallel-
modul

Di, 0
bis

Dj, 14
des
Parallel-
moduls

<a— Zugriff vom Anwenderprogramm

Bild 9-3  Auftrags- und Meldungsbearbeitung bei AG der Gruppe 2

@ Der Anwender tragt ein:
— Auftrdge und Meldungen in den DB-APP
— Zeiger auf Auftrag oder Meldung in ein freies Auftragsfach des DB-TD.

@ Der FB 54 kopiert die Auftrags- und Meldungsdaten aus dem Auftragsdatenbereich in ein Sende
fach des DB-TD.

® Die Daten im Sendefach werden vom FB 54 byteweise gelesen, zu einem Ausgalugimatt er
und als Ausgabewert bereitgestellt.

@ Der Ausgabewert wird vom Anwender an die Ausgabebaugruppe rangiert.

® Die Ausgabebaugruppe leitet den Ausgabewert an das TD weiter

® Das TD interpretiert die empfangenen Daten und quittiert den Empfang am AusgangtD

einem Ubernahmesignal.
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9.3 Einrichten der Programm- und Datenbereiche

Erforderliche Fur den Betrieb eines TD Uber die parallele Modulschnittstelle benétigen Sie
Programm- und im AG folgende Programm- und Datenbereiche:
Datenbereiche — Standard-Funktionsbaustein FB 54 (TDORRP,

— Schnittstellenbereich DB-TD,
— Auftragsdatenbereich DB-APP (nur bei AG-Gruppe 2).

9.3.1 Standard-Funktionsbaustein

Dateiname Der Standard-Funktionsbaustein FB 54 (TD@RPbefindet sich auf der
DisketteCOROS StanddrFunktionsbausteini der Datei
S5TDnnST.S5D

‘7 AG-abhangige Nummer (siehe Kapitel 2.2)

Aufruf Der Aufruf des FB 54 erfolgt im zyklischen Anwenderprogramm. Der FB 54
hat keine Bausteinparameter

Programmbeispiel ‘U E 05
(AG-Gruppe 1) ‘A DB54
:SPA FB54
NAME:TDOP:PAR
T MW 100
DB 54
DR 28

® ©00

[ el ol S
>
™
S|
G)

T
w
I

L
m
T
—
©

Programmbeispiel ‘U E 05

(AG-Gruppe 2) 'L KY 54,0
:SPA FB54

NAME:TDOP:PAR

:T MW 100

A DB54

'L DR 28

‘T AB n

'L

T

S

>
® 00

S)

DL 28
‘T AB n+1
:SPB =FEHL ®

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Erlauterungen zum @ UbernahmebiD,, vom TD auf Signalzustand 1 zum Aufruf abfragen

Aufruf (VerknUpfungsegebnis VKE bereitstellen).
AG-Gruppe 1 @ SchnittstellenbereicBB-TD aufschlagen.
AG-Gruppe 2 @ Nummerdes DB-TD in DL von AKKU 1 laden.

® FB 54 aufrufen.

Vor Rickkehr ins Anwenderprogramm ddpet FB 54 dem AKKU 1
Status und Fehlernummer des aktuellen Auftrags (siehe Kapitel A.3).
Zusatzlich wird bei einem erkannten Fehler daskNipfungsergebnis
VKE auf 1 gesetzt.

@ Auftragsstatus und Fehlernummer speichern (MW100) und damit fir
spatere Auswertung bereitstellen.

® Beide Bytes des Ausgabewortes nacheinander laden und auf die Aus
gabebaugruppe rangieren
(ABn = Datenbits OO ... 07
ABn+1 = Datenbits [08 ... §,15).

Die Ausgabewerte missen auch bei einem Fehler auf das Ausgangs
wort rangiert werden.

® Sprung zur Fehlerbehandlung, falls VKE=1.

Anlauf des Im Anlauforganisationsbaustein mufd eine Anweisung programmiert werden,
Standard-FB die das Anlaufbit im Schnittstellenbereich DB-TD setzt.

Das Anlaufbit befindet sich in den Steuend Riickmeldebits des DB-TD.
e AG der Gruppe 1. DW 40, Bit0
e AG der Gruppe 2: DW 64, Bit0

Steuer- und Riickmeldebits

DL DR
15 .8 (7.6 543 2 1.0
reserviert W'W \?,/ R- -|W|W
Anlauf-
Organisations- KH = n 0 n
baustein \
Bit=1
. (Anlauf des
Anwenderzugrift. R = Lesen FB 54 starten)
W= Schreiben
— = Bitist nicht belegt
Rucksetzen des Um den Standard-Funktionsbaustein zurlickzusetzen, kann das Anlaufbit
Standard-FB auch im zyklischen Programeinen Programmzyklus langgesetzt werden.

Der Funktionsbaustein FB-TDORR setzt das Anlaufbit wieder zuriick.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Beispiel

Erkennen von Ver-
drahtungsfehlern
und Kabelbrtichen

Auftragsstatus

und Fehlernummer
des aktuellen
Auftrags

Lage des W ortes
im DB-TD

9-8

FlankengetriggerteReset fur AG der Gruppe 2:

U E 4.0 Flankenauswertungeset-Eingang
:.UN M 4.0 Flankenmerker
= M 41 Impulsmerker Reset
U E 4.0
= M 4.0 Flankenmerker aktualisieren
‘UN M 4.1 Reset-Eingang betatigt?
:SPB =WEIT nein, dann weiter
L KH 0001 Reset-Bit setzen
:A DB DB-TD DB-TD aufschlagen
T DW X Reset-Steuerbit
WEIT:... .. .. Ubergeben
X = 40 fur AG der Gruppe 1

60 fur AG der Gruppe 2

Der Funktionsbaustein FB 54 setzt im Anlauf und nach Abschluf3 einer
Datenlibertragung alle benutzten Ausgénge auf dam WV

Das TD uberpruft im Anlauf alle verwendeten Leitungen auf diesen Pegel.
Bei fehlerhaften Leitungen wird die Systemmeld®d4”Leitung Nr. xx

defekt” ausgegeben (xx = 0 bis 15). Anschliel3end fuhrt das TD einenNeuan
lauf durch.

Hinweis

Bei einem Minimalsystem mit reduzierter Anzahl von Datenleitungen ist es
erforderlich, die nicht benutzten Leitungen mit COM TEXT zu projektieren.
Andernfalls werden diese nicht benutzten Leitungen bei der Uberpriifung auf
Kabelbruch als defekt gemeldet.

Der FB 54 legt den Auftrags-/Meldungsstatus sowie einen eventuell aufgetre
tenen Fehler in einem &t des gerade bearbeiteten Auftragsfachs des DB-
TD ab.

Dieses Virt enthalt die gleiche Information wie der Akkumulator 1 unmittel
bar nach dem Aufruf des FB 54.

AG Gruppe 1: DB 39
AG Gruppe 2: DB m+4 des aktuellen Auftragsfachs

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Aufbau und Unter Fehlernummer wird vom FB 54 eine Fehlernummer eingetragen, wenn
Belegung der Auftrag mit Fehler beendet wurde. Ist wahrend der Bearbeitung kein Feh
ler aufgetreten, enthalt DR dereWO0. Eine Liste der mdglichen Fehler so
wie Abhilfemoglichkeiten sind im Kapitel A.3 enthalten.

13 12 11 10 8 7 - Bitist nicht belegt
| . | ) | i} | X| X | X| - |X| Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

I— Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM
Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Bild 9-4  Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

Benutzerhandbuch Kommunikation
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9.3.2 Schnittstellenbereich

Die einzurichtende Mindestlange fir den Schnittstellenbereich DB-TD ist abhéngig vom verwendeten
AG:

— AG-Gruppe 1: 60 Datenworte,
— AG-Gruppe 2:134 Datenworte.

Ist der DB-TD nicht vorhanden oder zu kurz, erhalten Sie nach dem Aufruf des Standard-FB-eine ent
sprechende Fehlermeldung im DR von AKKU 1.

DB-TD (AG-Gruppe 1)

DW-Nr. 15 bL 8 ‘ 7 DR 0

0

. Kommunikationsbereich
27: Dieser Bereich darf nicht verandert werden!
28 16 bit Ausgabewert des FB-TDOP:PAR
29 reserviert
30 reserviert reserviert
31 AG-Kennung Kopplung
32 Auftragskopf
33
34
35 Auftragsdaten __ Anwender-Auftrag
36 (Meldung oder
37 Steuerungsauftrag)
38
39 |_Auftragsstatus, Fehlernummer des Steuerungsauftrags
40 Steuer- und Rickmeldebits
41

reserviert

57
58 Lebensbit-Uberwachung (Watchdog)
59 Versionsnummer des Standard-FB

Bild 9-5 Aufbau des Schnittstellenbereichs bei AG der Gruppe 1

Benutzerhandbuch Kommunikation
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DW

27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

39
40

59
60
63
64
65

93
94
97
08

99
100

133

15

DB-TD (AG-Gruppe 2)
DL 8 ‘ 7 DR

Arbeitsbereich des Standard-Funktionsbausteins

Dieser Bereich darf nicht verandert werden!

16 bit Ausgabewert des FB-TDOP:PAR

reserviert

reserviert reserviert

AG-Kennung Kopplung

Typ DB-Nummer

mit 0 belegen! Anfangsadresse

reserviert

Auftragsstatus, Fehlernummer des Auftrags

Zweiter Zeiger

Dritter bis siebter Zeiger

Achter Zeiger

Steuer- und Riickmeldebits

reserviert

aktueller laufender
Auftrag aus den Auftragsfachern 1 bis 8

Lebensbit-Uberwachung (Watchdog)

Versionsnummer des Standard-Funktionsbausteins

Sendefach
34 Worter

1. Zeiger

auf einen

Anwender-
7 auftrag
—

Bild 9-6  Aufbau des Schnittstellenbereichs bei AG der Gruppe 2
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Steuer- und
Rickmeldebits

Aufbau und Belegung

9-12

DW 40 bei AG-Gruppe 1,

DW 64 bei AG-Gruppe 2:

Im DB-TD sind fur folgende Funktionen Steuand Ruckmeldebits vorhan
den:

— FB-Anlauf starten und Uberwachen,

— Ubernahmesignalzustand des TD liberwachen,

— Paritatspriifung fur die Ubertragung von Auftragen und Meldungen zum
TD parametrieren.

Steuer- und Rickmeldebits

DL DR
15 8|7 6543210
[ reservier I8 &R [-1-1=IG]

Anwenderzugrif: R =Lesen
W = Schreiben
— = Bitist nicht belegt

DR: Steuer u. Ruckmeldebits(Datenformat KM)

Bitnum- Bit- Bedeutung
mer wert
7 1 Paritatsauswertung einschalten
0 Paritatsauswertung ausschalten
6 1 ungerade Paritat
0 gerade Paritat
5 X Neuwert des TD-Ubernahmesignalzustands
4 X Altwert des TD-Ubernahmesignalzustands
1 0 Anlauf des FB 54 ist nicht gestartet
1 FB 54 befindet sich in der Anlaufphase
0 1 Durch Setzen des Bits auf den Wert 1 wird der Anlauf des FB
54 gestartet. Dieses Bit muf3 vom Anlauf-OB gesetzt werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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AG-Kennung DW 31:
und Kopplungs- In diesem Datenwort des DB-TD legt der FB 54 eine AG-spezifische und
kennung eine kopplungsspezifische Kennung ab.
Aufbau und Belegung AG-Kennung Kopplungskennung
DL DR
15 1211 8| 7 43 .0
| R R R —

Anwenderzugrif: R =Lesen
— = Bitist nicht belegt

DL: Wert | AG CPU Datei
AG-Kennung
(BCD-kodiert) 01 | AG100U | CPU103 S5TD01ST.S5D
02 | AG90U S5TD02ST.S5D
AG 100U | CPU 100, CPU 102
03 | AG95U S5TDO3ST.S5D
50 | AG115U | CPU 941,942, 943,944 | S5TDBOST.S5D

Die AG-Kennung ist identisch mit

den zwei Ziffern im Dateinamen

DR:
Kopplungskennung
(BCD-kodiert)

Bit Kopplung

AS511-Kopplung

Parallelkopplung

Freies ASCII-Protokoll (PG-SS)
Freies ASCII-Protokoll (CP 521 SI)
Freies ASCII-Protokoll (CP 523)
L1-Kopplung

N[O |l WIN ([

L2-Kopplung

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Versionsnummer
des FB 54

Aufbau der
Versionsnummer
im DB-TD

DW 59 bei AG-Gruppe 1,
DW 99 bei AG-Gruppe 2:
In diesem Datenwort des DB-TD ist diergionsnummer des FB 54 abgelegt.

Ausgabestand Kennbuchstabe
DL DR
15 8|7 65 .0
R R ‘ 0

Anwenderzugriff: R =Lesen

e DL: Ausgabestand des FB 54
Wert: O bis 99

e DR: Kennbuchstabe
In den Bits 6 und 7 ist der Kennbuchstabe (A bis D) aus der Bibliotheks
nummer hinterlegt:

Wert Kennbuchstabe
00 A
01 B
10 C
11 D

9.3.3 Auftragsdatenbereich (nur bei AG-Gruppe 2)

9-14

Der Auftragsdatenbereich DB-APP ist nur bei den AG der Gruppe 2 einzur
ichten. Er enthalt die Auftrags- und Meldungsdatika,zum TD Ubertragen
werden sollen. Die Lange des Auftragsdatenbereichs ist abhangig von der
Anzahl der eingetragenen Auftrége und Meldungen. Die Nummer des ver
wendeten Datenbausteins DB-APP muf3 ungleich der Nummer des DB-TD
sein.
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9.4 Meldungen und Steuerungsauftrage

Nachfolgendsind die Projektierungsmaglichkeiten sowie das Auslésen und Ubertragen von Meldungen
und Steuerungsauftragen beschrieben.

9.4.1 Projektierungsmoglichkeiten

Meldungen

Steuerungs-
Auftrage

Fir das TD kdnnen maximal 999 Betriebsmeldungen und 999 Stérmeldungen
jeweils mit oder ohne &fiablen projektiert werden.

Beim Projektieren mit COM TEXT wird jeder Meldung eine eindeutige-Mel
dungsnummer (1...999) zugeordnet, unter der sie vom AG ausgeldst werden
kann.

Hinweis

Die Betriebsmeldung 0 ist eine projektierbare Ruhemeldung (keina-V
blen zulassig). Der projektierte Meldungstext wird beim Hochlauf des TD
anstatt der festen Firmware-Ruhemeldung ausgegeben.

Steuerungsauftrage dienen dazu, tiber das Anwenderprogramm bestimmte,
fest vogegebene Funktionen auszulésen, z. B.:

— Betriebsart des TD umschalten,
— Sonderbilder anwéahlen,
— Uhrzeit/Datum stellen.

Eine Liste der zulassigen Steuerungsauftrage finden Sie im Anhang B.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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9.4.2 Auslosen von Meldungen und Steuerungsauftragen

AG-Gruppe 1

9-16

Der Datenbereich von DW 32 bis DW 39 des DB-TD ist fur den Auftragsein
trag (Steuerungsauftrag oder Meldung)gesehen. Zum Auslésen eines
Auftrags oder einer Meldung werden vom Anwenderprogramm die Auftrags-
bzw. Meldungsdaten in das Auftragsfach eingetragen.

e Ein Steuerungsauftrag umfaf3t maximal 4 Worte (Auftragskopf und bis zu
drei Parameter).

e Eine Meldung umfal3t maximal 7dite (Meldungskopf und eventuelle
Meldungsvariablen).

pw Auftragsfach DB-TD
Anwender- ™ 32 | Auftragskopf
programm 33
s Steuerungsauftrag —|
35
— oder —
36
[ Meldung —
37 o
38
Auftragsstatus, Fehlernummer
39 des Auftrags

Nachdendas TD den Auftrag bzvdie Meldung angenommen hat und alle
Auftragsparameter bzwieldungsvariablen tbertragen sind, tberschreibt der
FB 54 das erste Datenwort des Auftragsfachs mit dem 9V

Ein neuer Auftrag (oder Meldung) darf nur eingetragen werden, wenn das
erste Datenwort des Auftragsfachs deert/d hat.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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AG-Gruppe 2

Zeiger auf Auftrag

Aufbau eines
Auftragsfachs
fur AG-Gruppe 2

DB-Nummer

Anfangsadresse

Auftragsstatus,
Fehlernummer

Der Datenbereich von DW 32 bis DW 63 des DB-TD ist unterteilt in 8
gleichberechtigte Auftragsfacher mit einer Lange von jeweils vimtéM.

Zum Ausldsen eines Auftrags oder einer Meldung wird vom Anwender
programm ein Zeiger in ein beliebiges freies Auftragsfach eingetragen.

Dieser deutet auf das erste Datenwort des DB-APP (Auftragsdatenbereich mit

Auftrags-/Meldungsdaten).

Durch die Anwendung von Zeigern in den Auftragsfachern des DB-TPB kdn
nen die Auftrdge/Meldungen nahtlos im DB-APP aneinayeteiht werden.

DB-TD
8 Auftragsfacher DB-APP z. B.
Anwender- Zeiger auf Auftrag
programm Zeiger auf Betriebsmeldung
Zeiger auf >
Stérmeldung

: :

Nachdemdas TD den Auftrag bzvdie Meldung angenommen hat, und alle
Auftragsparameter bzwieldungsvariablen tbertragen sind, I6scht der FB 54

den Zeiger aus dem Auftragsfach. Dabei wird das erste Datenwort des Fachs

mit dem Wert O Uberschrieben.

Ein neuer Auftrag (Zeiger auf Auftrag oder Meldung) darf nur eingetragen
werden, wenn das erste Datenwort des Fachs @enOMat (siehe Aufbau
eines Auftagsfachs, DW n+1).

Jedes der acht Auftragsfacher ist wie folgt aufgebaut

15... bt .8 7. DR 0
DW n+0 KH=00 DB-Nummer
DW n+1 mit 0 belegen! Anfangsadresse
DW n+2 reserviert
DW n+3 Auftragsstatus, Fehlernummer des Auftrags

Nummerdes DB-APPIm DB-APP liegen die Auftrags-/Meldungsdaten.
Zulassige \Wrte: 10 bis 255.

Nr. des ersten Datenwortes eines Auftrags. lezmer Meldung im DB-APP
Zulassige \rte: 0 bis 255.

Der Auftragsstatus und die Fehlernummer des aktuellen Auftrags sind im
Kapitel 10.2.5 beschrieben.
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9.4.3 Aufbau von Betriebs- und Stérmeldungen

Bild 9-7 zeigt den prinzipiellen Aufbau von Betriebs- und Stérmeldungen.

15 14 13 12 11 10 9.. .0
Meldungsnummer
nt0 | 0 0 X X| X X| (1 pis 999) Meldungskopf
n+1 Anzahl der Variablenworte |
n+2 Variablenwort 1
Variablenwort 2 . .

n+3 Variablenbereich
n+4 Variablenwort 3

Variablenwort n

Bild 9-7  Aufbau von Meldungen

Meldungskopf Bei AG der Gruppe 2 deutet der Zeiger aus dem Auftragsfach des DB-TD auf
den Auftragskopf. Hier muf3 der Anwender eintragen:
e Meldungsnummer (1 bis 999),
e Meldungszustand,
e Modus Betriebs- oder Stormeldung,

15 14 13 12 11 10 9.. .0
| 0 0 | X X| X X| Meldungsnummer (1 bis 999)

kommt
geht
quittiert
reserviert

Meldungszustand

Betriebsmeldung
Stérmeldung } Modus

RO PR OO
oOF RPORFRO—

e Anzahl der Vdriablenworte (DW n+1)

— AG der Gruppe 1: 0 bis 5,
— AG der Gruppe 2: 0 bis 31.

Falls die Meldung keinedfiablen enthalt, geben Sie alarMblen-
anzahl den \&ft O an. Der Variablenbereich wird dann nicht zum TD
Ubertragen.

Eine Aktualisierung der Variablen ist nur durch erneutes Ubertragen der
Meldung méglich (Zustand "kommt”, mit neueanNablenwerten).

Variablenbereich Der Variablenbereich wird nur benétigt, wenn Meldungen raiiablen pre
jektiert sind.

Variablenworte 1 bis n: Geben Sie hier degrider jeweiligen ®riablen im
AG an.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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9.4.4 Aufbau des Ausgabewertes zum TD

Zuordnung der
Digitaleingange

Paritat

Modus

Daten

Steuerungsauftragend Meldungen werden wortweise
(Ausgabewert des DB-TD, DW 28) zum TD Ubertragen.

15 14 13 12 11... .0
‘ 0‘ P ‘ Modus‘ Daten ‘
Din 0 ]
E—— ' | Parallel-
| Modul
Din 14 —»

Dout -

Die Bits 0 bis 14 des Ausgabewerts sind den Digitaleingangehtis 03, 14
des Parallelmoduls zugeordnet.

Das Paritatsbit wird zur Uberpriifung der tibertragenen Daten auf deren Giil
tigkeit verwendet.

Wenn eine Auswertung des Paritatsbits erfolgen soll, missen Sie:

¢ in denSteuer und Rickmeldebitsdes DB-TD die Paritatsauswertung
einschalten und Paritat gerade/ungerade einstellen und

¢ im Projektierungswerkzeug COM TEXT die Paritatsauswertung projektie
ren (Paritat gerade/ungerade), damit das TD eine Paritatsiberprifung vor
nimmt.

Mit den Bits 12 und 13 wird der Auftragsygd an das TD Ubgeben.

Bit
13 12 Bedeutung
0 0 reserviert
0 1 Betriebsmeldung
1 0 Stérmeldung

Mit den Bits 0 bis 1 werden die Auftrags-/Meldungsdaten zum TD Ubertra
gen.
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9.4.5 Ubertragung von Meldungen

Bei Meldungen wird zuerst der Meldungskopf und danach werden die Mel
dungsvariablen (falls projektiert) byteweise lbertragen.

Meldungskopf

Ubertragen

151413 12 11 10 9... .0
0| P|Modus| z | Meldungsnummer
Variablen

Ubertragen

1514 13 .87 .0
0 | P| Anzahl Variable

I

Ausgabewert (DB-TD, DW 28)

Meldungsnummer (1 bis 999)
Meldungszustand

Modus Betriebs- oder Stérmeldungen
Paritatsbit (falls Paritat projektiert)

Ausgabewert (DB-TD, DW 28)

Die Variablen werden byteweise zum TD Ubertragen

Anzahl der noch zu ibertragenden Variablenbytes einer
Meldung, Anzahl wird nach jeder Ubertragung um "1”
verringert, d. h. bei der Ubertragung des letzten
Variablenbytes hat Anzahl den Wert 0.

9.4.6 Ubertragung von Steuerungsauftragen

Auftragskopf Bei Steuerungsauftragen wird zuerst der Auftragskopf und danach werden die
Ubertragen Auftragsparameter (falls vorhanden) tibertragen.
151413 12 11 10 8| 7. .0
0 | P|Modus| - |Anzah| Auftragsnummer Ausgabewert (DB-TD, DW 28)
T - Bit ist nicht belegt
niederwertiges Byte der im Auftragskopf spezifizierten
Auftragsnummer
Anzahl der folgenden Parameterbytes
Falls Anzahl = 0, ist die Ubertragung des Auftrags beendet,
ansonsten werden anschliel3end die Auftragsparameter
byteweise Ubertragen
Modus Steuerungsauftrage
Paritatsbit
Auftragsparameter
Ubertragen
151413 12 11 10 8 | 7. .0

0| P|Modus| i |Anzah|

Parameterbyte

L

9-20

Ausgabewert (DB-TD, DW 28)
- Bit ist nicht belegt
Die Parameter werden byteweise zum TD Ubertragen

Anzahl der noch zu tibertragenden Parameterbytes. Anzahl
wird bei jeder Ubertragung um 1 verringert, d.h. bei der
Ubertragung des letzten Parameterbytes hat Anzah/ den
Wert 0.
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Parallelkopplung

9.5 Parametrierung mit COM TEXT

In der Tabelle 9-1 sind die Schnittstellen-Parameter aufgefiihrt, die bei der Projektierung mit
COM TEXT eingestellt werden missen. Gleichzeitig sind die von COM TEXJegabenen dfbele-

gungen angegeben.

Die Parametrierung erfolgt untBrojektieren— Grundeinstellung- TDOP-Kopplung

Tabelle 9-1 Schnittstellen-Parameter fir die Parallelkopplung

Parametername Vorbelegung in COM TEXT Wertebereich

Paritat keine gerade; ungerade; keine
Zeichenverzugszéit 50 x 10 ms (1...500)x 10 ms
Leitungen 1...9 und 11...14 12 0;1

Leitungen 10 und 15 1 feste Einstellung

1) Max. zulassiger Abstand zwischen zwei empfangenen Zeichiéft.iinerhalbdieser Zeitspanne kein Zeichen am

TD ein, so wird eine Systemmeldung ausgegeben.
2) 0 = Leitung wird nicht benétigt; 1 = Leitung wird bendtigt

Die fir das TD vogegebenen Schnittstellen-Parameter miissen mit den fur dieTBIMES parame

trierten Werten tbereinstimmen.
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Parallelkopplung

9.6 Anschluf® mehrerer TD an ein AG

Verdrahtung der Mit der parallelen Schnittstelle kbnnen mehrere Geréte parallel betrieben
Ubernahmeleitung werden.

Bei Verdrahtung der Ubernahmeleitung von nur einem Gerét, kann es bei
schnellen AG-Zyklen u. U. zu Ubertragungsfehlern kommen. Bei ausrei
chend langsamen AG-Zyklen tritt diesesrNalten nicht auf.

Zur Gewdhrleistung einer sicheren Dateniibertragung sollten die Ubernahme
leitungen aller Gerate verdrahtet werden.

Vorbereitungen Vor Aufruf des FB 54 muf eine Verkniipfung aller Ubernahmeleitungen zu
einem gultigen VKE fur den Standard-Funktionsbaustein erfolgen.

Beispiet

U E4.0 Ubernameleitung Geréat 1

U E4.1 Ubernameleitung Gerét 2

S M100.0 zZwischenmerker fir VKE

UN E4.0 Ubernameleitung Gerat 1

UN E4.1 Ubernameleitung Gerat 2

R M2100.0 Zwischenmerker fur VKE

U M100.0 VKE bilden aus Zwischenmerker

E40 | L
4y L
Mio0o0 |

E4.0: Ubernahmeleitung fur Gerét 1
E4.1:  Ubernahmeleitung far Gerat 2
M100.0: Sammel-Ubernahmeleitung fiir alle Gerate

9.7 Alarmbearbeitung

Schmiermerker Bei der Programmierung von Prozel3- oder Zeitalarga@isationsbaustei-
retten nen ist darauf zu achten, dal3 verwendete Schmiermerker im Bereich

e MB106 bis MB127 bei AG der Gruppe 1
e MB218 bis MB255 bei AG der Gruppe 2

am Anfang des Alarmbausteins gerettet und vor derfa¥sen wieder gela
den werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kommunikations-Datenbereiche 1 O

DiesesKapitel beschreibt ausfuhrlich die Datenbausteine, die zur Kommuni
kation erforderlich sind. Dabei werden die fur den Anwender relevanten Be
reiche und ihre ¥rwendung ausfuhrlich erlautert.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kommunikations-Datenbereiche

10.1 Der Schnittstellenbereich

Funktion

Mindestlange

10-2

Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbaustein, der die Schnittstelle zwischen
dem Anwenderprogramm und dem Standard-FB darstellt. Er enthalt Daten und
Zeiger auf Datenbereiche, die fur den Datenaustausch zwischen AG-und Be
diengerat bendétigt werden. Fir jedes angeschlossene Bediengerat mulzein eige
ner Schnittstellenbereich eingerichtet werden.

In der nachfolgendenabelle ist die Mindestlange des Datenbausteins fiur die
verschiedenen Kopplungsarten angegeben.

Kopplung Mindestlange in Datenworten
AS511 (Gruppe 1) 70
AS511 (Gruppe 2) 185
FAP 185
SINEC L1 228
PROFIBUS 256
PROFIBUS-DP 169
PROFIBUS—DP mit IM308C 256

Hinweis

Der Datenbaustein fir den Schnittstellenbereich muf3 im RAM der CPU
eingerichtet werden. Die erweiterten Datenbausteine DX sind nicht zulassig.
Die DB-Nummer muf3 grof3er oder gleich 10 sein.
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10.2 Aufbau und Beschreibung des Schnittstellenbereiches

Kopplungsarten Die nachfolgende Beschreibung gilt fir folgende Kopplungsarten:

AS511, AG der Gruppe 2;
AG 95U, AG 100U (CPU 103), AG15U, AG 135U und AG 155U

Einrichten des Richten Sie den Datenbaustein fur den Schnittstellenbereich mit der fur ihre

FAP

PROFIBUS-DP

SINEC L1
PROFIBUS

Schnittstellenbe- Kopplung erforderliche Lange einekivenden Sie keine der im Datenbau

reiches stein angegebenen Datenbereiche, so mussen Sie keine Eintrdge vornehmen.

Die Datenbereiche, die der Standard-Funktionsbaustein benétigt, sind mit
dem Einrichten des Datenbausteins vorhanden.

Tabelle 10-1 Belegung des Schnittstellenbereiches fiir AG der Gruppe 2

DW DL DR Verwendung
0-9 | Kommunikationsbereicdes Standard—FB. | —
Dieser Bereich darf nicht verandert werden.

10 Datentyp DB/DX-Nummer | Zeiger auf Rezeptur
fach; nur das Zeilen

11 0 Anfangsadresse gerat schreibt in die
se Datenworte.

12 Lange in VWrten Erklarung siehe Ka
pitel 11.7.3.

13 Datentyp DB/DX—Nummer | Zeiger auf Rezeptur
folgefach; nur das

14 0 Anfangsadresse Zeilengeréat schreibt
in diese Datenworte.

15 Lange in Wrten Erklarung siehe Ka
pitel [11.7.3.

16 Datentyp DB/DX—Nummer | Zeiger auf Rezeptur
nummernfach; nur
dasZaliengerstt

17 0 Anfangsadresse schreibt in diese Da
tenworte.

18 Lange in Vérten Erklarung siehe Ka
pitel 11.7.3.

19-28 reserviert -

29 Firmwareversion vom Bediengerat | Das Bediengerat
scirenith LW/ 20

30 254 DB—Nummer und 30.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kommunikations-Datenbereiche

Tabelle 10-1 Belegung des SchnittstellenbereiétieAG der Gruppe 2, Fortsetzung

DW DL DR Verwendung

31 AG—-Kennung Kopplungskennung | Der Standard—FB

schreibt in DW 31.

32 Datentyp DB/DX—Nummer | 1. Auftragsfach

33 0 Anfangsadresse

34 reserviert

35 Auftragsstatus Fehlernummer

36-39 2. Auftragsfach wie DW 32-35

40-43 3. Auftragsfach wie DW 32-35

44-47 4. Auftragsfach wie DW 32-35

48-51 5. Auftragsfach wie DW 32-35

52-55 6. Auftragsfach wie DW 32-35

56-59 7. Auftragsfach wie DW 32-35

60-63 8. Auftragsfach wie DW 32-35

64 Synchronisation des| Anlauf des Stan Steuer— und Riek
Datensatztransfers | dard—FB, Betriebsart meldebits 1
(siehe Kap. 1.7.4)

65 Synchronisation von| reserviert Steuer— und Ruek
Datum, Uhrzeit, meldebits 2
Wecker

66 nicht belegt Stunde (0 — 23) Uhrzeit

67 | Minute (0 59) Sekunde (0—59) | (BCD—codiert)

68 nicht belegt

69 nicht belegt Wochentag (1 —7) | Datum

70 |Tag (1 -31) Monat (1 — 12) (BCD-codiert)

71 Jahr (0 —99) nicht belegt

72-74 48 Weckerbits Vom Anwender in

der Projektierung an
zugeben.

75-93 reserviert -

94 0 Auftragsnummer | Kopie des letzten be

95 Parameter 1 arbeiteten Steue

96 Parameter 2 rungsaufteges:

97 Parameter 3

98 Lebensbit-Uberwachung @Githdog) Default 200

(Format KF)
99 Versionsnummer des Standard—FB | Der Standard—FB

schreibt in DW 99
100 reserviert -

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 10-1 Belegung des SchnittstellenbereiétieAG der Gruppe 2, Fortsetzung

DW DL ‘ DR Verwendung
101- | Fehlermeldungen der Hantierungsbaustejidom Anwender aus
102 (nur bei PROFIBUS) zuwerten.

103 - reserviert -
255 . .
(Lange je nach Kopplungsart)

Wenn im Schnittstellenbereich ein Zeiger auf einen Datenbereich angegeben
ist, so sind fur diesen Datenbereich verschiedene Datentypen zuléssig. Die
Tabelle 10-2 zeigt die zuldssigen Datentypen.

Tabelle 10-2  Zugelassene Datentypen

Datentyp DB/DX-Nummer
0 | Datenbaustein DB 10 bis 255
1 | erweiterter Datenbaustein BX 10 bis 255
2 | Merkerbereich nicht ausgewertet

1) nur bei S5-115U mit CPU 945, S5-135U und S5-155U mdglich

Hinweis

Der Kommunikationsbereich und alle bei der jeweiligen Kopplung nicht
verwendeten Bereiche sind reservierte Bereiche. Schreibendef@ agfif
reservierte Bereiche durch das Anwenderprogramm sind unzuldssig.
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10.2.1 Anlauf des Standard—Funktionsbausteins und Betriebsart

Belegung der Bits Uberdas Bit 0 wird der Standard—FB gestartet. Bit 1 zeigt den aktuellen Sta
in DR 64 tus des Standard-FB an und Bit 2 die Betriebsart des Bediengerates. Bild
10-1 zeigt den Aufbau von Steuer— und Rickmeldbits 1.

L FB—Anlauf
FB Status

Betriebsart des Bediengerates

DR 64

- = nicht belegt
R = nur lesender Zugriff
W = lesender und schreibender Zugriff

Bild 10-1 Aufbau des Steuer- und Riickmeldebits 1 (DR 64 im Schnittstellenbereich)

Bedeutung der Bit0=1 FB Anlauf starten
Bits Bit1=1 FB lauft an
Bit2=0 Bediengeréat ist Online
Bit2=1 Bediengerat ist Gline
Standard—-FB Der Standard—Funktionsbaustein ist Uber das rechte Byte des Datenwortes 64
starten im Schnittstellenbereich zu starten.

Im verwendeten Anlauf-@anisationsbaustein (OB 20/21/22) mul’ das Da
tenwort 64 mit dem \aft1 (Format KF) beschrieben werden, um den FB-
Anlauf zu starten und alle anderen Steuerbits zurtickzusetzen.

Beispiel: OB 20/21/22

:A DB 51 51 = DB—Nummer des Schnittstellenbereiches
LKF1
‘T DW 64

Um das Bediengerat und den Standard-FB zurlickzusetzen, darf das Bit 0 in
diesem Datenwort auch im zyklischen Programm gesetzt werden.

Fehlermeldung Kontrollieren Sie den AKKU 1, ob der Standard-FB eine Fehlermeldung aus
des Standard—FB gegeben hat.

Tritt wahrend der Bearbeitung des Funktionsbausteins ein Fehler auf, wird
das \érknipfungsegebnis auf den Bft1 gesetzt. Dies ermdglicht Ihnen,
eine eigene Fehlerauswertung mit dem Befehl SPB anzuspringen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kommunikations-Datenbereiche

15 12 11 10

8

NachAufruf des Standard-FB steht im AKKU 1 der aktuelle Auftragsstatus
sowie die Nummer eines eventuell aufgetretenen Fehlers.

Der Inhalt des AKKU 1 ist im Bild 10-2 dgestellt.

7

BEBEDNEN

Bit ist nicht belegt
Fehlernummer X Bitist belegt (nur lesender Zugriff)

L Fehlernummer im Datenformat KF (siehe Kapitel A.3)
FB-Aufruf mit Fehler beendet: Fehlernr.
FB-Aufruf ohne Fehler beendet: 0

Auftragsstatus im Datenformat KM

Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler (Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler

(Low-Byte enthalt Fehlernr.)

Bild 10-2 Inhalt des AKKU 1 nach Aufruf des Standard-FB

Wiederanlauf

Wennder Wederanlauf (automatisch oder manuell) des AG genutzt werden
soll, darf das Bit 0 FB-Anlauf starten ” im DW 64 des Schnittstellen
bereiches nicht direkt im @anisationsbaustein OB21 oder OB22 gesetzt
werden. Setzen Sie das Bit indirekt Uber einen Medamnit die Kommuni
kation mit dem Bediengerat wieder sicher aufgenommen wird.

Programmbeispiel:

Baustein Programmcode Erlauterung

OB 21/22 |:UN M 99.0
:SM99.0

OB1 ‘UM 99.0
:SPB PB 51

:SPA FB xx Aufruf des Standard-FB
PB 51 ‘R M99.0
‘A DB 51 Aufruf des Schnittstellenbereiches
:L KF 0001
T DW 64
‘BE

Wiederanlauf ist nicht bei AG 115U mdglich.
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Bit flr Betriebsart

10-8

DasBediengerat Uberschreibt im Anlauf das Bit 2 im DW 64 fur die Betrieb
sart und setzt es auf 0.

Wird das Bediengerat Uber Bedienung am Ger#iin@fgeschaltet, so ist

nicht sichegestellt, da® das Bediengerat das Bit 2 im DW 64 noch auf 1 set
zen kann. Wd von der Steuerung das Ruckmeldebit auf 1 gesetzt, kann im
Steuerungsprogramm abgefragt werden, ob das Bit wieder auf 0 gesetzt wur
de, d. h. ob das Bediengerat noch irfli@d—Betrieb ist oder wieder mit der
Steuerung kommuniziert.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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10.2.2 Datum und Uhrzeit zum AG ubertragen

Ubertragung von DW 66-71

Datum und Uhrzeit Durch den Steuerungsauftrag 41 kann die Ubertragung von Uhrzeit und Da
tum von dem Bediengerat zum AG angestof3en werden. Datum und Uhrzeit
werden mit dem Steuerungsauftrag 41 in den Schnittstellenbereich geschrie
ben und kdnnen dort vom STEP5-Programm ausgewertet werden. Bild 10-3
zeigt den Aufbau des Datenbereichs im Schnittstellenbereich. Alle Angaben
sind BCD-codiert.

DL DR
DW | 15 8|7 o

66 nicht belegt Stunde (0...23) -

67 Minute (0...59) Sekunde (0...59) E

68 nicht belegt -

69 nicht belegt Wochentag (1...7)

70 Tag (1...31) Monat (1...12) %

71 Jahr (0...99) nicht belegt e

Bild 10-3 Aufbau des Datenbereictirzeit undDatum

Synghronisation Die Steuer— und RUckemeIdebits 2 im Schnittstellenbereich (DW 65) syn
der Ubertragung chronisieren die Ubertragung von Datum und Uhrze@nk\das Bediengerat

Uber den Steuerungsauftrag ein neues Datum oder eine neue Uhrzeit zum AG
Ubertragen hat, setzt es die in Bild 10-4géstellten Bits. Nach Auswertung

von Datum oder Uhrzeit sollten Sie im STEP5-Programm die Bits wieder
zuriicksetzen, um die nachste Ubertragung erkennen zu kénnen.

DL 65
1514 13 12 8 = nicht belegt
W|W|W| - | | - | - | - | W = lesender und schreibender Zugriff)

T— Bit13=1: Uhrzeitneu
Bit 14 = 1: Datum neu

Bild 10-4 Synchronisations—Bits fir Datum und Uhrzeit

Hinweis

Der Steuerungsauftrag 41 darf nicht zyklisch oder in einem Abstand von
kleiner 5 Sekunden aufgerufen werden, da sonst die Kommunikation zum
Bediengerat Uberlastet wird. Am Bediengerat kommt dann die Fehlernum
mer 502 oder 503.
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10.2.3 Weckerbits auswerten

Einsetzbare Gerate Die Verwendung von \&tkern ist nur bei OP15 und OP17 moglich. EiecWér
ist ein periodisch wiederkehrender Zeitpunkt (stindlich, taglich, wochentlich,
jahrlich), zu dem eine definierte Funktion ausgefihrt wird, wie z. B.:

— Meldepufer ausdrucken
— Bild ausdrucken
— Anwahl eines Bildes

Wenn im OP eine tkzeit erreicht ist, wird in diesem Bereich das zugehdo
rige Bit gesetzt:

DW | 15 Bit-Nr. 0
72 | 16 1
73| 32 17
74 | 48 33
Wecker-Nr.
Wecker zum AG In Bildeintragen kdnnen Eingabefelder fiekker angelegt werden, die eine
Ubertragen (nur ProzeRverbindung und damit eine Anbindung zur Steuerung halieneiw
bei Projektierung Wecker durch Eingabe am OP geéandert, so wird der negkeNzum AG
mit COM TEXT) Ubertragen.
Weckertyp Aufbau der ProzeRverbindung:
15.. bL .8 7. DR .0
Sttindlich P[] ]1 ] Minuten
15.. bL .8 7. PR .0
Taglich Stunden Minuten
15.. bL .8 7. PR .0
Wochentlich 1. Wort |1 |1 |1 |1 |1 |1 |1 |1 Wochentag
2. Wort Stunden Minuten
Wochentag: Sonntag = 0
Montag = 1
éamstag =6
DL DR
15.. .8 7. .0
Jahrlich 1. Wort Monat Tag
2. Wort Stunden Minuten

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Synchronisation
der Ubertragung

Hinweis

Die Prozel3verbindung fur die&vkertypen "wdchentlich” und "jahrlich”
mufR3 zwingend eine Lange von 2 Datenworten umfassen. Andernfalls er
scheint nach der Eingabe deetizeit die Systemmeldung $635.

Die Steuer— und Rickemeldebits 2 im Schnittstellenbereich (DW 65) syn
chronisieren die Ubertragung dee@kerbits.

Hat das OP eine neues@kerbit im Schnittstellenbereich gesetzt, so setzt es
auch das entsprechende Bit im Steuer— und Ruckmeldebit 2 (siehe Bild
10-5). Sie brauchen damit nur dieses Bit abzufragen, um ein Anderung der
Weckerbits zu erkennen.

DL 65
1514 13 12 8 = nicht belegt
W|W|W| - | | - | - | - | W = lesender und schreibender Zugriff)
T Bit 15 =1: Weckerbits neu

Bild 10-5 Synchronisations—Bits fur Wecker
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10.2.4 Auswertbare Bereiche des Schnittstellenbereiches

Eintrage des
Bediengerates

Firmwareversion
vom Bediengerat

Nummer des
Schnittstellenbe-
reiches

Eintrage des
Standard—-FB

AG- und Kopplungs-
kennung

10-12

DasBediengeréat tragt in DW 29 und 30 Informationen ein, die Sie im An
wenderprogramm auswerten kdnnen. Schreibende figaitens des An
wenderprogramms sind auf diese Datenworte nicht zuléssig.

DW 29:
Das Bediengerat legt im DW 29 diergionsnummer seines Firmwarestandes
ab. Sie kdnnen diese Angabe im STEP5-Programm auswerten.

DW 30, DL:

Das Bediengerét tragt hier den festeart®254 ein. Der Standard-Funktiens
baustein prift beim Aufruf, ob die Kennung 254 in diesem Datenwort-einge
tragen ist. Bei fehlender Ubereinstimmung bricht der Standard-FB die Bear
beitung mit einer Fehlermeldung ab.

DW 30, DR
Das Bediengerat tragt hier die Nummer des in 8obdder COM TEXT pre
jektierten Datenbausteins fur den Schnittstellenbereich ein.

Das Standard—FB tragt in DW 31 und 99 Informationen ein, die Sie im An
wenderprogramm auswerten kdnnen. Schreibende figaitens des An
wenderprogramms sind auf diese Datenworte nicht zuléssig.

DW 31

Der Standard-Funktionsbaustein tragt im Schnittstellenbereich je eine
Kennung fur den AG+Ip und die Art der Kopplung ein. Der Aufbau des
Datenwortes ist im Bild 10-6 dgestellt. Die Belegung zeigen dialdellen

10-3 und 10-4. Die indbelle 10-4 aufgefihrte AG—Kennung entspricht dem
Dateinamen ftur den Standardfunktionsbaustei.

Beispiel:
AG-Kennung =69
Dateiname fur Standardfunktionsbaustein = S698X.S5D

DL DR
15 12 11 817 4 3 0
T
AG—Kelznnung Kopplung | nicht belegt

Bild 10-6 Belegung von DW 31 im Schnittstellenbereich
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Tabelle 10-3  Kopplungskennung

Wert

Kopplung

AS511(uber CPU-Schnittstelle SI1)

Parallel

FAP (Uber CPU-Schnittstelle SI2)

FAP (iber CP 521 SI)

FAP (Uber CP 523)

SINEC L1 (Uber CP 530)

PROFIBUS

O N0 W|N|PF

PROFIBUS-DP

Tabelle 10-4 AG-Kennung

AG—Kennung AG CPU
(BCD—codiert)
Bit 12—-15| Bit 8-11
0 2 AG 90 U
AG 100 U CPU 100, CPU 102
0 3 AG 95U > 6ES5 095-8MBO02 be
PROFIBUS
0 1 AG 100 U CPU 103
5 0 AG 115U CPU 941 — 944
5 1 AG 115U CPU 945
2 4 AG 135U CPU 922> 9,
928-3UA12, 928B
6 9 AG 155 U CPU 946/947, 948
Versionsnummer DW 99

des Standard-FB
mer ein.

DW 99

15 : 8

In dieses Datenwort tragt der Standard-Funktionsbaustein ssisiensnum-

[e]

5 0

Ausgabestand (0 bis 99)
im Format KF (Festpunkt)

Py

EY

nicht belegt

(Kennbuchstabe aus der Standard-Bibliotheks-Nr.) A

(R = nur lesender Zugriff)

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Fehlermeldungen
der Hantierungs-
bausteine

Lebensbit-
Uberwachung

10-14

DW 101, 102

Bei der Kopplung PROFIBUS uber CP5430/31 legen die Hantierungsbau
steine in diesen Datenworten eventuelle Fehlermeldungen ab. Eine genaue
Beschreibung dieser Fehler finden Sie im Handbuch SINEC.

Aufbau:
DL DR

DW 101 ANZW

Dw 102 nicht belegt PAFE

DW 98

Das Bediengerat invertiert in regelmafRigen Abstéanden ein Bit im Schnittstel
lenbereich, das fur den Anwender nicht zuganglich ist. Der Standard-FB zahlt
mit, wie oft er zwischen zwei Invertierungen dieses Bits aufgerufen wird.
Ubersteigt die Zahl von Aufrufen (Zyklen) einen gegebenen ¥ft, so

Ubegibt der Standard-FB die Fehlermeldurid Im AKKU 1.

Die maximal zulassige Anzahl von FB-Aufrufen bis zur Ausgabe der
Fehlermeldung tragen Sie in diesem Datenwort ein. Beim Uberschreiben des
Datenwortes mit dem &t0 tragt der Standard-FB den Defaultw200 ein.

Bei zu kleinen Zykluszeiten des Anwenderprogramms kann der Falsler 1
auftreten, obwohl die &fbindung in Ordnung istragen Sie in diesem Fall
einen hoheren @t fir die Anzahl der Aufrufe ein, z. B000 .
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10.2.5 Verwendung von Steuerungsauftragen

Beschreibung

Aufbau des Steue -
rungsauftrages

Auftragsfacher im
Schnittstellenbe-
reich

Ausldsen eines
Steuerungsauftra-
ges

Uber Steuerungsauftrage kénnen vom STEP5—Programm aus Funktionen am
Bediengerat ausgelost werden. Zu diesen Funktionen gehoren z. B.:

— Bild anzeigen

— Datum und Uhrzeit stellen

— Meldepufer ausdrucken

— Allgemeine Einstellungen veréndern

Ein Steuerungsauftrag wird durch seine Auftragsnummer identifiziert. Je
nach Steuerungsauftrag kénnen dann bis zu drei Parametgelidemwer
den. Eine Liste aller méglichen Steuerungsauftrage mit ihren Parametern
finden Sie im Anhang B.

Ein Steuerungsauftrag besteht immer aus 4 Datenworten. Das erste Daten
wort enthalt die Auftragsnummen den Datenworten 2 bis 4 werden je nach
Funktion bis zu drei Parameter Upelben. Den prinzipiellen Aufbau eines
Steuerungsauftrags zeigt Bild 10-7. Die 4 Datenworte fir den Steuerungsauf
trag kénnen an beliebiger Stelle im AG hinterlegt sein.

DL DR
1. Wort 0 Auftrags-Nr.
2. Wort Parameter 1
3. Wort Parameter 2
4. Wort Parameter 3

Bild 10-7 Aufbau eines Steuerungsauftrags

Ein Auftragsfach im Schnittstellenbereich enthalt einen Zeiger auf die Adres
se, in der der eigentliche Steuerungsauftrag stedrinV8ie einen Steue
rungsauftrag auslosen wollen, so tragen Sie in das Auftragfach den Zeiger
ein.

Der Schnittstellenbereich enthalt insgesamt 8 Auftragsfacher. Damit kdnnen
Sie mehrere Steuerungsauftrdge nacheinander auslosen. Die Reihenfolge, in
der die Steuerungsauftrdge vom Bediengerat abgearbeitet werden; muf3 je
doch nicht der Reihenfolge im Schnittstellenbereich entsprechen.

Wenn Sie im Schnittstellenbereich einen Zeiger auf einen Steuerungsauftrag
eintragen, dann l6st der Standard—FB die Ubertragung zum Bediengerat aus.

Belegen Sie zuerst den Speicherbereich, z. B. einen Datenbaustein, mit den
eigentlichen Daten des Steuerungsauftragesgyeh Sie dann in das Auftrags
fach den Zeiger auf den Speicherbereich ein. Belegen Sie hierbei zuerst
DW 33 und dann DW 32.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Beispiel fur Steue -
rungsauftrag

10-16

Nachdemdas Bediengerét den Steuerungsauftrag angenommen hat, wird der
Zeiger aus dem Auftragsfach geléscht. Dabei tiberschreibt der Standard—FB
das erste Datenwort mit demeW/”0”. Erst dann hat der Standard-FB den
Steuerungsauftrag abgearbeitet und das Auftragsfach kann im STEP5-Pro
gramm neu beschrieben werden. Vom Bediengerét erfolgt keine Ridckmel
dung, ob der Steuerungsauftrag in Bearbeitung ist oder tatséchlich ausgefuhrt
wurde.

Nachfolgend zeigen wir Ihnen ein Beispiel fir den Steuerungsauftrag 51
“Bildanwahl”. Das Bild Nummer 5 soll am OP17 aufgerufen werden und der
Cursor steht im Bildeintrag 0 im zweiten Feld. Bild 10-8 zeigt grafisch die
Belegung des ersten Auftragsfaches. Der eigentliche Steuerungsauftrag steht
im Datenbaustein 100 ab DW 4. Tabelle 10-5 listet das zugehorige
STEP5-Programm auf.

Schnittstellenbereich

DB51
bwsz 0 100 | Zeiger auf
DW33 0 4 Steuerungsauftrag |
o DB100
DW35
DW4 0 51
DW5 5
DW6
DW7

Bild 10-8 Belegung des 1. Auftragsfaches DW 32 bis DW 35

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Status und Fehler-

nummer des

laufenden Steue-

rungsauftrags

Tabelle 10-5 Programmbeispiel fiir Steuerungsauftrag
Baustein Programmcode Erlauterung

OB1 :UM1.0 Anstol3des Steuerungsauftrages,
:SPB FB 41 Merker einmalig setzen

FB 41 ‘A DB 51
:L DW 32
L KF +0 Auftrag nur eintragen, wenn das
><F Auftragsfach frei ist
:BEB
.LKY 0,4 Steuerungsauftragteht ab DWA
‘T DW 33
:L KY 0,100 Steuerungsauftragfeht im
‘T DW 32 DB 100
‘R M1.0

DB 100 DW 4 KY 0,51 Auftragsnummebl fir Bildanr

wahl

DW 5 KY 0,5 Parametedf: Bildnummer 5
DW 6 KY 0,0 ParameteP: Bildeintrag 0
DW 7 KY 0,2 ParameteB: Feldnummer 2

Im funften Datenwort des Auftragsfaches wird jeweils der Auftragsstatus des
Steuerungsauftrags angezeigt und gegebenenfalls eine Fehlernummer

Dieses Datenwort enthalt nach Aufruf des Standard-FB die gleiche Informa
tion wie der Akku 1. Bild 10-9 zeigt den Inhalt von Akku 1. Eine Ausnahme
bildet das Bit &ein Auftrag in Bearbeitundieses Bit wird im Schnittstel

lenbereich nicht gesetzt.

0‘ - = Bitist nicht belegt

DL DR
15 12 11 10 8 7
|||R|R|R||R| Fehlernummer

R = nur lesender Zugriff

\— Fehlernummer

Auftragsstatus

Bit=1: Kein Auftrag in Bearbeitung
Bit=1: Auftrag in Bearbeitung

Bit=1: Auftrag beendet ohne Fehler
(Low-Byte ist 0)

Bit=1: Auftrag beendet mit Fehler
(Low-Byte enthélt die Fehlernr.)

Bild 10-9 Auftragsstatus und Fehlernummer fiir Steuerungsauftrage
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Kopie des letzten
Steuerungs-
auftrags

10-18

DasDL enthalt den Auftragstatus. Die Bits setzt der Standard-RBd&\Wer
Steuerungsauftrag ohne Fehler beendet, setzt der Standard-FB das DR auf
den Wert0. Wurde der Steurungsauftrag mit Fehler beendet, so enthélt das
DR die Fehlernummer. Eine Beschreibung der Fehlernummern ist im Anhang
A.3|zu finden.

DW 94-97
In diesen vier Datenworten wird eine Kopie des zuletzt bearbeiteten Steue
rungsauftrags (Auftrags-Nund Parameter) abgelegt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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10.3 Zuordnungs-Datenbaustein DB-ZU

Funktion Bei der Kopplung von AG und Bediengerat ibAPFSINEC L1, PROFIBUS
oder PROFIBUS-DP muf3 ein Zuordnungs-DB eingerichtet werden. Dieser ent
hélt eine Liste aller projektierten und an das AG angeschlossenen Bediengeréte.

Fir jedes anzuschlielBende Bediengerat ist ein Bereich von 16 Datenworten

notig:
DW 0
: Bereich fiir Bediengerat 1
DW 15
DW 16
: Bereich fiir Bediengerat 2
DW 31
DW (x-1)x 16
: Bereich fur Bediengerat x
DW xx16 - 1
DW 240
: Bereich fur Bediengerat 16
DW 255

Bei mehr als 16 Bediengeraten mufd der DB-ZU auf mehrere Datenbausteine
aufgeteilt werden (maximale Lange jeweils 256 DW).

Beim Aufruf des Standard-FB wird als Parameter der Zuordnungs-DB und
die Geratenummer des Bediengeratesddimn. Die Geratenummer ist der
Bereich im Zuordnungs-DB, in dem sich die Eintrage fir das Bediengerat
befinden.

Beispiet

Die Eintrage fur das Bediengerat befinden sich von DW 32 bis DW 47, damit
also im Bereich 3. Der Zuordnungs-DB ist DB 52. Der Aufruf fir den-Stan
dard-FB 58 bei PROFIBUS-DP lautet somit:

'L KY 52,3

:SPA FB 58

Hinweis

¢ DerZuordnungs-Datenbaustein DB-ZU muf3 im RAM der CPU einge
richtet werden. Die erweiterten Datenbausteine DX sind nicht zul&ssig.

e Die DB-Nummer muf3 gré3er oder gleich 10 sein.

e Der DB-ZU wird nur im Anlauf des Standard-FB ausgewertet. Bei-nach
traglichen Anderungen ist ein erneuter Anlauf des Standard-FB durchzu
fuhren.

¢ Beim gleichzeitigen Einsatz mehrerer Standard-FB in einem AG (fur
unterschiedliche Kopplungen) kann ein gemeinsamer DB-ZU verwendet
werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Wie der Eintrag fur ein Bediengerat im Detalil aussieht, zeigt Tabelle 10-6.
Diese Angaben sind fiir jedes angeschlossene Bediengerat erforderlich.

In DW n+4 und DW n+9 bis DW n+13 sind vom Anwender kopplungsspezi
fische Eintradge vorzunehmenelthe Datenworte bei den verschiedenen
Kopplungsarten relevant sind, zeigt deb€&lle 10-7.

Tabelle 10-6 Belegung eines Bereiches im DB-ZU

DW DL DR Verwendung
n+0 | reserviert DB-Nr. des Schnitt | Vom Anwender an
stellenbereiches zugeben.
n+1 reserviert -
n+2 | Versionsnummer des Standard—FB -
n+3 | Auftragsstatus Fehlernummer Vom Anwender aus
zuwerten.
n+4 Kopplungsspezifischer Eintrag Vom Anwender an
zugeben
n+5 | Datentyp DB/DX—-Nummer Zeiger auf Emp
0=DB fangsfach; vom An
1= DX wender anzugeben.
n+6 |0 Anfangsadresse
(DW-Nummer)
n+7 | Datentyp DB/DX-Nummer Zeiger auf Sende
0=DB fach; vom Anwender
1= DX anzugeben.
n+8 |0 Anfangsadresse
(DW-Nummer)
n+9 Kopplungsspezifische Eintrage Vom Anwender an
n+10 zugeben.
n+11
n+12
n+13
n+14 reserviert -
n+15

n = (Geratenummer —-1) * 16

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 10-7 Belegung der kopplungsspezifischen Eintrage

DW bei FAP bei bei PROFIBUS | bei SINEC L1
PROFIBUS-DP
n+4 CP—Adresse nicht relevant nicht relevant nicht relevant
n+9 nicht relevant Adressierungsart PROFIBUS— L1-Parameter
n+10 Parameter
n+11 | Schnittstellenpa- nicht relevant
n+12 | ameter nicht relevant nicht relevant
n+13
DWn+0 DB-Nr. des Schnittstellenbegiches
In dieses Byte ist vom Anwender die Nummer des Datenbausteins einzutra
gen, der als Schnittstellenbereich dient.
Der Standard-FB priift die Ubereinstimmung der hier angegebenen Nummer
mit der in der Projektierung angegebenen NumiBesteht keine Uberein
stimmung, bricht der Standard-FB mit einer Fehlermeldung ab.
DW n+2 Versionsnummer des Standard-FB
In dieses Datenwort des Zuordnungs-Datenbausteins tragt der Standard-FB
seine \érsionsnummer ein.
15 8 7|65 0
DW 59 (99) | Ausgabestand (0 bis 99) | R| R| nicht belegt
im Format KF (Festpunkt)
(Kennbuchstabe aus der Standard-Bibliotheks-Nr.) A 0 0
B 01
cC 10
(R = nur lesender Zugriff) D 1 1
DW n+3 Auftragsstatus und Fehlernummer.

DL: In dieses Byte wird vom Funktionsbaustein der Auftragsstatus-einge
tragen.

DR: In diesem Byte hinterlegt der Standard-FB die Nummer eines even

tuell aufgetretenen Fehlers der aktuellen Applikation.

Dieses Datenwort enthalt die gleiche Information wie der Akkumulator un
mittelbar nach Aufruf des Standard-FBelfére Informationen zur Fehlerbe
handlung im Standard-Funktionsbaustein finden Sie im Anhang A.3 dieses
Handbuchs.

DW n+5 und n+6,
DW n+7 und n+8

Zeiger auf Empfangs- und Sendefach

Diese Datenworte enthalten Zeiger auf das Empfangs- und Sendefach. Die
Facher selber kdnnen an beliebiger Stelle im AG hinterlegt sein. Diese Fa
cher kénnen nicht vom Anwender genutzt werden. Sie dienen nur zur inter
nen Kommunikation. Die Lange je Fach ist abhangig von der Kopplungsart:

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Kopplungsart Datenworte fur
jeweils Sende— und Empfangsfach

FAP

— alle CPU auRRer CPU 945 50

— CPU 945 128

SINEC L1 34

PROFIBUS 128
PROFIBUS-DP 41

PROFIBUS-DP mit IM308C 41-12%

1 abhéngig von der verwendeten BlockgroflRe

Die zulassigen Datentypen fur die Zeiger sindahdlle 10-8 aufgefuhrt.

Tabelle 10-8 Zugelassene Datentypen

Datentyp DB/DX-Nummer
0 | Datenbaustein DB 10 bis 255
1 | erweiterter Datenbaustein BX 10 bis 255

2) nur bei S5-115U mit CPU 945, S5-135U und S5-155U méglich

Beispiet

Empfangs-und Sendefach sind im DB 58 mit einer Gesamtlange von 100
Worten eingerichtet. Die Datenworte DW 5 bis DW 8 sind dann wie folgt

belegt:

Empfangsfach (DW 0..49)

DW 5: KY 0,58 (Datentyp:0; DB-Nr.: 58)
DW 6: KY 0,0 (Anfangsadresse: 0)
Sendefach (DW 50..99)

DW 7: KY 0,58 (Datentyp:0; DB-Nr.: 58)
Dw 8: KY 0,50 (Anfangsadressé&0)
Hinweis

Sende- und Empfangsfach diirfen sich nicht tiberlappen. Eine Uberlap

pung wird vom Standard-FB nicht erkannt und kann zu Fehlfunktionen

fihren!

Die Adressen beider Facher werden nur im Anlauf des Standard-FB er

mittelt und dirfen deshalb im laufenden AG-Betrieb nicht geéndert

werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Anwenderdatenbereicltkenen dem Datenaustausch zwischen AG und Be
diengerat.

Die Datenbereiche werden wahrend der Kommunikation wechselseitig vom
Bediengerat und dem Anwenderprogramm geschrieben und gelesen. Durch

Auswertung der dort abgelegten Daten I6sen AG und Bediengerat gegenseitig
fest definierte Aktionen aus.

In diesem Kapitel werden Funktion, Aufbau und Besonderheiten der unter
schiedlichen Anwenderdatenbereiche beschrieben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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11.1 Ubersicht

Definition

zepturen und Kurven.

Funktionsumfang

Die Anwenderdatenbereiche kénnen in einem beliebigen Speicherbereich im
AG liegen. Zu den Anwenderdatenbereichen gehéren z. B. Meldungen, Re

Welche Anwenderdatenbereiche mdglich sind, ist abhdngig vom eingesetzten

Bediengerat und dem Projektierungswerkzeug. Rleelle 1-1 gibt einen

Uberblick iiber den Funktionsumfang der einzelnen Bediengeréate.

Tabelle 11-1  Verwendbare Anwenderdatenbereiche bei den verschiedenen Bediengeraten

Anwenderdatenbereich TD10 | TD20 | TD17 | OP5 OP7 | OP15 | OP25 | OP27 | TP27
OP17 | OP35 | OP37 | TP37
OP20
Betriebsmeldungen X X X X X X X X X
Stérmeldungen - X - X X X X X X
Steuerungsauftrage X X X X X X X X X
Rezepturen - - - X X X X X X
Systemtastatur-Abbild - X X X X X X X -
Funktionstastatur-Abbild - - - X X X X X -
LED-Abbild - - - - X X X X -
Wecker - - - - - X - - -
Datum und Uhrzeit X X X X X X X X X
Bildnummer - X - X X X X X X
Anwenderversion X X X X X X X X X
Kurvenanforderungsbereich - - - - - - X X X
Kurvenibertragungsbereich - - - - - - X X X

11-2
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11.2 Betriebs- und Stérmeldungen

Definition

Betriebsmeldung

Stérmeldung

Quittierung

Meldungsanstol3

Meldungenbestehen aus statischeexfTund/oder ®riablen. €xt und
Variablen sind frei projektierbar

Grundsatzlich werden Meldungen in Betriebs- und Stdrmeldungen unterteilt.
Der Projekteur definiert, was eine Betriebsmeldung und was eine Stérmel
dung ist.

Eine Betriebsmeldung zeigt einen Status an, z. B.
e Motor eingeschaltet

e Steuerung auf Handbetrieb

Eine Stérmeldung zeigt eine Betriebsstérung an, z. B.
e Ventil 6ffnet nicht

e Motortemperatur zu hoch

Da Stormeldungen auf3@wohnliche Betriebszustande anzeigen, missen
diese quittiert werden. Das Quittieren erfolgt wahlweise

¢ durch Bedienung am Bediengerat oder

e durch Setzen eines Bits im Quittierbereich des AG.

Ein Meldungsanstol3 erfolgt durch Setzen eines Bits in einem der Meldeberei
che des AG. Die Lage der Meldebereiche wird mit dem Projektierungswerk
zeug definiert. Der entsprechende Bereich ist im AG auch einzurichten.

Sobald das Bit im Betriebs- bz®&tdrmeldebereich der Steuerung gesetzt und
dieser Bereich zum Bediengerét Ubertragen wird, erkennt dieses diezugehd
rige Meldung als "gekommen”.

Umgekehrt wird die Meldung nach dem Riicksetzen desselben Bits in der
Steuerung vom Bediengerat als "gegangen” erfal3t.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Meldebereiche Die Tabelle 1-2 stellt die Anzahl der Meldebereiche fir Betriebs- und
Stérmeldungen, die Anzahl der Stérmeldequittierbereiche (SteueruBet
diengerat bzwBediengerat, Steuerung) sowie die jeweilige Gesamtlange
aller Bereiche flr die verschiedenen Bediengerate dar

Tabelle 11-2  Meldebereiche der Bediengerate

Gerat Betriebsmeldebereich Stérmeldebereich bzw.
Stérmeldequittierbereich
Anzahl | Lange (Worte) Anzahl | L&ange gesamt je Typ
je Typ | (Worte)

TD10 4 64 - —

TD20 4 64 4 64

TD17 4 63 - -

OP5 4 32 4 32

OoP7 4 32 4 32

OP15 4 63 4 63

OP17 4 63 4 63

OP20 4 64 4 64

OP25, OP35| 8 125 8 125

OP27, OP37| 8 125 8 125

TP27, TP37 |8 125 8 125
Zuordnung- Zu jedem Bit im projektierten Meldebereich kann eine Meldung projektiert
Meldebit und- werden. Die Bits sind den Meldungsnummern in aufsteigender Reihenfolge
Meldungsnummer zugeordnet.

Beispiet

Bei der Steuerung SIMATIC S5 sei folgender Betriebsmeldebereich

projektiert:

DB 60 Adresse 43 Laenge 5 (in DW)

Bild 11-1 zeigt die Zuordnung der insgesamt 8& (%) Meldungsnummern
zu den einzelnen Bit-Nummern im Betriebsmeldebereich der Steuerung.

Diese Zuordnung erfolgt im Bediengerat automatisch.

15 0
Datenwort 43 16| | | | | | |

. .
. -
. .

Datenwort 47 80| | | | | | |
/
Meldungsnummer

Bild 11-1 Zuordnung von Meldebit und Meldungsnummer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Quittierbereiche

Zuordnung
Quittierbit zu
Meldungsnummer

Soll das AG uber eine Stérmeldequittierung am Bediengerat informiert wer
den oder soll die Quittierung vom AG selbst erfolgen, so sind im AG entspre
chende Quittierbereiche einzurichten:

e Quittierber eich Bediengerat— AG:
Uber diesen Bereich wird das AG informiert, wenn eine Stérmeldung
durch Bedienung am Bediengeréat quittiert wird.

e Quittierber eich AG - Bediengerat
Uber diesen Bereich wird eine Stérmeldung durch das AG quittiert.

Diese Quittierbereiche sind auch in der Projektierung Baezichszeiger
anzugeben.

Bild 11-2 zeigt schematisch die einzelnen Stérmelde- und Quittierungsberei
che. Die Quittierungsablaufe sind in Bildi-4 und|1-5|aufgefthrt.

Bediengerat Steuerung

Stdérmeldebereich

!

»| Interne Bearbeitung / |
Verknipfung

Quittierbereich
AG — Bediengerat

ab

Quittierbereich
Bediengerat —+ AG

Bild 11-2 Stérmelde- und Quittierungsbereiche

JedeStormeldung hat eine Meldungsnumnigieser Meldungsnummer ist
jeweils das gleiche Bit x des Stérmeldebereichs und das gleiche Bit x des
Quittierbereichs zugeordnet. Im Normalfall hat der Quittierbereich die gleiche
Lange wie der zugehorige Stérmeldebereich.

Wenn die Lange eines Quittierbereichs nicht die gesamte Lange des
zugehorigen Stormeldebereichs umfal3t, und es nachfolgende Stérmelde- und
Quittierbereiche gibt, gilt folgende Zuordnung:

Stérmeldebereich 1 Quittierbereich 1
Stérmeldung Nr. 1 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 1
Bit |15 0 Bit |15 0
16 1 16 e 1
32 17 32 e 17
48| e 33
Stérmeldebereich 2 Quittierbereich 2
Stérmeldung Nr. 49 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 49
Bit|15 0 Bit |15 0
64| ... 49 64| ... 49
80| 65 80| 65

Bild 11-3 Zuordnung von Quittierbit und Meldungsnummer
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Quittierbereich
AG - Bediengerat

Quittierbreich
Bediengerdt — AG

11-6

Ein in diesem Bereich von der Steuerung gesetztes Bit bewirkt die Quittie
rung der entsprechenden Stérmeldung am Bediengerat. Setzen Sie das Bit
wieder zurtick, wenn Sie das Bit im Stérmeldebereich zurticksetzen. Bild
11-4 zeigt das Impulsdiagramm.

Der Quittierbereich AG- Bediengerat
e muld unmittelbar an den zugehdrigen Stérmeldebereich anschliel3en,
e mul genau die gleiche Pollzeit haben und

¢ kann maximal die gleiche Lange wie der zugehdrige Stormeldebereich
haben.

Falls der Quittierbereich AG. Bediengerat physikalisch nicht hinter dem
Stérmeldebereich liegt, wird beim Hochlauf des Bediengerétes die System
meldung $655 ausgegeben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
AG - Bediengerat L
Quittierung

Uber AG

Bild 11-4 Impulsdiagramm flr Quittierbereich AG Bediengeréat

Wennein Bit im Stérmeldebereich gesetzt wird, setzt das Bediengerat das
zugehorige Bit im Quittierbereich zurtick. Wird die Stérmeldung am Bedien
gerat quittiert, wird das Bit im Quittierbereich gesetzt. Damit kann das AG
erkennen, dal3 die Stormeldung quittiert wurde. BllbTeigt das Impuis
diagramm.

Der Quittierbereich Bediengerat AG kann maximal die gleiche Lange wie
der zugehdorige Stormeldebereich haben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
Bediengerat- AG

Quittierung
Uber Bediengerat

Bild 11-5 Impulsdiagramm fir Quittierbereich BediengeratAG
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Grolie der
Quittierbereiche

Die Quittierbereiche AG- Bediengerat und Bediengerédt AG dirfen nicht
groRRer sein als der zugehorige Stérmeldebereich. Er kann jedoch kleiner
eingerichtet werden, wenn die Quittierung nicht bei allen Stérmeldungen
durch die Steuerung erfolgen soll. Bild 11-6 verdeutlicht diesen Fall.

Stormeldebereich verkleinerter
Stérmeldungen, Stérmeldequittierbereich
die quittiert
werden kénnen Bit 0 Bit 0
I |
P |

Stoérmeldungen,” Bitm
die nicht quittiert
werden kdnnen

Bild 11-6 Verkleinerter Quittierbereich

Hinweis
LegenSie wichtige Stdrmeldungen in den Stérmeldebereich ab Bit 0
aufsteigend!

Die beiden zueinander gehérenden Bits im Stérmeldebereich und Quittierbe
reich dirfen nicht gleichzeitig gesetzt werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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11.3 Tastatur- und LED-Abbild

Anwendung

Hinweis zum TP

Voraussetzung

Ubertragung

Wertzuweisung

11-8

Tastenbetatigungeaim Bediengerat konnen zum AG ubertragen und dort
ausgewertet werden. Damit kann z. B. im AG eine Aktion, wie Motor
einschalten, ausgeldst werden.

Die Operator Panel (OP) haben in den Funktionstasten Leuchtdioden (LED).
Diese LEDs kdnnen vom AG aus angesteuert werden. Damit ist es z. B. még
lich, dem Bediener situationsabhéngig durch eine leuchtende LED zu-signali
sieren, welche dste er driicken soll.

Das Touch Panel hat keine Tastatur und keine Leuchtdiodenadiermzuge
ordnet sind. Aus diesem Grunde brauchen Sie fur das TP indcdine
Bereichszeiger furdstatur und LED-Abbild einzurichten.

Um die Betatigung vonasten auswerten zu kdnnen und die LEDs ansteuern zu
kénnen, missen entsprechende Datenbereiche — sogenannte Abbilder —im AG
eingerichtet und bei der Projektierung Bereichszeigeangegeben werden.

Die TastaturAbbilder werden spontan zum AG ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am Bediengerét eiste Hedrickt
wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich. Es werden
maximal zwei gleichzeitig gedriuckt@dten tUbertragen.

¢ Alle Tasten (aul3er SHIFFTaste)

Solange die entsprechendeasie gedriickt ist, hat das zugeordnete Bit im
Tastatur—Abbild den &ft 1, sonst den &t O.

Bitwert

1
i D = Taste gedrickt
0 > t

e SHIFT-Taste (nur bei Zeilengeraten)
Beim erstmaligen Driicken der SHIH&ste erhalt das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wert 1. Dieser Zustand bleibt auch nach dem
Loslassen deraste solange erhalten, bis die SHIFESte erneut gedriickt
wird.

Bitwert
1
‘ i ‘ D = SHIFT - Taste
0 > t .
gedrickt
Hinweis

Wird das Bediengeréat bei gedricktesie ausgeschaltet oder vom AG
getrennt, so bleibt das entsprechende Bit astdturAbbild gesetzt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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11.3.1 Systemtastatur-Abbild

Aufbau

DasSystemtastatufbbild ist ein Datenbereich mit einer festen Lange. Die
Lange ist abhéngig vom Bediengerabelle 1-3 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 11-3 L&nge des Systemtastatur—Abbildes

Bediengerat Lange (in Worten)
TD20 1
OP20, 2
OP5, OP15,
OP7, OP17
OP25, OP35, 3
OP27, OP37

Jeder Bste der Systemtastatur ist genau ein Bit im Systemtastahild fest
zugeordnet. Ausnahme: DIRaSte bei OP5/15 und Cursortasten.

Das Systemtastaturabbild muf3 auch in der Projektierung Beteichszeiger,
Typ: Systemtastattangegeben werden. Dieses Abbild kann nur in eiA@n
und dort nur einmadngelegt werden.

Tastaturabbild beim TD20:

Bitnummer
15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 O
B LTI T T [ [#] [els
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim TD17:
Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
ENTER| ESC HELP 1 ) Wort
—— 2. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP5 und OP15
Bitnummer
15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 O
DEL| P o
o SFTEER s » 7 =] L— 1.wort
F p| ¢ Bl A
/ 98765E4321072.W0|"t

Tastatur-Sammelbit

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tastaturabbild beim OP7 und OP17

Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

_ SHIFT| INS ENTER ESC ACK | HELP
+/ . DEL — 1. Wort
F E D C B A
/ 9 | 8| 7| 6| 5| 4| 3| 2|1 o |— 2. Wort

Tastatur-Sammelbit

Tastaturabbild beim OP20

Bitnummer
15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
i IEE 1wen
F b| c[ Bl A
/ ols| 76| alalal 2 o 2. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP25 und OP27
Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Y z WXs T E]
- || A7 R » 00 7 = 4l— 1. wort
E9F CBD AB KGL | 5J G4H Q3R 02P M1 NU, > Wort
/ reserviert — 3. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP35 und OP37
Bitnummer
15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
C o ST
L +/— | AZ DEL ;:% 00 EiC EK HELpi 1. Wort
Y+Z QR J A/BTAB GQH E8F c7c 06P M5 K4L V\gx U2V 31 T = 2. Wort
/ reserviert 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Hinweis

Nicht benutzte Bits diirfen vom Anwenderprogramm nicht berschrieben
werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tastatur-
Sammelbit

Das TastatuBammelbit dient als Kontrollbit. Es wird bei jeder Ubertragung
des AstaturAbbildes vom Bediengerat zur Steuerung auf demtVgesetzt
und sollte nach Auswertung des Datenbereichs durch das Anwenderpro
gramm zurlickgesetzt werden.

Durch regelméafiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob das Abbild der Systemtastatur erneut Ubertragen
wurde.

11.3.2 Funktionstastatur-Abbild

Datenbereiche

Tastenzuordnung

Tastatur-
Sammelbit

Die Operator Panels haben eine Funktionstastd¢uin der Steuerung ein
Abbild zugeordnet werden kann. Das Abbild der Funktionstastatur kann in
getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, deren Anzahl und Lange vom
jeweiligen OP abhangt.

Datenbereiche OP5/15/20 OP25/35
OP7/17 OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 4 8

Die Zuordnung der einzelnera3ten zu den Bits der Datenbereiche wird bei
der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fur peste T
die Nummer innerhalb des Abbildungsbereichs angegeben.

Das Funktionstastatukbbild muR3 auch in der Projektierung unter
Bereichszeigefyp: Funktionstastatuangegeben werden.

Das Bit 15 im letzten DatenwgedesDatenbereichs ist das
TastaturSammelbit. Es dient als Kontrollbit. Bei jeder Ubertragung des
TastaturAbbildes vom OP zur Steuerung wird dastturSammelbit auf
den Wert1 gesetzt. Nach Auswertung des Datenbereichs durch das
Anwenderprogramm sollte daadtaturSammelbit zurlickgesetzt werden.

Durch regelméafiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob ein Block erneut Ubertragen wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
11-11

Ausgabe 05/99



Anwenderdatenbereiche fiir SIMATIC S5

11.3.3 LED-Abbild

Datenbereiche

LED-Zuordnung

11-12

DasLED-Abbild kann in getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, wie die

nachfolgende dbelle zeigt.

Datenbereiche OP7/15/17/20 OP25/35
OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 16

DasLED-Abbild muf3 auch in der Projektierung unBareichszeigefyp:

LED-Abbildangegeben werden.

Die Zuordnung der einzelnen Leuchtdioden zu den Bits der Datenbereiche
wird bei der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fir jede
LED die Bitnummer innerhalb des Abbildungsbereiches angegeben.

Die Bitnummer (n) bezeichnet das erste von zwei aufeinanderfolgenden Bits,
die insgesamt folgende vier verschiedene LED-Zustande steuern (aiehe T

belle 11-4):

Tabelle 11-4  Blinkfrequenz der LED fur alle OP auRer OP17

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
0 1 Blinken mit ca. 2 Hz
1 0 Blinken mit ca. 0,5 Hz
1 1 Dauerlicht

Beim OP17 verfligen die K-Tasten Uber zweifarbige LED (rot/griin). Die da
raus resultierenden LED-Funktionen finden Sieabdlle 1-5.

Tabelle 11-5 LED-Farben fir OP17

Bitn+ 1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
0 1 Blinken rot
1 0 Dauerlicht rot
1 1 Dauerlicht griin

Benutzerhandbuch Kommunikation
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11.4 Bildnummernbereich

Die Bediengerate legen im Bildnummernbereich Informationen iber das am
Bediengerat aufgerufene Bild ab.

Anwendung

Dadurch ist es moglich, Informationen zum aktuellen Display-Inhalt des Be
diengerates zum AG zu Ubertragen und von dort aus wiederum bestimmte
Reaktionen auszuldsen, z. B. den Aufruf eines anderen Bildes.

Wenn der Bildnummernbereich genutzt werden soll, muf3 dieser bei der
Projektierung al8ereichszeigeangegeben werden. Er kann nur_in einem
AG und dort nur einmadngelegt werden.

Voraussetzung

Der Bildnummernbereich wird spontan zum AG Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am Bediengerét eine Anderung
registriert wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich.

Aufbau Der Bildnummernbereich ist ein Datenbereich mit einer festen Lange. Die

Lange ist abhéngig vom Bedienger&abélle 1-6 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 11-6  Lange des Bildnummernbereiches
Bediengerat Lange (in Worten)
TD20 2
OP20, 2
OP5, OP15,
OP7, OP17
OP25, OP35, 5
OP27, OP37,
TP27, TP37

Nachfolgend ist fir die verschiedenen Bediengerate der Aufbau des Bildnum

mernbereichs im Speicher des AGgkstellt.

TD20, OP20, OP5/15, OP7/17

15 8

1. Wort akt. Bildtyp

akt. Bildnummer

2. Wort akt. Eintragsnummer

akt. Eingabefeldnr.

Eintrag Belegung
aktueller Bildtyp 1: Bild
2: Rezeptur
3: Sonderbild
aktuelle Bild-/Rezepturnummer 1 bis 99
aktuelle Eintragsnummer 1 bis 99
aktuelle Eingabefeldnummer 0 bis 32 (0: Eintragsnummer)

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

11-13




Anwenderdatenbereiche fiir SIMATIC S5

In der Meldeebene, der Menlebene und bei der Anzeige eines Inhaltsver
zeichnisses sind alle Bytes des Bildnummernbereichs mibElEgt.

Bei Sonderbildern wird der Bildnummernbereich wie folgt belegt:

15 8|7 0
1. Wort 3 Sonderbildnummer
2. Wort FFy akt. Eingabefeldnr.

OP25/35,0P27/37, TP27/37

15 0

1. Wort aktueller Bildtyp

2. Wort aktuelle Bildnummer

3. Wort reserviert

4. Wort aktuelle Eingabefeldnummer

5. Wort reserviert

Eintrag Belegung

aktueller Bildtyp 1: Bild

4. Permanentfenster
5: Stérmeldefenster
6: Betriebsmeldefenster

aktuelle Bildnummer 1 bis 65535

aktuelle Eingabefeldnummer 1 bis 65535

Bei Sonderbildern ist die aktuelle Bildnummer folgendermal3en belegt:

Wert Bedeutung
1 Stérmeldeseite
2 Betriebsmeldeseite
3 Stoérmeldepuffer
4 Betriebsmeldepuffer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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11.5 Kurvenanforderungs- und -tUbertragungsbereiche

Kurven

Zeitgetriggerte
Kurven

Bitgetriggerte
Kurven

Wechselpuffer

EineKurve ist die grafische Darstellung eines Wertes aus der Steuerung. Das
Auslesen des @ftes erfolgt je nach Projekierung zeit- oder bitgetriggert.

In einem bei der Projektierung festgelegten Zeittakt liest das Bediengeréat die
Kurvenwerte zyklisch ein. Zeitgetriggerte Kurven eignen sich fur kontinuier
liche Verlaufe, wie z. B. die Betriebstemperatur eines Motors.

Durch Setzen einegigjgerbits liest das Bediengerét entweder einen
Kurvenwert oder den gesamten Kurveripugin. Dies wird in der
Projektierung festgelegt. Bitgetriggerte Kurven werden in der Regel zur
Darstellung sich schnell &nderndeeif¢ verwendet. Ein Beispiel hierfur ist
der Einspritzdruck bei der Fertigung von Kunstgien.

Zum Ausldsen bitgetriggerter Kurven missen bei der Projektierung
entsprechende Bereiche in der Projektierung (uBeesichszeiggrfestgelegt
und in der Steuerung eingerichtet werden. Uber diese Bereiche
kommunizieren Bediengerét und Steuerung miteinander

Diese erforderlichen Bereiche sind:

— Kurvenanforderungsbereich

— Kurvenubertragungsbereich 1

— Kurvenubertragungsbereich 2 (nur beedNselpuffer erforderlich)

In diesen projektierten Bereichen wird jeder Kurve jeweils dasselbe Bit fest
zugeordnet. Dadurch ist jede Kurve in allen Bereichen eindeutig
identifizierbar.

Der Wechselpukr ist ein zweiter Puffer fur dieselbe Kurve, der bei der
Projektierung eingerichtet werden kann.

Wéhrend das Bediengerat diekdé aus dem Puffer 1 liest, schreibt die
Steuerung in den Pfefr 2. Liest das Bediengerat den feu2, schreibt die
Steuerung in den Pfef 1. Dadurch wird verhindert, daf? wahrend des
Auslesens der Kurve durch das Bediengerat die Kurvenwerte von der
Steuerung Uberschrieben werden.
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Aufteilung der
Datenbereiche

Kurvenanfor-
derungsbereich

Kurvenubertra-
gungsbereich 1

Kurvenibertra-
gungsbereich 2

11-16

Die einzelnen Bereiche - Kurvenanforderung, Kurvenibertragung 1 und 2
kénnen in getrennte Datenbereiche mitgegebener maximaler Anzahl und
Lange aufgeteilt werden ébelle 1-7).

Tabelle 11-7  Aufteilung der Datenbereiche

Datenbereiche
Anforderung Ubertragung
1 2
max. Anzahl je Typ 8 8 8
Gesamtlange aller Datenbereiche 8 8 8
(in Worten)

Wird am Bediengerat ein Bild mit einer oder mehreren Kurven aufgeschla
gen, setzt das Bediengerat die zugehorigen Bits im Kurvenanforderungsbe
reich. Nach Abwahl des Bildes setzt das Bediengerat die entsprechenden Bits
im Kurvenanforderungsbereich zuriick.

Uber den Kurvenanforderungsbereich kann im AG ausgewertet werden, wel
che Kurve am Bediengerat gerade dargestellt wird. Kurven kdnnen auch ohne
Auswertung des Kurvenanforderungsbereiches getriggert werden.

Dieser Bereich dient zurrigerung von Kurven. Setzen Sie im

S5-Programm das der Kurve zugeordnete Bit im Kurvenubertragungsbereich
und das Kurven-Sammelbit. Das Bediengerat erkenntriigdrung und

setzt das Kurvenbit und das Kurven-Sammelbit zurlick. Danach liest es je
nach Projektierung einen Wert oder den gesamten Puffer aus.

Beispiel fir einen Kurvenibertragungsbeeich mit der Lange von 2 DW

Bitnummer
15141312 1110 9 8 7 6 54 3 2 1 0

1. Wort
2. Wort | /

Kurven-Sammelbit

Solangedas Kurven-Sammelbit nicht zurtickgesetzt wurde, darf der
Kurvenibertragungsbereich nicht durch das S5-Programm veréndert werden.

Der Kurvenubertragungsbereich 2 ist fur Kurven erforderlich, die mit
Wechselpukr projektiert werden. Er ist genauso aufgebaut wie der
Kurvenubertragungsbereich 1.
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11.6 Anwenderversion

Verwendung

Beim Anlauf des Bediengerates kann Uberpriift werden, ob das Bediengerat
an das richtige AG bzvdie richtige CP-Baugruppe angeschlossen ist. Dies
ist beim Einsatz mehrerer Bediengerate wichtig.

Dazu vegleicht das Bediengerat einen im AG hinterlegtesrivihit dem in

der Projektierung angegebeneeiVDamit wird die Kompatibilitat der
Projektierungsdaten mit dem S5-Programm sipéstellt. Eine fehlende
Ubereinstimmung fiihrt zur Anzeige der Systemmeldung $653 am Bedienge
rat und zu einem Neuanlauf des Geréates.

Um diese Funktion nutzen zu kénnen, sind bei der Projektierung des Bedien
gerates folgende ®vte vorzugeben:

e Angabe der ¥rsion, die die Projektierung hatew/zwischen 1 und 255).

— COM TEXT:
Allgemeine Parameter

— ProTool:
Zielsystem- Einstellungen
e Datentyp und -adresse des im AG hinterlegtemt®é fur die ¥rsion:

— COM TEXT:
BereichszeigerlisterreldAnwenderversionsbereich

— ProTool:
Zielsystem- Berichszeiger ,
AuswahlAnwenderversioim FeldTyp:.

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

11-17



Anwenderdatenbereiche fiir SIMATIC S5

11.7 Rezepturen

Definition

Voraussetzung

Ubertragung von
Datensatzen

Synchronisation

11-18

Eine Rezeptur ist eine Zusammenstellung vamidblen zu einer festen
DatenstrukturDiese Struktur wird beim Projektieren festgelegt und am Be
diengerat mit Daten versehen. Die Struktur kann vom Bediengerat aus
nachtréaglich nicht verandert werden.

Da die Datenstruktur mehrmals belegt werden kann, sprechen wir von
Datenséatzen. Am Bediengerat werden diese Datenséatze gespeichert
(angelegt), geladen, geléscht und gedndert. Die Daten werden am Bedienge
rat hinterlegt, womit Sie Speicher im AG sparen.

Bei Verwendung einer Rezeptur wird sichergestellt, daR bei der Ubertragung
eines Datensatzes zum AG mehrere Datesammenundsynchronisiert
zum AG gelangen.

Fur den Einsatz von Rezepturen gelten die folgenden Hardvoasesset-
zungen:

e Bediengerat

mit Zeilendisplay: OP5, OP7, OP15, OP17, OP20
mit Grafikdisplay: OP25, OP27, OP35, OP37
mit Touch Screen: TP27, TP37
e AG
Gruppe 2: S5-95U, S5-100U mit CPU103,

S5-15U, S5-135U, S5-155U

Datensétze kénnen vom Bediengerat zum AG oder vom AG zum Bediengerat
Ubertragen werden.

Sie Ubertragen Datensatze vom Bediengerat zum AG, um im AG bestimmte
Werte einzustellen, z.B. fir die Produktion von Orangensatft.

Genauso ist es moglich, Daten aus dem AG zu holen und im Bediengeréat als
Datensatz abzulegen, um z.B. eine glinstige Belegung von Werten abzuspei
chern.

Hinweis

Bei Grafikdisplays werden zur Ubertragung von Datensatzen nuadia-V

blen verwendet. Um einen Datensatz vom Datentrager (wie z. B. Flash oder
Diskette) zur S5 zu Ubertragen, mul3 er zuerst in di@mblen geladen

werden.

Ein wesentliches Merkmal bei Rezepturen ist, dal’ die Daten synchronisiert
tibertragen werden und ein unkontrolliertes Uberschreiben der Daten
verhindert wird. Um einen koordinierten Ablauf bei der Ubertragung von
Datensétzen zu gewahrleisten, werden Bits in den StenéRickmeldebits

1 des Schnittstellenbereiches gesetzt.
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11.7.1 Ubertragung von Datensétzen

Definition

Auswahl der
Ubertragungsart

Datensatzé&dnnen auf zwei unterschiedliche Arten vom Bediengerat zum
AG bzw vom AG zum Bediengerét iibertragen werden. Die beiden Ubertra
gungsarten sind "direkt” und "indirekt”. Die Einstellung der Ubertragungsart
bezieht sich hauptsachlich auf die Richtung Bedienger&iG.

Bei den Zeilengeraten ist nur die Ubertragungsart "indirekt” in die Richtung
Bediengerat. AG maoglich. Bei den Grafikgeraten kann in der Richtung
Bediengerat. AG zwischen "direkt” und "indirekt” ausgewahlt werden. Die
Ubertragungsart "indirekt” vom AG zum Bediengerat ist bei STUASS

nicht moéglich.

Die Wahl der Ubertragungsart ist abhangig vom verwendeten Projektierungs
werkzeug (COM TEXT oder Prabl) und dem Bediengeratabelle 1-8

zeigt die Merkmale einer Rezeptur in Abhangigkeit vom Bediengerat und
dem Projektierungswerkzeug.

Tabelle 11-8  Rezepturlibertragung in Abhéngigkeit von Bediengerat und Projektierungswerk-

zeug
Bediengerat Ubertragungs- Erstellt mit

ST ProTool ProToollLite COM TEXT
OP5, OP15 OP - AG indirekt indirekt indirekt

AG - OP direkt direkt direkt
OP7, OP17 OP - AG indirekt indirekt indirekt

AG - OP direkt direkt direkt
OP20 OP - AG — — indirekt

AG - OP — — direkt
OP25, OP35 OP - AG indirekt/direkt — —

AG - OP direkt — —
OP27, OP37 OP - AG indirekt/direkt — —

AG - OP direkt — —
TP27, TP37 TP - AG indirekt/direkt — —

AG - TP direkt — —

Ubertragung direkt

Beim Schreiben eines Datensatzes werden aimblen des Datensatzes

direkt in die jeweils definierten Adressen geschrieben. Beim direkten Lesen
werden die Variablen aus den Zielspeichern der Steuerung ins Bediengerat

gelesen.
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Ubertragung
indirekt

Bei Prool miissen die afiablen zur direkten Ubertragung sowohl eine
Anbindung an die Steuerung haben als auch das Atiibelkt

schreiben . Variable, denen keine Adresse in der Steuerung zugeordnet ist,
werden nicht Ubertragen.

Alle Variablen des Datensatzes werden in eine Zwischenablage im AG
geschrieben. Bei den Bediengeraten mit Zeilendisplay ist diese Zwisehenab
lage das Rezeptfach, bei den Bediengeraten mit Grafikdisplay das Datenfach.
Im Rezeptfach stehen dieefe der Hriablen und deren Adressen. Im
Datenfach stehen nur dieee der ¥riablen, die Adressen werden nicht
Ubertragen.

Bei der Ubertragung indirekt darf der Datensatz maximal 98 Datenworte lang
sein.

11.7.2 Adressierung von Rezepturen und Datensatzen

Zeilengerate

Grafikgerate

11-20

Die Adressierung von Rezepturen und Datenséatzen unterscheidet sich bei
Bediengeraten mit Zeilendisplay und Bediengeraten mit Grafikdisplay

Bei der Projektierung erhalt die Rezeptur einen Namen und eine Nu®ener
wohl Rezepturname wie auch Rezepturnummer sind am Bediengerat sichtbar

Die Datenséatze, die Sie am Bediengerat anlegen, erhalten ebenfalls einen
Namen und eine Nummer

Rezepturnummer und Datensatznummer werden beim Anstol3 einer
Datensatziibertragung BediengerdtAG mit den Daten zum AG Ubertragen.

Bei der Projektierung erhalt die Rezeptur automatisch einen Namen und eine
Nummer Rezepturname und Rezepturnummer sind nur fir die Projektierung
relevant und sind am Bediengerat nisithtbar

In ProTool tragen Sie in der Dialogbd@arameterunterKennungerdie
Kennzeichnung der Rezeptur ein. Diese Kennzeichnung wird bei Datensatz
Ubertragung zwischen Bediengerat und Steuerung in das Datenfach
geschrieben und mul3 von der Steuerung ausgewertet werden.

Empfehlung:
Verwenden Sie fir die erste Kennung den gleichert Wie fir die
Rezepturnummer.

Die Datenséatze, die Sie am Bediengerat anlegen, erhalten einen symbolischen
Namen. Dieser wird bei der Datensatziibertragung zwischen Bediengerat und
Steuerung nicht mitiibertragen. Firr den Datensatz selbst gibt es aul3er der
Kennung der Rezeptur keine Identifizierung in der Steuerung.
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11.7.3 Datenbereiche zur Ubertragung von Datensatzen

Zeilengerate

Die Datenbereiche in der Steuerung, die zur Ubertragung von Datensétzen
erforderlich sind, unterscheiden sich bei Bediengeraten mit Zeilendisplay und
Bediengeraten mit Grafikdisplay

Beim Anschluf3 eines Zeilengerétes missen Sie im AG Bereiche fur
Rezepturfach, Rezepturfolgefach und Rezepturnummernfach einrichten.
Verwenden Sie dabei die gleichen Angaben, die in der Projektierung bei
Bereichszeigefestgelegt wurden.

Im Rezepturfach und Rezepturfolgefach sind neben den Daten auch die
Adressen der &iablen enthalten.

Bei AG der Gruppe 2 enthdlt der Schnittstellenbereich Datenworte fur die
Zeiger auf das Rezepturnummernfach, Rezepturfach und Rezepturfolgefach.
Das Bediengerat tragt den in der Projektierung festgelegten Zeiger in dieses
Datenwort ein.

Rezepturnummernfach

In der Steuerung mussen Sie einen Bereich fir Rezepturnummer und
Datensatznummer einrichten.

Aufbau des Rezepturnummernfachs

DL DR
| Rezepturnummer | Datensatznummer |

Rezepturfach

Das Rezepturfach ist ein Datenbereich mit einer maximalen Lange von 256
Datenworten.

Die eingetragenen &vte missen vom S5-Programm auf die entsprechenden
Speicherbereiche weiterverteilt werdeerWenden Sie den FB 42, um die
Daten in die entsprechenden Adressen zu verteilen.

DL DR
1. Wort | Rezepturnummer | Datensatznummer
2. Wort Gesamtlange der Rezeptur in Worten
3. Wort TypWert1 | DB/DX-Nr. Wert 1 Zeiger
4. Wort Anfangsadresse Wert 1 auf
5. Wort Lange in Worten Wert 1 Wert 1
6

' Wort Daten Wert 1

Zeiger auf Wert 2
Daten Wert 2
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Grafikgerate

11-22

Rezepturfolgefach

DasRezepturfolgefach ist nur nétig, wenn das Rezepturfach nicht so grof3
eingerichtet werden kann, daf3 es den gré3ten vorkommenden Datensatz
aufnehmen kann. Die maximale Lange betragt 256 Datenworte.

DL DR
1. Wort .
Zeiger auf Wert 1
3. Wort
4. Wort Daten Wert 1

Zeiger auf Wert 2

Daten Wert 2

Beim Anschluf3 eines Grafikgerates missen Sie im AG einen Bereich fir das
Datenfacheinrichten. ¥rwenden Sie dabei die gleichen Angaben, die in der
Projektierung unter Pra@bl beiBereichszeigerifestgelegt wurden.

Im Datenfach sind neben den Daten keine Adressen enthalten.

Datenfach

Das Datenfach ist ein Datenbereich mit einer maximalen Léange von 256
Datenworten.

Es dient bei der Datensatziibertragung vom Bediengerat zum AG als
Zwischenablage. Die eingetrageneart¥ missen vom S5-Programm auf die
entsprechenden Speicherbereiche weiterverteilt werden.

Die in ProDol projektierten Kennungen 1, 2, 3 (Rezepturnummer) werden
ebenfalls ins Datenfach Ubertragen und missen vom AG ausgewertet werden.

1. Wort Kennung 1

2. Wort Kennung 2

3. Wort Kennung 3

4. Wort reserviert

5. Wort | Lange des Datensatzes in Worten
6. Wort Datensatzwert 1

Datensatzwert ...
n. Wort Datensatzwert m
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11.7.4 Synchronisation bei der Ubertragung

Steuer- und
Rickmeldebit 1

Ubertragungs-
ablauf
Bediengerat - AG

Ubertragungs-
ablauf
AG - Bediengerat

Die Ubertragung von Datensatzen wird durch die Bitd % der Steuemund
Rickmeldebits 1 im DW 64 des Schnittstellenbereichs koordiniert
(siehe Kapitel 10.1).

Die relevanten Steueund Riickmeldebits im DL 64 sind:
Bit 11 =1: Fach ist gesperrt

Bit 12 =1: Datensatz ist fehlerhaft

Bit 13 =1: Datensatz ist fehlerfrei

Bit 14 = 1: Datenubertragung beendet

Bit 15 =1: Datenubertragung lauft

Nachfolgendsind die einzelnen Schritte des Ubertragungsablaufs vem Be
diengerat zum AG aufgelistet.

1. Vor der Ubertragung priift das Bediengerat das Bitst das Bit 1 aufl
gesetzt, wird die Ubertragung mit einem Systemfehler beendet. Ist das Bit
0, so setzt das Bediengerat das Bitlfl.

2. Wahrend der Ubertragung setzt das Bediengerat das Bit 15 auf
3. Nach der Ubertragung setzt das Bediengerét das Bit 14 auf

4. Fragen Sie im S5-Programm das Bit 14 ab. Ist dieses gesetzt, verteilen Sie
gegebenenfalls die Daten in entspechenden Adressen. Setzen Sie
anschlieRend das Bit 12 oder Bit 13 &uf

5. Geben Sie das Fach durch Ricksetzen vonlBitigder frei.

Der beschriebene Ubertragungsablauf ist beispielhaft fiir die Gerate mit Zei
lendisplay im RezepttFB (FB42:Rezept) programmiert. Der Funktionsbau
stein befindet sich auf der Diske@®ROS StanddrFunktionsbausteinelie
separat zu bestellen ist. Fir die Gerate mit Grafikdisplay kann der FB42 nicht
verwendet werden.

Ist im Projekt eines Gerates mit Grafikdisplay die Stan
ﬁ dardprojektierung eingebunden, entspricht obiger Uber
tragungsablauf der Bedienung nebenstehenagieTm
Standardbild Z RECORD_2.

Die Ubertragung eines Datensatzes vom AG zum Bediengerét erfolgt durch
direktes Lesen aus den Speicherbereichen, die fur die Rezepturvariablen pro
jektiert wurden. Die Datenubertragung wird nicht mit der Steuerung synchro
nisiert.

Bei den Zeilgengeraten muf3 die Rezepturnummer im Rezepturnummernfach
mit der am Bediengeréat angeforderten Rezepturnummer Ubereinstimmen.

Ist im Projekt eines Gerates mit Grafikdisplay die Stan
Eﬁ dardprojektierung eingebunden, entspricht obiger Uber

tragungsablauf der Bedienung nebenstehenagie Tm
Standardbild Z_RECORD_2.
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Programmbeispiel
fur die
Synchronisation
der Ubertragung

Ubertragung tiber
Steuerungsauftrag
bei Grafikgeraten

Ubertragung uber
Steuerungsauftrag
bei Zeilengeréaten

Beispiel

11-24

SetzerSie jetzt im Steuerungsprogramm das Bit 13 im DW 64 des Schnitt
stellenbereichs auf 1 fiir "fehlerfreie Ubertragung”. Setzen Sie anschlieRend
das Bit 1L im DW64 zuriick, um das Datenfach wieder freizugeben. Der Pro
gramm-Code hierflur kdnnte wie folgt aussehen:

A DB 51

L DL 64

T MB 200
UN M 200.7
U M 200.6
S M 200.5
R M 200.3
L MB 200

T DL 64

BE

Wir empfehlen, die Ubertragung von Datensatzen (iber die Bedienung am
Grafikgerat abzuwickeln.&fwenden Sie hierzu das Standardbild

Z Record_1 . Bei der Ubertragung von Datensétzen iiber Steuerungsauftrag
(Auftrag 69 und 70) kann nicht die Datensatznummer angegeben werden. Es
werden nur die Werte der aktuelleari&blen tbertragen.

Der Auftrag 70 entspricht der Funkti@atensatz: OP- SP$der Auftrag
69 der FunktiorDatensatz: SPS, OP.

Bei den Zeilengeraten kann tber den Steuerungsauftra@ in Datensatz
vom Zeilengerat zum AG Ubertragen werden. Mit Steuerungsauftrag 69 wird
die Ubertragung vom AG zum Zeilengerat angestoRen.

Nachfolgend finden Sie ein Beispiel fur dierwendung des Steuerungsauf
trags Nr 70 bei einem an eine SIMAC S5 gekoppelten OP7 bz®@P27. Im
Beispiel sind die Schritte aufgezeigt, die auf OP7/OP27- haf\Steue
rungsseite durchgefiihrt werden mussen.

Schritt Projektierung fur
OP7 OP27
1 Projektieren Sie dieafiablen fir die Rezeptur
2 Projektieren Sie die Rezeptur, d.h. legen Setd und die ®fria-
blen fest.
3 Projektieren Sie ein Bild um die Rezeptur zu bearbeiten und z{

Ubertragen. Dazu legen Sie zwei Funktionstasten fest. Die eing
Funktionstaste mit der Funktid®ezeptur—InhaltsverzeichnRa
rameter2 (editieren). Die andere mit der FunktiBezeptur—In-
haltsverzeichnisParameter (Ubertragen).

4 Projektieren Sie die Bereichs | Projektieren Sie die beiden Be
zeiger Schnittstellenbereich, | reichszeiger Schnittstellenbe
Rezepturnummernfach und Re reich und Datenfach.
zepturfach.
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Schritt

SteuerungSIMATIC S5 fur

OP7

OP27

Setzen Sie Bit 11 im DW 64 de

s Schnittstellenbereichs zurtick.

Im Datenbereich fur den Steuerungsauftrag (Grof3e: 4 DW) tra

Sie im DW1 die Auftragsnumm

&0 ein.

gen

Im DW2 des Bereichs tragen
Sie die Rezepturnummer der
Rezeptur ein, die Ubertragen
werden soll.

Im DW2 des Bereichs tragen
Sie die Kennung 1 der Rezepty

ein, die Ubertragen werden soll.

I

-

Im DW3 des Bereichs tragen
Sie die Datensatznummer der
Rezeptur ein, die Ubertragen
werden soll.

Im DW3 des Bereichs tragen
Sie die Kennung 2 der Rezepty

ein, die Ubertragen werden soll.

I

-

Das DW4 des Bereichs ist nich
relevant.

tim DW4 des Bereichs tragen
Sie die Kennung 3 der Rezepty

I

=

ein, die Ubertragen werden soll.

6 Schreiben Sie die Anfangsadresse des Bereichs fir den Steue
rungsauftrag ins DW33 des Schnittstellenbereichs.

7 Schreiben Sie ins DW32 des Schnittstellenbereichs den Datentyp
(DL) und die DB—Nummer (DR). Damit wird der Steuerungsau
trag ausgelost.

8 Das DW32 des Schnittstellenbereichs wird vom Standard_FB
zurlickgesetzt, der Auftrag ist erledigt.

9 Das OP setzt BitlLlund Bit 14 im DW64 des Schnittstellenrbe
reichs.

10 Die Steuerung muf3 nun die Ubertragung bestéatigen, indem sig
DW64 des Schnittstellenbereichs das Bit 13 setzt und dag Bit 1
zuriicksetzt. Passiert dies, setzt das OP7 Bit 14 im DW64 zuriick.

m

Die Ubertragung ist nun abgeschlossen. Um erneut einen Datensatz-zu (ber
tragen wiederholen Sie die Schritte 2 bis 10.
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11.8 Variablen indirekt schreiben

Prinzip

Koordination

Verwendung

11-26

Fur alle Grafikgerate und die Zeilengerate OP7/17 und TD17 kdénnen indi
rekte \ariablen projektiert werden, die Eingabefeldern zugeordnet werden.
Der Wert wird vom Bediener direkt am Gerét eingegeben. Nach der Eingabe
am Gerat werden die Inhalte diesarieblen koordiniert in das Datenfach in
das AG ubertragen.

Die Koordination der Dateniibertragung entspricht der Koordination bei der
Datensatz-Ubertragung von Rezepturen (siehe Kafitél4).

Indirekte \ariablen kdnnen in Bildern wie "normale’axablen, d. h.
Variablen mit Adressen verwendet werden.
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SIMATIC S7 Kopplung 1 2

In diesem Kapitel DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und
SIMATIC S7. Es werden die verschiedenen Netzkonfigurationen erlautert, in
die das Bediengerat eingebunden werden kann.

Allgemeines Beim Automatisierungssystem SIMIAC S7 kdnnen die Bediengerate Uber
verschiedene Netzkonfigurationen angekoppelt werden. Die Netzkonfigura
tion ist abhangig von der eingesetzten CPU. Folgende Netzkonfigurationen

sind mdglich:
Steuerung Protokoll—
profil
in ProTool einstellbar Baugruppen
SIMATIC S7-300/400 CPU, MPI,
kommunikationsfahige FM,| DPY),
FM353/354, Standard,
SIMODRIVE MCU 172A | Universelb
SIMATIC S7-200 CPU PPI,
MPID),
DPD),
Standard,
Universelb
SIMATIC S7-NC FM-NC, MPI,
SINUMERIK 840D/810D | DP,
Standard,
Universell

1) Nur CPU mit PROFIBUS-DP Interface

FolgendeBediengerate konnen an SINIKC S7 angeschlossen werden:
mit Grafikdisplay: OP25/35, OP27/37, TP27/37
mit Textdisplay: TD17,

OP3, OP5/15, OP7/17

Die nachfolgende Beschreibung gilt nicht fir OP3.
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Netzkonfiguration

Kommunikation
zwischen Bedien -
gerat und S7

12-2

Die Bediengerate kommunizieren mit S7—300/400 tber das S7—Protokoll.
Dabei ist die Kopplung sowohl tiber die MPI-Schnittstelle als auch die
PROFIBUS-Schnittstelle der CPU moglich. Die einfachste Netzkonfigura
tion besteht aus einer CPU und einem Bediengerét. Eine Erweiterung ist z. B.
eine CPU und mehrere Bediengerate. Das Bild 12-1 zeigt die verschiedenen
Netzkonfigurationen, die mdglich sind.

Bedien- SINUMERIK/
S7-300 gerit SIMODRIVE
MP|
S7—Protokoll
Bedien-
PG gerat S7-400
SINUMERIK/ Bedien-
$7-300 SIMODRIVE gerat
PROFIBUS—DP
S7—Protokoll
Bedien- SIMATIC S5
gerat mit IM308C

Bild 12-1 S7 Netzkonfigurationen

Die Kommunikation zwischen Bediengerat und SIM& S7 wird durch das
Betriebssystem der CPU voll unterstitzt. Daher sind fur die Kommunikation
keine Standard—Funktionsbausteine erforderlich.

Bediengerat und S7 kommunizieren Ubarigblen miteinandeMit der Pro
jektierungssoftware ProTool werden in der Projektieruagallen angelegt,

die auf eine Adresse in der S7 zeigen. Das Bediengeréat liest aus der angege
benen Adresse deneff und zeigt ihn an. Genauso kann der Bediener eine
Eingabe am Bediengerét machen, die dann in die Adresse in der Steuerung
geschrieben wird.
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Anwender- Zusatzlichzu den Mriablen konnen Bediengerat und S7 Uber Anwenderda

datenbereiche tenbereiche miteinander kommunizieren. Die Anwenderdatenbereiche sind in
der Projektierung festzulegen und im S7—Programm einzurichtelchg/
Anwenderdatenbereiche Sie anlegen mussen, ist abhangig von dendalProT
verwendeten Objekten. Zu diesen Objekten gehéren z. B. Meldungen; Rezep
turen und Kurven. Die Anwenderdatenbereiche sind ausfuhrlich in Kapitel 14

beschrieben.

Zulassige In der nachfolgendenabelle sind die Datentypen aufgelistet, die bei der Pro
Datentypen jektierung verwendet werden kdnnen.

Adresse Datentyp

Zulassige Datentypen fir S7-300/400

DB, M

CHAR
BYTE
INT
WORD
DINT
DWORD
REAL
BOOL
STRING'
TIMER
COUNTER

E, PE, A, PA

CHAR
BYTE
INT
WORD
DINT
DWORD
REAL
BOOL
STRING'

TIMER

COUNTER

Zulassige Datentypen fiir S7-200

CHAR
BYTE

INT
WORD
DINT

DWORD
REAL

BOOL
STRING

TIMER

COUNTER
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12-4

*

Wenn Sie ProTool in STEP 7 integriert und Variablen vom Typ STRING verwen-
den, werden diese Variablen von ProTool wie in STEP 7 gespeichert und aktuali-

siert.

Das folgende Beispiel zeigt die Reihenfolge der Bytes bei der Angabe des Daten-
typs STRING[4] mit dem Ausgangswert 'AB’:

Byte O:
Byte 1.
Byte 2:
Byte 3:
Byte 4:
Byte 5:

Maximale Lange des Strings: 4
Tatsachliche Lange des Strings: 2
ASCII-Wert von 'A

ASCII-Wert von 'B’

Ist ProTool jedoch nicht in STEP 7 integriert, werden Byte O und Byte 1 einer
STRING-Variablen vorProTool weder beschrieben, noch ausgewertet. Dies muf3
bereits bei der Projektierung der Adresse in ProTool berticksichtigt werden.

Lage obiges Beispiel in der Steuerung in einem Datenbaustein von Byte 100 bis
Byte 105, muRdte in ProTool fur diese STRING—Variable die Anfangsadresse 102
projektiert werden.
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12.1 Kopplung an S7-200, S7-300 und S7-400 Uber MPI

Konfiguration

Kommunikations-
partner

Anzahl anschliel3-
barer Bediengerate

Bei der Kopplung tber MPI wird das Bediengerat an die MPI-Schnittstelle
der S7 angeschlossen. Hierbei kbnnen mehrere Bediengeréte an eine S7 an
geschlossen werden und mehrere S7 an ein Bediengerat. Maximel-32 T
nehmer kdnnen in einer MPI-Netzkonfiguration miteinander kommunizieren.

Die Steuerung SIMAIC S7-200 ist in der Netzkonfiguration als passiver
Teilnehmer zu projektieren. Angeschlossen wird die S7-200 iber den DP—
Stecker Einstellbare Baudraten sind 9,6 und 19,2 KBaud (abd®oT

Version 3.0).

Bild 12-2 zeigt eine mogliche Netzkonfiguration. Die Zahle®, usw sind
Beispiele fir die Adressen. Die Adressen der 8ifln@hmer werden mit
STEP7-Hardwarekonfigurierung oder —Netzwerkkonfigurierungelssn.

S7-300 S7-400
CPU| CP | FM FM CPU CP | FM
MPI MPI

DP
0]
Bedien- Bedien- PG CPU| E/A
gerat gerat

S7-200

Bild 12-2 Kopplung des Bediengerates an SIMATIC S7

Uberden MPI-AnschluR ist jede kommunikationsfahige Baugruppe der S7
ein Kommunikationspartner fur das Bediengerat. Das sind:

— jede CPU

— kommunikationsfahige Funktionsmodule (FM) wie z. B. FM356

Kommunikationsfahige Baugruppen sind im Bild 12-2 grau hinterlegt.

Ein Bediengerat kann mit maximal 4 Kommunikationspartnern (z. B. CPU
oder FM) gleichzeitig Daten austauschen.

Umgekehrt ist auch fur jede kommunikationsféahige Baugruppe eine maxima
le Anzahl von ¥rbindungen zu den Bediengeraten definiert. Beispielsweise
kénnen an eine CPU314 gleichzeitig drei Bediengerate und an eine
CPU414-1 gleichzeitig 31 Bediengeréate angeschlossen werden. Die maxima
le Anzahl von ¥rbindungen, die eine Baugruppe gleichzeitig haben kann,
entnehmen Sie bitte der Dokumentation fur die Baugruppe.
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Bediengerat
konfigurieren

Parameter

12-6

Damitdas Bediengerat mit einer CPU oder einem FM kommunizieren und
Daten austauschen kann, muf3 das Bediengerat entsprechend konfiguriert
sein. Hierzu missen Sie in der Projektierung mit Bobdder Prodol/Lite

die Adresse des Bediengerates festlegen undett@ndungen zu den Kom
munikationspartnern parametrieren.

Um das Bediengerét zu konfigurieren, rufen Sie in Bobbzw ProTool/Lite

den MentpunkZielsystem- Steuerunguf. Alle Parametedie zur Kopplung

an eine Steuerung erforderlich sind, werden unter einem symbolischen Namen
abgelegt, wie z. BSteuerung_1 . Klicken Sie auf die Schaltflaci@earbeiten
oderNey um den symbolischen Namen einzugeben und die S7 einzustellen.
Klicken Sie auf die Schaltfach®arameterum das Bediengerat fur den-An

schluf® an S7 zu konfigurieren. Die Dialogbox in Bild 12-3 wird aufgeblendet.

SIMATIC 57 - 300/400 |

— OP-Parammeter
Ad :
e Abbrechen |

Schrittztelle; IF 2B -

— Metzparamneter — Kommunik ationzpartner

Profil |MF'I

|
Baudrate: I 1870 - I Steckplatz:

Adrezse:

“1

B augruppentrager:

Wieitere

Bild 12-3 Dialogbox zum Konfigurieren des Bediengerétes an S7

Die Parameter sind in drei Gruppen aufgeteilt.

— UnterOP-Parameterstellen Sie die Parameter fiir das Bediengeréat in
der Netzkonfiguration ein. Dies ist nur einmal durchzufiihren. Jede An
derung der OP—Parameter gilt fir alle Kommunikationspartner

— UnterNetzparametestellen Sie die Parameter fur das Netz ein, an das
das Bediengerat angekoppelt ist. Uber die Schaltfliditerekéonnen
Sie die HSA und die Anzahl Master im Netz einstellen.

Haben Sie in Pradol in “STEP 7 integriert” installiert und das Be
diengerat mit dem Netz verbunden, so werden die Netzparameter
tubernommen. Klicken Sie die SchaltfladMeiterean, werden die
globalen Netzparameter angezeigt.

— UnterKommunikationspartneadressieren Sie die S7T—Baugruppe, mit
der das Bediengerat Daten austauschen soll. Fur jeden Partner ist ein
symbolischer Name zu \geben.
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In der Tabelle 12-1 werden die einzelnen Parameter erlautert.

Tabelle 12-1  Konfigurationsparameter

Gruppe

Parameter

Bedeutung

OP-Parameter

Adresse

MPI-Adressales Bediengerates

Schnittstelle

Schnittstelle am Bediengerat, tber
die das Bediengerat am MPI|-Netz
werk angeschlossen ist.

Netzparameter

Profil

Das Protokollprofil, das in der Netz
konfiguration verwendet wird. Stel
len Sie hieMPI ein.

Baudrate

Die Baudrate, mit der in der Netz
konfiguration kommuniziert wird.

Kommunikati-
onspartner

Adresse

MPI-Adresse der S7-Baugruppe
(CPU, FM oder CP), an die dBs-
diengerat angeschlossen ist

Steckplatz

Nummer des Steckplatzes, in dem
die S7-Baugruppe steckt, mit der
dasBediengerat Daten austauscht

Baugruppentrage

rNummer des Baugruppentragers, i
dem die S7-Baugruppe steckt, mit
der dasBediengerat Daten aus
tauscht

h

Schaltflache
Weitere

HSA

Hochste Stationsadresse; sie muf3
der gesamten Netzkonfiguration
gleich sein.

Master

Anzahl der im Netz befindlichen
Master Diese Angabe ist nur beim
PROFIBUS—-Netz erforderlich, da
mit die Busparameter korrekt-be
rechnet werden.
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12.1.1 Adressierung der S7-300 bei MPI

MPI-Adresse Jedekommunikationsfahige Baugruppe in der S7—300 hat eine eindeutige
MPI-Adresse, die nur einmal in der Netzkonfiguratiorgeben sein darf.
Pro Baugruppentrager darf nur eine CPU eingesetzt werden. Bild 12-4 zeigt
den direkten Anschlul’ des Bediengerates an die MPI-Schnittstelle der CPU.

S$7-300
1 5 3 4 5 6 11 Steckplatz-
nummer
Bau-
PS |CPU| IM CP | FM | SM gruppen-
trager 0

0]
Bedien- Bedien- PG
gerat gerat

Bild 12-4 Netzkonfiguration mit S7—300 und Bediengerat — ein Baugruppentrager

Adresse des Bei der Adressierung ist zwischen Partnerneigener MPI-Adesseund
Partners Partnern mikeiner eigenen MPI-Adssezu unterscheiden.

— Bei Partnern mit eigener MPI-Adresse ist nur die MPI-Adresse anzu
geben. Steckplatz und Baugruppentrager sind nicht relevant.

— Bei Partnern mit keiner eigenen MPI-Adresse ist die MPI-Adresse,
der Steckplatz und der Baugruppentrager anzugeben.

Beispiel: Damit das Bediengerat mit der in Bild 12-4 gizstellten CPU kommunizie
Adresse der CPU ren kann, sind in der Projektierung folgende Parameter fuKdemmunikati-
onspartnerS7-CPU anzugeben:

Beispiel fur Bild 12-4
Eigene MPI-Adresse Keine eigene
MPI-Adresse
Adresse 2 2
Steckplatz 0 2
Baugruppentrager 0 0

Diese Wrte werden auch als Defaultwerte in RyolTbzw ProTool/Lite vor
gegeben.
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Adresse der FM DasBediengerat kann nur mit FM—-Baugruppen kommunizieren, die eine
MPI-Adresse haben. Das sind alle FM, die am K—Bus angeschlossen sind.

FM, die keine MPI-Adresse haben, sind am P—-Bus angeschlossen. Hierzu
gehort z. B. FM350. Die Daten dieser FM kdnnen mit dem Bediengerat aus
dem E/A—Abbild der CPU visualisiert werden.

Beispiel fur Bild 12-4
Eigene MPI-Adresse Keine eigene
MPI-Adresse
Adresse 4 2
Steckplatz 0 5
Baugruppentrager 0 0
Anzahl Eine S7-300 kann aus maximal 4 Baugruppentragern bestehen. Das Bedien
Baugruppentrager gerat kann mit jeder kommunikationsfahigen Baugruppe kommunizieren, die

in diesen Baugruppentrégern steckt. Bild 12-5 zeigt eine Konfiguration mit
mehreren Baugruppentragern und die Adressierung.

S$7-300
1 > 3 4 5 6 11 Steckplatz-
nummer
Bau-
IM SM | FM | SM gruppen-

@ trager 3

Bau-
IM SM | SM | SM gruppen-

trager 2

Bau-
IM SM | FM | SM gruppen-

trager 1

Bau-
PS |CPU| IM CP | FM | SM gruppen-
trager 0

0]
Bedien- Bedien- PG
gerat gerat

Bild 12-5 Netzkonfiguration mit S7—300 und Bediengerat — vier Baugruppentrager
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Beispiel: Damitdas Bediengerat mit dem in Bild 12-5 grau hinterlegten FM kormimuni
Adresse des FM zieren kann, sind in der Projektierung foigende Parameter fiKa®mu-
nikationspartneianzugeben:

Beispiel fur Bild 12-5
Eigene MPI-Adresse Keine eigene
MPI-Adresse
Adresse 6 2
Steckplatz 0 5
Baugruppentrager 0 3

Benutzerhandbuch Kommunikation
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12.1.2 Adressierung der S7—-400 bei MPI

MPI-Adresse

Beispiel:
Adresse der CPU

Nur die Baugruppen, die einen MPI-Stecker haben, haben auch eine MPI-
Adresse. Die MPI-Adresse darf nur einmal in der Netzkonfiguratiarever
ben sein. Baugruppen, die keinen MPI-Stecker haben, werden indirekt

adressiert Uber

— die MPI-Adresse der Baugruppe, an der das Bediengerat angeschlossen

ist

— den Steckplatz und den Baugruppentramedem die Baugruppe steckt,
mit der das Bediengerat kommunizieren soll.

Bild 12-6 zeigt eine einfache Netzkonfiguration mit einem Baugruppentrager

S7-400
1 2 3 4 5 6 11 Steckplatz-
nummer
Bau-
PS |CPU| IM CP | FM | SM gruppen-
6] trager 0

Bedien-
gerat

Bedien-
gerat

0]

PG

Bild 12-6 Netzkonfiguration mit S7—400 und Bediengerat — ein Baugruppentrager

Damitdas Bediengerat mit der in Bild 12-6 grau hinterlegten CPU kommuni
zieren kann, sind in der Projektierung folgende Parameter fiKa®mu-
nikationspartnermanzugeben:

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Beispiel fur Bild 12-6
Eigene MPI-Adresse Keine eigene
MPI-Adresse
Adresse 6
Steckplatz 2
Baugruppentrager 0
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Beispiel: Damitdas Bediengerat mit dem in Bild 12-6 grau hinterlegten FM kormimuni
Adresse der FM zieren kann, sind in der Projektierung folgende Parameter fiKa®mu-
nikationspartneianzugeben:

Beispiel fur Bild|12-6
Eigene MPI-Adresse Keine eigene
MPI-Adresse
Adresse 8 6
Steckplatz 0 5
Baugruppentrager 0 0
Bediengerat an FM Das Bediengerat kann nur mit FM—Baugruppen kommunizieren, die am K—

Bus angeschlossen sind. Hierzu gehort z. B. FM453.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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12.2 Kopplung an S7-300 und S7-400 uber PROFIBUS

Konfiguration

Kommunikations-
partner

Bediengerat
konfigurieren

Ein Bediengerat kann im PROFIBUS—Netz an alle S7T-Baugruppen ange
schlossen werden, die eine integrierte PROFIBUS- oder PROFIBUS-DP-
Schnittstelle haben und das S7—-Protokoll unterstiitzen. Hierbei kénnen meh
rere Bediengerate an eine S7 angeschlossen werden und mehrere S7 an ein
Bediengerét.

Bild 12-7 zeigt eine mdgliche Netzkonfiguration. Die Zahle, usw sind
Beispiele fiir die Adressen. Die Adressen der Eifiéhmer werden mit
STEP7—-Hardwarekonfigurierung oder —Netzwerkkonfigurierungelen.

S7-300 S7-400
CPU| CP | FM FM CPU| CP | FM
6]
PROFIBUS PROFIBUS
S7—Protokoll
DP
Bedien- Bedien- CPU| E/A
gerat gerat
S7-200

Bild 12-7 Kopplung des Bediengerates an SIMATIC S7 uber PROFIBUS

Wie bei der MPI-Schnittstelle kann das Bediengerat auch tber PROFIBUS
und PROFIBUS—-DP mit jeder kommunikationsfahigen Baugruppe der S7
Daten austauschen. Das sind:

— jede CPU, die S7—Protokoll unterstitzt,
wie z. B. CPU 413-2QRCPU 414-2DP
CPU 315-2DP ab Ausgabestand 315-2AF01-0ABO

— kommunikationsfahige Funktionsmodule (FM)
— Kommunikationsprozessoren (CP), wie z. B. CP342-5DP

Die Baugruppen, mit denen das Bediengerate kommunizieren kann, sind im
Bild 12-7 grau hinterlegt.

Damit das Bediengerat mit einer CPU oder einem FM kommunizieren und
Daten austauschen kann, muf3 das Bediengerat entsprechend konfiguriert
sein. Hierzu missen Sie in der Projektierung mit Bobdder Prodol/Lite

die Adresse des Bediengerates festlegen undedt@ndungen zu den Kom
munikationspartnern parametrieren.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Parameter

12-14

Um das Bediengerat zu konfigurieren, rufen Sie in Babbzw ProTool/Lite
den MenlpunkZielsystem- Steuerunguf. Alle Parametedie zur Kopplung
an eine Steuerung erforderlich sind, werden unter einem symbolischen Namen

abgelegt, wie z. BSteuerung_1

. Klicken Sie auf die Schaltflacigearbeiten

oderNey um den symbolischen Namen einzugeben und die S7 einzustellen.
Klicken Sie auf die SchaltflachHearameterum das Bediengerat fiur den-An
schluf3 an S7 zu konfigurieren. Die Dialogbox in Bild 12-8 wird aufgeblendet.

SIMATIC 57 - 300/400

— OP-Pararneter
Adrezae; |1
Schhittstelle: ||F 2B 'I

— Metzparameter

Profit  |DP =]
[187.5 -]

Baudrate:

k. |
Abbrechen |

— Kommunikationzpartner

Adresze;
Steckplatz:

Baugruppentrager:

]|

g8

1M

Bild 12-8 Dialogbox zum Konfigurieren des Bediengerates an S7 uber PROFIBUS

Die Parameter sind in drei Gruppen aufgeteilt.

— UnterOP-Parameterstellen Sie die Parameter fiir das Bediengeréat in
der Netzkonfiguration ein. Dies ist nur einmal durchzufiihren. Jede An
derung der OP—Parameter gilt fir alle Kommunikationspartner

— UnterNetzparametestellen Sie die Parameter fur das Netz ein, an das
das Bediengerat angekoppelt ist. Uber die Schaltfliditerekénnen
Sie die HSA und die Anzahl Master im Netz einstellen.

Haben Sie in Pradol in “STEP 7 integriert” installiert und das Be
diengerat mit dem Netz verbunden, so werden die Netzparameter
tubernommen. Klicken Sie die SchaltfladMeiterean, werden die
globalen Netzparameter angezeigt.

— UnterKommunikationspartneadressieren Sie die S7T—Baugruppe, mit

der das Bediengerat Daten austauschen soll. Fiir jeden Partner ist ein
symbolischer Name zu \geben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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In der Tabelle 12-2 werden die einzelnen Parameter erlautert.

Tabelle 12-2  Konfigurationsparameter

Gruppe

Parameter

Bedeutung

OP-Parameter

Adresse

PROFIBUS—-Adressdes Bedien
gerates.

Schnittstelle

Schnittstelle am Bediengerat, Ube
die das Bediengerat am PROFI
BUS-Netzwerk angeschlossen ist.

=

Netzparameter

Profil

Das Protokollprofil, das in der
Netzkonfiguration verwendet
wird. Stellen Sie hieDP,
StandardoderUniversellein. Die
Einstellung mul3 in der gesamten
Netzkonfiguration gleich sein.

Baudrate

Die Baudrate, mit der in der Netz
konfiguration kommuniziert wird.

Kommunikations-
partner

Adresse

PROFIBUS—Adresse der S7—Bay
gruppe (CPU, FM oder CP), an dje
das Bediengerat angeschlossen
ist.

Steckplatz

Nummer des Steckplatzes, in dem
die S7-Baugruppe steckt, mit def
dasBediengerat Daten aus
tauscht

Baugruppentrager

Nummer des Baugruppentragers
in dem die S7-Baugruppe steckt,
mit der daBediengerat Daten
austauscht.

Schaltflache
Weitere

HSA

Hochste Stationsadresse; sie muf3
in der gesamten Netzkonfiguratio
gleich sein.

>

Master

Anzahl der im Netz befindlichen
Master Diese Angabe ist beim
PROFIBUS—Netz erforderlich, ea|
mit die Busparameter korrekt-be
rechnet werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Adressierung bei
S7-300

Adressierung bei
S7-400

12-16

Eine kommunikationsfahige S7—Baugruppe wird Uber folgende Parameter
adressiert:

Adresse: PROFIBUS—-Adesse des CP

Steckplatz: Steckplatz der S7-Baugruppe

Baugruppentrager: Baugruppentragelin dem die S7-Baugruppe steckt.

S7-300
1 2 3 4 5 6 11 Steckplatz-
nummer
PS|CPU| IM [ CP | FM | SM Bau-
gruppen-
trager O
Bedien-
gerat

Bild 12-9 Netzkonfiguration mit S7—300 und Bediengeréat — Profil PROFIBUS-DP

Die in Bild 12-9 dagestellte CPU wird folgendermaf3en adressiert:
Adresse: 8
Steckplatz: 2
Baugruppentrager: 0

Eine kommunikationsfahige S7—Baugruppe wird Gber folgende Parameter
adressiert:

Adresse: PROFIBUS—-Adrsse des CP oder
der DP-Schnittstelle der CPU
Steckplatz: Steckplatz der S7—Baugruppe

Baugruppentrager: Baugruppentragelin dem die S7-Baugruppe steckt.

S7-400
1 2 3 4 5 6 - 11 Steckplatz-
nummer
PS |CPU| IM FM | SM Bau-
gruppen-
trager 0
Bedien-
gerat

Bild 12-10 Netzkonfiguration mit S7-400 und Bediengerat — Profil PROFIBUS-DP

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Die in Bild|12-1C dagestellte CPU wird folgendermalf3en adressiert:
Adresse: 5
Steckplatz: 0
Baugruppentrager: 0

Die Adressierung fur das FM sieht folgendermal3en aus:
Adresse: 5
Steckplatz: 5
Baugruppentrager: 0

Benutzerhandbuch Kommunikation
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12.3 Konfiguration der DP-Direkttasten fur das Bediengeréat

Verwendung Die F— und K-TBsten der Operator Panels kénnen zuséatzlich zu ihrer
normalen ¥rwendung in der Projektierung als DP—Direkttasten verwendet
werden. Beim Touch Panel ist an die projektierte Schaltflache die Funktion
Direkttastenanzuhéangen. DP—Direkttasten heil3t, daf3 mit Betatigung der
Taste oder der Schaltflache ein Bit im E/A—Bereich der CPU gesetzt wird.

Die DP-Direkttasten sind fur die S7-CPU normale DP—Eingadnge und werden
daher genauso wie z. B. eine ET200-Station konfiguriert. Die Zykluszeit
(Umlaufzeit) des DP—Busses errechnet sich aus der Summe aller korfigurier
ten Eingénge/Ausgéange. Damit kann auch die Reaktionszeit der DP-Direkt
tasten bestimmt werden. Fir eine typische DP—Konfigurierung liegt die Re
aktionszeit der DP-asten bei < 100 ms.

Voraussetzung Voraussetzung ist, dal? das Bediengerat an $IRIA7 Steuerungen tber
PROFIBUS—-DP angekoppelt ist.

ProTool mu3 in “STEP 7 integriert” installiert sein und das Bediengeréat in
das PROFIBUS—Netz eingebunden sein. Eine ausfuhrliche Beschreibung
hierzu finden Sie inBenutzehandbuch PoTool

Einsetzbare Die DP-Direkttasten kénnen bei folgenden Bediengeraten verwendet werden:
Bediengerate Zeilengerate: OP7, OP17

Grafikgerate:  OP25/35, OP27/37 (einschl. CPI)

Touch Panel:  TP27/37 (einschl. CPI)

Konfiguration bei Das Bediengerét ist fur die allgemeine Kommunikation (Lesen und Schreiben
STEP 7 von Variablen) als aktiverdilnehmer zu konfigurieren (siehe Kapitel 12.2).
Fur die DP-Direkttasten ist das Bediengrat im PROFIBUS—DP—Netz zusatz
lich als Slave zu konfigurieren. Das Bild 12-Aeigt den prinzipiellen Auf
bau anhand einer S7-400.

S7-400
CPU
PROFIBUS—-DP
Bediengerat
r———=—— | r———————
: - |
| Allgemeine | | DP- |
| Kommunikation | | Direkttasten |
e — - e
Aktiver Teilnehmer PROFIBUS—DP Slave

Bild 12-11 Konfiguration des Bediengerates bei DP—Direkttasten

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Prinzipielle Vorge-
hensweise bei der
Konfiguration

Nachfolgendevird die prinzipielle \brgehensweise beschrieben, wie Sie das
Bediengerat bei STEP 7 fir die allgemeine Kommunikation (als Master) kon
figurieren und wie Sie das Bediengerat fir die DP—Direkttasten als Slave

konfigurieren.

1. Legen Sie ein STEP 7 Projekt an und konfigurieren Sie die Hardware mit
einer DP—fahigen CPU, z. B: CPU 413-2DP

2. Kopieren Sie eine Standardprojektierung fur z. B. OP17 in Ihr STEP 7
Projekt. Die Standardprojektierungen befinden sich in dem STEP-7 Pro
jekt ProToo |. Offnen Sie durch Doppelklick auf das Bediengerat die Pro

jektierungssoftware Pra@bl.

3. Wabhlen Sie den MenupunkKielsystem- Steuerungn und klicken Sie

nacheinander die SchaltflacBearbeiterundParameteran.

4. Wahlen Sie in der jetzt gdakten Dialogbox das Netz und die CPU aus,
mit der das Bediengerét verbunden sein soll. Die Netzparameter werden
dann Ubernommen. Bild 12-12 zeigt eine Beispielkonfiguration.

SIMATIC 57 - 3007400

0P mit Metz verbinden:

o -Parameter selbst definisren-
FPI[1)
- PROFIBUS(T)

Fommunikationspartrer/Symboliiste auswahlen:

- Parameter selbst definieren-
-- -nicht wermetat-
= PROFIBUS(1]
38 CPUI413-2 DP(1] (5 7-Programm(1])

wleitere ..

J

— Parameter dez Partners
Adrezze:

Steckplatz:

1

B augruppentiager:

[ x|
— OP-Parameter
Adresse: |1 Abbrechen |
Schnittstelle; I IF 28 LI
— M etzparameter
Profi.  |PF hd
Baudrate: I 1500 j'

Bild 12-12 Bediengerat mit Netz und CPU verbinden — Beispiel

Mit den Schritten 1 bis 4 haben Sie jetzt das Bediengerat als ak¢iveaht

mer im PROFIBUS-DP—Netz konfiguriert. Mit Schritt 5 bis 7 konfigurieren
Sie nun das Bediengerat als PROFIBUS-DP-Slave, um die DP-Direkttasten
zu nutzen. Das Bediengerét wird sowohl als aktiesin€hmer als auch als
DP-Slave mit der gleichen Adresse konfiguriert.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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5. Umdas Bediengerat zusatzlich als DP-Slave zu konfigurieren gehen Sie

in die STEP 7 Hardwarekonfiguration und wahlen Sie im Hardwarekata
log z. B. da$DP17 DP KEYaus unter

bereits pojektierte Stationen
SIMATIC OP

. Hangen Sie das Bediengerat wie z. B. eine ET200 an das DP—Netz an. Sie

erhalten eine Liste aller Bediengerate, die bereits in diesem Netz konfigu
rierter sind. Wahlen Sie aus unsererm Beispiel das Bediengerat mit der
Adresse 1 aus.

Das Bediengeréat als DP-Slave fur die DP-Direkttasten hat die gleiche
Adresse wie das Bediengerat als aktiveitnehmerIn diesem Beispiel
ist das die Adresse 1. Bild 12-13 zeigt die gesamte Netzkonfiguration.

. Bei den Grafikgeraten kdnnen Sie zusétzlich zu den DP-Direkttasten

noch CPI-Module konfigurieren. Die CPI-Module werden angezeigt,
wenn Sie z. B. da®P37-DP KEY $m Hardwarekatalog anwéahlen.

i HW Konfig - Hardware konfigurieren: DP-Tasten-ebASIMATIC 400-5tation{1] =

Station Bearbeiten  Einfligen  Zielsyztem  Ansicht  Eptras Fenster  Hilfe

=|=4| 5 sinjuia| [BY w2

=i Hardware konfigurieren: DP-T asten-eb\SIMATIC 400-Station{1] =

CPU413-2 DP

H ardware Fatalog

H ardware Auswahl

T

=] El:ﬁ! PROFIBUS-DP -

ED bereits projektierte Stationen

g CPU3I52DP

i 57-300 CP342-5 DPF

KN

= SIMATIC OP

=gy OP17DPKEYS
DP-Maztersystem [1) E OF17-DP12 KEYS

&7 &

@31 ET 2008 1601

7 FERE

1

| w-gg OP3FDPKEYS
w-gg OP7-DPKEYS

& (11 SMATIC OF17 - = OF7DP12 KEYSI -|
Ll 4
0 Gbis B3 EIT-.....

FROFIBUS-DP Slaves fir das OF17

I-a

Bild 12-13 Konfiguration der DP—Direkttasten — Beispiel OP17
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Belegung der
Ein—/Ausgange

Die Tasten oder Schaltflachen des Bediengerétes belegen Bytes im BP—Ein
gangsbereich, die LEDs belegen Bytes im DP—Ausgangsbereichabeéer
12-3 zeigt die Anzahl der verwendeten Bytes bei den verschiedenen-Bedien
geraten. In den nachfolgenden Bildern ist die genaue Belegugestiait.

Die Touch Panel besitzen keine festesten. Sie haben nur Schaltflachen,

die frei konfigurierbar sind. Sie kdnnen einer Schaltflache tber die Funktion
Direkttastenein Bit im DP—Eingangsbereich zuordnen. Die Z&hlrichtung der
Bits im DP—Eingangsbereich ist von rechts nach links. Im Gegensatz zu den
Operator Panels, die eine festsienzuordnung haben, sind die Schaltfla
chen der duch Panel frei zuzuordnen. Eine genaue Beschreibung der Funk
tion finden Sie inBenutzeinandbuch PoTool

Tabelle 12-3  Belegung der DP—Eingéange/Ausgénge
Bediengerat Eingange Ausgéange

OP7 2 Bytes 2 Bytes

OP17 3 Bytes 3 Bytes

OP25, OP27 3 Bytes 3 Bytes

TP 27 3 Bytes -

OP35, OP37 5 Bytes 5 Bytes

TP 37 5 Bytes -

CPI-Modul 2 Bytes pro CPI Modul | 2 Bytes pro CPI Modul

CPI-Modul Auf das OP27/37 und TP27/37 kann optional ein CPI-Modul gesteckt wer
den. Uber das CPI-Modul kdnnen exterastén angeschlossen werden und
genauso wie dieakten oder Schaltflachen des Bediengerates im DP—Bus
verwendet werden. Die Belegung im E/A—Bereich fur das erste CPI-Modul
ist anschlie3end an den fest definierten Bereich.

Belegung bei OP35/37
7 6 5 4 3 2 1 0 Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
F8|F7|F6 | Fs|Fa|F3|F2 | F1 n+0 F8 | F7 |F6 | F5s | Fa | F3 | F2 | F1
Fi6|F15|F14|F13|F12|F11|F10| F9 n+1 F12|F11|F10]| F9
OO ALT |CTRL|SHIFT| F20 | F19| F18| F17 n+2 ‘A—Z A—Z‘ ACK | INFO
K8 | K7 [ K6 | K5 | K4 | K3 | K2 | K1 n+3 K8 | K7 | K6 | K5 | K4 [ K3 | K2 | K1
K16|K15|K14|K13[K12|K11|K10| K9 n+4 K16|K15|K14|K13|K12[K11|K10| K9
Tasten LED

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Belegung bei OP25/27

7 6 5 4 3 2 1 0 Byte 7 6 5 4 3 2 1 0

F8 | F7 |Fe | F5 [ F4 | F3 | F2 | F1 n+0 F8 | F7 | F6 | F5 | F4 | F3 [ F2 [ F1

o1& |

K2 | Kt |F14|F13|F12|F11|F10| F9 n+1 K2 | K1 ACK |INFO |A—Z | A-Z

K10l KO | KB | K7 | K6 | K5 | K4 | K3 n+2 K10l KO | KB | K7 | K6 | K5 | K4 | K3
Tasten LED

Belegung bei OP17

7 6 5 4 3 2 1 0 Byte 7 6 5 4 3 2 1 0

K8 | K7T| K6 | Kb | K4 | K3 | K2| K1 n+0 K8 | K7| K6B| K5 | K4 | K3 | K2 | K1
K161 K15|K14| K13| K12| K11|K10| K9 n+1 K161 K15|K14|K13|K12|K11|K10| K9
F8|F7 | F6 | F5 | F4 | F3 | F2 | Fi n+2

Tasten LED

Belegung bei OP7

7 6 5 4 3 2 1 O Byte 7 6 5 4 3 2 1 0

K4 | K3 | K2 | K1 n+0 K4 | K3 | K2 | K1
F4| F3 | F2 | F1 n+1
Tasten LED

Benutzerhandbuch Kommunikation
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PROFIBUS-BIld-
nummer (nur TP)

VerwendenPROFIBUS-Direkttasten in unterschiedlichen Bildern gleiche
Bits fur unterschiedliche Funktionen, so muf3 die S7 die jeweilige Funktiona
litat Uber die Bildnummer unterscheiden. Um nach einem Bildwechsel die
verzogerte Aktualisierung der Bildnummer in der Steuerung zu umgehen,
steht die BildfunktiorPROFIBUS-Bildnummezur \erfugung.

Mit der FunktionPROFIBUS-Bildnummeétdnnen Sie innerhalb des DP-
Eingangsbereich beliebige Bits zur Identifikation des Bildes setzen und
gleichzeitig mit den Direkttastenbits zur Steuerung Ubertragen. Damit ist eine
eindeutige Zuordnung zwischen Steuerbit und Bildnummer jederzeit gewahr
leistet.

Je nach Aufteilung der Bits des DP—Eingangsbereichs stehen Ihnen-eine un
terschiedliche Anzahl schneller Funktionen zarfifgung:

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Anzahl Bits | Mdgliche Aufteilung z.B.: Anzahl schneller
gesamt Funktionen
TP27 24 12 Bilder & 12 Direkttasten 144
4 Bilder a 20 Direkttasten 80
TP37 40 20 Bilder a 20 Direkttasten 400
8 Bilder a 32 Direktasten 256
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12.4 Kopplung an S7—Positionierbaugruppen

AnschlieRbare Die Bediengerate OP7/17 und TD17 unterstitzen die S7—Positionierbaugrup
Bediengerate pen.

Adressierung von Wird das Bediengerat an S7—Positionierbaugruppen gekoppelt, so sind diese
Positionierbau- Baugruppen in Prajol unter dem MenUpunkdielsystem- Steuerungu

gruppen projektieren. Jede intelligente Baugruppe, die mit dem Bediengerat kommu

niziert, ist als eigene Steuerung anzulegen. Soll das Bediengerat mit der CPU
und der Positionierbaugruppe kommunizieren, so sind ind@i@ivei Steue
rungen anzulegen.

Eine Besonderheit bildet das Komplettgerate SIMODRIVE MCU 172A. Das
Komplettgerat ist als eingteuerung mit einer Adresse in PooTanzulegen.

Projektierung in Fur die Funktionsmodule FM353 und FM354 sowie SIMODRIVE MCU
ProTool 172A ist die Steuerun8IMATIC S7 — 300/40@inzustellen.

Nachfolgend wird anhand von zwei Beispielen die Adressierung der FM und
SIMODRIVE MCU 172 fur die Kopplung tiber MPI beschrieben.

Adresse der CPU und FM sind fur das Bediengerat zwei unterschiedliche Padtaen
Partner ProTool als zwei Steuerungen anzulegen sind. Jeder Partner hat seine eigene
MPI-Adresse. Das Bild 12-14 zeigt eine Konfiguration mit FM.

S7-300
1 2 3 4 5 6 e 11 Steckplatz-
nummer
PS | CPU| FM CP Bau-
353 gruppen-
trager 0
Bedien-
gerat

Bild 12-14 Netzkonfiguration mit S7-300 und Bediengerat — Profil MPI

CPU FM353
Adresse 2 3
Steckplatz 0 0
Baugruppentrager 0 0

Benutzerhandbuch Kommunikation
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DasKomplettgerat SIMODRIVE MCU 172A enthélt eine CPU und eine
FM—Positionierbaugruppe. Zur Ankopplung des Bediengerates an
SIMODRIVE MCU 172A ist in Prodol nur eine Steuerung zu projektieren.
Das Bild 12-15 zeigt eine Konfiguration mit SIMODRIVE MCU 172A.

Bedien-
gerat

MPI
i' _____ A i' _____ A
|  CcPU | I FM—-Pos |
L I |
SIMODRIVE MCU 172A

Bild 12-15 Netzkonfiguration mit SIMODRIVE MCU 172A und Bediengerat —

Profil MPI
SIMODRIVE MCU 172A
Adresse 2
Steckplatz 0
Baugruppentrager 0

Benutzerhandbuch Kommunikation
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12.5 Kopplung an S7-SINUMERIK-Baugruppen

Anschlie3bare
Bediengerate

Adressierung von
SINUMERIK—
Baugruppen

Projektierung in
ProTool

Adresse der
Partner bei MPI

12-26

Die Bediengeréte OP7/17 und TD17 unterstitzen die S7-SINUMERIK—Bau
gruppen.

Wird das Bedienerat an S7T-SINUMERIK-Baugruppen gekoppelt, so sind
diese Baugruppen in Prodl unter dem MenlUpunidielsystem- Steuerung

zu projektieren. Jede intelligente Baugruppe, die mit dem Bediengerét kom
muniziert, ist als eigene Steuerung anzulegen. Soll das Bediengerat mit der
CPU und der SINUMERIK-Baugruppe kommunizieren, so sind indtioT
zwei Steuerungen anzulegen.

Fir die Funktionsmodule FM—NC und die Komplettgerate SINUMERIK
810D/840D ist die Steuerur®]MATIC S7 — NGeinzustellen, da die NC eine
eigene Adressierung besitzt.

Nachfolgend wird anhand von Beispielen die Adressierung der FM—NC und
SINUMERIK 810D/840D fur die Kopplung tber MPI und PROFIBUS-DP
beschrieben.

CPU und FM-NC sind fur das Bediengerat zwei unterschiedliche Ratimer
in ProTool als zwei Steuerungen anzulegen sind. Jeder Partner hat seine eige
ne MPI-Adresse. Das Bild 12-16 zeigt eine Konfiguration fir FM—NC und
die nachfolgendeadbelle enthalt die Adressierung. Das Bild 12-17 zeigt die
Dialogbox in Pro®ol mit der Adressierung der FM—NC.

S7-300
1 2 3 4 5 6 11 Steckplatz-
nummer
PS |CPU| FM | CP Bau-
NC gruppen-

trager 0

Bedien-

gerat

Bild 12-16 Netzkonfiguration mit S7-300 und Bediengerat — Profil MPI

SIMATIC S7-300/400, SIMATIC S7-NC
CPU FM-NC
Adresse 2 3
Steckplatz 0 0
Baugruppentrager 0 0
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Bild 12-17 Projektierung der FM—NC in ProTool — Profil MPI

Die Komplettgerate SINUMERIK 810D/840D enthalten eine CPU und eine
FM—NC. Zur Ankopplung des Bediengerates an SINUMERIK 810D/840D
sind in Prodol zwei Steuerung mit den Adressenind3 zu projektieren.

Das Bild 12-18 zeigt eine Konfiguration mit SINUMERIK 810D.

Bedien-
gerat

MPI
r———=— | r— |
| | |
: CPU | FM-NC :
L _ do |

SINUMERIK 810D

Bild 12-18 Netzkonfiguration mit SINUMERIK 810D und Bediengerat — Profil MPI

SIMATIC S7-300/400, SIMATIC S7-NC
CPU FM-NC
Adresse 2 3
Steckplatz 0 0
Baugruppentrager 0 0
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Adresse der
Partner bei
PROFIBUS-DP
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CPUund FM-NC sind fur das Bediengerat zwei unterschiedliche Partner, die
in ProTool als zwei Steuerungen anzulegen sind. Beide Partner werden tber
die DP—Adresse des CP angesprochen. Das Bild 12-19 zeigt eine Konfigura
tion fir FM—NC und die nachfolgend@felle enthélt die Adressierung. Das
Bild 12-20 zeigt die Dialogbox in Prodl mit der Adressierung der FM—NC.

S$7-300
1 2 3 4 5 6 .. 11  Steckplatz-
nummer
PS |[CPU| FM | CP Bau-
NC gruppen-
trager 0
Bedien-
gerat

Bild 12-19 Netzkonfiguration mit S7-300 und Bediengerét — Profil PROFIBUS-DP

SIMATIC S7-300/400 SIMATIC-NC

CPU FM-NC
Adresse 8
Steckplatz 2
Baugruppentrager 0
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Bild 12-20 Projektierung der FM—NC in ProTool — Profil PROFIBUS-DP
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12.6 Kopplung an S7-200 Uber PPI

Konzept Bei der PPI-Kopplung handelt es sich um eine Punkt—zu—Pankindung,
wobei das Bediengerat der Master ist und die S7-200 der Slave. An-ein Be
diengerat kdnnen maximal zwei S7—200 angeschlossen werden.

Genauso kénnen auch mehrere Bediengeréte an eine S7-200 angeschlossen
werden. Hierbei ist aus Sicht der S7—200 zu einem Zeitpunkt nur eibaV

dung mdglich. Die Bediengerate unterstiitzen die Funktionalitat Multimaster
erst mit den in @belle 12-4 aufgefiihrten Prodl-\Versionen.

Tabelle 12-4  ProTool-Versionen fur Multimaster—Funktionalitat

Gerat ProTool Version
TD17 ab \ersion 3
OP7, OP17 ab \ersion 2.51
OP25, OP35 ab \ersion 3
oP27 ab \ersion 4
OP37 ab \ersion 3
TP27 ab \éersion 4
TP37 ab \ersion 3

Bei der Kopplung an S7-200 wird das Bediengerat an die PPI-Schnittstelle
der S7-200 angeschlossen. Bild 12-21 zeigt eine mogliche Netzkonfiguration.
Die Zahlen2, 4 und1 sind Beispiele fiir die Adressen.

Konfiguration

S$7-200 S7-200
CPU CPU
PPI PPI

Bedien- Bedien-
gerat gerat

Bild 12-21 Kopplung des Bediengerétes an SIMATIC S7-200
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Bediengerat
konfigurieren

Parameter

12-30

Damitdas Bediengerat mit einer CPU kommunizieren und Daten austau
schen kann, muf3 das Bediengerat entsprechend konfiguriert sein. Hierzu
missen Sie in der Projektierung mit Poolfoder Prodol/Lite die Adresse
des Bediengerates festlegen und diebindungen zu den Kommunikatiens
partnern parametrieren.

Um das Bediengerat zu konfigurieren, rufen Sie in Bobbzw ProTool/Lite

den MentpunkZielsystem- Steuerunguf. Alle Parametedie zur Kopplung

an eine Steuerung erforderlich sind, werden unter einem symbolischen Namen
abgelegt, wie z. BSteuerung_1 . Klicken Sie auf die Schaltflaci@earbeiten
oderNey um den symbolischen Namen einzugeben und die S7-200 einzustel
len. Klicken Sie auf die SchaltfacRarameterum das Bediengerét fir den-An
schluf® an S7 zu konfigurieren. Die Dialogbox in Bild 12-22 wird aufgeblendet.

SIMATIC $7 - 200 ]|
— OP-Parameter
Ad g
SIEsEE Abbrechen |
Schnittstelle:

— Metzparameter — Fommunikationspartner

Profil IF'F"I

I.I_
=

Adresse;

Baudrate: 9.6 - Steckplatz:

1717

B augruppentrager:

Wieitere ... |

Bild 12-22 Dialogbox zum Konfigurieren des Bediengeréates an S7 Uiber PPI

Die Parameter sind in drei Gruppen aufgeteilt.

— UnterOP-Parameterstellen Sie die Parameter fiir das Bediengeréat in
der Netzkonfiguration ein. Dies ist nur einmal durchzufiihren. Jede An
derung der OP—Parameter gilt fir alle Kommunikationspartner

— UnterNetzparametestellen Sie die Parameter fur das Netz ein, an das
das Bediengeréat angekoppelt ist. Uber die Schaltflidigerekénnen
Sie die HSA und die Anzahl Master im Netz einstellen.

— UnterKommunikationspartneadressieren Sie die S7T-Baugruppe, mit
der das Bediengerat Daten austauschen soll. Fur jeden Partner ist ein
symbolischer Name zu \ggben.

In der Tabelle 12-%5 werden die einzelnen Parameter erlautert.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tabelle 12-5 Konfigurationsparameter

Gruppe

Parameter

Bedeutung

OP-Parameter

Adresse

PPI-Adresseles Bediengerates.

Schnittstelle

Schnittstelle am Bediengerat, tber
die das Bediengerat am PPI-Netz
werk angeschlossen ist.

Netzparameter

Profil

Das Protokollprofil, das in der Netz
konfiguration verwendet wird. Stel
len Sie hielPPI ein.

Baudrate

Die Baudrate (9600 oder 19200
Baud), mit der in der Netzkonfigura|
tion kommuniziert wird.

Kommunikati-
onspartner

Adresse

PPI-Adresse der S7T-Baugruppe, &
die dasBediengerat angeschlossen
ist.

Schaltflache
Weitere

HSA

Hochste Stationsadresse; sie muf3
der gesamten Netzkonfiguration
gleich sein.

Master

Anzahl der im Netz befindlichen
Master Diese Angabe ist nur beim
PROFIBUS—Netz erforderlich, da
mit die Busparameter korrekt-be

rechnet werden.
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12.7 Hinweise zur Optimierung

Mafgebliche Der Aufbau der in Kapitel 14 beschriebenen Anwenderdatenbereiche sowie

Faktoren die in denBereichszeigernprojektierten Pollzeiten sind wesentliche Fakto
ren fur dietatséchlich erreichbaren Aktualisierungszeiten. Die Aktualisie
rungszeit ist Pollzeit plus Ubertragungszeit plesavbeitungszeit.

Um optimale Aktualisierungszeiten zu erreichen, ist bei der Projektierung
folgendes zu beachten:

¢ Richten Sie die einzelnen Datenbereiche so klein wie méglich und so
grof3 wie nétig ein.

¢ Definieren Sie zusammengehdrende Datenbereiche zusammenhéngend.
Die tatsachliche Aktualisierungszeit verbessert sich, wenn Sie giaen
Ben Bereich einrichten anstatt mehrere kleine Bereiche.

e Zu klein gewahlte Pollzeiten beeintrachtigen unnétigerweise die Gesamt
performance. Stellen Sie die Pollzeit entsprechend der Anderungsge
schwindigkeit der ProzeRwerte ein. Deniperaturverlauf eines Ofens ist
z. B. wesentlich trager als der Drehzahlverlauf eines elektrischen An
triebs.

Richtwert fiir die Pollzeit: ca. 1 Sekunde.

e Verzichten Sie zur&fbesserung der Aktualisierungszeiten gegebenenfalls
auf die zyklische Ubertragung der Anwenderdatenbereiche (Pollze@&®). V
wenden Sie stattdessen Steuerungsauftrage, um die Anwenderdatenbereiche
spontan zu Ubertragen.

e Legen Sie die &iablen einer Meldung oder eines Bildes ohne Lucken in
einen Datenbereich.

e Damit Anderungen in der Steuerung sicher vom Bediengerat erkannt wer
den, missen diese mindestens wahrend der tatsachlichen Pollzeit anstehen.

Bilder Bei Bildern ist die tatséchlich erreichbare Aktualisierungsrate abhangig von:

Anzahl der verwendeten Datenbereiche,
Art und Anzahl der darzustellenden Daten,

Streuung der Daten innerhalb eines Datenbereichs.

Im Interesse kurzer Aktualisierungszeiten sollte bei der Projektierung folgen
des beachtet werden:

12-32

Verwenden Sie fir diedviablen eines Bildes nur einen Datenbaustein.

Legen Sie die verwendeten Daten im DB mdoglichst dicht aufeinanderfol
gend an.

Projektieren Sie nur fir diejenigen Eintréage kurze Pollzeiten, die tatsdch
lich schnell aktualisiert werden mussen.

Nur bei Zeilengeraten:
Schalten Sie bei Bildern mit vielen Istwerten und Soll-/Istwerten die teil
weise Bildaktualisierung Uber Steuerungsauftrag ein.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Steuerungs-
auftrage

Wird bei bitgetriggerten Kurven das Sammelbitdiorventbertragungsbe-

reich gesetzt, so aktualisiert das Bediengerat jedesmal alle Kurven, deren Bit
in diesem Bereich gesetzt ist. Danach setzt es das Bit wieder zuritid knmW
S7-Programm das Bit sofort wieder gesetzt, so ist das Bediengerat nur mit
dem Aktualisieren der Kurven beschéftigt. Die Bedienung des Bediengerates
ist dann fast nicht mehr méglich.

Wenn viele Steuerungsauftrage in schneller Folge zum Bediengerat gesendet
werden, so kann dadurch die Kommunikation zwischen Bediengerat und S7
Uberlastet werden.

Wenn das Bedienger@tin das erste Datenwort des Auftragsfaches eintrégt,
hat das Bediengerat den Auftrag entgegengenommen. Jetzt arbeitet das Be
diengerat den Auftrag ab, woflir es noch Zeit benétigt. Bei einer schnellen
CPU kann es vorkommen, daf} das Bediengerat den Steuerungsauftrag noch
nicht fertig abgearbeitet hat, wahrend bereits ein neuer Steuerungsauftrag
geschickt wird.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbereich bei SIMATIC S7 13

Funktion Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbereich, der die Schnittstelle zwischen
dem Anwenderprogramm und dem Bediengerat darstellt. Er enthalt Daten und
Zeiger auf Datenbereiche, die fur den Datenaustausch zwischerm EINGX
und Bediengeréat bendtigt werden.

Bedingung Der Schnittstellenbereich ist bei SINIEC S7 nur dann erforderlich, wenn
die darin enthaltenen Funktionen von der S7 aus genutzt oder ausgewertet
werden sollen. Der Schnittstellenbereich muf3 projektiert werden, wenn Sie
folgende Funktionen verwenden:

— Steuerungsauftrdge an das Bediengerat schicken

— Datum und Uhrzeit zwischen S7 und Bediengerat abgleichen
— Kopplungskennung auswerten

— Rezepturen (Ubertragung von Datensatzen)

— Anlauf des Bediengeréates im S7-Programm erkennen

— Betriebsart des Bediengerétes im S7-Programm auswerten
— Lebensbit des Bediengerates im S7-Programm auswerten

— Wecker setzen (nur OP15 und OP17)

Aufbau des Bild 13-1 zeigt den Aufbau des Schnittstellenbereiches. Den Schnittstellenbe

Schnittstellen- reich kénnen Sie in einem Datenbaustein oder einem Merkerbereich anlegen.

bereiches AulRerdem ist die Adresse des Schnittstellenbereiches in der Projektierung
anzugeben. Dies ist erforderlich, damit das Bediengerat weil3, wo die Daten
liegen.

Fur jedes angeschlossene Bediengerat mul3 ein eigener Schnittstellenbereich
eingerichtet werden. ¥/den mehrere CPU an ein Bediengerat angeschlos
sen, so ist pro CPU ein Schnittstellenbereich anzulegen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Bedeutung

13-2

Schnittstellenbereich:

Adresse
n+0

n+4

n+12
n+13
n+14
n+15

n+18

n+21

n+25
n+26

n+31

Steuer-/Ruckmeldebits

Auftragsfach

reserviert

Kopplungskennung

reserviert

Uhrzeit

reserviert

Datum

reserviert

Wecker

Bild 13-1 Aufbau des Schnittstellenbereiches bei SIMATIC S7

Die Steuer—und Riickmeldebits synchronisieren die Ubertragung von Anwen
derdatenbereichen, die im Schnittstellenbereich liegen als auch in beliebigen

Speicherbereichen, wie z. B. das Datenfach. Auftragsfach, Kopplungsken
nung, Datum, Uhrzeit und &¢ker sind Anwenderdatenbereiche, die direkt
im Schnittstellenbereich liegen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbereich bei SIMATIC S7

13.1 Steuer- und Ruckmeldebits

Einflhrung Fur die Steuerund Riickmeldebits sind drei Bytes im Schnittstellenbereich
vorhanden. Die Bytes n+0 und n+1 dienen zur Koordination zwischen Be
diengerat und S7. Das Byte n+3 ist fiir die Ubertragung von Datensétzen und
indirekten \ariablen erforderlich.

Die Bytes n+0, n+1 und n+3 werden nachfolgend beschrieben. Zusétzlich
wird im Kapitel 14.7 die ¥rwendung der Bits bei Rezepturen naher beschrie

ben.
Beschreibung Das nachfolgende Bild zeigt den Aufbau von Byte n+0. Danach folgt die Be
Byte n+0 schreibung der einzelnen Bits.

Adresse
mo [7[6]5]4]3]2[1]o0]

Weckerbits

Uhrzeit

Datum

Bit 5-6 Datum, Uhrzeit: 1 = Neu

Durch den Steuerungsauftrag 41 kann die Ubertragung von Uhrzeit
und Datum aus dem Bediengerat zur S7 angestol3en werden. Da
tum und Uhrzeit werden dann vom Bediengerat in den Schrittstel
lenbereich geschrieben.

Diese Bits werden vom Bediengerat gesetzt, wenn ein neues Da
tum oder eine neue Uhrzeit Ubertragen wurde. Nach der Auswer
tung von Datum oder Uhrzeit mul3 das Bit im S7-Programim zu
rickgesetzt werden.

Bit 7 Weckerbits: 1 =Neu

Weckerbits sind nur bei OP15 und OP17 mdglich.

Hat das OP eine neues@kerbit im Schnittstellenbereich gesetzt,

SO setzt es auch das entsprechende Bit im Steuer— und Rickmelde
bit. Sie brauchen damit nur dieses Bit abzufragen, um eine-Ande
rung der Véckerbits zu erkennen. Nach der Auswertung muf3 das
Bit im S7—Programm zurtickgesetzt werden.

Beschreibung Das nachfolgende Bild zeigt den Aufbau von Byte n+1. Danach folgt die Be
Byte n+1 schreibung der einzelnen Bits.
Adresse
1 [7]6[5[4]3]2[1]o0]
Lebensbit
Betriebsart
Anlauf

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Bit 0 Anlauf: 1 = Bediengerat ist angelaufen

Das Bit 0 wird durch das Bediengerat nach Beenden des Anlaufs
gesetzt. Im S7-Programm kénnen Sie das Bit zurlicksetzen und
damit einen Neuanlauf des Bediengerates erkennen.

Bit 1 Betriebsart: 1 = Bediengeréat ist @fne
0 = Bediengerat im Normalbetrieb

Das Bediengerat tGiberschreibt im Anlauf das Bit 1 im Byte n+1 fir
die Betriebsart und setzt es auf 0.

Wird das Bediengerat Uber Bedienung am Ger#iin®fgeschaltet,

so ist nicht sichergestellt, dal? das Bediengeréat das Bit 1 im Byte
n+1 noch auf 1 setzen kannird/von der Steuerung das Rickmel
debit auf 1 gesetzt, kann im Steuerungsprogramm abgefragt wer
den, ob das Bit wieder auf 0 gesetzt wurde, d. h. ob das Bedienge
rat noch im Ofline—Betrieb ist oder wieder mit der Steuerung
kommuniziert.

Bit 2 Lebensbit :
Das Lebensbit wird vom Bediengerét im Abstand von einer Sekun
de invertiert. Im S7—Programm kénnen Sie damit erkennen, ob die
Verbindung zum Bediengerat noch besteht.

Beschreibung Byte n+3 dient zur Synchronisation bei der Ubertragung von Datensétzen und
Byte n+3 indirekten \ariablen. Nachfolgend ist die Bedeutung der einzelnen Bits auf
gelistet. Der genaue Ablauf bei der Ubertragung ist in Kapitel 14.7.3 be
schrieben.
Bit 0 1 = Datenfach ist gesperrt (wird nur vom Bediengerat gesetzt)

0 = Datenfach ist frei
Bit 1 1 = Datensatz/driable ist fehlerhaft
Bit 2 1 = Datensatz/driable ist fehlerfrei
Bit 3 1 = Datenubertragung beendet

Bit 4 1 = Datensatz/driable anfordern
Bit 5 1 = Bediengerat soll Datenfach lesen
Bit 6 1 = Datenfachsperre anfordern

Bit 7 1 = Bediengerat hat Datenfach gelesen
(bei Ubertragung S7- Bediengerét)

Benutzerhandbuch Kommunikation
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13.2 Datenbereiche im Schnittstellenbereich

Allgemeines

Auftragsfach

Kopplungs-
kennung

In diesem Abschnitt wird der Aufbau und die Verwendung der Datenbereiche
beschrieben, die sich im Schnittstellenbereich befinden.

Uber das Auftragsfach lést die S7 eine Aktion am Bediengerét aus. Alle an
deren Bytes sind Bereiche, in die das Bediengerat Daten schreibt. Diese Be
reiche kbnnen vom S7-Programm ausgewertet werden. Nachfolgend sind die
Bytes im einzelnen beschrieben.

Byte n+4 bis n+1.:
Uber das Auftragsfach kénnen dem Bediengerét Steuerungsauftrage-tiber
ben werden und damit Aktionen am Bediengerat ausgelost werden.

Das Auftragsfach besteht immer aus viesri&h. Im ersten Wort des Auf
tragsfaches steht die Auftragsnumnierden weiteren Worten sind die Para
meter des Auftrages (maximal 3) einzutragen.

Adresse | 7 0]7 0
n+4 Auftrags-Nr.

Parameter 1

Parameter 2

n+10 Parameter 3

Ist das erste Wt des Auftragsfaches ungleich Null, wertet das Bediengerat
den Steuerungsauftrag aus. AnschlieBend setzt das Bediengerat dieses Daten
wort wieder auf Null. Aus diesem Grund mussen zuerst die Parameter in das
Auftragsfach eingetragen werden und dann erst die Auftragsnummer

Die moglichen Steuerungsauftrage sind mit Auftragsnummern und Rarame
tern im Anhang B aufgelistet.

Byte n+13

Das Bediengerat tragt in das Byte 13 die Kopplungskennung ein. Hierbei
gelten folgende Zuordnungen:

0 Kopplung tber MPI

1 Kopplung tber PPI

Kopplungskennung:

Adresse | 7 0
n+13 Kopplungskennung

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbereich bei SIMATIC S7

Datum und Uhrzeit

Weckerbits
(nur OP15, OP17)

13-6

Uhrzeit = Byte n+15 bis n+17,

Datum = Byte n+21 bis n+24

Durch den Steuerungsauftrag 41 kann die Ubertragung von Uhrzeit und Da
tum aus dem Bediengerat zur S7 angestoRen werden. Datum und Uhrzeit
werden in den Schnittstellenbereich geschrieben.

Nachfolgend ist der Aufbau der beiden Datenbereichgedtzlit. Alle
Angaben sind BCD-codiert.

Uhrzeit: Datum:

Adresse | 7 0 Adresse | 7 0
n+15 Stunde (0...23) n+21 Wochentag (1...7)
n+16 Minute (0...59) n+22 Tag (1...31)
n+17 Sekunde (0...59) n+23 Monat (1...12)

n+24 Jahr (0...99)

Byte n+26 bis n+31
Ein Wecker ist ein periodisch wiederkehrender Zeitpunkt (stiindlich, taglich,
wochentlich, jahrlich), zu dem eine definierte Funktion ausgefihrt wird, z. B.:

e Meldungspufier oder Bild drucken,
e Anwabhl eines Bildes.

Wenn im OP eine tkzeit erreicht ist, wird in diesem Bereich das zugeho
rige Bit gesetzt.

Adresse |7 0
n+26 | g |1
; Wecker-Nr.
n+31 48| |41

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Anwenderdatenbereiche fur SIMATIC S7 14

Anwenderdatenbereicttkenen dem Datenaustausch zwischen S7 und Be
diengerat.

Die Datenbereiche werden wahrend der Kommunikation wechselseitig vom
Bediengerat und dem Anwenderprogramm geschrieben und gelesen. Durch

Auswertung der dort abgelegten Daten I6sen S7 und Bediengerat gegenseitig
fest definierte Aktionen aus.

In diesem Kapitel werden Funktion, Aufbau und Besonderheiten der unter
schiedlichen Anwenderdatenbereiche beschrieben.
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Anwenderdatenbereiche fiir SIMATIC S7

14.1 Ubersicht

Definition

Funktionsumfang

Die Anwenderdatenbereiche kénnen in einem beliebigen Speicherbereich in
der SIMATIC S7 liegen. Zu den Anwenderdatenbereichen gehoren z. B. Mel
dungen, Rezepturen und Kurven.

Welche Anwenderdatenbereiche mdglich sind, ist abhdngig vom eingesetzten

Bediengerat. Die dbelle 14-1 gibt einen Uberblick tiber den Funktionsum

fang der einzelnen Bediengerate.

Tabelle 14-1 Verwendbare Anwenderdatenbereiche bei den verschiedenen Bediengeraten

Anwenderdatenbereich TD17 | OP3 | OP5 | OP7 | OP15 | OP25 | OP27 | TP27
OP17 | OP35 | OP37 | TP37
Betriebsmeldungen X X X X X X X X
Stérmeldungen - - X X X X X X
Steuerungsauftrége X - X X X X X X
Rezepturen - X X X X X X X
Systemtastatur-Abbild X X X X X X X -
Funktionstastatur-Abbild - - X X X X X -
LED-Abbild - - - X X X X -
Wecker - - - - X - - -
Datum und Uhrzeit X X X X X X X X
Bildnummer - X X X X X X X
Anwenderversion X X X X X X X X
Kurvenanforderungsbereich - - - - - X X X
Kurvenlbertragungsbereich - - - - - X X X

14-2
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14.2 Betriebs- und Stormeldungen

Definition

Betriebsmeldung

Stérmeldung

Quittierung

Meldungsanstol3

Meldungenbestehen aus statischeexiTund/oder ®riablen. €xt und \aria-
blen sind frei projektierbar

Grundsatzlich werden Meldungen in Betriebs- und Stdrmeldungen unterteilt.
Der Projekteur definiert, was eine Betriebsmeldung und was eine Stérmel
dung ist.

Eine Betriebsmeldung zeigt einen Status an, z. B.
e Motor eingeschaltet

e Steuerung auf Handbetrieb

Eine Stérmeldung zeigt eine Betriebsstérung an, z. B.
e Ventil 6ffnet nicht

e Motortemperatur zu hoch

Da Stormeldungen auf3@wohnliche Betriebszustande anzeigen, missen
diese quittiert werden. Das Quittieren erfolgt wahlweise

¢ durch Bedienung am Bediengerat oder

e durch Setzen eines Bits im Quittierbereich der S7.

Ein Meldungsanstol3 erfolgt durch Setzen eines Bits in einem der Meldeberei
che der S7. Die Lage der Meldebereiche wird mit dem Projektierungswerk
zeug definiert. Der entsprechende Bereich ist in der S7 auch einzurichten.

Sobald das Bit im Betriebs- bz®&tdrmeldebereich der Steuerung gesetzt und
dieser Bereich zum Bediengerét Ubertragen wird, erkennt dieses diezugehd
rige Meldung als "gekommen”.

Umgekehrt wird die Meldung nach dem Riicksetzen desselben Bits in der
Steuerung vom Bediengerat als "gegangen” erfal3t.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Meldebereiche

Zuordnung
Meldebit und
Meldungsnummer

14-4

Die Tabelle 14-2 stellt die Anzahl der Meldebereiche fur Betriebs- und
Stérmeldungen, die Anzahl der Stérmeldequittierbereiche (SteueruBet
diengerat bzwBediengerat, Steuerung) sowie die jeweilige Gesamtlange
aller Bereiche flr die verschiedenen Bediengerate dar

Tabelle 14-2 Meldebereiche der Bediengeréate

Geréat Betriebsmeldebereich Stormeldebereich bzw.

Stérmeldequittierbereich
Anzahl | Lange (Worte) Anzahl | L&ange gesamt je Typ

je Typ | (Worte)

TD17 4 63 - -

OP3 4 32 - -

OP5 4 32 4 32

OP7 4 32 4 32

OP15 4 63 4 63

OP17 4 63 4 63

OP25, OP35| 8 125 8 125

OP27, OP37|8 125 8 125

TP27, TP37 | 8 125 8 125

Zu jedem Bit im projektierten Meldebereich kann eine Meldung projektiert
werden. Die Bits sind den Meldungsnummern in aufsteigender Reihenfolge
zugeordnet.

Beispiel

Bei der Steuerung SIMATIC S7 sei folgender Betriebsmeldebereich projek
tiert:

DB 60 Adresse 42 Laenge 5 (in Worten)

Bild 14-1 zeigt die Zuordnung der insgesamt 80 (5 x 16) Meldungshummern
zu den einzelnen Bit-Nummern im Betriebsmeldebereich der Steuerung.

Diese Zuordnung erfolgt im Bediengerat automatisch.

L7 0] 7 0]
peeo.oBwa2fte] | | [ [ [ [ [ [ [[[[[][1]

-
. .
. .

DB60.0BWSO [80] | | | | | |

/
Meldungsnummer

LT T 1l

Bild 14-1 Zuordnung von Meldebit und Meldungsnummer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Quittierbereiche

Zuordnung
Quittierbit zu
Meldungsnummer

Soll die S7 Uber eine Stormeldequittierung am Bediengerat informiert werden
oder soll die Quittierung von der S7 selbst erfolgen, so sind in der S7 entspre
chende Quittierbereiche einzurichten:

e Quittierber eich Bediengerat- ST7.
Uber diesen Bereich wird die Steuerung informiert, wenn eine Stormel
dung durch Bedienung am Bediengerat quittiert wird.

e Quittierber eich S7-. Bediengerat
Uber diesen Bereich wird eine Stérmeldung durch die Steuerung quittiert.

Diese Quittierbereiche sind auch in der Projektierung Baezichszeiger
anzugeben.

Bild 14-2 zeigt schematisch die einzelnen Stérmelde- und Quittierungsberei
che. Die Quittierungsablaufe sind in Eild 14-4 und 14-5 aufgeflhrt.

Bediengerat Steuerung

Stdérmeldebereich

!

»| Interne Bearbeitung / |
Verknipfung

Quittierbereich
S7 — Bediengerat

ab

Quittierbereich
Bediengerat —+ S7

Bild 14-2 Stérmelde- und Quittierungsbereiche

JedeStormeldung hat eine Meldungsnumnigieser Meldungsnummer ist
jeweils das gleiche Bit x des Stérmeldebereichs und das gleiche Bit x des
Quittierbereichs zugeordnet. Dies gilt auch beiwéndung mehrerer
Quittierbereiche dann, wenn die Lange des vgdieenden Quittierbereichs
nicht die gesamte Lange des zugehérigen Stérmeldebereichs umfafit.

Bild 14-3 verdeutlicht diese Zuordnung.

Stérmeldebereich 1 Quittierbereich 1
Stormeldung Nr. 1 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 1
Bit| 7 07 0 Bit| 7 0]7 0
16 s 1 16 e 1
32| e 17 32 e 17
48] e 33
Stormeldebereich 2 Quittierbereich 2
Stérmeldung Nr. 49 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 49
Bit| 7 07 0 Bit| 7 07 0
64 ... 49 64 ... 49
80| e 65 (<10 ] I 65

Bild 14-3 Zuordnung von Quittierbit und Meldungsnummer
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Quittierbereich Ein in diesem Bereich von der Steuerung gesetztes Bit bewirkt die

S7 - Bediengerat Quittierung der entsprechenden Stérmeldung am Bediengerét. Setzen Sie das
Bit wieder zuriick, wenn Sie das Bit im Stormeldebereich zurticksetzen. Bild
14-4 zeigt das Impulsdiagramm.

Der Quittierbereich S7. Bediengerat
e muld unmittelbar an den zugehdrigen Stérmeldebereich anschliel3en,
e mul genau die gleiche Pollzeit haben und

¢ kann maximal die gleiche Lange wie der zugehdrige Stormeldebereich
haben.

Falls der Quittierbereich S% Bediengerat physikalisch nicht hinter dem
Stormeldebereich liegt, wird beim Hochlauf des Bediengeréates die
Systemmeldung $655 ausgegeben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
S7 - Bediengerat

Quittierung

Uber S7

Bild 14-4 Impulsdiagramm flr Quittierbereich S¥ Bediengerat

Quittierbreich Wennein Bit im Stérmeldebereich gesetzt wird, setzt das Bediengerat das

Bediengerdt — S7 zugehdorige Bit im Quittierbereich zurlick. Wird die Stérmeldung am Bedien
gerat quittiert, wird das Bit im Quittierbereich gesetzt. Damit kann die S7
erkennen, dal3 die Stérmeldung quittiert wurde. Bild 14-5 zeigt das Impuls
diagramm.

Der Quittierbereich Bediengerat S7 kann maximal die gleiche Lange wie
der zugehdorige Stormeldebereich haben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
Bediengerat- S7

Quittierung
Uber Bediengerat

Bild 14-5 Impulsdiagramm fir Quittierbereich BediengeratS7

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Grolie der
Quittierbereiche

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Die Quittierbereiche S7. Bediengerat und Bediengerét S7 durfen nicht
grofRRer sein als der zugehorige Stérmeldebereich. Er kann jedoch kleiner ein
gerichtet werden, wenn die Quittierung nicht bei allen Stérmeldungen durch
die Steuerung erfolgen soll. Bild 14-6 verdeutlicht diesen Fall.

Stormeldebereich verkleinerter Stor-
Stérmeldungen, meldequittierbereich
die quittiert
werden koénnen Bit 0 Bit 0
I |
P |

Stoérmeldungen,” Bitm
die nicht quittiert
werden kdnnen

Bild 14-6 Verkleinerter Quittierbereich

Hinweis
LegenSie wichtige Stormeldungen in den Stérmeldebereich ab Bit 0
aufsteigend!

Die beiden zueinander gehérenden Bits im Stérmeldebereich und Quittierbe
reich dirfen nicht gleichzeitig gesetzt werden.

14-7
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14.3 Tastatur- und LED-Abbild

Anwendung

Hinweis zum TP

Voraussetzung

Ubertragung

Wertzuweisung

14-8

Tastenbetatigungeam Bediengerat kdnnen zur S7 Gbertragen und dort aus
gewertet werden. Damit kann z. B. in der Steuerung eine Aktion — wie Motor
einschalten — ausgelost werden.

Die Operator Panel (OP) haben in den Funktionstasten Leuchtdioden (LED).
Diese LEDs kdnnen von der S7 aus angesteuert werden. Damit ist es z. B.
mdglich, dem Bediener situationsabhangig durch eine leuchtende LED zu
signalisieren, welche Taste er driicken soll.

Das Touch Panel hat keineastatur und keine Leuchtdioden, die einem Ab
bild zugeordnet werden kénnen. Aus diesem Grunde brauchen Sie fur das TP
in ProTool keine Bereichszeiger flia$tatur und LED-Abbild einzurichten.

Um die Betatigung vonasten auswerten zu kdnnen und die LEDs ansteuern zu
kdnnen, mussen entsprechende Datenbereiche — sogenannte Abbilder —in der
S7 eingerichtet und bei der ProjektierungBaseichszeigeangegeben werden.

Die TastaturAbbilder werden spontan zur S7 tibertragen, d. h. die Ubertra
gung erfolgt immer dann, wenn am Bediengerat eine Anderung registriert
wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich. Es werden
maximal zwei gleichzeitig gedruckt@dten tUbertragen.

e Alle Tasten (aul3er SHIFFTaste)

Solange die entsprechendasie gedriickt ist, hat das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wért 1, sonst den &vt O.

Bitwert

1
= Taste gedrUckt
0 vy L] e

e SHIFT-Taste (nur bei Zeilengeraten)

Beim erstmaligen Driicken der SHHTaste erhalt das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wert 1. Dieser Zustand bleibt auch nach dem Leslas
sen der @ste solange erhalten, bis die SHIFEBte erneut gedriickt wird.

Bitwert

1
0 ‘ i ‘ > t D = SHIFT-Taste gedruckt

Hinweis

Wird das Bediengeréat bei gedrickteise ausgeschaltet oder von der S7
getrennt, so bleibt das entsprechende Bit astdturAbbild gesetzt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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14.3.1 Systemtastatur-Abbild

Aufbau DasSystemtastatufbbild ist ein Datenbereich mit einer festen Lange. Die
Lange ist abhéngig vom Bediengerabélle 14-3 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 14-3 L&nge des Systemtastatur—Abbildes

Bediengerat Lange (in Worten)
TD17, 2
OP5, OP15,
OP7, OP17
OP25, OP35, 3
OP27, OP37

Jeder aste der Systemtastatur ist genau ein Bit im Systemtagtakuid fest
zugeordnet. Ausnahme: DIRa3te bei OP5/15 und Cursortasten.

Das Systemtastaturabbild mul3 auch in der Projektierung Beteichszeiger,
Typ: Systemtastatiangegeben werden. Dieses Abbild kann nur_in by
und dort nur einmahngelegt werden.

Tastaturabbild beim TD17:

Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
ENTER| ESC HELP 1 ) WOI’T
— 2. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP5 und OP15
Bitnummer
7 6 5 4 3 21 07 6 54 3 2 1 0
G I - T I L2 el 1 won
9 | 8| 7 eF sE 4D 3C 2B 1A o[~ 2.Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP7 und OP17
Bitnummer
15 1413 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
INS
+/—- . SHIFT| DEL ENTER| ESC ACK | HELP 1 WOrt
F p| c| B| A
9 8 71 6 5E 4 3| 2 |1 o — 2. Wort

Tastatur-Sammelbit

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Tastaturabbild beim OP25 und OP27

Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Y z WXs T E)
u b R e’ » 00 7 = 4— 1. wort
EgF CBD AB KGL | 5.1 G4H 03R 02P M1 NU, > Wort
)i reserviert — 3. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP35 und OP37
Bitnummer
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
C > 2 ST
- -1 | AZ DEL EN;E>R Oe0 Eic EK HELPi 1. Wort
Y+Z QR A/BTAB GgH E8F c7|: 06P M5 K4L wsx u2v s1 T = 2. wort
/ reserviert 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Hinweis
Nicht benutzte Bits diirfen vom Anwenderprogramm nicht Uberschrieben
werden.
Tastatur- Das TastaturSammelbit dient als Kontrollbit. Es wird bei jeder Ubertragung
Sammelbit des BstaturAbbildes vom Bediengerat zur Steuerung auf demt?/gesetzt

und sollte nach Auswertung des Datenbereichs durch das Anwenderpro
gramm zurlickgesetzt werden.

Durch regelméRiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob das Abbild der Systemtastatur erneut Ubertragen
wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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14.3.2 Funktionstastatur-Abbild

Datenbereiche

Tastenzuordnung

Tastatur-
Sammelbit

Die Operator Panels haben eine Funktionstastaéurn der Steuerung ein
Abbild zugeordnet werden kann. Das Abbild der Funktionstastatur kann in
getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, deren Anzahl und Lange vom
jeweiligen OP abhéngt.

Datenbereiche OP5/15/20 OP25/35
OP7/17 OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 4 8

Die Zuordnung der einzelnera3ten zu den Bits der Datenbereiche wird bei
der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fir peste T
die Nummer innerhalb des Abbildungsbereichs angegeben.

Das Funktionstastatukbbild muf3 auch in der Projektierung unter
Bereichszeigefyp: Funktionstastatuangegeben werden.

Das Bit 7 im letzten DatenwoedesDatenbereichs ist das
TastaturSammelbit. Es dient als Kontrollbit. Bei jeder Ubertragung des
TastaturAbbildes vom OP zur Steuerung wird dasttursammelbit auf den
Wert1 gesetzt. Nach Auswertung des Datenbereichs durch das Anwender
programm sollte dasabtatursammelbit zurlickgesetzt werden.

Durch regelméaRiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob ein Block erneut Gibertragen wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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14.3.3 LED-Abbild

Datenbereiche DasLED-Abbild kann in getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, wie die

nachfolgende dbelle zeigt.

Datenbereiche OP7/15/17 OP25/35
OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 9 16

DasLED-Abbild muf3 auch in der Projektierung unBareichszeigefyp:

LED-Abbildangegeben werden.

LED-Zuordnung Die Zuordnung der einzelnen Leuchtdioden zu den Bits der Datenbereiche
wird bei der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fir jede
LED die Bitnummer innerhalb des Abbildungsbereiches angegeben.

Die Bitnummer (n) bezeichnet das erste von zwei aufeinanderfolgenden Bits,
die insgesamt folgende vier verschiedene LED-Zustande steuern (giehe T

belle 14-4):

Tabelle 14-4  Blinkfrequenz der LED fur alle OP auRer OP17

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
0 1 Blinken mit ca. 2 Hz
1 0 Blinken mit ca. 0,5 Hz
1 1 Dauerlicht

Beim OP17 verfligen die K-Tasten Uber zweifarbige LED (rot/griin). Die da
raus resultierenden LED-Funktionen finden Sieabdlle 14-5.

Tabelle 14-5 LED-Farben fur OP17

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
0 1 Blinken rot
1 0 Dauerlicht rot
1 1 Dauerlicht griin

14-12
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14.4 Bildnummernbereich

Anwendung Die Bediengeréte legen im Bildnummernbereich Informationen Uber das am
Bediengerat aufgerufene Bild ab.

Dadurch ist es moglich, Informationen zum aktuellen Display-Inhalt des Be
diengerates zur Steuerung zu Ubertragen und von dort aus wiederum be
stimmte Reaktionen auszuldsen, z. B. den Aufruf eines anderen Bildes.

Voraussetzung Wenn der Bildnummernbereich genutzt werden soll, mul3 dieser bei der Pro
jektierung alsBereichszeigeangegeben werden. Er kann nur_in eldue
rurng und dort nur_einmangelegt werden.

Der Bildnummernbereich wird spontan zur Steuerung Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am Bediengerét eine Anderung regis
triert wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich.

Aufbau Der Bildnummernbereich ist ein Datenbereich mit einer festen Lange. Die
Lange ist abhéangig vom Bediengerabélle 14-6 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 14-6 Lénge des Bildnummernbereiches

Bediengerat Lange (in Worten)
OP5, OP15, 2
OP7, OP17
OP25, OP35, 5
OP27, OP37,
TP27, TP37

Nachfolgend ist fur die verschiedenen Bediengerate der Aufbau des Bildnum
mernbereichs im Speicher der Steuerungyekztellt.

OP5/15, OP7/17

7 0|7 0
1. Wort akt. Bildtyp akt. Bildnummer
2. Wort akt. Eintragsnummer akt. Eingabefeldnr.
Eintrag Belegung

aktueller Bildtyp 1: Bild

2: Rezeptur

3: Sonderbild
aktuelle Bild-/Rezepturnummer 1 bis 99
aktuelle Eintragsnummer 1 bis 99
aktuelle Eingabefeldnummer 0 bis 8,

0: Eintragsnummer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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14-14

In der Meldeebene und bei der Anzeige eines Inhaltsverzeichnisses sind alle

Bytes des Bildnummernbereichs mit Hfelegt.

Bei Sonderbildern wird der Bildnummernbereich wie folgt belegt:

7 0|7 0
1. Wort 3 Sonderbildnummer
2. Wort FFy akt. Eingabefeldnr.
OP25/35,0P27/37, TP27/37

7 0|7 0
1. Wort aktueller Bildtyp
2. Wort aktuelle Bildnummer
3. Wort reserviert
4. Wort aktuelle Eingabefeldnummer
5. Wort reserviert

Eintrag Belegung

aktueller Bildtyp 1: Bild

4: Permanentfenster
5: Stérmeldefenster
6: Betriebsmeldefenster

aktuelle Bildnummer

1 bis 65535

aktuelle Eingabefeldnummer

1 bis 65535

Bei Sonderbildern ist die aktuelle Bildnummer folgendermal3en belegt:

Wert Bedeutung
1 Stérmeldeseite
2 Betriebsmeldeseite
3 Stormeldepuffer
4 Betriebsmeldepuffer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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14.5 Kurvenanforderungs- und -tUbertragungsbereiche

Kurven

Zeitgetriggerte
Kurven

Bitgetriggerte
Kurven

Wechselpuffer

EineKurve ist die grafische Darstellung eines Wertes aus der Steuerung. Das
Auslesen des @ftes erfolgt je nach Projekierung zeit- oder bitgetriggert.

In einem bei der Projektierung festgelegten Zeittakt liest das Bediengeréat die
Kurvenwerte ein. Zeitgetriggerte Kurven eignen sich fur kontinuierligre V
laufe, wie z. B. die Betriebstemperatur eines Motors.

Durch Setzen einegigjgerbits liest das Bediengerat entweder einen Kurven
wert oder den gesamten Kurvenigufein. Dies wird in der Projektierung
festgelegt. Bitgetriggerte Kurven werden in der Regel zur Darstellung sich
schnell &ndernder ¥te verwendet. Ein Beispiel hierfur ist der Einspritz
druck bei der Fertigung von Kunstdteflen.

Zum Ausldsen bitgetriggerter Kurven missen bei der Projektierung entspre
chende Bereiche in der Projektierung (uiBereichszeiggrfestgelegt und in

der Steuerung eingerichtet werden. Uber diese Bereiche kommunizieren Be
diengerat und Steuerung miteinander

Diese erforderlichen Bereiche sind:

— Kurvenanforderungsbereich

— Kurvenubertragungsbereich 1

— Kurvenubertragungsbereich 2 (nur beedNselpuffer erforderlich)

In diesen projektierten Bereichen wird jeder Kurve dasselbe Bit fest zageord
net. Dadurch ist jede Kurve in allen Bereichen eindeutig identifizierbar

Der Wechselpukr ist ein zweiter Pdér fur die gleiche Kurve, der bei der
Projektierung eingerichtet werden kann.

Wéhrend das Bediengerat dieké aus dem Puffer 1 liest, schreibt die
Steuerung in den Plef 2. Liest das Bediengerat denfeuR, schreibt die
Steuerung in den Pfef 1. Er verhindert, dal3 wahrend des Auslesens der
Kurve durch das Bediengerat die Kurvenwerte von der Steuerung Uiberschrie
ben werden.
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Aufteilung der
Datenbereiche

Kurvenanforde-
rungsbereich

Kurveniubertra-
gungsbereich 1

Kurvenubertra-
gungsbereich 2

14-16

Die einzelnen Bereiche — Kurvenanforderung, Kurveniubertragung 1 und 2 —
kénnen in getrennte Datenbereiche mitgegebener maximaler Anzahl und
Lange aufgeteilt werden ébelle 14-7).

Tabelle 14-7  Aufteilung der Datenbereiche

Datenbereiche
Anforderung Ubertragung
1 2
max. Anzahl je Typ 8 8 8
Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 8 8 8

Wird am Bediengerat ein Bild mit einer oder mehreren Kurven aufgeschla
gen, setzt das Bediengerat die zugehérigen Bits im Kurvenanforderungsbe
reich. Nach Abwahl des Bildes setzt das Bediengerat die entsprechenden Bits
im Kurvenanforderungsbereich zuriick.

Uber den Kurvenanforderungsbereich kann in der Steuerung ausgewertet
werden, welche Kurve am Bediengerat geradgessellt wird. Kurven kén

nen auch ohne Auswertung des Kurvenanforderungsbereiches getriggert wer
den.

Dieser Bereich dient zurrigerung von Kurven. Setzen Sie im S7-Pro
gramm das der Kurve zugeordnete Bit im Kurvenubertragungsbereich und
das Kurven-Sammelbit. Das Bediengerat erkennt dggé@rung und setzt

das Kurvenbit und das Sammelbit zurtick. Danach liest es je nach Projektie
rung einen Wert oder den gesamten Puffer aus.

Beispiel fir einen Kurvenibertragungsbeeich mit der Lange von 2 DW

Bitnummer
7 6 5 4 3 21 07 65 4 3 210

1. Wort
2. Wort | /

Kurven-Sammelbit

Solangedas Sammelbit nicht zurlickgesetzt wurde, darf der Kurveniibertra
gungsbereich nicht durch das S7-Programm verandert werden.

Der Kurvenubertragungsbereich 2 ist fir Kurven erforderlich, die ra¢hsel-
puffer projektiert werden. Er ist genauso aufgebaut wie der Kurveniibertra
gungsbereich 1.
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14.6 Anwenderversion

Verwendung

Beim Anlauf des Bediengerates kann Uberpriift werden, ob das Bediengerat
an die richtige Steuerung angeschlossen ist. Dies ist beim Einsatz mehrerer
Bediengerate wichtig.

Dazu vergleicht das Bediengerat einen in der Steuerung hinterlegtemiy
dem in der Projektierung angegebenezrtADamit wird die Kompatibilitat

der Projektierungsdaten mit dem S7-Programm sigistellt. Eine fehlende
Ubereinstimmung fiihrt zur Anzeige der Systemmeldung $653 am Bedienge
rat und zu einem Neuanlauf des Geréates.

Um diese Funktion nutzen zu kénnen, sind bei der Projektierung des Bedien
gerates folgende ®vte vorzugeben:

e Angabe der ¥rsion, die die Projektierung hatewzwischen 1 und 255.
— ProTool:
Zielsystem- Einstellungen
e Datentyp und -adresse des in der Steuerung hinterlegeedNir die
Version:

— ProTool:
Zielsystem- Berichszeiger ,
AuswahlAnwenderversiomm FeldTyp:.
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14.7 Rezepturen

Definition

Voraussetzung

Ubertragung von
Datensatzen

Synchronisation

14-18

Eine Rezeptur ist eine Zusammenstellung vamidblen zu einer festen Pa
tenstruktur Diese Struktur wird beim Projektieren festgelegt und am Bedien
gerat mit Daten versehen. Die Struktur kann vom Bediengeréat aus nachtrag
lich nicht verandert werden.

Da die Datenstruktur mehrmals belegt werden kann, sprechen wir von Daten
satzen. Am Bediengerat werden diese Datensatze gespeichert (angelegt), ge
laden, geldscht und geandert. Die Daten werden am Bediengerat hinterlegt,
womit Sie Speicher in der S7 sparen.

Bei Verwendung einer Rezeptur wird sichergestellt, daR durch die Ubertra
gung eines Datensatzes zur S7 mehrere Datsmmmenundsynchronisiert
zur S7 gelangen.

Fur den Einsatz von Rezepturen gelten die folgenden Hardvoaagsset-
zungen:

e Bediengerat

mit Zeilendisplay: OPS5, OP7, OP15, OP17
mit Grafikdisplay: OP25, OP27, OP35, OP37
mit Touch Screen: TP27, TP37

e SIMATIC S7: S7-200, S7-300, S7-400

Datensétze kénnen vom Bediengerat zur S7 oder von der S7 zum Bedienge
rat Ubertragen werden. Datensatze werden vom Bediengerat zur S7-Ubertra
gen, um in der S7 bestimmtegvte einzustellen, z. B. fir die Produktion von
Orangensaft. Genauso ist es mdglich, Daten aus der S7 zu holen und im Be
diengerat als Datensatz abzulegen, um z. B. eine glnstige Belegungron W
ten abzuspeichern.

Hinweis

Bei Grafikdisplays werden zur Ubertragung von Datensatzen nuadiaV

blen verwendet. Um einen Datensatz vom Datentrager (wie z. B. Flash oder
Diskette) zur S7 zu Ubertragen, mul3 er zuerst in di@blen (interner Spei
cher im Bediengerét) geladen werden.

Ein wesentliches Merkmal bei Rezepturen ist, dal3 die Daten synchronisiert
tibertragen werden und ein unkontrolliertes Uberschreiben der Daten
verhindert wird. Um einen koordinierten Ablauf bei der Ubertragung von
Datensétzen zu gewahrleisten, werden Bits im Stemer Rlickmeldebit 2

des Schnittstellenbereiches gesetzt.
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14.7.1 Ubertragung von Datensétzen

Definition

Auswahl der
Ubertragungsart

Ubertragung direkt

Datensatzé&onnen auf zwei unterschiedliche Arten vom Bediengerat zur
Steuerung bzw. von der Steuerung zum Bediengerat tibertragen werden. Die
beiden Ubertragungsarten sind "direkt” und "indirekt”. Die Einstellung der
Ubertragungsart bezieht sich hauptséachlich auf die Richtung Bediengerét
Steuerung.

Bei den Zeilengeraten ist nur die Ubertragungsart "direkt” moglich. Bei den
Grafikgeraten kann in der Richtung BediengesaSteuerung zwischen
"direkt” und "indirekt” ausgewahlt werden. Die Ubertragungsart "indirekt”
von der Steuerung zum Bediengerat ist bei SIMAS7 nicht mdglich.

Die Wahl der Ubertragungsart ist abhangig vom verwendeten Bediengerat.
Tabelle 14-8 zeigt die Merkmale einer Rezeptur in Abhangigkeit vom Be
diengerat.

Tabelle 14-8 Rezepturlibertragung in Abhangigkeit vom Bediengerat

Bediengerat Qbertragungs- Erstellt mit

richtung ProTool ProTool/Lite
OP5, OP15 OoP - S7 direkt direkt

S7- OP direkt direkt
OP7, OP17 OP - S7 direkt direkt

S7- OP direkt direkt

OP25,0P35 |OP - S7 indirekt/direkt —

S7 - OP indirekt/direkt —
OP27,0P37 |OP - S7 indirekt/direkt —
S7 - OP indirekt/direkt —
TP27, TP37 TP - S7 indirekt/direkt —
S7- TP indirekt/direkt —

Beim Schreiben eines Datensatzes werden @imblen des Datensatzes di
rekt in die jeweils definierten Adressen geschrieben. Beim direkten Lesen
werden die Variablen aus den Zielspeichern der Steuerung ins Bediengerat
gelesen.

Bei Prool mussen die afiablen zur direkten Ubertragung sowohl eine An
bindung an die Steuerung haben als auch das AtDioekt schrei-

ben. Variablen, denen keine Adresse in der Steuerung zugeordnet ist, werden
nicht Ubertragen.
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Ubertragung indirekt  Alle Variablen des Datensatzes werden in eine Zwischenablage in der Steue
rung — das sogenannte Datenfach — geschrieben. Im Datenfach stehen nur die
Werte der ¥riablen, die Adressen werden nicht Gbertragen.

Beim Schreiben eines Datensatzes werden d@imben in die Zwischenabla

ge geschrieben. Beim Lesen eines Datensatzes missearidigldn im
Steuerungsprogramm zuerst in die Zwischenablage geschrieben werden. Das
Bediengerat liest dann dielablen aus der Zwischenablage.

Bei der Ubertragung “indirekt” darf der Datensatz maximal 190 Byte lang
sein.

14.7.2 Adressierung von Rezepturen und Datenséatzen sowie die
erforderlichen Datenbereiche

Die Adressierung von Rezepturen und Datensatzen unterscheidet sich bei
Grafikgeraten und Zeilengeréten.

Zeilengerate Bei der Projektierung erhalt die Rezeptur einen Namen und eine Nummer
Sowohl Rezepturname wie auch Rezepturnummer sind am Bediengerat sicht
bar.

Die Datenséatze, die Sie am Bediengerat anlegen, erhalten ebenfalls einen
Namen und eine Nummer

Rezepturnummer und Datensatznummer werden beim Anstol? einer Daten
satziibertragung BediengeratS7 mit den Daten zur Steuerung Ubertragen.
Hierflr ist das Datenfach in der Steuerung einzurichtenv®hden Sie dabei
die gleichen Angaben, die in der Projektierung uBteichszeigefestge

legt wurden. Die Wirte des Datensatzes werden direkt in die Adressen in der
Steuerung geschrieben.

Datenfach
1. Wort Rezepturnummer
2. Wort reserviert
3. Wort reserviert
4. Wort Datensatznummer
5. Wort reserviert
Grafikgerate Um eine Rezeptur in der Steuerung zu identifizieren, steheiKen@iungen

zur Verfugung. Die Kennungen sind frei definietb&fr empfehlen lhnen,
fur die erste Kennung den gleicheri\keinzutragen, wie die Nummer der
Rezeptur ist.

In ProTool tragen Sie in der Dialogbd®arameterunterKennungerdie
Kennzeichnung der Rezeptur ein. Ryolltragt fur die erste Kennung auto
matisch die Nummer der Rezeptur ein. Die Kennungen werden bei der Da
tensatziibertragung vom Bediengerat zur Steuerung in das Daterfach ge
schrieben und kénnen von der Steuerung ausgewertet werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Datensatzéegen Sie am Bediengerat unter einem symbolischen Namen an.
Dieser wird bei der Datensatziibertragung zwischen Bediengerat uned Steue
rung nicht mitiibertragen. Fur den Datensatz gibt es keine Identifizierung in
der Steuerung.

Datenfach

In der Steuerung ist der Bereich fur dzetenfachzu reservieren. &wenden
Sie dabei die gleichen Angaben, die in der Projektierung unteo&Irb@i
Bereichszeigerfestgelegt wurden. Das nachfolgende Bild zeigt den Aufbau
des Datenfaches.

1. Wort Kennung 1

2. Wort Kennung 2

3. Wort Kennung 3

4. Wort reserviert

5. Wort | Lange des Datensatzes in Bytes
6. Wort Datensatzwert 1

Datensatzwert ...
n. Wort Datensatzwert m

Die Datenworte ab At 6 sind nur relevant bei indirekter Ubertragung.
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14.7.3 Synchronisation bei der Ubertragung — Standardfall

Ubertragung von
Datenséatzen

Ubertragung
Bediengerat - S7
(Anstol3 vom
Bediengerat)

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:
Schritt 4:

Schritt 5:
Schritt 6:

14-22

Die Steuer und Ruckmeldebits im Schnittstellenbereich synchronisieren die
Ubertragung von Datensatzen. Der Standardfall ist, daf? die Ubertragung
durch Bedienung am Gerat angestoRen wird.

Bit 0 1 = Datenfach ist gesperrt (wird nur vom Bediengerét gesetzt)
0 = Datenfach ist frei

Bit 1 1 = Datensatz/driable ist fehlerhaft
Bit 2 1 = Datensatz/driable ist fehlerfrei
Bit 3 1 = Datenlbertragung beendet

Bit 4 1 = Datensatz/driable anfordern
Bit 5 1 = Bediengerét soll Datenfach lesen
Bit 6 1 = Datenfachsperre anfordern

Bit 7 1 = Bediengerat hat Datenfach gelesen
(bei Ubertragung S7- Bediengerét)

Die nachfolgende Beschreibung zeigt den Ablauf, wie das Bediengerét die
Synchronisierbits im Schnittstellenbereich setzt und wie das Steuerungspro
gramm darauf reagieren muf3.

Bit 0 wird vom Bediengerat geprift. Ist das Bit 0 aujesetzt (= Datenfach
gesperrt) wird die Ubertragung mit einer Systemfehlermeldung beendet. Ist
das Bit 0 auf, so setzt das Bediengerat das Bithuf

Das Grafikgerat tragt die Kennungen in das Datenfach ein. Das Zeilengerat
tragt die Rezepturnummer und die Datensatznummer in das Datenfach ein.

Bei einem indirekt zu Ubertragenden Datensatz werden auch die Datensatz
werte in das Datenfach geschrieben. Bei einem direkt zu Ubertragenden Da
tensatz werden die &te der ¥riablen in die projektierte Adresse geschrie
ben.

Das Bediengeréat setzt das Bit 3 auf= Datenuibertragung beendet).

Im S7-Programm kann der Datensatz bdig Variable ausgewertet werden.
AnschlieRend miissen Sie im S7-Programm quittieren, ob die Ubertragung
fehlerfrei oder fehlerhaft war

Fehlerfrei: Bit 2 wird aufl gesetzt
Fehlerhaft: Bit 1 wird aufl gesetzt

Setzen Sie jetzt im S7-Programm das Bit O zurick.

Die in den Schritten 3 und 4 gesetzten Bits werden vom Bediengerat-zurlck
gesetzt.

Ist im Projekt eines Gerates mit Grafikdisplay die Stan
ﬁ dardprojektierung eingebunden, entspricht obiger Uber
tragungsablauf der Bedienung nebenstehenatgie Tm
Standardbild Z_RECORD_2.
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14.7.4 Synchronisation bei der Ubertragung — Spezialfalle

Ubertragung
Bediengerat - S7
(Anstol3 von S7)

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:

Schritt 4:

Schritt 5:

Schritt 6:

Ubertragung
S7 - Bediengerat
(Anstof3 vom
Bediengerét)

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:

Grafikgerate:

BeachterSie bei dieser Ubertragungsart, daR nur die aktuelemeVsler
Variablen im Grafikgerat tbertragen werden. Die Werte werden nicht direkt
vom Datentrager gelesen.

Zeilengeréate:
Bei den Zeilengeraten ist dieser Fall nicht mdglich.

Im S7-Programm fordern Sie die Datenfachsperre an, indem Sie Bitl6 auf
setzen.

Ist ein Sperren mdglich, so setzt das Bediengerét das BitlOund gleich
zeitig das Bit 6 zurlick auf.

Im S7-Programm teilen Sie dem Bediengerat Uber das Datenfach mit, wel
chen Datensatz es Uibertragen sathgen Sie hierzu bei Grafikgeraten die
Kennungen der Rezeptur in das Datenfach ein und bei Zeilengeréaten die Re
zepturnummer und die Datensatznummer

Setzen Sie im S7-Programm das Bit 4 hf Daten tber Datenfach anfor
dern).

Das Bediengerat liest das Datenfach.

Das Bediengerét setzt das Bit 4 zurtick und Ubertragt den Datensata/ die V
riable wie unter Kapitel 14.7.3 ab Schritt 2 beschrieben.

Die direkte Ubertragung von S7 zum Bediengerat erfolgt immer ohne Koor
dinierung. Die Veérte werden direkt aus der Adresse gelesariablen ohne
Adresse werden ignoriert. Die folgenden Schritte bietnefiur die indirekte
Ubertragung.

Bit 0 wird vom Bediengerat geprift. Ist das Bit 0 aujesetzt (= Datenfach
gesperrt), wird die Ubertragung mit einer Systemfehlermeldung beendet. Ist
das Bit 0 auf, so setzt das Bediengerat das Bithuf

Das Bediengerat tragt die Kennungen in das Datenfach ein. Die Lange des
Datensatzes wird nicht vom Bediengerat angegeben (lGiageel eingetra

gen).

DasBediengeréat setzt das Bit 3 duf= Datenibertragung beendet).
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Schritt 4:

Schritt 5:

Ubertragung
S7 - Bediengerat
(Ansto3 von S7)

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:

Schritt 4:
Schritt 5:

Schritt 4:

Ubertragung uber
Steuerungsauftrag
bei Grafikgeraten

Ubertragung tiber
Steuerungsauftrag
bei Zeilengeraten

14-24

Im S7-Programm werten Sie nun die Kennungen aus und tragen die angefor
derten Daten in das Datenfach ein. AnschlieRend quittieren Sie durch Setzen
von Bit 1 oder 2, ob die Kennungen fehlerfrei oder fehlerhaft sind.

Fehlerfrei: Bit 2 wird aufl gesetzt
Fehlerhaft: Bit 1 wird aufl gesetzt

DasBediengerat liest den Datensatz aus dem Datenfach und setzt danach
folgende Bits zurlck: Bit 3, Bit 2 oder 1 (je nach Quittierung), Bit O.

Ist im Projekt eines Gerates mit Grafikdisplay die Stan
m + dardprojektierung eingebunden, entspricht obiger Uber

tragungsablauf der Bedienung nebenstehenagieTm
Standardbild Z RECORD_2.

Grafikgerate:

Beachten Sie bei dieser Ubertragungsrichtung, daR eiteWon der S7 in
die Variablen am Bediengerat geschrieben werden. RieeMerden nicht
direkt in den Datensatz auf dem Datentrager geschrieben.

Zeilengeréate:
Bei den Zeilengeraten ist dieser Fall nicht moglich.

FordernSie im S7-Programm die Datenfachsperre an, indem sie Bit®b auf
setzen.

Ist ein Sperren moglich, so setzt das Bediengerat das BitDund gleich
zeitig das Bit 6 zurlick auf.

Im S7-Programm teilen Sie dem Bediengerat Uber das Datenfach mit, wel
chen Datensatz es holen sollagen Sie hierzu bei Grafikgeraten die Ken
nungen der Rezeptur in das Datenfach ein und bei Zeilengeréaten die Rezep
turnummer und die Datensatznummer

SetzerSie das Bit 5 auf (= Bediengeréat soll Datenfach lesen).

Wenndas Bediengerat den Datensatz geholt hat, setzt es das Bit 7 auf
(= Bediengerat hat Datenfach gelesen). Das Bediengerat kennzeichnet mit
dem Setzen des Bit 7, dal} der Lesgaog abgeschlossen ist.

SetzerSie das Bit 7 aud.

Wir empfehlen, die Ubertragung von Datensétzen lber die Bedienung am
Grafikgerat abzuwickeln.&fwenden Sie hierzu das Standardbild

Z_Record_1 . Bei der Ubertragung von Datensétzen (iber Steuerungsauftrag
(Auftrag 69 und 70) kann nicht die Datensatznummer angegeben werden. Es
werden nur die Werte der aktuellear\ablen tbertragen.

Der Auftrag 70 entspricht der Funkti@atensatz: OP- SPSder Auftrag
69 der FunktiorDatensatz: SPS. OP.

Bei den Zeilengeraten kann Uber den Steuerungsauftra@ Min Datensatz
vom Zeilengerat zur Steuerung Ubertragen werden. Mit Steuerungsauftrag 69
wird die Ubertragung von der Steuerung zum Zeilengerat angestofRzen.
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Beispiel Nachfolgendinden Sie ein Beispiel flr dieevivendung des Steuerungsauf
trags Nr 70 bei einem an eine SIMAC S7-200 gekoppelten OP7. In diesem
sind die Schritte aufgezeigt, die auf OP7- bauf Steuerungsseite durchge
fuhrt werden missen.

OP7

1.
2.
3.

Projektieren Sie dieafiablen fur die Rezeptur
Projektieren Sie die Rezeptur, d.h. legen ®ietd und die ®riablen fest.

Projektieren Sie ein Bild um die Rezeptur zu bearbeiten und zu tbertra
gen. Dazu legen Sie zwei Funktionstasten fest. Die eine Funktionstaste
mit der FunktiorRezeptur—InhaltsverzeichniBaramete? (editieren).

Die andere mit der FunktidRezeptur—InhaltsverzeichpnBarameter
(Ubertragen).

. Projektieren Sie die beiden Bereichszeiger Schnittstellenbereich und Da

tenfach.

Schnittstellenbeich in der Steuerung SIMATIC S7-200, z.B. VW 200

n+0 VB200 VB201
n+2 VB202 VB203
n+4 VB204 VB205
n+30 VB230 VB231

Steuerung SIMATIC S7-200

1.
2.

Setzen Sie n+3 (VB203) im Schnittstellenbereich zuriick.

Schreiben Sie die Rezepturnummer der Rezegieitransferiert werden
soll, in n+6 (VB206) des Schnittstellenbereichs (= Parameter 1 des Steue
rungsauftrags).

Schreiben Sie die Datensatznummer des Datensatzes, der transferiert wer
den soll, in n+8 (VB208) des Schnittstellenbereichs (= Parameter 2 des
Steuerungsauftrags).

StoRen Sie die Ubertragung an, indem7ién n+4 (VB204) des
Schnittstellenbereichs schreiben (= Ausfihrung des Steuerungsauftrags).

Das OP7 setzt dann die Bits 0 und 3 von n+3 (V203.0 und V203.3) des
Schnittstellenbereichs.

Die Steuerung muf nun die Ubertragung bestatigen, indem sie Bit 2 von
n+3 (V203.2) des Schnittstellenbereichs setzt. Passiert dies, setzt das OP7
Bit 3 (V203.3) von n+3 zurtick.

Die Ubertragung ist nun abgeschlossen. Um erneut einen Datensatz-zu liber
tragen wiederholen Sie die Schritte 1 bis 6.
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14.8 Variablen indirekt schreiben

Prinzip

Koordination

Verwendung

14-26

Fur die Grafikgerate kénnen indirekt@aNablen projektiert werden, die Ein
gabefeldern zugeordnet werden. Der Wert wird vom Bediener direkt am Be
diengerat eingegeben. Nach der Eingabe am Bediengerat werden die Inhalte
dieser \driablen koordiniert in das Datenfach in der Steuerung Ubertragen.

Die Koordination der Datenuibertragung entspricht der Koordination bei der
Datensatz-Ubertragung von Rezepturen (siehe Kapitel 14.7.3).

Indirekte \ariablen kdnnen in Bildern wie "normale’a¥ablen, d.h. ¥ria-
blen mit Adressen verwendet werden.
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SIMATIC 500/505 Kopplung ab Version 3.1 15

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen Bediengerat und der
Serie SIMATIC 500/505. Der Treiberafsion 3.1 wird als NAIVE-Treiber
bezeichnet, da die steuerungsspezifischen Adressen direkt in der Projektie
rung des Bediengerates angegeben werden kdnnen.
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SIMATIC 500/505 Kopplung

Allgemeines

Konfiguration

Parameter

Schnittstelle

Schnittstellentyp
Datenbits
Paritat
Stoppbits

Baudrate

Anwender-
datenbereiche

Bekannte
Einschrankungen

15-2

Bei der Serie SIMAIC 500/505 erfolgt die Kopplung Uber das steuerungs
eigene Protokoll. Dies ist eine Punkt-zu-Punkt Kopplung.

Die folgenden Bediengerate kénnen an die STMA500/505 angekoppelt
werden:

Zeilengerate Grafikgerate Touch Panel
TD17 OP25 TP27
OP7 OoP27 TP37
OP17 OP35
OP37

Das Bediengerat ist an die Programmierschnittstelle der CPU (RS232 oder
RS422) anzuschliel3en.

Zur Kopplung an SIMAIC 500/505 sind nachfolgend angegebene Parameter
einzustellen. Bei ProTool sind alle Einstellungen unter dem Menigiglkt
system- Steuerungeinzustellen. Stellen Sie als Protok8IMATIC 500/505
V3.1lein.

Hier ist einzustellen, an welche Schnittstelle des Bediengerates die
SIMATIC 500/505 angeschlossen ist.

Hier kann zwischen RS232 und RS422 ausgewahlt werden.
Hier ist7 einzustellen.

Hier istungerade einzustellen.

Hier ist1 einzustellen.

Hier ist die Ubertragungsgeschwindigkeit Bediengerat zur Sik@/500/505
einzustellen. Die Kommunikation ist mit einer Baudrate von 19200, 9600,
4800, 2400, 1200, 600 oder 300 Baud mdglich.

Bediengerat und SIMAC 500/505 kommunizieren tber Anwendgaten-
bereiche in der SIMRNC 500/505. Vélche AnwendeDatenbereiche in der
SIMATIC 500/505 einzurichten sind, ist abhangig von der Projektierung. Je
nachdem, welche Daten ausgetauscht werden sollen, sind auch die zugehori
gen Anwender-Datenbereiche anzulegen. Zu den Datenbereichen gehéren
z. B. Meldungen, Rezepturen und Kurven. Diese Anwebadgenbereiche

sind in Kapite| 17 beschrieben.

Eine RS422-Kopplung zur SIMATIC 575-VME wird derzeit nicht untersttitzt.

Bei der Serie SIMATIC 500 CPU 560-2120 und CPU 560-2820 istédrei V
wendung der Spezialfunktion CPUs 565-2120 und 565-2820 kein Zaugfif
die S-Memory-Datentypen (spezielle User Data Types) mdglich.
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15.1 Inbetriebnahme

Treiber fir

SIMATIC 500/505

Standardkabel

Vorgehensweise
bei der Inbetrieb -

nahme

Der Treiber zur Ankopplung an SIMAC 500/505 wird bei der Projektie
rungssoftware mitgeliefert und automatisch installiert.

Fur den Anschlu3 des Bediengerates an die SlIKa/A500/505 stehen die
folgenden AnschlulZkabel zuekfigung:

Tabelle 15-1 Standardkabel

o SIMATIC 500/505
V.24 V.24 RS422 RS422

von 9polig 25polig 9poligh 9polig?)
allen 6XV1 6XV1 - -
Bediengeraten | 440-2K... 440-2L...
V.24, 15polig
allen - - 6XV1 6XV1
Bediengeraten 440-2M... 440-1M...
RS422, 9polig

... = Langenschlussel
1) fur SIMATIC 500/505 (PLC 535, PLC 545/CPU1101, PLC 565T)
2)  fiir SIMATIC 505 (PLC 545/CPU1102, PLC 555)

Die Kopplung des Bediengerates an SIM@& 500/505 beschrénkt sich
hauptsachlich auf den physikalischen Anschluf3 des Bediengerates. Spezielle
Bausteine fiir die Kopplung sind in der Steuerung nicht erforderlich.

Folgende Checkliste sollten Sie durchgehen:

1. Die in der Projektierung unt&ielsystem- Steuerungeingestellten Para
meter mussen bei direktem Anschlul3 an die CPU-Schnittstelle mit den
auf Seite 15-2 angegebenen Parametern Gbereinstimmen.

2. Verwenden Sie Anwend&atenbereiche, richten Sie diese jetzt ein
(siehe Kapitel 17).

3. Verwenden Sie Anwend@&atenbereiche, fur die der Schnittstellenbe

reich erforderlich ist, so richten Sie diesen jetzt ein. Eine genaue Be
schreibung des Schnittstellenbereiches finden Sie in Kapitel 16.
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15.2 Zulassige Datentypen

Datenbereiche

15-4

In der Tabelle15-2 sind didnwendedatentypen (User Dataypes)aufgelr
stet, die bei Projektierung vorakiablen und Bereichszeigern verwendet-wer
den kénnen. draussetzung ist, dal3 diese Datenbereiche auch mit TISOFT
fur die CPU eingerichtet worden sind.

Tabelle 15-2  Zulassige Datenbereiche fir das Bediengerat

User Data Type Adressierung Format
Discrete Input X BIT
Discrete Output Y BIT
Control Relay C BIT
Variable Memory \% BIT
Word Input WX r,\lﬁ_lm
Word Output WYy +/— DOUBLE
Constant Memory K E(E);JLBLE
Status Word Memory STW ASCII
Timer/Counter Preset TCP +/— INT
Timer/Counter Current | TCC INT

Analog Alarm

Process Loop

Special Function

AnalogAlarm, Process Loop und Special Function sind Oberlfegdie fir
eine Anzahl von speziellen User Datgpé&s stehen (siehabeller; 15-3 bis
15-5). Werden diese Sammelbedgifin der Dialogbox Hriable ausgewéhlt,
erscheint eine zusatzliche Auswabhlliste, in welcher die eigentlichen User
Date Types eingestellt werden kénnen.
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Tabelle 15-3  Analog Alarm

User Data Type Adressierung Format
Analog Alarm/Alarm Acknowledge FlagsAACK +/—INT, INT
Analog Alarm Deadband AADB +/—INT, INT, REAL
Most Significant Word of Analog Alarm | ACFH +/—INT, INT
C-flags
Least Significant Word of Analog Alarm| ACFL +/—INT, INT
C-flags
Analog Alarm Error AERR +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm High Alarm Limit AHA +/—-INT, INT, REAL
Analog Alarm High—High Alarm Limit | AHHA +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm Low Alarm Limit ALA +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm Low—Low Alarm Limit ALLA +/—-INT, INT, REAL
Analog Alarm Orange Deviation Alarm | AODA +/—-INT, INT, REAL
Limit
Analog Alarm Process Variable APV +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm Process &fiable HighLimit | APVH REAL
Analog Alarm Process &fiable Low Limit| APVL REAL
Analog Alarm Rate of Change Alarm | ARCA REAL
Limit
Analog Alarm Setpoint ASP +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm SP High Limit ASPH +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm SP Low Limit ASPL +/—INT, INT, REAL
Analog Alarm Sample Rate ATS REAL
Analog Alarm Flags AVF +/—INT, INT
Analog Alarm Yellow Deviation Alarm | AYDA +/—INT, INT, REAL
Limit
Alarm Peak Elapsed Time APET +/—INT, INT
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15-6

Tabelle 15-4  Process Loop

User Data Type Adressierung Format
Loop Alarm/Alarm Acknowledge Flags | LACK +/—INT, INT
Loop Alarm Deadband LADB +/—INT, INT, REAL
Most Significant Word of Loop C—flags | LCFH +/—INT, INT
Least Significant Word of Loop C—flags | LCFL +/—INT, INT
Loop Error LERR +/—INT, INT, REAL
Loop Alarm High Limit LHA +/—INT, INT, REAL
Loop Alarm High—High Limit LHHA +/—INT, INT, REAL
Loop Gain LKC REAL
Loop Derivative Gain Limiting Coditient | LKD REAL
Loop Low Alarm Limit LLA +/—-INT, INT, REAL
Loop Low—Low Alarm Limit LLLA +/—INT, INT, REAL
Loop Output LMN +/—INT, INT, REAL
Loop Bias LMX +/—INT, INT, REAL
Loop Orange Deviation Limit LODA +/—INT, INT, REAL
Loop Process Variable LPV +/—-INT, INT, REAL
Loop PV High Limit LPVH REAL
Loop PV Low Limit LPVL REAL
Loop Rate of Change Alarm Limit LRCA REAL
Loop Ramp/Soak Flags LRSF +/—INT, INT
Loop Ramp/Soak Step Number LRSN +/—INT, INT
Loop Setpoint LSP +/—-INT, INT, REAL
Loop Setpoint High Point LSPH +/—INT, INT, REAL
Loop Setpoint Low Limit LSPL +/—INT, INT, REAL
Loop Rate LTD REAL
Loop Reset LTI REAL
Loop Sample Rate LTS REAL
Loop V—flags LVF +/—INT, INT
Loop Yellow Deviation Alarm Limit LYDA +/—INT, INT, REAL
Loop Peak Elapsed Time LPET +/—INT, INT
Tabelle 15-5 Special Function

User Data Type Adressierung Format
SF Program Peak Elapsed Time PPET +/—INT, INT
SF Subroutine Peak Elapsed Time SPET +/—INT, INT

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99




SIMATIC 500/505 Kopplung

15.3 Hinweise zur Optimierung

Pollzeit und Aktua- Der Aufbau der in Kapitel 17 beschriebenen Anwenderdatenbereiche sowie die

lisierungszei in denBereichszeigernprojektierten Pollzeiten sind wesentliche Faktoren fur
dietatsachlich erreichbaren Aktualisierungszeiten. Die Aktualisierungszeit ist
Pollzeit plus Ubertragungszeit plusidrbeitungszeit.

Um optimale Aktualisierungszeiten zu erreichen, ist bei der Projektierung
folgendes zu beachten:

¢ Richten Sie die einzelnen Datenbereiche so klein wie méglich und so
grof3 wie nétig ein.

¢ Definieren Sie zusammengehdrende Datenbereiche zusammenhéngend.
Die tatsachliche Aktualisierungszeit verbessert sich, wenn Sie giaen
Ben Bereich einrichten anstatt mehrere kleine Bereiche.

e Zu klein gewahlte Pollzeiten beeintrachtigen unnétigerweise die Gesamt
performance. Das gilt auch fiir den Basistakt. Stellen Sie die Pollzeit ent
sprechend der Anderungsgeschwindigkeit der ProzeRwerte eineDer T
peraturverlauf eines Ofens ist z. B. wesentlich trager als der
Drehzahlverlauf eines elektrischen Antriebs.

Richtwert fiir die Pollzeit: ca. 1 Sekunde.

e Verzichten Sie zur&fbesserung der Aktualisierungszeiten gegebenenfalls
auf die zyklische Ubertragung der Anwenderdatenbereiche (Pollze@&®). V
wenden Sie stattdessen Steuerungsauftrage, um die Anwenderdatenbereiche
spontan zu Ubertragen.

e Legen Sie die &iablen einer Meldung oder eines Bildes ohne Lucken in
einen Datenbereich.

e Damit Anderungen in der Steuerung sicher vom Bediengerat erkannt wer
den, missen diese mindestens wahrend der tatsachlichen Pollzeit anste
hen.

¢ Stellen Sie die Baudrate auf den grof3stmdéglichent\dn.

Bilder Wird bei bitgetriggerten Kurven das Sammelbitdirvenibertragungsbe-
reich gesetzt, so aktualisiert das Bediengerat jedesmal alle Kurven, deren Bit
in diesem Bereich gesetzt ist. Danach setzt es das Bit wieder zuritidkmWV
SPS-Programm das Bit sofort wieder gesetzt, so ist das Bediengerat nur mit
dem Aktualisieren der Kurven beschéftigt. Die Bedienung des Bediengerates
ist dann fast nicht mehr maoglich.
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Schnittstellenbereich bei SIMATIC 500/505 1 6

Funktion

Bedingung

Aufbau des
Schnittstellen-
bereiches

Der Schnittstellenbereich ist ein Datenbereich, der die Schnittstelle zwischen
dem Anwenderprogramm und dem Bediengerat darstellt. Er enthalt Daten und
Zeiger auf Datenbereiche, die fir den Datenaustausch zwischen

SIMATIC 500/505 und Bediengerat benétigt werden.

Der Schnittstellenbereich ist bei SINIKC 500/505 nur dann erforderlich,

wenn die darin enthaltenen Funktionen von der SINCAS00/505 aus ge

nutzt oder ausgewertet werden sollen. Der Schnittstellenbereich muf3 projek
tiert werden, wenn Sie folgende Funktionen verwenden:

— Steuerungsauftrdge an das Bediengerat schicken

— Datum und Uhrzeit zwischen SIMAC 500/505 und Bediengerat-ab
gleichen

— Kopplungskennung auswerten

— Rezepturen (Ubertragung von Datensétzen)

— Anlauf des Bediengeréates im Steuerungsprogramm erkennen

— Betriebsart des Bediengerates im Steuerungsprogramm auswerten

— Lebensbit des Bediengerates im Steuerungsprogramm auswerten

Bild 16-1| zeigt den Aufbau des Schnittstellenbereiches. Der Schnittstellenbe
reich ist bei Prodol unter dem MenUpunkdielsystem- Berichszeigefest
zulegen, damit das Bediengerat weil3, wo die Daten liegen. Hierbei ist nur die
Startadresse des Schnittstellenbereiches anzugeben. Auferdem muf3 in der
Steuerung der Bereich vorhanden sein.

Hinweis

Der Aufbau des Schnittstellenbereiches gilt fur alleTNA—Treiber.

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

16-1



Schnittstellenbereich bei SIMATIC 500/505

Bedeutung

16-2

Schnittstellenbereich:

Adresse | 1 16
n+0 Steuerbits
n+l reserviert
n+2

Auftragsfach
n+5
n+6 Rickmeldebits
n+7 reserviert
n+8 Versionsnummer
n+9 .
Uhrzeit
n+11
n+12
Datum
n+14
n+15
reserviert
n+25

n = Adresse des projektierten User Data Type

Bild 16-1 Aufbau des Schnittstellenbereiches bei SIMATIC 500/505

Die Steuer—und Riickmeldebits synchronisieren die Ubertragung von Anwen
derdatenbereichen, die im Schnittstellenbereich liegen als auch in beliebigen
Speicherbereichen, wie z. B. das Datenfach. Auftragsfach, Kopplungsken
nung, Datum und Uhrzeit sind Anwenderdatenbereiche, die direkt im
Schnittstellenbereich liegen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99



Schnittstellenbereich bei SIMATIC 500/505

16.1 Steuer- und Ruckmeldebits

Einflhrung Fur die Steuerund Rickmeldebits ist je eindN vorhanden. \Gkt n+0 ent
halt die Steuerbits. Die Steuerbits werden von der Steuerung geschrieben und
vom Bediengerat gelesenow/n+6 enthalt die Rickmeldebits. Diese werden
vom Bediengerat geschrieben und von der Steuerung gelesen.

Detaillierter Auf- Die nachfolgenden Bilder zeigen den detaillierten Aufbau der Stendr
bau der Steuer- Ruckmeldebits. Danach folgt die Beschreibung, wie die Synchronisatien zwi
und Ruckmeldbits schen Bediengerat und Steuerung durch Setzen der Bits erfolgt. Die Synchro

nisation bei der Ubertragung von Datensétzen ist in Kapitel 17.7 beschrieben.

Steuerbits Wort n+0

| 1] 2] 3] 4] 5|6 7] 8] 9]10[11]12] 13 14 15] 14

Ubertragung fehlerhaft

Ubertragung fehlerfrei

Riickmeldebits Wort n+6

1] 2] 3] 4| 5|6 7] 8] 9]10[11]12 13 14[15] 16

Dateniibertragung beendet

Datenfach ist gesperrt

Lebensbhit
Betriebsart

Betriebsart Bit 15 in Rickmeldebits 1 = Bediengerat ist Gline
0 = Bediengerat im Normalbetrieb

Das Bediengeréat Uberschreibt im Anlauf das Bit 15 in den Rickmeldebits
und setzt es auf 0.

Wird das Bediengeréat Uber Bedienung am Ger#in®fgeschaltet, so ist

nicht sichegestellt, dal’ das Bediengerat das Bit 15 in den Rickmeldebits
noch auf 1 setzen kann.i/ von der Steuerung das Rickmeldebit 15 auf 1
gesetzt, kann im Steuerungsprogramm abgefragt werden, ob das Bit wieder
auf 0 gesetzt wurde, d. h. ob das Bediengerat noch fin&Betrieb ist

oder wieder mit der Steuerung kommuniziert.

Lebensbit Bit 14 in Rlickmeldebits

Das Lebensbit wird vom Bediengerat im Abstand von einer Sekunde inver
tiert. Im Steuerungsprogramm konnen Sie damit erkennen, otedientfung
zum Bediengerat noch besteht.
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Synchronisierung Steuerbits:

bei der Ubertra - Bit 6 1= Datensatz/driable ist fehlerhaft

gung von Daten- _ -
satzen und indirek- 0 = Auswertung nicht erfolgt

ten Variablen Bit7 1= Datensatz/riable ist fehlerfrei
0 = Auswertung nicht erfolgt
Rickmeldebits:

Bit7 1= Datenubertragung beendet
0 = Auswertung nicht erfolgt

Bit8 1= Datenfach ist gesperrt
0 = Datenfach ist frei

16-4
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16.2 Datenbereiche im Schnittstellenbereich

Allgemeines In diesem Unterkapitel wird der Aufbau und die Verwendung der Anwender
Datenbereiche beschrieben, die sich im Schnittstellenbereich befinden.

Uber das Auftragsfach lést die SIMATIC 500/505 eine Aktion am Bedienge
rat aus. Alle anderen Bytes sind Bereiche, in die das Bediengerat Daten
schreibt. Diese Bereiche kénnen vom SIM@ 500/505-Programm ausge
wertet werden. Nachfolgend sind die Datenworte im einzelnen beschrieben.

Auftragsfach Wort n+2 bis n+5

Uber das Auftragsfach kénnen dem Bediengeréat Steuerungsauftrage-tiber
ben und damit Aktionen am Bediengerat ausgeldst werden.

Das Auftragsfach besteht aus vieoién. Im ersten B¢t des Auftragsfaches
steht die Auftragsnummer. In den weitereart®¥n sind die Parameter des
Auftrages (maximal 3) einzutragen.

Auftragsfach:
Adresse | 1 16
n+2 Auftrags-Nr.
Parameter 1
Parameter 2
n+5 Parameter 3

Ist das erste Wt des Auftragsfaches ungleich Null, wertet das Bediengerat
den Steuerungsauftrag aus. Anschlie3end setzt das Bediengerat dieses Daten
wort wieder auf Null. Aus diesem Grund mussen zuerst die Parameter in das
Auftragsfach eingetragen werden und dann erst die Auftragsnummer

Die moglichen Steuerungsauftrage sind mit Auftragsnummern und Rarame
tern im Anhang B aufgelistet.
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Uhrzeit =
Datum =

Wort n+9 bis n+1L
Wort n+12 bis n+14

Datum und Uhrzeit

Durch den Steuerungsauftrag 41 kann die Ubertragung von Uhrzeit und
Datum aus dem Bediengerat zur SIM& 500/505 angestol3en werden-Da
tum und Uhrzeit werden in den Schnittstellenbereich geschrieben.

Bild 16-2 zeigt den Aufbau des Datenbereiches. Alle Angaben sind BCD-

codiert.
Linkes Byte Rechtes Byte
Adresse 9 16
n+9 nicht belegt Stunde (0...23) -

n+10 Minute (0...59) Sekunde (0...59) g
n+11 nicht belegt -
n+12 nicht belegt Wochentag (1...7)
n+13 Tag (1...31) Monat (1...12) %
n+14 Jahr (0...99) nicht belegt a

Bild 16-2 Aufbau des Datenbereicbbirzeit undDatum

Um zu erkennen, wann Datum und Uhrzeit Gibertragen worden sind, sollten
Sie vor dem Abschicken des Steuerungsauftrages die Datenwobtesetuf
zen.
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SIMATIC 500/505

Anwenderdatenbereicltkenen dem Datenaustausch zwischen
SIMATIC 500/505 und Bediengeréat.

Die Datenbereiche werden wahrend der Kommunikation wechselseitig vom
Bediengerat und dem Anwenderprogramm geschrieben und gelesen. Durch
Auswertung der dort abgelegten Daten [6sen SINCA500/505 und Bedien
gerat gegenseitig fest definierte Aktionen aus.

In diesem Kapitel werden Funktion, Aufbau und Besonderheiten der unter
schiedlichen Anwenderdatenbereiche beschrieben.

Hinweis

Die Beschreibung der Anwenderdatenbereiche gilt fur all€eIMBE—Treiber.
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17.1 Ubersicht

Definition Die Anwenderdatenbereiche kénnen in einem beliebigen Speicherbereich in
der SIMATIC 500/505 liegen. Zu diesen Anwenderdatenbereichen gehdren
z. B. Meldungen, Rezepturen und Kurven.

Funktionsumfang Welche Anwenderdatenbereiche mdglich sind, ist abhdngig vom eingesetzten
Bediengerat. Die dbelle 17-1 gibt einen Uberblick tiber den Funktionsumfang
der einzelnen Bediengerate.

Tabelle 17-1 Verwendbare Anwenderdatenbereiche bei den verschiedenen Bediengeraten

Anwenderdatenbereich TD17 | OP7 | OP17 | OP25 | OP27 | TP27
OP35 | OP37 | TP37
Betriebsmeldungen X X X X X X
Stérmeldungen - X X X X X
Steuerungsauftrége X X X X X X
Rezepturen - X X X X X
Systemtastatur-Abbild X X X X X -
Funktionstastatur-Abbild - X X X X -
LED-Abbild - X X X X -
Wecker - - X - - -
Datum und Uhrzeit X X X X X X
Bildnummer - X X X X X
Anwenderversion X X X X X X
Kurvenanforderungsbereich - - - X X X
Kurvenlbertragungsbereich - - - X X X

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.2 Betriebs- und Stormeldungen

Definition

Betriebsmeldung

Stérmeldung

Quittierung

Meldungsanstol3

Meldungenbestehen aus statischeexiTund/oder ®riablen. €xt und \aria-
blen sind frei projektierbar

Grundsatzlich werden Meldungen in Betriebs- und Stdrmeldungen unterteilt.
Der Projekteur definiert, was eine Betriebsmeldung und was eine Stérmel
dung ist.

Eine Betriebsmeldung zeigt einen Status an, z. B.
e Motor eingeschaltet
e Steuerung auf Handbetrieb

Eine Stdrmeldung zeigt eine Betriebsstdrung an, z. B.
e Ventil 6ffnet nicht
e Motortemperatur zu hoch

Da Stérmeldungen auf@wohnliche Betriebszustande anzeigen, missen
diese quittiert werden. Das Quittieren erfolgt wahlweise

e durch Bedienung am Bediengerét oder
e durch Setzen eines Bits im Quittierbereich der Steuerung.

Ein Meldungsanstol} erfolgt durch Setzen eines Bits in einem der Meldeberei
che der SIMAIC 500/505. Die Lage der Meldebereiche wird mit dem Pro
jektierungswerkzeug definiert. Der entsprechende Bereich ist ebenfalls in der
SIMATIC 500/505 einzurichten.

Sobald das Bit im Betriebs- bz®térmeldebereich der Steuerung gesetzt und
dieser Bereich zum Bediengeréat Ubertragen wird, erkennt dieses diezugehd
rige Meldung als "gekommen”.

Umgekehrt wird die Meldung nach dem Riicksetzen desselben Bits in der
Steuerung vom Bediengertat als "gegangen” erfalit.
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Meldebereiche Die Tabelle 17-2 stellt die Anzahl der Meldebereiche fur Betriebs- und
Stérmeldungen, die Anzahl der Stérmeldequittierbereiche (SteueruBet
diengerat bzwBediengerat, Steuerung) sowie die jeweilige Gesamtlange
aller Bereiche flr die verschiedenen Bediengerate dar

Tabelle 17-2  Meldebereiche der Bediengeréate

Gerat Betriebsmeldebereich Stérmeldebereich bzw.
Stérmeldequittierbereich
Anzahl | Lange (Worte) Anzahl | L&ange gesamt je Typ
je Typ | (Worte)
TD17 4 63 - -
OoP7 4 32 4 32
OP17 4 63 4 63
OP25, OP35| 8 125 8 125
OP27, OP37| 8 125 8 125
TP27, TP37 |8 125 8 125
Zuordnung Zu jedem Bit im projektierten Meldebereich kann eine Meldung projektiert
Meldebit und werden. Die Bits sind den Meldungsnummern in aufsteigender Reihenfolge
Meldungsnummer zugeordnet.
Beispiel
Bei der Steuerung SIMATIC 500/505 sei folgender Betriebsmeldebereich
projektiert:
V 43 Laenge 5 (in Worten)

Bild 17-1 zeigt die Zuordnung der insgesamt 88 (%) Meldungsnummern
zu den einzelnen Bit-Nummern im Betriebsmeldebereich der Steuerung.

Diese Zuordnung erfolgt im Bediengerat automatisch.

Bit| 1 16
vas [ [ [ T[T T T[T T]T e
vu;sdHHHH\HHso

Meldungsnummer

Bild 17-1 Zuordnung von Meldebit und Meldungsnummer
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Quittierbereiche

Zuordnung
Quittierbit zu
Meldungsnummer

Soll die SIMATIC 500/505 Uber eine Stérmeldequittierung am Bediengerat
informiert werden oder soll die Quittierung von der SIM@ 500/505 selbst
erfolgen, so sind in der SIMATIC 500/505 entsprechende Quittierbereiche
einzurichten:

e Quittierber eich Bediengerat— SIMATIC 500/505
Uber diesen Bereich wird die Steuerung informiert, wenn eine Stérmel
dung durch Bedienung am Bediengerat quittiert wird.

e Quittierber eich SIMATIC 500/505 - Bediengerat
Uber diesen Bereich wird eine Stérmeldung durch die Steuerung quittiert.

Diese Quittierbereiche sind auch in der Projektierung Beezichszeiger
anzugeben.

Bild 17-2 zeigt schematisch die einzelnen Stérmelde- und Quittierungsberei
che. Die Quittierungsablaufe sind in Bild 17-4 und 17-5 aufgeflhrt.

Bediengerat Steuerung

Stérmeldebereich

@ » | Interne Bearbeitung / Quittierbereich

Verknipfung SPS — Bediengerat

Quittierbereich
Bediengerat —+ SPS

Bild 17-2 Stdérmelde- und Quittierungsbereiche

JedeStormeldung hat eine Meldungsnumnigieser Meldungsnummer ist
jeweils das gleiche Bit x des Stérmeldebitbereichs und das gleiche Bit x des
Quittierbereichs zugeordnet. Im Normalfall hat der Quittierbereich die gleiche
Lange wie der zugehorige Stérmeldebereich.

Wenn die Lange eines Quittierbereichs nicht die gesamte Lange des
zugehorigen Stormeldebereichs umfalit, und es nachfolgende Stérmelde- und
Quittierbereiche gibt, gilt folgende Zuordnung:

Stérmeldebereich 1 Quittierbereich 1
Stormeldung Nr. 16 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 16
Bit |1 16 Bit |1 16
1 16 1] 16
17 32 17] e 32
33 48
Stérmeldebereich 2 Quittierbereich 2
Stérmeldung Nr. 64 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 64
Bit |1 16| Bit |1 16|
49 64 49| 64
(s 80 (] 80

Bild 17-3 Zuordnung von Quittierbit und Meldungsnummer
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Quittierbereich
SPS -, Bediengerét

Quittierbreich
Bediengerdt — SPS

17-6

Ein in diesem Bereich von der Steuerung gesetztes Bit bewirkt die Quittie
rung der entsprechenden Stérmeldung am Bediengerat. Setzen Sie das Bit
wieder zurtick, wenn Sie das Bit im Stérmeldebereich zurticksetzen. Bild
17-4 zeigt das Impulsdiagramm.

Der Quittierbereich SPS Bediengerat
e muld unmittelbar an den zugehdrigen Stérmeldebereich anschliel3en,
e mul genau die gleiche Pollzeit haben und

¢ kann maximal die gleiche Lange wie der zugehdrige Stormeldebereich
haben.

Falls der Quittierbereich SPS Bediengerét physikalisch nicht hinter dem
Stormeldebereich liegt, wird beim Hochlauf des Bediengeréates die
Systemmeldung $655 ausgegeben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
SPS- Bediengerat

Quittierung

Uber SPS

Bild 17-4 Impulsdiagramm flr Quittierbereich SRS Bediengeréat

Wennein Bit im Stérmeldebereich gesetzt wird, setzt das Bediengerat das
zugehorige Bit im Quittierbereich zurtick. Wird die Stérmeldung am Bedien
gerat quittiert, wird das Bit im Quittierbereich gesetzt. Damit kann die SPS
erkennen, dal3 die Stérmeldung quittiert wurde. Bild 17-5 zeigt das Impuls
diagramm.

Der Quittierbereich Bediengerat SPS kann maximal die gleiche Lange wie
der zugehdorige Stormeldebereich haben.

Stormeldebereich | L

Quittierbereich
Bediengerat- SPS

Quittierung
Uber Bediengerat

Bild 17-5 Impulsdiagramm fir Quittierbereich BediengeraiSPS
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Grolie der
Quittierbereiche

Die Quittierbereiche SPS Bediengerat und Bediengerat SPS dirfen

nicht groRRer sein als der zugehdérige Stérmeldebereich. Er kann jedoech klei
ner eingerichtet werden, wenn die Quittierung nicht bei allen Stérmeldungen
durch die Steuerung erfolgen soll. Bild 17-6 verdeutlicht diesen Fall.

Stormeldebereich verkleinerter Stor-
Stormeldungen, meldequittierbereich
die quittiert Bit 1 Bit 1
werden kénnen
Bit n Bit n
Bit m L _!

Stérmeldungen,
die nicht quittiert
werden kdnnen

Bild 17-6 Verkleinerter Quittierbereich

Hinweis
LegenSie wichtige Stdrmeldungen in den Stérmeldebereich ab Bit 1
aufsteigend!

Die beiden zueinander gehérenden Bits im Stérmeldebereich und Quittierbe
reich dirfen nicht gleichzeitig gesetzt werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
17-7

Ausgabe 05/99



Anwenderdatenbereiche fiir SIMATIC 500/505

17.3 Tastatur- und LED-Abbild

Anwendung

Hinweis zum TP

Voraussetzung

Ubertragung

Wertzuweisung

17-8

Tastenbetatigungeam Bediengerat kdnnen zur Steuerung tbertragen und
dort ausgewertet werden. Damit kann z. B. in der Steuerung eine Aktion, wie
Motor einschalten, ausgeldst werden.

Die Operator Panel (OP) haben in den Funktionstasten Leuchtdioden (LED).
Diese LEDs kdnnen von der SPS aus angesteuert werden. Damit ist es z. B.
mdglich, dem Bediener situationsabhangig durch eine leuchtende LED zu
signalisieren, welche Taste er driicken soll.

Das Touch Panel hat keineastatur und keine Leuchtdioden, die einem Ab
bild zugeordnet werden kénnen. Aus diesem Grunde brauchen Sie fur das TP
in ProTool keine Bereichszeiger flia$tatur und LED-Abbild einzurichten.

Um die Betatigung vondsten auswerten zu kénnen und die LEDs ansteuern
zu kdnnen, mussen entsprechende Datenbereiche — sogenannte Abbilder — in
der SPS eingerichtet und bei der Projektierunddateichszeigeangegeben
werden.

Die TastaturAbbilder werden spontan zur Steuerung Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am Bediengerét eiste Hedriickt
wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich. Es werden
maximal zwei gleichzeitig gedrickt@dten Gbertragen.

e Alle Tasten (aul3er SHIFFTaste)

Solange die entsprechendasie gedriickt ist, hat das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wert 1, sonst den gVt O.

Bitwert

1
i D = Taste gedruckt
0 > t

Hinweis

Wird das Bediengerat bei gedriicktaisie ausgeschaltet oder von der
Steuerung getrennt, so bleibt das entsprechende Biastatlir-Abbild
gesetzt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.3.1 Systemtastatur-Abbild

Aufbau

DasSystemtastatufbbild ist ein Datenbereich mit der festen Lange von 3
Datenworten.

Jeder &ste der Systemtastatur ist genau ein Bit im Systemtagtabild fest
zugeordnet.

Das Systemtastaturabbild mul3 auch in der Projektierung Beteichszeiger,
Typ: Systemtastatiangegeben werden. Dieses Abbild kann nur in einer
Steuerung und dort nur einneigelegt werden.

Tastaturabbild beim TD17:

Bitnummer
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

HELP| ESC ENTER

— 1. Wort
— 2. Wort

]7 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Tastaturabbild beim OP7 und OP17

Bitnummer
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
INS
HELP| ACK ESC [ENTER| DEL SHIFT . +/— 1.W0|'t
Al Bl c| bl E FH
0] 1 2 |3 | 4 5 6| 7 8| 9 — 2. Wort
— 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Tastaturabbild beim OP25 und OP27

Bitnummer
16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
Y z WXSs T B
L || A R » 00| 7 S| d— 1. wor
c G o)
E9F 8D A7B K6L | 5.] 4H QSR 2P M1 NUg 2 Wort
reserviert 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Tastatur-Abbild beim OP35 und OP37

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Bitnummer

16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

oY s 87 S
[ +H-| | AZ DEL ;::TEZ 0«0 Eic XK HELpi 1. Wort
Y+Z QR J A/ETAB GQH EBF c7|: OGP M5 K4L W3>< u2v s1 T o —— 2 wort
reserviert / 3. Wort

Tastatur-Sammelbit
17-9
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Tastatur-
Sammelbit

17-10

Hinweis
Nicht benutzte Bits diirfen vom Anwenderprogramm nicht Uberschrieben
werden.

Das TastaturSammelbit dient als Kontrollbit. Es wird bei jeder Ubertragung
des BstaturAbbildes vom Bediengerat zur Steuerung auf demtV/gesetzt
und sollte nach Auswertung des Datenbereichs durch das Anwenderpro

gramm zurlickgesetzt werden.

Durch regelméaRiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob das Abbild der Systemtastatur erneut Ubertragen
wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.3.2 Funktionstastatur-Abbild

Datenbereiche Die Operator Panels haben eine Funktionstastaéurn der Steuerung ein
Abbild zugeordnet werden kann. Das Abbild der Funktionstastatur kann in
getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, deren Anzahl und Lange vom
jeweiligen OP abhéngt.

Datenbereiche OP7/17 OP25/35
OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 4 8

DasFunktionstastatuAbbild muf3 auch in der Projektierung unBsreichs-
zeigey Typ: Funktionstastatuangegeben werden.

Tastenzuordnung Die Zuordnung der einzelnera3ten zu den Bits der Datenbereiche wird bei
der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fur peste T
die Nummer innerhalb des Abbildungsbereichs angegeben.

Tastatur- Das Bit 16 im letzten DatenwggdesDatenbereichs ist dag3tatur-Sam-

Sammelbit melbit. Es dient als Kontrollbit. Bei jeder Ubertragung dastatur-Abbildes
vom OP zur Steuerung wird daastatuwSammelbit auf den @/t1 gesetzt.
Nach Auswertung des Datenbereichs durch das Anwenderprogramm sollte
das BstatwrSammelbit zurlickgesetzt werden.

Durch regelméaRiges Lesen des Sammelbits kann im Anwenderprogramm
festgestellt werden, ob ein Block erneut Gibertragen wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.3.3 LED-Abbild

Datenbereiche

LED-Zuordnung

17-12

DasLED-Abbild kann in getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, wie die
nachfolgende dbelle zeigt.

Datenbereiche OP7/17 OP25/35
OP27/37

max. Anzahl 4 8

Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 9 16

DasLED-Abbild muf3 auch in der Projektierung unBareichszeigefyp:
LED-Abbildangegeben werden.

Die Zuordnung der einzelnen Leuchtdioden zu den Bits der Datenbereiche
wird bei der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fir jede
LED die Bitnummer innerhalb des Abbildungsbereiches angegeben.

Die Bitnummer (n) bezeichnet das erste von zwei aufeinanderfolgenden Bits,
die insgesamt folgende vier verschiedene LED-Zustande steuern:

Tabelle 17-3  Blinkfrequenz der LED fiir alle OP auf3er OP17

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
1 Blinken mit ca. 0,5 Hz
1 0 Blinken mit ca. 2 Hz
1 1 Dauerlicht

Beim OP17 verfligen die K-Tasten Uber zweifarbige LED (rot/griin). Die da

raus resultierenden LED-Funktionen finden Sieabdlle 17-4.

Tabelle 17-4 LED-Farben fir OP17

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
1 Dauerlicht rot
1 0 Blinken rot
1 1 Dauerlicht griin

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.4 Bildnummernbereich

Anwendung

Voraussetzung

Aufbau

Die Bediengerate legen im Bildnummernbereich Informationen tUber das am
Bediengerate aufgerufene Bild ab.

Dadurch ist es moglich, Informationen zum aktuellen Display-Inhalt des Be
diengerates zur Steuerung zu ubertragen und von dort aus wiederum be
stimmte Reaktionen auszuldsen, z. B. den Aufruf eines anderen Bildes.

Wenn der Bildnummernbereich genutzt werden soll, mul3 dieser bei der Pro
jektierung alBereichszeigeangegeben werden. Er kann nur_in efBeue
rung und dort nur einmangelegt werden.

Der Bildnummernbereich wird spontan zur Steuerung Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am OP eine Anderung registriert
wird. Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich.

Der Bildnummernbereich ist ein Datenbereich mit einer festen Lange. Die
Lange ist abhangig vom Bedienger&bélle 17-5 zeigt die Zuordnung.

Tabelle 17-5 Lénge des Bildnuommernbereiches

Bediengerat Lange (in Worten)
OP7, OP17 2
OP25, OP35, 5
OP27, OP37,
TP27, TP37

Nachfolgend ist fiir die verschiedenen Bediengerate der Aufbau des Bildnum
mernbereichs im Speicher der Steuerunggekellt.

OP7/17
1 8] 9 16
1. Wort akt. Bildtyp akt. Bildnummer
2. Wort akt. Eintragsnummer akt. Eingabefeldnr.
Eintrag Belegung
aktueller Bildtyp 1: Bild
2: Rezeptur
3: Sonderbild
aktuelle Bild-/Rezepturnummer 1 bis 99
aktuelle Eintragsnummer 1 bis 99
aktuelle Eingabefeldnummer 0 bis 8,
0: Eintragshummer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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In der Meldeebene und bei der Anzeige eines Inhaltsverzeichnisses sind alle
Bytes des Bildnummernbereichs mit Hfelegt.

Bei Sonderbildern wird der Bildnummernbereich wie folgt belegt:

1 8|9 16
1. Wort 3 Sonderbildnummer
2. Wort FFy akt. Eingabefeldnr.

OP25/35,0P27/37, TP27/37

1 16
1. Wort aktueller Bildtyp
2. Wort aktuelle Bildnummer
3. Wort reserviert
4. Wort aktuelle Eingabefeldnummer
5. Wort reserviert

Eintrag Belegung

aktueller Bildtyp 1: Bild

4: Permanentfenster
5: Stérmeldefenster
6: Betriebsmeldefenster

aktuelle Bildnummer 1 bis 65535

aktuelle Eingabefeldnummer 1 bis 65535

Bei Sonderbildern ist die aktuelle Bildnummer folgendermal3en belegt:

Wert Bedeutung

1 Stérmeldeseite

Betriebsmeldeseite

2
3 Stormeldepuffer
4

Betriebsmeldepuffer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.5 Kurvenanforderungs- und -tUbertragungsbereiche

Kurven

Zeitgetriggerte
Kurven

Bitgetriggerte
Kurven

Wechselpuffer

EineKurve ist die grafische Darstellung eines Wertes aus der Steuerung. Das
Auslesen des @ftes erfolgt je nach Projekierung zeit- oder bitgetriggert.

In einem bei der Projektierung festgelegten Zeittakt liest das Bediengeréat die
Kurvenwerte zyklisch ein. Zeitgetriggerte Kurven eignen sich fur kontinuier
liche Verlaufe, wie z. B. die Betriebstemperatur eines Motors.

Durch Setzen einegigjgerbits liest das Bediengerat entweder einen Kurven
wert oder den gesamten Kurvenigufein. Dies wird in der Projektierung
festgelegt. Bitgetriggerte Kurven werden in der Regel zur Darstellung sich
schnell &ndernder ¥te verwendet. Ein Beispiel hierfur ist der Einspritz
druck bei der Fertigung von Kunstdteflen.

Zum Ausldsen bitgetriggerter Kurven missen bei der Projektierung entspre
chende Bereiche in der Projektierung (uiBereichszeiggrfestgelegt und in

der Steuerung eingerichtet werden. Uber diese Bereiche kommunizieren Be
diengerat und Steuerung miteinander

Diese erforderlichen Bereiche sind:

— Kurvenanforderungsbereich

— Kurvenubertragungsbereich 1

— Kurvenubertragungsbereich 2 (nur beedNselpuffer erforderlich)

In diesen projektierten Bereichen wird jeder Kurve dasselbe Bit fest zageord
net. Dadurch ist jede Kurve in allen Bereichen eindeutig identifizierbar

Der Wechselpukr ist ein zweiter Pdér fur die gleiche Kurve, der bei der
Projektierung eingerichtet werden kann.

Wéhrend das Bediengerat dieké aus dem Puffer 1 liest, schreibt die
Steuerung in den Plef 2. Liest das Bediengerat denfeuR, schreibt die
Steuerung in den Pfef 1. Er verhindert, dal3 wahrend des Auslesens der
Kurve durch das Bediengerat die Kurvenwerte von der Steuerung Uiberschrie
ben werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Aufteilung der
Datenbereiche

Kurvenanforde-
rungsbereich

Kurvenubertra-
gungsbereich 1

Kurvenubertra-
gungsbereich 2

17-16

Die einzelnen Bereiche — Kurvenanforderung, Kurveniubertragung 1 und 2 —
kénnen in getrennte Datenbereiche mitgegebener maximaler Anzahl und
Lange aufgeteilt werden ébelle 17-6).

Tabelle 17-6  Aufteilung der Datenbereiche

Datenbereiche
Anforderung Ubertragung
1 2
max. Anzahl je Typ 8 8 8
Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 8 8 8

Wird am Bediengerat ein Bild mit einer oder mehreren Kurven aufgeschla
gen, setzt das Bediengerat die zugehérigen Bits im Kurvenanforderungsbe
reich. Nach Abwahl des Bildes setzt das Bediengerat die entsprechenden Bits
im Kurvenanforderungsbereich zuriick.

Uber den Kurenanforderungsbereich kann in der Steuerung ausgewertet wer
den, welche Kurve am Bediengerat geradgeistellt wird. Kurven kdnnen
auch ohne Auswertung des Kurvenanforderungsbereiches getriggert werden.

Dieser Bereich dient zurrigjgerung von Kurven. Setzen Sie im Steuerung
sprogramm das der Kurve zugeordnete Bit im Kurvenubertragungsbereich
und das Kurven-Sammelbit. Das Bediengerat erkenntriigdrung und

setzt das Kurvenbit und das Kurven—Sammelbit zurtick. Danach liest es je
nach Projektierung einen Wert oder den gesamten Puffer aus.

Beispiel fir einen Kurvenibertragungsbeeich mit der Lange von 2 DW

Bitnummer
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13 14 15 16
1. Wort ‘

2. Wort / ‘

Kurven-Sammelbit

Solangedas Kurven—Sammelbit nicht zurlickgesetzt wurde, darf der Kurven
Ubertragungsbereich nicht durch das Steuerungsprogramm verandert werden.

Der Kurvenubertragungsbereich 2 ist fir Kurven erforderlich, die raghael-
puffer projektiert werden. Er ist genauso aufgebaut wie der Kurvenuibertra
gungsbereich 1.
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17.6 Anwenderversion

Verwendung

Beim Anlauf des Bediengerates kann Uberpriift werden, ob das Bediengerat
an die richtige Steuerung angeschlossen ist. Dies ist beim Einsatz mehrerer
Bediengerate wichtig.

Dazu vergleicht das Bediengerat einen in der Steuerung hinterlegtemiy
dem in der Projektierung angegebenezrtADamit wird die Kompatibilitat

der Projektierungsdaten mit dem Steuerungsprogramm gestelit. Eine
fehlende Ubereinstimmung fiihrt zur Anzeige der Systemmeldung $653 am
Bediengerat und zu einem Neuanlauf des Gerates.

Um diese Funktion nutzen zu kénnen, sind bei der Projektierung des Bedien
gerates folgende ®vte vorzugeben:

e Angabe der ¥rsion, die die Projektierung hatewzwischen 1 und 255.
— ProTool:
Zielsystem- Einstellungen
¢ Datentyp und -adresse des in der Steuerung hinterlegteedNir die
Version:

— ProTool:
Zielsystem- Berichszeiger ,
AuswahlAnwenderversiomm FeldTyp:.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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17.7 Rezepturen

Definition

Voraussetzung

Ubertragung von
Datensatzen

3ynchronisation

Ubertragung von
Datenséatzen

17-18

Eine Rezeptur ist eine Zusammenstellung vamidblen zu einer festen ba
tenstruktur Diese Struktur wird beim Projektieren festgelegt und am Bedien
gerat mit Daten versehen. Die Struktur kann vom Bediengeréat aus nachtrag
lich nicht verandert werden.

Da die Datenstruktur mehrmals belegt werden kann, sprechen wir vor Daten
satzen. Am Bediengerat werden diese Datensatze gespeichert (angelegt), ge
laden, geldscht und geandert. Die Daten werden am Bediengerat hinterlegt,
womit Sie Speicher in der SIMAC 500/505 sparen.

Bei Verwendung einer Rezeptur wird sichergestellt, daR durch die Ubertra
gung eines Datensatzes zur Steuerung mehrere Raammenundsyn-
chronisiert zur Steuerung gelangen.

Fur den Einsatz von Rezepturen gelten die folgenden Hardvoasesset-
zungen:

e Bediengerat

mit Zeilendisplay: OP7, OP17
mit Grafikdisplay: OP25, OP27, OP35, OP37
mit Touch Screen: TP27, TP37

e SIMATIC 500/505

Datensétze kénnen vom Bediengerat zur Steuerung oder von der Steuerung
zum Bediengerét Ubertragen werden. Datensatze werden vom Bediengerat
zur Steuerung Ubertragen, um in der Steuerung bestimerte Binzustellen,

z. B. fUr die Produktion von Orangensaft. Genauso ist es moglich, Daten aus
der Steuerung zu holen und im Bediengerat als Datensatz abzulegen, um

z. B. eine gunstige Belegung vorektén abzuspeichern.

Hinweis

Bei Grafikdisplays werden zur Ubertragung von Datensatzen nuadiaV

blen verwendet. Um einen Datensatz vom Datentrager (wie z. B. Flash oder
Diskette) zur SPS zu Ubertragen, mul3 er zuerst inatiablen geladen

werden.

Ein wesentliches Merkmal bei Rezepturen ist, dal? die Daten synchronisiert
tibertragen werden und ein unkontrolliertes Uberschreiben der Daten-verhin
dert wird. Um einen koordinierten Ablauf bei der Ubertragung von Datensét
zen zu gewahrleisten, werden Bits im Steuer- und Rickmeldebitbereich des
Schnittstellenbereiches gesetzt.

Beim Schreiben eines Datensatzes vom Bediengerét zur Steuerung werden
die Werte der Datensatze immer direkt in die jeweils definierten Adressen
geschrieben. Beim Lesen des Datensatzes von der Steuerung zum Bedienge
rat werden die \&tte dcs Datensatzes direkt aus den Adressen gelesen und im
Bediengerat abgelegt.
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17.7.1 Adressierung von Rezepturen und Datensatzen sowie die
erforderlichen Datenbereiche

Zeilengerate

Grafikgeréate

Die Adressierung von Rezepturen und Datensatzen unterscheidet sich bei
Grafikgeraten und Zeilengeréten.

Bei der Projektierung erhélt die Rezeptur einen Namen und eine Nummer
Sowohl Rezepturname wie auch Rezepturnummer sind am Bediengerat sicht
bar.

Die Datenséatze, die Sie am Bediengerat anlegen, erhalten ebenfalls einen
Namen und eine Nummer

Rezepturnummer und Datensatznummer werden beim Anstol3 einer Daten
satzubertragung Bedienger&tSPS mit den Daten zur Steuerung Ubertragen.
Hierfar ist das Datenfach in der Steuerung einzurichtenv®den Sie dabei
die gleichen Angaben, die in der Projektierung uBtreichszeigefestge

legt wurden. Die Wrte des Datensatzes werden direkt in die Adressen in der
Steuerung geschrieben.

Datenfach

1. Wort Rezepturnummer
2. Wort reserviert

3. Wort reserviert

4., Wort Datensatznummer
5. Wort reserviert

Um eine Rezeptur in der Steuerung zu identifizieren, steheiKen@iungen
zur Verfigung. Die Kennungen sind frei definietb&fr empfehlen lhnen,
fur die erste Kennung den gleicherif\einzutragen, wie die Nummer der
Rezeptur ist.

In ProTool tragen Sie in der DialoghdarameterunterKennungerdie
Kennzeichnung der Rezeptur ein. Ryolltragt fur die erste Kennung auto
matisch die Nummer der Rezeptur ein. Die Kennungen werden bei der Da
tensatzibertragung vom Bediengerat zur Steuerung in das Daterfach ge
schrieben und kénnen von der Steuerung ausgewertet werden.

Datensatze legen Sie am Bediengerat unter einem symbolischen Namen an.
Dieser wird bei der Datensatziibertragung zwischen Bediengerat und Steue
rung nicht mitubertragen. Fir den Datensatz gibt es keine Identifizierung in
der Steuerung.

Datenfach

In der Steuerung ist der Bereich fur dzetenfachzu reservieren. &wenden
Sie dabei die gleichen Angaben, die in der Projektierung unteo&Irb@i
Bereichszeigerfestgelegt wurden. Das nachfolgende Bild zeigt den Aufbau
des Datenfaches.

1. Wort Kennung 1
2. Wort Kennung 2
3. Wort Kennung 3
4. Wort reserviert
5. Wort | Lange des Datensatzes in Bytes
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17.7.2 Synchronisation bei der Ubertragung — Standardfall

Ubertragung von
Datenséatzen

Ubertragung
Bediengerat -
SPS (Anstol3 vom
Bediengerat)

Schritt 1:

Schritt 2:

Schritt 3:

Schritt 4:

Schritt 5:

Schritt 6:

17-20

Die Steuer— und Ruckmeldebits im Schnittstellenbereich synchronisieren die
Ubertragung von Datensatzen. Der Standardfall ist, dal? die Ubertragung
durch Bedienung am Bediengerat angestof3en wird.

Steuerbits:

Bit6 1= Datensatz/driable ist fehlerhaft
0 = Auswertung nicht erfolgt

Bit7 1= Datensatz/driable ist fehlerfrei
0 = Auswertung nicht erfolgt

Rickmeldebits:

Bit7 1= Datenlbertragung beendet
0 = Auswertung nicht erfolgt

Bit8 1= Datenfach ist gesperrt
0 = Datenfach ist frei

Die nachfolgende Beschreibung zeigt den Ablauf, wie das Bediengeréat die
Synchronisierbits im Schnittstellenbereich setzt und wie das Steuerungspro
gramm darauf reagieren muf3.

Bit 8 der Riickmeldebits wird vom Bediengerat gepruft. Ist das Bit & auf
gesetzt (= Datenfach gesperrt) wird die Ubertragung mit einer Systemfehler
meldung beendet. Ist das Bit 8 &yfso setzt das Bediengerat das Bithuf

Das Bediengerat tragt die Kennungen in das Datenfach ein. &ie dér
Variablen werden in die projektierte Adresse geschrieben.

Das Bediengerat setzt das Bit 7 der Rlickmeldebitd éafDatentbertra
gung beendet).

Quittieren Sie im Steuerungsprogramm, ob die Ubertragung fehlerfrei oder
fehlerhaft war

Fehlerfrei: Bit 7 wird aufl gesetzt
Fehlerhaft: Bit 6 wird aufl gesetzt

Das Bediengerat setzt Bit 7 und 8 der Rickmeldebits zurtick.

Im Steuerungsprogramm sind Bit 6 und 7 zurlickzusetzen.

Ist im Projekt eines Gerates mit Grafikdisplay die Stan
Eﬁ dardprojektierung eingebunden, entspricht obiger Uber

tragungsablauf der Bedienung nebenstehenasie Tm
Standardbild Z RECORD_2.
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17.7.3 Synchronisation bei der Ubertragung — Spezialfalle

Ubertragung SPS Die direkte Ubertragung von der Steuerung zum Bediengerét erfolgt immer
- Bediengerat ohne Synchronisation.

Ubertragung uber Wir empfehlen, die Ubertragung von Datensatzen (iber die Bedienung am
Steuerungsauftrag Bediengerat abzuwickelnevivenden Sie hierzu das Standardbild

Z_Record_1 . Bei der Ubertragung von Datensétzen (iber Steuerungsauftrag
(Auftrag 69 und 70) kann nicht die Datensatznummer angegeben werden. Es
werden nur die Werte der aktuellear\ablen Ubertragen.

Der Auftrag 70 entspricht der Funkti@atensatz: OP- SPS der Auftrag
69 der FunktiorDatensatz: SPS. OP.

Beispiel Nachfolgend finden Sie ein Beispiel fir dierwiendung des Steuerungsauf
trags Nr 70 bei einem an SIMAC 500/505 gekoppelten OP7. In diesem
sind die Schritte aufgezeigt, die auf OP7- bauf Steuerungsseite durchge
fuhrt werden missen.

OP7
1. Projektieren Sie dieafiablen fur die Rezeptur
2. Projektieren Sie die Rezeptur, d.h. legen @td und die "riablen fest.

3. Projektieren Sie ein Bild um die Rezeptur zu bearbeiten und zu ibertra
gen. Dazu legen Sie zwei Funktionstasten fest. Die eine Funktionstaste
mit der FunktiorRezeptur—InhaltsverzeichnBaramete? (editieren).

Die andere mit der FunktidRezeptur—InhaltsverzeichnBarameter
(Ubertragen).

4. Projektieren Sie die beiden Bereichszeiger Schnittstellenbereich und Da
tenfach.

Schnittstellenberich in der Steuerung SIMATIC 500/505, z.B. V 200

n+0 VB200 VB201
n+2 VB202 VB203
n+4 VB204 VB205
n+50 VB250 VB251

Steuerung SIMATIC 500/505

1. Tragen Sie die Parameter fUr den SteuerungsawReagpturnummamd
Datensatznummen n+3 (V203) bzw. n+4 (V204) ein.

2. StoRen Sie dann die Ubertragung an, inden7&im n+2 (V202) des
Schnittstellenbereichs schreiben (= Ausfiihrung des Steuerungsauftrags).

3. Das OP?7 setzt nach AbschluR der Ubertragung n+2 wieder zuriick.

Die Ubertragung ist nun abgeschlossen. Um erneut einen Datensatz-zu (iber
tragen wiederholen Sie die beiden Schritte.
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Kommunikationsmanagement fiir 1 8
Blocktreiber

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikationsstruktdias Funktionsprinzip
sowie die erforderlichen Hard- und Softwarevoraussetzungen fir die Ankopp
lung weiterer Steuerungen aaxt Displays und Operator Panels.
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18.1 Ubersicht

Unterstitzte Die TD/OP kdnnen auch an weitere Steuerungen angekoppelt werden. Unter
Kopplungen stiitzt werden u. a. die folgenden Kopplungen:

e SIMATIC 500/505,

e Frei Seriell,

e Allen-Bradley,
¢ Mitsubishi und
e Telemecanique.

Abhéngigkeiten Die Ankopplung der TD/OP an weitere Steuerungen ist abhangig von der
Firmwareversion und dem Projektierungswerkzeug. Die nachfolgeaiutd-T
le zeigt die Abhangigkeiten.

Operator Panel ProTool ProTool/Lite COM
Typ Firmware- | bisV131 | abVv2.0 | bisviol| abv2o | TEXT
version
OP5 ab V1.0 - - - - @ bis@
ab V1.2 @ bis@® | D bis® @ bis@® | D bis®
OP15 ab V2.1 - - - - @ bis®

ab v2.20 @ bis@ @D bis® @ bis@® @ bis®
ab v2.22 @ bis@ @ bis® @ bis@® @ bis®

TD10, TD20, |ab V3.1 — - — - @ bis@®
OP20

OP25 ab V1.01 @ bis@® @D bis® - - -

OP35 alle Versionen | @ bis@ @ bhis@ - - -

Erlauterung der Symbole: @  SIMATIC 500/505

Freie serielle Kopplung
Allen-Bradley

Mitsubishi

Telemecanique TSX7 Adjust
Telemecanique TSX17 Adjust

@O®OO

Bei OP5/15/25/35 ist die Funktionalitat standardmafig im Gerat integriert.
Fur die Gerate TD10/TD20 und OP20 ist das Firmware-Speichermodul
"Optionen” erforderlich.

Die Datenblock—Teiber sind auf einer Diskette, die separat zu bestellen ist.

— Fur ProDol heif3t die Diskette "Drivers”. Installiert werden dieeiber
Uber das Setup.

— Bei COM TEXT heif3t die Diskette "Optionale Kopplungen”. Installiert
werden die Teiber Uber ein Installationsprogramm, das sich auf der
Diskette befindet.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Physikalische Am TD/OP ist die Schnittstelle zu verwenden, die fur den Anschlul3 weiterer
Verbindung Steuerungen vgesehen ist. Die nachfolgendabElle gibt einen Uberblick.
Gerat Schnittstelle Typ
V.24 | TTY | RS422| RS48%)
TD10/20, OP20
— ohne SSW SS1/IF1 X X - -
— mit SSM) Modulschnitt- X X X -
stelle
OP5/A1 IF1A X X - -
OP5/A2 IF1A X - - -
IF1B - - X X
OP15/A1, OP15//C1 | SS2A/IF2A X X - -
SS2B/IF2B - - X X
OP15/C1, OP15/C2 | SS2A/IF2A X X - -
OP25, OP35 IF1A X X - -
IF1B - - X -

1) Schnittstellenmodul
2) nur fur Telemecanique TSX17 Adjust

Fur die meisten einsetzbaren Steuerungen stehen Standardkabeiffidur V
gung.

In Einzelfallen miissen Sie ein geeignetes Kabel selbst anfertigen. Die Bele
gung der Schnittstellen ist den einzelnen Geratehandbiichern zu entnehmen.

Hinweis

Fir Fehlfunktionen und Schéden, die durch den Einsatz selbstgefertigter
Kabel oder von Kabeln fremder Hersteller entstehen, tbernimmt die
Siemens AG keinerlei Haftung.

Parametrierung Die Schnittstellenparameter mussen in der Projektierung des TD/OP und in
der Schnittstelle der Programmierung der Steuerung angegeben werden. Fur TD/OP und
Steuerung missen jeweils die gleicheert&/ gewahlt werden.

Hinweis

Die Schnittstellenparameter kénnen im Normalbetrieb nicht verandert wer
den.
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Datenaustausch

Klassen

18-4

DasTD/OP kann bei diesen Kopplungsarten nicht beliebig auf die Speicher
oder Peripheriebereiche zugreifen, sondern tauscht fest definierte Daten
blocke mit der Steuerung aus. Fur die Zusammenstellung enteilMng die

ser Datenbltcke in der Steuerung ist der Anwender selbst verantwortlich.

Bei den weiteren Steuerungen wird unterschieden zwischen den Klassen 1
und 2:

e Klasse t
Diese Steuerungen bieten keine besondere Unterstiitzung zur Ubertragung
der Datenbldcke. Im Anwenderprogramm missen geeignete Routinen zur
Bedienung der seriellen Schnittstelle enthalten sein. Ein typisches Bei
spiel hierfur sind PC-Amit dem Betriebssystem MS-DOS.

e Klasse 2
Im Betriebssystem dieser Steuerungen sind integrierte Schnittstellentrei
ber und Kopplungsprotokolle enthalten. Dadurch kann das TD/OP auf
bestimmte Speicherbereiche direkt zugreifen. Ein Beispiel hierflr ist die
SIMATIC 500/505.
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18.1.1 Kommunikationsstruktur

Bild 18-1 zeigt die Kommunikationsstruktur mit den Komponenten, die zur Kommunikation zwischen
Steuerungen der Klassen 1 oder 2 mit TD/OP-Geréaten notwendig sind.

[
\

TD/OP : Steuerung
I
@ Klasse 1
Daten-
block > Steuerungsprogramm@
1 3
Anwender- %
Datenbereiche Sende- @ B
datenblocke =
s -
)
Variable ) Klasse 2
°
Daten- 3 Steuerungsprogramm (5)
block
0 2|

Empfangs- Speicher
datenblocke

Bild 18-1 Kommunikationsstruktur fur die Ankopplung weiterer Steuerungen

Beschreibungzu Bild 18-1

Die Kommunikation zwischen TD/OP und Steuerung erfolgt durch den Austausch von Datenblécken
tiber die serielle Schnittstel®. Die Ubertragung von der Steuerung zum TD/OP wird tiber Empfangs
datenblocké® abgewickelt, vom TD/OP zur Steuerung iiber SendedatendBcEs ist Aufgabe des
Steuerungsprogramn®, die Datenblocke fiir die Ubertragung zum TD/OP zusammenzustellen und die
empfangenen Datenbldcke auszuwerten.

Bei Steuerungen der Klasse 2 tibernehmeib€&r des TD/OP und der Steuerung das Senden und Emp
fangen der Datenbldcke. Bei Steuerungen der Klasse 1 muf3 das Steuerungsprogramm selbst dafur sor
gen, daf3 die serielle Schnittstelle entsprechend bedient wird.

Je nach Projektierung und Einsatz des verwendeten TD/OP-Gerates missen in der Steuerung verschie
dene Anwenderdatenbereicfieeingerichtet werden, wenn die zugehorige Funktion genutzt werden

soll. In der Projektierung ist die Lage der Anwender-Datenbereicheanabién angegeben. Im Steue
rungsprogramm miissen die Datenbldcke zur Ubertragung an das TD/OP (Empfangsdatenbldcke) zu
sammengestellt und die empfangenen Datenblécke (Sendedatenblocke) ausgewertet werden.
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18.1.2 Funktionsprinzip

Klasse 1

Klasse 2

18-6

Sobalddas TD/OP einen Sendedatenblock lbertragen hat, muf3 die Steuerung
den zugehdrigen Empfangsdatenblock zurlickschicken. Diestghkén ist
z. B. bei der Kopplungrei Seriellrealisiert

Hinweis

Ein \Woll-Duplexbetrieb ist nicht zulassig, d. h. die Steuerung darf erst dann
Daten senden, sobald das TD/OP einen Datenblock vollstéandig tbertragen
hat.

Das TD/OP schickt einen Sendedatenblock zur Steuerung. Die Steuerung
hinterlegt die empfangenen Daten im SpeicAeschlielend erhélt das TD/
OP aus der Steuerung den zugehorigen Empfangsdatenblock. Daefsds V
ren ist z. B. bei den Steuerung@MATIC 500/505ealisiert

Vorsicht

Die Speicherbereiche, auf die die Sendebldcke zugreifen, dirfen im Steue
rungsprogramm nicht weiterverwendet werden. Das TD/OP Uberschreibt
diese Bereiche zyklisch!
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18.2 Kommunikation Uber Datenblocke

18.2.1 Aufbau der Datenblocke

Anzahl der Daten -
blocke und
Datenblock-
nummer

Datenblocklange

Aufbau der
Datenblocke

Die Anzahl der Datenbltcke ist vom Anwender festzulegen.

Jeder Datenblock wird durch eine Nummer (0...15) gekennzeichnet-Daten
blocke mit einer geraden Nummer (0, 2...14) sind fiir die Ubertragung von
der Steuerung zum TD/OP gmsehen, Datenblécke mit ungerader Nummer
(1, 3...15) fur die umgekehrte Richtung.

Die Datenblocke mussen paarweise vorhanden sein: Datenblock O und 1,
Datenblock 2 und 3, ...

Datenblock TD/OP-, Steuerung | zugehériger Datenblock Steuerung- TD/OP
(Sendeblock) (Empfangsblock)
1 0
3 2
15 14

JederDatenblock kann eine maximale Lange von 102ttén (= 2048 Byte)
umfassen. Der Anwender sollte sich jedoch aus Performance-Griinden auf
256 Wbrte pro Datenblock beschranken.

Die Lange eines Datenblocks ist nicht direkt projektierbar. Sie richtet sich
jeweils nach der héchsten verwendeteortatresse.

Alle Datenblécke zusammen dirfen die nachfolgend aufgeflihrte Gesamtda
tenmenge nicht Uberschreiten:

Gerat Max. Datemnenge
TD10 2 kByte
TD20, OP5/15/20/25/35 4 kByte

JederDatenblock besteht aus einem festen Datenblock-Kopf und einem Be
reich, der fir den Anwender zueNiigung steht:

Wort-Nr. Eintrag
0 Datenblocknummer
1 Datenblocklange in Worten
2
: frei fir Anwender
255 (1023)

Die Datenblécke 0 und 1 haben eine besondere Bedeutung fir die Keordina
tion der Kommunikation. Aus diesem Grunde kann der Anwender erst ab
Wort-Nr. 9 (beim Datenblock 0) bzvab Wort-Nr. 19 (beim Datenblock 1)

frei Uber die Datenblocke verfugen.
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18.2.2 Datenblockaustausch

Austausch der
Datenblocke

Zyklus

18-8

Datenbléckenlissen paarweise vorhanden sein: Datenblock 0 und 1,-Daten
block 2 und 3, uswes wird immer zuerst der Sendedatenblock (ungerade
Nummer) und dann der Empfangsdatenblock (gerade Nummer) Ubertragen.

Der Austausch der Datenblocke zwischen TD/OP und Steuerung lauft zy
klisch ab. Ein Zyklus beginnt immer mit der Ubertragung des Datenblocks 1
zur Steuerung, die daraufhin den Datenblock O zum TD/OP schickt.

Der Austausch aller anderen Datenblockpaare ist abhéngig von der projek
tierten Prioritét (0...9):

e Prioritat=0:

— wenn das TD/OP im zu sendenden Block eine Anderungenom-
men hat,

— wenn das TD/OP einen Datenbereich oder earéalle eines Emp
fangsdatenblocks wegen der projektierten Pollzeit bendtigt.

Die Standard-Prioritat O sollte nur dann verandert werden, wenn spezielle
Optimierungen notig sind.

e Prioritat=1:
— in jedem Zyklus.
e Prioritat = 2..9:

— in jedem zweiten bis neunten Zyklus.

Hinweis

Legen Sie Daten, die mit einer Pollzeit versehen sind, in der Projektierung in
Datenblocke mit der Prioritét 0. Bei abweichender Prioritét kann durch die
zyklische Ubertragung die verlangte Pollzeit nicht sigastellt werden.
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18.2.3 Aufbau der speziellen Datenbldcke 0 und 1

Funktion Die Datenbldcke 0 und 1 enthalten Informationen, die fiir den Anlauf und die
Uberwachung der Kommunikation und die Ubertragung von Steuerungsauf
tragen von Bedeutung sind.

Dieses Blockpaar wird immer zyklisch ausgetauscht.

Aufbau des Der Datenblock 0 fiir die Ubertragung von der Steuerung zum TD/OP hat

Datenblocks 0 folgenden Aufbau:

Wort-Nr. Eintrag
0 Datenblocknummer 0
1 Datenblocklange in Worten
2 Steuerbits
3 reserviert
4 reserviert
5
: Auftragsfach
8
9
: frei fir Anwender
255 (1023)

Aufbau des Der Datenblock 1 fir die Ubertragung vom TD/OP zur Steuerung hat folgen
Datenblocks 1 den Aufbau:
Wort-Nr. Eintrag
0 Datenblocknummer 1
1 Datenblocklénge in Worten
2 Rickmeldebits
3 reserviert
4 Kennung
5
: Uhrzeit
7
8
: Datum
10
11
: Weckerbits
13
14
: reserviert
18
19
: frei fir Anwender
255 (1023)
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Hinweis

Schreibende Zugffé auf reservierte fte durch das Steuerungsprogramm
sind unzulassig.

Eintréage in den Datenblécken 0 und 1

Wort-Nr. 0 Datenblocknummer
Nummer des Datenblocks (0 oder 1).

Wort-Nr. 1 Datenblocklange
Lange des Datenblocks indffen (max. 1024 \bfte).

Wort-Nr. 2 Steuerbits, Riickmeldebits
Die Steuerbits im Datenblock O (Bild 18-2) und die Riickmeldebits im Baten
block 1 (Bild 18-3) haben folgende Aufgaben:

* Anlauf und Uberwachung der Kommunikation und des Lebensbits,
» Steuerung der Ubertragung von Uhrzeit und Datum,

* Steuerung der Ubertragung voreWerbits,

* Steuerung der Ubertragung von Datensatzen und,

e Steuerung der Ubertragung von Auftragen.

Wort

nro (==l -[-[-[els[7]e]s]-[3[2]-[o]

Auftrage

Datensatztransfer
Weckerbit
Datum/Uhrzeit
Lebensbit-Uberwachung
Anlauf des TD/OP

Bild 18-2 Steuerbits im Datenblock 0

Wort

nro (s[1e[13[ [ | -[o|-[7]e[s]-|-[2]-[o]

Auftrage

Datensatztransfer
Weckerbit
Datum/Uhrzeit
Lebensbit-Uberwachung
Anlauf des TD/OP

Bild 18-3 Rickmeldebits im Datenblock 1
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Wort-Nr. 4

Wort-Nr. 5...8

Kennung (Datenblock 1)
Das TD/OP tragt in das &-Nr. 4 des Datenblocks 1 dieksionsnummer
seiner Firmware und eine Kennung der projektierten Kopplungsart ein.

Den Aufbau des Datenwortes.Mrzeigt Bild 18-4.

Wort linkes Byte rechtes Byte
Nr. 4 Versionsnummer Kopplungskennung
frei seriell 1

SIMATIC 500/505 2

Bild 18-4 Kennung im Datenblock 1

Auftragsfach (Datenblock 0)

Ein Steuerungsauftrag wird dadurch ausgel6st, daR dieser in das Auftragsfach
im Datenblock O eingetragen wird. Der Aufbau des Auftragsfachs ist nachfol
gend dagestellt.

linkes Byte rechtes Byte
DW-Nr 5 0 Auftragsnummer
6 Parameter 1
7 Parameter 2
8 Parameter 3

Die bei den einzelnen Geraten moglichen Steuerungsauftrage sind im
Anhang B beschrieben.

Empfohlener Ablauf

1. Anwender tragt Auftrag in das Auftragsfach ein,
Anwender setzt Steuerbit 13 (Auftrag Udpelnen),

TD/OP setzt Rickmeldebit 13 (Auftrag in Bearbeitung),
TD/OP wertet Auftrag aus,

TD/OP setzt Ruckmeldebit 14 (Auftrag mit Fehler beendet) oder 15 (Auf
trag ohne Fehler beendet),

AT A

6. Anwender wertet Riickmeldebits aus,
7. Anwender I6scht Steuerbit 13,
8. TD/OP loscht Riickmeldebits.

Erst nach Ricksetzen des Riickmeldebits 13 darf ein neuer Auftragiiber
ben werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Wort-Nr. 5...10 Uhrzeit und Datum (Datenblock 1)
Per Steuerungsauftrag kann die Ubertragung von Uhrzeit und Datum vom
TD/OP zur Steuerung angestoRen werden. Die Angaben werden BCD-codiert
in den Worten Nr 5 bis 10 im Datenblock 1 hinterlegt:

linkes Byte rechtes Byte
DW 5 nicht belegt Stunde (0...23) -
6 Minute (0...59) Sekunde (0...59) E
7 nicht belegt -
8 nicht belegt Wochentag (1...7)
9 Tag (1...31) Monat (1...12) %
10 Jahr (0...99) nicht belegt =

Im Wort Nr. 2 des Datenblocks 1 setzt das TD/OP nach der Ubertragung von
Datum/Uhrzeit das Ruckmeldebit 5 (Uhrzeit neu) oder 6 (Datum neu).

Empfohlener Ablauf

1. TD/OP setzt Riickmeldebits 5 und 6 (nach der Ubertragung von Datum/
Uhrzeit),

2. Anwender wertet Uhrzeit und Datum aus,

3. Anwender [6scht Rickmeldebits 5 und 6.

Wort-Nr. 11...13 Weckerbits (Datenblock 1)
Wenn im Operator Panel eineedkzeit erreicht ist, wird das entsprechende
Bit in den Worten Nr 11 bis 13 im Datenblock 1 gesetzt:

DW 11| Wecker 16 Wecker 1
12| Wecker 32 Wecker 17
13| Wecker 48 Wecker 33

Nachder Ubertragung von ¥¢kerbits setzt das OP das Riickmeldebit 7 im
Wort 2 des Datenblocks 1 und laR3t es solange gesetzt, bis das Steuerbit 7 im
Datenblock 0 gesetzt wird. Erst dann kénnen die Weckerbits vom OP neu
Ubertragen werden.

Empfohlener Ablauf
1. OP setzt Ruickmeldebit 7 (nach der Ubertragung ceakétbits),

Anwender wertet \&ckerbits aus,
Anwender setzt entsprechendes Steuerbit 7,
OP léscht Riickmeldebit 7,

o M DN

Anwender l6scht Steuerbit 7.
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Anlauf des TD/OP DW 2, Steuerund Rickmeldebit O:
Durch das Steuerbit O ima&kt Nr. 2 des Datenblocks 0 kann einederan-
lauf des TD/OP ausgeldst werden.

Empfohlener Ablauf

1. Anwender setzt Steuerbit O (Anlauf durchfuihren),
2. TD/OP léscht Riickmeldebit O,

3. Anwender léscht Steuerbit O,

4. TD/OP fuhrt Wederanlauf durch,

5. TD/OP setzt Ruckmeldebit O (Anlauf durchgefihrt).

Das TD/OP wertet sowohl die steigende wie auch die fallende Flanke des
Steuerbits 0 aus.

Lebensbit- DW 2, Steuerbit 2 und 3 und Rickmeldebit 2:

Uberwachung Um sicherzustellen, daf? eine eventuelle Unterbrechungedbmdung zur
Steuerung sofort erkannt wird, kann eine Lebensbitiberwachung durchge
fuhrt werden.

Hinweis

Wenn die Lebensbituberwachung ausgeschaltet wird, kann eib&V
dungsstérung am TD/OP nicht in jedem Fall erkannt werden. Ein automati
scher Wiederanlauf der Kommunikation nach Beseitigung der Stérung ist
dann nicht moglich.

Empfohlener Ablauf

1. Anwender setzt Steuerbit 3 (Lebensbitiiberwachung durchfihren),
2. TD/OP invertiert in jedem Zyklus Ruckmeldebit 2,

3. Anwender muf3 in jedem Zyklus derewdes Riickmeldebits 2 in das
Steuerbit 2 kopieren

oder
1. Anwender l8scht Steuerbit 3 (Keine Lebensbitiberwachung).

Die Lebensbitiiberwachung sollte fir normale Anwendungen immer-einge
schaltet werden.
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Datensatztransfer/
indirekte Eingabe

18-14

DW 2, Steuerbit 8 und 9 und Rickmeldebit 9:

Bei Operator Panels OP5/15/20 kénnen Datensétze nur direkt tibertragen
werden. Die Gerate OP25/35 kdnnen Datensétze sowohl indirekt als auch
direkt Ubertragen.

Die Datensatzubertragung wird durch die Steuerungsauftrage 69 und 70 an
gestolRen. Bei Geraten mit Zeilendisplay kann der Anstol3 auch durch-die Be
dienung von Sonderbildern am OP erfolgen.

Empfohlener Ablauf

1. Nach Ubertragung aller betfehen Datenbldcke eines Datensatzes setzt
das OP das Ruckmeldebit 9 (Datensatztransfer beendet),

2. Anwender setzt Steuerbit 8 (Datensatztransfer gesperrt),

3. Anwender wertet Datenfach/Rezeptnummernfach aus und kopiert Inhalt
aus dem Sendedatenblock in den Empfangsdatenblock,

4. Das Steuerungsprogramm muf3 die Datensatziibertragung anschlie3end
quittieren: das Steuerbit 9 wird gesetzt (Datensatztransfer angenommen),

5. OP l6scht Riickmeldebit 9,

6. Anwender loscht Steuerbit 9,

7. Anwender wertet Datensatzwerte aus,

8. Anwender l8scht Steuerbit 8 (Datensatztransfer wieder freigegeben).

Erst nach dem letzten Schritt kann das Operator Panel den nachsten Daten
satz ubertragen.

Das TD/OP pruft vor einem erneuten Datensatztransfer das Steuerbit 8. Ist
dieses Bit gesetzt, wird die Ubertragung mit einer Systemmeldung abgebro
chen.

Indirekte \ariablen der Gerate OP25/35 werden nach dem oben empfohlenen
Schema in das projektierte Datenfach Ubertragen.
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18.3 Treiber und Projektierungsbeispiele

Datentrager-
bezeichnung

Treiber unter
ProTool
installieren

Treiber unter
COM TEXT
installieren

Fur ProDol und COM TEXT gibt es je eine Diskette, dieiber und Projek
tierungsbeispiele enthalt:

ProTool: Drivers,
COM TEXT: Optionale Kopplungen

Hinweis

ErstellenSie eine Kopie der Originaldiskette.
ArbeitenSie nur mit dieser Sicherungsdiskette.

VerwahrenSie die Originaldiskette an einem sicheren Ort.

Die Installation erfolgt unter Wdows.
Rufen Sie in der Programmgrup@®ROS PoTooldas Programm
ProTool Setupauf.

Markieren Sie die Optio@ptionale Steuerung®iberund schalten Sie
alle weiteren Markierungen aus.

Gehen Sie fur die weiteren Installationsschritte nach den am Bildschirm
angezeigten Setup-Anweisungen.vor

Legen Sie die Arbeitsdisket@ptionale Kopplungem das
Diskettenlaufwerk ein.

Wechseln Sie zum jeweiligen Laufweak oderb:

Geben Siénstall ein und driicken Sie die Eingabetaste. Das Installations
programm fordert Sie nun zur Auswabhl der Installationssprache auf:
—Deutsch,

—English,

—Francais,

— Italiano.

Der weitere Ablauf der Installation ist dialoggefuhrt.
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18.4 Projektierung

Fur die Ankopplung an weitere Steuerungen sind in der Projektierung unteroPumitl COMTEXT
folgende Angaben erforderlich:

Steuerung wahlen ProTool: MenUpunkiZielsystem- Steuerung
COM TEXT : MaskeANLAGE: KOPPLUNG AN

Schnittstellen- ProTool:
parameter MenupunktZielsystem- Steuerung- Bearbeiten- Parameter
einstellen COM TEXT -

MaskePROJEKTIEREN — GRUNDEINSTELLUNGEN — TDOP-KOPPLUNG
und Datenblock-Zuordnung mit F1.

Diese Parameter miissen mit denen der Steuerung Ubereinstimmen. Die Para
meter sind nachfolgend erlautert.

e Datenblockadresser(nur bei Steuerungen der Klasse 2):
Die Datenblockadressen geben die Startadressen der Datenbldcke im
Speicher der Steuerung an.

e Prioritat :
Furjedes Datenblock-Paar (auRRer fur Datenblocke 0 und 1) ist die
Prioritat des Datenblockaustausches vorzugeben. Normalerweise ist hier
nur die Prioritat O sinnvoll.

¢ Pause(als Melfaches von 100 ms):
Nach der Ubertragung eines Datenblockpaares wartet das TD/OR die an
gegebene Zeit, bevor das nachste Paar Ubertragen wird. Damit kann die
Kommunikation kiinstlich verzoégert und die Belastung der Schnittstelle in
der Steuerung verringert werden.

Die Aktualisierungsgeschwindigkeit nimmt dabei jedoch ab.

e Schnittstelle
GebenSie hier an, an welche Schnittstelle des TD/OP-Geréates die Steue
rung angeschlossen ist.

e Baudrate:
Mit der Baudrate legen Sie die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir den Da
tenaustausch zwischen TD/OP und Steuerung fest.

e Typ:
Hier geben Sie den Schnittstellentyp (TTY ode24) an.

e Datenbits, Paritat, Stoppbits:
Mit diesen Parametern definieren Sie die Anzahl der Datenbits (7 oder 8)

und der Stoppbits (1 oder 2) und legen die Paritat (gerade, ungerade oder
keine) fest.

e CPU-Typ:
An dieser Stelle tragen Sie die CPU der Steuerung ein.
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Bereichszeiger
und Variablen

e Zeichenverzugszeit
Die Zeichenverzugszeit ist der erlaubte Zeitraum zwischen zwei empfan
genen Zeichen. i diese Zeit Uberschritten, erscheint am TD/OP eine
Fehlermeldung.
Fir das ProtokolFrei Seriellist eine Zeichenverzugszeit von 120 ms-vor
eingestellt. Diese sollte nicht geandert werden. Fir andere Protokolle
kann der Ert nicht geandert werden.

e Speicherorganisation
Fur das ProtokolFrei Seriell legen Sie hier fest, ob zuerst das High Byte
oder das Low Byte Ubertragen wird. Fur andere Protokolle kann eier W
nicht gedndert werden.

Bereichszeiger

Legen Sie nur die Bereichszeiger fest, die Sie fur die verschiedenen-Anwen
derdatenbereiche lhrer Projektierung brauchen (s. Kapitel 24).

e ProTool:
MenupunkiZielsystem- Bereichszeiger

e COM TEXT:
MaskePROJEKTIEREN — GRUNDEINSTELLUNGEN — BEREICHSZEI
GERLISTEN

Variablen
e ProTool: DialogboxVariable,

e COM TEXT : MaskePROJEKTIEREN — DEFINITIONEN —
PROZESSVERBINDUNGEN

Fir AnwendeiDatenbereiche undaviablen wird die Lage in einem der
Datenblocke angegeben. Dabei ist folgendes zu beachten:

e Bereiche und &riablen, die aus der Steuerung gelesen werden (Istwerte),
mussen in einem Empfangsdatenblock (gerade Nummern) liegen.

e Bereiche und &riablen, die zur Steuerung Ubertragen werden (Sollwerte),
missen in einem Sendedatenblock (ungerade Nummern) liegen.
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Anwenderversion

Beim Anlauf des TD/OP kann eine Uberpriifung der Anwenderversion durch
geflhrt werden, um sicherzustellen, daf? beim Einsatz mehrerer Gerate jedes
an die richtige Steuerung angeschlossen ist.

Dazu wird ein in der Steuerung hinterlegteg\mit dem projektierten @t
vemglichen. Eine fehlende Ubereinstimmung fiihrt zur Anzeige einer entspre
chenden Systemmeldung am TD/OP und zu einem Neuanlauf des Gerétes.

Um diese Funktion nutzen zu kénnen, sind bei der Projektierung des TD/OP
folgende Vérte vorzugeben:

e Wert der in der Steuerung hinterlegtegraion (1...255). Beidfgabe von
0 entfallt diese Prufung:

— ProTool: Zielsystem- Parameter— Sonstige
— COM TEXT : Allgemeine Parameter

e Datentyp und -adresse des in der Steuerung hinterlegtete 3
— ProTool: Zielsystem- Bereichszeiger- Anwenderversion
— COM TEXT : Bereichszeigerlisten

18.4.1 Soll-/Istwerte (bidirektionale Ubertragung)

Feldtypen und
Datenbereiche

Beispiel

18-18

Bei den folgenden Feldtypen und Datenbereichen erfolgt eine Datentibertra
gung sowohl vom TD/OP zur Steuerung als auch von der Steuerung zum TD/
OP:

e Soll-/Istwerte,
e Rezeptur-Sollwerte,
¢ Rezeptnummernfach/Datenfach.

Die zugehdrigen Variablen bzBereichszeiger missen bei der Projektierung
in Sendedatenbldcke gelegt werden. Im zugehérigen Empfangsdatenblock
wird dann der gleiche Datenbereich fur diesesrirneut belegt.

Bereichszeiger fur Rezeptnummernfach:

DB 3, DW 10, Lange: 1 0/t
im zugehdrigen Empfangs-Datenblock (DB 2) wird ebenfalls dag Mf. 10
fur das Rezeptnummernfach belegt.
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18.4.2 Projektierungshinweise

Pollzeit

Prioritat

Optimierung
der Performance

Einschrankungen

Die in der Projektierung angegebenen Pollzeiten legen fest, wie oft ein
Datenbereich (z. B. Meldebereich) ausgewertet wird bdw oft die
Anzeige eines \&ftes (z.B. Istwert in Bildern) aktualisiert wird.

Ist fur die entsprechenden Datenbldcke die Prioritat O projektiert (Standard),
wird der Datenbereich auf Anforderung aus der Steuerung gelesen (siehe Ka
pitel 18.2.2).

Zusatzlich zur Pollzeit eineraviablen kann fur jeden Datenblock noch eine
Prioritat angegeben werden. Dadurch wird das entsprechende Datenblockpaar
unabhé&ngig von seiner tatsachlich bendtigten Aktualisierungszeit-ausge
tauscht.

Vorteil :
Die Variablen eines Bildes konnen z. B. schon vor dem Aktivieren eines Bil
des aktualisiert werden.

Nachteil:

Unnoétige Belastung der Datenubertragung.

Normalerweise sollte deshalb immer die Prioritéat O eingestellt werden. Die
Aktualisierungsrate der Daten wird dann allein durch die Pollzeit bestimmt.

Um die Belastung der Schnittstelle mdglichst gering zu halten, sollten Sie
folgende Hinweise beachten:

e Datenbereiche, die standig ausgewertet werden (z. B. Meldebereiche,
LED-Abbild), sollten méglichst im Datenblock 0O liegen oder gemeinsam
in einem anderen Datenblock zyklisch Ubertragen werden. Die gewéhlte
Prioritat sollte dann in etwa der bendétigten Pollzeit entsprechen (abhéangig
von der Gesamtzahl der Ubertragenen Daten und von den Schnittstellen
parametern, insbesondere der Baudrate).

e Variable, die abhangig vom Betriebszustand aktualisiert werden (z. B.
Istwerte in Bildern), sollten nicht zyklisch tbertragen werden. Die Ist
werte eines Bildes sollten mdglichst in einem Datenblock liegen und alle
mit der gleichen Pollzeit projektiert werden. Falls aus prozefRtechnischen
Grunden unterschiedliche Pollzeiten nétig sind, so sollten die schneller zu
aktualisierenden fte weiter "vorne” (bei niedrigerenainummern) im
Datenblock liegen.

* Einzelne Bereiche der Datenblocke kénnen mehrfach benutzt werden. So
koénnen z. B. die Istwerte von unterschiedlichen Bildern auf gleiche Da
tenblockworte zugreifen (Uber unterschiedliclaigblen). Das Steue
rungsprogramm muf3 dann anhand des Bildnummernbereiches die Zuord
nung zu den richtigen Speicherbereicherferef

Die PG-FunktionenStatus VAR undSteuern VAR ) sind bei der An
kopplung an weitere Steuerungen nicht maglich.
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Freie serielle Kopplung 1 9

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und Steue
rungen mit der Kopplung Uber die freie serielle Schnittstelle.
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Anschluy

Standardkabel

Mit der Ankopplung "Frei seriell” kann das TD/OP an beliebige Steuerungen
oder Rechner angeschlossen werden, die Uiber eine frei programmierbare
serielle Schnittstelle verfiigen, z. B. PC-8der SIMATIC S5-CPU mit
"offenem Teiber”.

Hinweis

Der Ubertragungsablauf fur diese Ankopplung ist in den vgdianden
Kapiteln jeweils unter Steuerungen der Klasse 1 beschrieben.

Fur den Anschlu3 des TD/OP an den PCsfehen folgende Standardkabel
zur \erfugung:

an PC-AT
von V.24, 9polig V.24, 25polig
TD/OP
V.24, 15polig 6XV1 440-2K... 6XV1 440-2L...

... = Langenschlussel

19.1 Projektierung und Handhabung der Datenblocke

Handhabung der
Datenblocke

Projektierung der
Datenbltcke

Schnittstellen-
parameter

Protokoll

19-2

Der Anwender muf3 in der Steuerung geeignete Routinen zur Bedienung der
seriellen Schnittstelle programmieren.

Die Lange eines Datenblocks ist nicht direkt projektiersandern richtet
sich jeweils nach der hdchsten verwendetemtsdresse.

Die Pause darf maximal 2 Sekunden betragen.

Es werden nur die unter 18.2 beschriebenen Datenbldcke ausgetauscht. Das
Ende eines TD/OP-Sendeblocks kann die Steuerung entweder durch die Gber
tragene Lange oder Uber die einstellbare Zeichenverzugszeit am Ende der
Datenblockibertragung erkennenere Protokollsicherungsmechanismen
sind nicht vorhanden.
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19.2 Projektierungsbeispiel

Auf der mitgelieferten Diskette ist ein Beispiel fur die Ankopplung an einenPé@athalten.

\oraussetzungen e AT-kompatiblerRechner
¢ MS-DOS ab Version 5.0,
e 640 KByte Hauptspeicher
e ca. 200 KByte freier Speicher auf der Festplatte.

Projektierung 1. Starten Sie Prajol bzw COM TEXT.

Ubertragen 2. Wahlen Sie die zu Ihrem Gerét passende Beispieldatei aus (sie¢léeT

19-1 bzw Tabelle 19-2). Die Prajol-Beispieldateien und das Programm-
beispiel sind im VerzeichnsSAMPLES\FREE_SERthalten.

3. Ubertragen Sie die Projektierungsdaten zum TD/OP

Tabelle 19-1  Verfugbare Beispieldateien fiir ProTool

Gerat Dateiname und -erweiterung
OP25 XFSR_25.PDB
OP35 XFSR_35.PDB

Tabelle 19-2  Verflugbare Beispieldateien fir COM TEXT

Gerat Dateinameb) und -erweiterung
TD10/220 XFSR220D.T10
TD10/240 XFSR240D.T10
TD20/240 XFSR240D.T20
OP5 XFSR420D.005
OP15/A XFSRAD.O15
OP15/B und /C (4x20) XFSR420D.015
OP15/B und /C (8x40) XFSR840D.015
OP20/220 XFSR220D.020
OP20/240 XFSR240D.020
OP397 (4x20) XFSR420D.E97
OP397 (8x40) XFSR840D.E97

1) Der letzte Buchstabe des Dateinamens gibt die Sprache der Beispieldatei an:
Deutsch Englisch,Franzdsischltalienisch

TD/OP VerbindenSie das TD/OP durch ein geeignetes Standardkabel mit dem
mit PC verbinden PC-AT.
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Beispiel starten
und bedienen

19-4

WechselrSie in das bei der Installation angegebeee®ichnis fur das Bei
spielprogramm (Pradol: \SAMPLES\FREE_SER¥w. COM TEXT:
PLC\PROGRAMM und starten Sie das Beispielprogramm durch Eingabe
von:

XFSR_PCD.BAT(deutsch) oder
XFSR_PCE.BAT(englisch).

Mdgliche Eingaben im Mendi

a Anwendungsbeispiel
Folgende Funktionen werden zyklisch ausgefuhrt;
e  Auslosereiner Betriebsmeldung
e Ausldseneiner Stormeldung (nicht bei TD10)
e Quittierendieser Stormeldung (nicht bei TD10)
*  Anzeigenvon Datum und Uhrzeit aus dem TD/OP am PC

Bei OP5/15/20 konnen Sie zusatzlich tber das Meni das Bild 1 anwah
len.

e Automatisches Senden und Empfangen vonelegrammen
Die Verzeichniss&@CKN_TELundREQU_TELenthalten Dateien, die
als Datenbldcke ausgetauscht werden kdnnen. Diese Dateien kénnen
Sie mit einem Editor andern und fir lhre eigenen Projektierungsversu
che verwenden.

i Initialisierung :
Das Programm und die verwendete Schnittstelle werden neu 4nitiali
siert.

Q Programm beenden
Das Programm wird beendet.

Erganzende Hinweise zum Beispielmrgramm:

Die Konfiguration der Schnittstelle ist in der Dax¢tSR_PC.CF&nthalten
und kann dort mit einemekt-Editor geéndert werden. StandardmafRiig ver
wendet das Beispielprogramm die Schnittstelle COM1 mit folgenden Para
metern:

e 9600Baud,

e 8 Datenbits,

e 1 Stopbit,

e geradeParitat.

Die Source-Codes des Beispiels sind mit Microsoft C (V7.00) erstellt und im
VerzeichnisXFSR_APRenthalten. Witere Hinweise finden Sie imeyzeich-
nisPC_Din der DateLIESMICH.TXT

Hinweis

Dieses Programm ist lediglich ein Beispiel fiir eine mdgliche Ankopplung.
Modifizieren Sie das Projektierungsbeispiel Ihren individuellen Erfordernis
sen entsprechend oder binden Sie bei Bedalé fles Quellcodes in Ihre
eigenen Applikationen ein.
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DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und den
Steuerungen SIMRC 500 und 505.
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Anschluy

Standardkabel

20-2

Durcheinen geeignetenrd@iber kann das TD/OP an Steuerungen der Systeme

SIMATIC 500 und 505 angeschlossen werden.

Hinweis

Der Ubertragungsablauf fiir diese Ankopplung ist in den vgehanden
Kapiteln jeweils unter Steuerungen der Klasse 2 beschrieben.

Fur den Anschlufd an die SIMAC 500/505 stehen folgende Standardkabel

zur \erfigung:
an SIMATIC 500/505

V.24 V.24 RS422 RS422
von 9polig 25polig 9polig, alt) | 9polig, ned
TD10, 20, 6XV1 6XV1 - -
OP5, 15, 20, 440-2K... 440-2L...
OP25, 35
V.24, 15polig
OP5-A2, - - 6XV1 6XV1
OP15-A1/B/C1, 440-2M... 440-1M...
OP25, 35
RS422, 9polig
TD10, 20, - - 6XV1 -
OP20 440-2N...
mit SSM, 25polig

SSM = Schnittstellenmodul
= Langenschlissel

1) far SIMATIC 500/505 (PLC 525, PLC 535, PLC 545 — 1101, PLC 565T)

2) far SIMATIC 505 (PLC 545 — 1102, PLC 555)
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20.1 Projektierung und Handhabung der Datenbltcke

Einrichten der Datenbléckekdnnen bei Steuerungen der Systeme SINLAG00 und 505 nur

Datenbltcke im V-Memory abgelegt werden. Bei der Programmierung der Steuerung muf3
das \Memory so eingerichtet werden, dal3 es alle vom Anwender benétigten
Datenblécke aufnehmen kann.

Der zulassige AdrelRbereich liegt zwischen V1 und¥& 575.

Handhabung Bei SIMATIC 500/505 Ubernimmt einr&iber im Betriebssystem der Steue
rung das Senden und Empfangen der Datenblécke. Der Anwender mul} ledig
lich dafiir sogen, daf3 die Datenblocke mit den richtigen Daten (einsehliel3
lich Datenblockkopf) beschrieben bzw. richtig ausgewertet werden.

Bit-Zuordnung In der SIMATIC 500/505 werden die Bits eines Datenwortes anders gezahit
als in dieser Dokumentation. Dadurciibt sich folgende Bit-Zuordnung:

Zahlweise in dieser Dokumentation:

16]15]14]13[12[11]10[ 9 [ 8| 7 [6]5 |4 |3 ] 2]1]

l in SIMATIC 500/505: i
|1]2[3]4a]5]6]7]8]9]10[11]12]13]14]15]16]

Integer- Im TD/OP werden Integevariablen stets vorzeichenbehaftetgiestellt; ihr

Wertebereich Wertebereich reicht von —32 768 bis 32 767. Bei STIMA500/505 hingegen
sind IntegeiVariablen vorzeichenlos; ihr Wertebereich reicht daher von 0 bis
65 535.

Ubertragungs- Die maximale Ubertragungsgeschwindigkeit betragt 9600 Baud.

geschwindigkeit

Optimierung der Die Performance kann erhéht werden, wenn die Steuerung®B0/800/505

Performance nicht mit variabler sondern mit fester Zykluszeit betrieben wird.

Je groRer die Diérenz zwischen eingestellter und tatsachlich benétigter
Zykluszeit ist, desto schneller erfolgt der Datenaustausch mit dem TD/OP
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20.2 Projektierungsbeispiel

Auf der mitgelieferten Diskette ist ein Beispiel fur die Ankopplung an SINA00/505 enthalten.

Voraussetzungen e SIMATIC 500/505,
e ProgrammpakelISOFTfur die Steuerung,
e geeignetes &bindungskabel vom PC zur Steuerung.
Projektierung 1. Starten Sie Pradol bzw COM TEXT.
zum TD/OP . L . - .
N 2. Wabhlen Sie die zu Ihrem Gerét passende Beispieldatei aus (sleéléeT
Ubertragen

20-1 bzw Tabelle 20-2). Die Prajol-Beispieldateien und das Pro-
grammbeispiel sind ima&fzeichnisSAMPLES\TI_505.12@nthalten.

3. Ubertragen Sie die Projektierungsdaten zum TD/OP

Tabelle 20-1 Verflugbare Beispieldateien fur ProTool

Gerat Dateiname und -erweiterung
OP25 XTI5_25.PDB
OP35 XTI15_35.PDB

Tabelle 20-2  Verfugbare Beispieldateien fur COM TEXT

Gerat Dateinameb) und -erweiterung
TD10/220 XT15220D.T10
TD10/240 XT15240D.T10
TD20/240 XTI5240D.T20
OP5 XT15420D.005
OP15/A XTI5AD.015
OP15/B und /C (4x20) XTI5420D.015
OP15/B und /C (8x40) XTI5840D.015
OP20/220 XT15220D.020
OP20/240 XT15240D.020
OP397 (4x20) XT15420D.E97
OP397 (8x40) XTI5840D.E97

1) Der letzte Buchstabe des Dateinamens gibt die Sprache der Beispieldatei an:
Deutsch Englisch,Franzdsischitalienisch
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Projekt zur
Steuerung
Ubertragen

Programm starten

TD/OP mit
CPU verbinden

VerbindenSie lhren PC mit der Steuerung, starten Sie das Programmpaket
TISOFTund Ubertragen Sie das Projektl5 aus dem bei der Installation
angelegten ®tzeichnis zur Steuerung. Gehen Sie dazu nach den Angaben in
den entsprechenden Handbuchern vor

Hinweis

Ubertragen Sie nur da\ADDERProgramm.

Bringen Sie Ihre Steuerung in dBIUN-Zustand.

Verbinden Sie das TD/OP durch ein geeignetes Standardkabel mit der CPU
Ilhrer Steuerung. Folgende Funktionen werden zyklisch ausgefihrt:

e Ausldsen einer Betriebsmeldung,
e Auslésen einer Stérmeldung (nicht bei TD10),

¢ Quittieren dieser Stérmeldung (nicht bei TD10).

Bei OP5, OP15 und OP20 kdnnen Sie zusétzlich per Meni das Bild 1-anwéh
len.

Hinweis

Dieses Programm ist lediglich ein Beispiel fiir eine mdgliche Ankopplung.
Modifizieren Sie das Projektierungsbeispiel Ihren individuellen Erfordernis
sen entsprechend oder binden Sie bei Bedald fles Programms in lhre
eigenen Applikationen ein.

Die Beispieldateien sind flur eine Ankopplung Uber dVSchnittstelle
projektiert. FUr die Ankopplung Gber RS422 ist der ParanSatienittstel-
lentypin ProTool bzw COM TEXT entsprechend zu &ndern und eine
RS422-\érbindung herzustellen.
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Mitsubishi FX 2 1

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und Steue
rungen der Systeme Mitsubishi FX0 und FX-Serie.
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Anschluf Durcheinen geeignetenrd@iber kann das TD/OP an Steuerungen der Systeme
Mitsubishi FX0 und FX-Serie angeschlossen werden.
Standardkabel Fur den Anschluf? an die Mitsubishi FX stehen folgende Standardkabel zur
Verfugung:
an MITSUBISHI (RS422)
FX0 FX Serie
YR Mini DIN 8polig Sub-D 25polig
TD10, TD20, Adapter Adapter
OP5, OP15, OP20 6XV1 440-2UE32 6XV1 440-2UE32
V.24, 15polig Mitsubishi SC-0% Mitsubishi SC—-08)
OP5-A2, 6XV1 440-2P... 6XV1 440-2R...
OP15-A1/B/C1,
OP25, OP35
RS422, 9polig
TD10, TD20, OP20 6XV1 440-2Q... 6XV1 440-2S...
mit SSM, 25polig

SSM = Schnittstellenmodul
= Langenschlussel

1) Da die Mitsubishi.Steuerungen standardmafiig tiber RS422 kommunizieren, ist fir
den TD/OP-Anschluf? Giber V.24 das Mitsubishi-Programmierkabel SC-07 bzw.
SC-08 mit integrierter Anpassung RS422/V.24 erforderlich.
Achtung: Eingeschrénkte Kabellange von ca. 3 m.

21.1 Projektierung und Handhabung der Datenbltcke

Einrichten der
Datenblocke

Bei der Programmierung der Steuerung miissen die Datenregister so aufge
teilt werden, dal3 diese alle vom Anwender bendtigten Datenblécke aufneh
men kdnnen.

Die Datenworte 0 und 1 jedes Datenblocks miissen zwar vorhanden sein,
werden jedoch nicht zwischen dem TD/OP und der Steuerung ausgetauscht.
Diese Datenworte kénnen deshalb vom Anwender fur andere Zwecke genutzt
werden.

Der zulassige AdreRRbereich liegt bei
e FXO0: zwischen DO und D31,
e [X-Serie: zwischen DO und D31

Handhabung Bei Mitsubishi FX tibernimmt einr€iber im Betriebssystem der Steuerung
das Senden und Empfangen der Datenblécke. Der Anwender mul’ lediglich
daflr sogen, dal? die Datenblécke mit den richtigen Daten beschrieben bzw

richtig ausgewertet werden.
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Mitsubishi FX

21.2 Projektierungsbeispiel

Auf der mitgelieferten Diskette ist ein Beispiel fur die Ankopplung an Mitsubishi FX enthalten.

Das Beispiel kann fiir FX0 und fir die FX-Serie verwendet werden.

Voraussetzungen

Projektierung
zum TD/OP
Ubertragen

e  MitsubishiFX0 oder FX-Serie,

e ProgrammpakeVlEDOCfur die Steuerung,

e geeignetes &bindungskabel vom PC zur Steuerung.

1. Starten Sie Praol bzw COM TEXT.

2. Wahlen Sie die zu Ihrem Gerét passende Beispieldatei aus (siehe Tabelle
21-1 bzw Tabelle 21-2). Die Pradol-Beispieldateien und das Programm-

beispiel sind im Verzeichn\SSAMPLES\MITSU_FX.12@nthalten.
3. Ubertragen Sie die Projektierungsdaten zum TD/OP

Tabelle 21-1  Verfugbare Beispieldateien fur ProTool

Geréat Dateiname und projektierter
-erweiterung Schnittstellentyp

OP25 XFXS_25.PDB V.24

OP35 XFXS_35.PDB V.24

Tabelle 21-2  Verflighare Beispieldateien fir COM TEXT

OP20/220
OP20/240
OP397 (4x20)

OP397 (8x40)

XFXS220D.020
XFXS240D.020
XFXS420D.E97
XFXS840D.E97

Gerat DateinameY) und projektierter
-erweiterung Schnittstellentyp
TD10/220 XFXS220D.T10 RS422 (Modul)
TD10/240 XFXS240D.T10 RS422 (Modul)
TD20/240 XFXS240D.T20 RS422 (Modul)
OP5 XFXS420D.005 V.24
OP15/A XFXSAD.O15 V.24
OP15/B und /C2 (4x20) XFXS420D.015 V.24
OP15/B und /C2 (8x40) XFXS840D.015 V.24
OP15/B und /C1 (4x20) XFXSC12D.015 RS422
OP15/B und /C1 (8x40) XFXSC14D.015 RS422

RS422 (Modul)
RS422 (Modul)
V.24
RS422

1) Der letzte Buchstabe des Dateinamens gibt die Sprache der Beispieldatei an:
Deutsch Englisch,Franzdsischltalienisch
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Mitsubishi FX

Projekt zur
Steuerung
Ubertragen

Programm starten

TD/OP mit
CPU verbinden

21-4

VerbindenSie lhren PC mit der Steuerung, starten Sie das Programmpaket
MEDOCund Ubertragen Sie das ProjEXSaus dem bei der Installation
angelegten ®tzeichnis zur Steuerung. Gehen Sie dazu nach den Angaben in
den entsprechenden Handbuchern vor

Bringen Sie Ihre Steuerung in dBIUN-Zustand.

Verbinden Sie das TD/OP durch ein geeignetes Standardkabel mit der CPU
Ihrer Steuerung. Folgende Funktionen werden zyklisch ausgefuhrt:

¢ Ausldsen einer Betriebsmeldung,
e Auslésen einer Stérmeldung (nicht bei TD10),

e Quittieren dieser Stormeldung (nicht bei TD10).

Bei OP5, OP15 und OP20 koénnen Sie zuséatzlich per Menu das Bild 1-anwéh
len.

Hinweis

Dieses Programm ist lediglich ein Beispiel fur eine mdgliche Ankopplung.
Modifizieren Sie das Projektierungsbeispiel Ihren individuellen Erfordernis
sen entsprechend oder binden Sie bei Bedzlé fles Programms in lhre
eigenen Applikationen ein.

Die Projektierungsbeispiele sind jeweils fur den in dabellen 21-1 und
21-2 angegebenen Schnittstellentyp projektiert.

Fir die Ankopplung der Operator Panels OP5, OP15A, OP25 und OP35 uber
RS422 bzwder Gerate TD10, TD20 und OP20 uber die integrie24-V
Schnittstelle ist der Parametéchnittstellentyjin ProTool bzw in COM

TEXT entsprechend abzuéndern und eir#Vbzw RS422-¥rbindung
herzustellen.
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Allen-Bradley 2 2

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und Steue
rungen der Systeme Allen-Bradley SLC 500 und PLC-5.
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Allen-Bradley

Anschluf Durcheinen geeignetenrd@iber kann das TD/OP an Steuerungen der Systeme
Allen-Bradley SLC 500 und PLC-5 angeschlossen werden. Derzeit ist nur die
direkte Ankopplung an CPU mit integrierter V.24- bxi24/RS422-Schnitt-
stelle moglich.

Standardkabel Fur den Anschlu3 an Allen-Bradley stehen folgende Standardkabeddfir V
gung:

an ALLEN-BRADLEY

SLC500 PLC-5 PLC-5

o V.24, 9polig V.24, 25polig RS422, 25polig

TD10, TD20, 6XV1 440-2K... 6XV1 440-2L... -
OP5, 15, 20,
OP25, 35

V.24, 15polig

OP5-A2, - - 6XV1 440-2V...
OP15-A1/B/C1,
OP25, 35
RS422, 9polig
TD10, TD20, - - 6XV1 440-2W...

OP20
mit SSM, 25pol.

SSM = Schnittstellenmodul
= Langenschlissel

Die Firma Allen-Bradley bietet einei®zahl von Kommunikationsadaptern

zur Integration von "\24-Teilnehmern” fur die Netzwerke DH-485, DH und
DH+ an. Diese Ankopplungen sind von der Siemens AG nicht systemgetestet
und daher nicht freigegeben.
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Allen-Bradley

22.1 Projektierung und Handhabung der Datenbltcke

Einrichten der
Datenblocke

Handhabung

Datenbléckekdnnen nur im Datenfile eingerichtet werden. Bei der Program
mierung der Steuerung muf3 das Datenfile so eingerichtet werden, daf dieses
alle vom Anwender bendétigten Datenblécke aufnehmen kann.

Fir die Steuerung Allen-Bradley gelten die nachfolgend aufgefihréste W
fur die Quelladresse (SRC) und die Zieladresse (DST) der Datenbldcke:

Steuerung| SLC500 PLC-5
Quelladresse 9 0 bis 254
Zieladresse 0 bis 255 0 bis 999

Bei Allen-Bradley Gbernimmt einr€iber im Betriebssystem der Steuerung

das Senden und Empfangen der Datenblécke. Der Anwender mul3 lediglich
daflr sogen, dal die Datenblécke mit den richtigen Daten beschrieben bzw
richtig ausgewertet werden.
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Allen-Bradley

22.2 Projektierungsbeispiel

Auf der mitgelieferten Diskette ist ein Beispiel fur die Ankopplung an Allen-Bradley enthalten.

Voraussetzungen

Projektierung
zum TD/OP
Ubertragen

22-4

¢ Allen-BradleySLC 500 oder PLC-5,

APS- bzw 6200-Programmiersoftware flr die Steuerung,

geeignetes &bindungskabel vom PC zur Steuerung.

1. Starten Sie Pradol bzw COM TEXT.

2. Wabhlen Sie die zu Ihrem Gerat passende Beispieldatei aus (sie¢léeT
22-1 bzw Tabelle 22-2). Die Prajol-Beispieldateien und das
Programmbeispiel sind imevzeichnisSAMPLES\ALBR_DF1.120\
enthalten.

3. Ubertragen Sie die Projektierungsdaten zum TD/OP

Tabelle 22-1  Verfugbare Beispieldateien fiir ProTool

Gerat Dateiname und -erweiterung
OP25 XDF1 25.PDB
OP35 XDF1_35.PDB

Tabelle 22-2  Verflighare Beispieldateien fir COM TEXT

Gerat Dateinameb) und -erweiterung
TD10/220 XDF1220D.T10
TD10/240 XDF1240D.T10
TD20/240 XDF1240D.T20

OP5 XDF1420D.005
OP15/A XDF1AD.O15
OP15/B und /C (4x20) XDF1420D.015
OP15/B und /C (8x40) XDF1840D.015
OP20/220 XDF1220D.020
OP20/240 XDF1240D.020
OP397 (4x20) XDF1420D.E97
OP397 (8x40) XDF1840D.E97

1) Der letzte Buchstabe des Dateinamens gibt die Sprache der Beispieldatei an:
Deutsch Englisch,Franzdsischltalienisch
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Allen-Bradley

Projekt zur VerbindenSie lhren PC mit der Steuerung, starten Sie die Programmiersoft
Steuerung ware und Ubertragen Sie das Propéki=1 aus dem bei der Installation ange
Ubertragen gebenen ¥rzeichnis zur Steuerung. Gehen Sie dazu nach den Angaben in

den entsprechenden Handbuchern vor

Hinweis fiir PLC-5-Anwender

Bei der \érbindung Uber die.24-Schnittstelle kann sich am Ende der-Pro
grammubertragungsphase u. U. die Programmiersoftware "aufhangen”. Dies
wird durch die neue Kanal-Konfiguration der PLC-5 verursacht, stellt jedoch
keine Einschrankung daBie kénnen anschlie3end dierbindung zum TD/
OP-Geréat herstellen und die PLC-5 starten.

Programm starten Bringen Sie Ihre Steuerung in dBIUN-Zustand.
TD/OP mit Verbinden Sie das TD/OP durch ein geeignetes Standardkabel mit der CPU
CPU verbinden Ilhrer Steuerung. Folgende Funktionen werden zyklisch ausgefihrt:

e Auslésen einer Betriebsmeldung,
e Auslésen einer Stérmeldung (nicht bei TD10),

¢ Quittieren dieser Stérmeldung (nicht bei TD10).

Bei OP5, OP15 und OP20 kdnnen Sie zusétzlich per Menu das Bild 1-anwéh
len.

Hinweis

Dieses Programm ist lediglich ein Beispiel fur eine mdgliche Ankopplung.
Modifizieren Sie das Projektierungsbeispiel Ihren individuellen Erfordernis
sen entsprechend oder binden Sie bei Bedslé @les Programms in lhre
eigenen Applikationen ein.

Ankopplung an PLC-5

Die Beispieldateien sind flir eine Ankopplung an PLC-5 Uber die
V.24-Schnittstelle projektiert. Fur die Ankopplung Uber RS422 ist ind&loT
bzw COM TEXT fur die Schnittstelle delyp in RS422abzuéndern und
eine RS422-Verbindung herzustellen.

Ankopplung an SLC 500

Fur die Ankopplung an SLC 500 uber di24+Schnittstelle missen Sie in
ProTool bzw in COM TEXT als AG-/CPU-Jp die Steuerun§LC 500ein
stellen.
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Telemecanique TSX Adjust 2 3

DiesesKapitel beschreibt die Kommunikation zwischen TD/OP und den
Steuerungend@lemecanique TSX mit dem Adjust-Protokoll fur die PG-
Schnittstelle.
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Telemecanique TSX Adjust

Anschluy

Standardkabel

23-2

Durcheinen geeignetenrd@iber kann das TD/OP an Steuerungen der Systeme
Telemecanique TSX angeschlossen werden.

Hinweis

Der Ubertragungsablauf fiir diese Ankopplung ist in den vgehanden
Kapiteln jeweils unter Steuerungen der Klasse 2 beschrieben.

Fur den Anschlu3 an dieelemecanique TSX stehen folgende Standardkabel
zur \erfigung:

an Telemecanique Adjust
Kompaktsteuerungen TSX 1 Modulare Steuerung TSX 7
TR 15 polig, RS 485 9 polig, TTY
OP5-A2, 6XV1 440 1E...
OP15-A1/CH),
9polig, RS 485
OP 5, OP15 6XV1 440 1F...
15polig, TTY

= Langenschlissel
1) RS485 nur moéglich, wenn OP15 Uber den 9poligen Anschluf3 IF2B verfligt
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Telemecanique TSX Adjust

23.1 Projektierung und Handhabung der Datenbltcke

Einrichten der Datenbléckenerden bei Steuerungen der SysterleMecanique TSX im

Datenbltcke Speicher flvariable interne \Wrte abgelegt. Bei der Programmierung der
Steuerung muf3 der Speicher fiariable interne Wrte so eingerichtet wer
den, daf3 er alle vom Anwender bendtigten Datenblocke aufnehmen kann.

Der zulassige AdreRRbereich liegt bei
e TSX 17 zwischen WO und W1023,
e TSX7 je nach Konfiguration zwischen WO und maximal W360447.

Handhabung Bei Telemecanique TSX Ubernimmt eirgiber im Betriebssystem der Steue
rung das Senden und Empfangen der Datenblécke. Der Anwender mul3 ledig
lich daftir sogen, dal3 die Datenbldcke mit den richtigen Daten (einsehliel3
lich Datenblockkopf) beschrieben bzw. richtig ausgewertet werden.

Integer- Im TD/OP und in der @lemecanique TSX werden Integéariablen stets

Wertebereich vorzeichenbehaftet dgestellt. Der \Ertebereich reicht von -32 768 bis
+32 767.

Ubertragungs- Die Ubertragungsgeschwindigkeit betragt 9600 Baud.

geschwindigkeit
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Telemecanique TSX Adjust

23.2 Projektierungsbeispiel

Auf der mitgelieferten Diskette ist ein Beispiel fur die Ankopplungeerecanique TSX enthalten.

Voraussetzungen

Projektierung
zum TD/OP
Ubertragen

Projekt zur
Steuerung
Ubertragen

Programm starten

TD/OP mit
CPU verbinden

23-4

* Telemecaniqu@SX
e Programmpaket fur die Steuerung,

e geeignetes &bindungskabel vom PC zur Steuerung.

1. Starten Sie Pradol.

2. Wahlen Sie die zu Ihrem Geréat passende Beispieldatei aus (sie¢léeT
23-1). Die Pro®ol-Beispieldateien und die Programmbeispiele sind im
VerzeichnissSAMPLESITM_ADJ.120\ enthalten.

3. Ubertragen Sie die Projektierungsdaten zum TD/OP

Tabelle 23-1  Verfugbare Beispieldateien fiir ProTool

Steuerung Gerat Schnittstelle | Dateiname und -erweiterung
TSX 17 OP5 RS485 17ADJ05.PDB

OP15/A RS485 17ADJ15A.PDB

OP15/C RS485 17ADJ15C.PDB
TSX7 OP5 TTY 47ADJO05.PDB

OP15/A TTY 47ADJ15A.PDB

OP15/C TTY 47ADJ15C.PDB

1. VerbindenSie Ihren PC mit der Steuerung.
2. Starten Sie das entsprechende Programmpaket.

3. Ubertragen Sie das Projek6X1720.BINbzw. TSX47-20.BINws dem bei
der Installation angelegten Verzeichnis zur Steuerung. Gehen Sie dazu
nach den Angaben in den entsprechenden Handblchern vor

Bringen Sie lhre Steuerung in dBUN-Zustand.

Verbinden Sie das TD/OP durch ein geeignetes Standardkabel mit der CPU
Ilhrer Steuerung. Folgende Funktionen werden zyklisch ausgefihrt:

e Auslésen einer Betriebsmeldung
e Auslésen einer Stormeldung
e Quittieren dieser Stdrmeldung

Betétigen Sie diedsteENTER, wird von der Meldeebene in die Bildebene
verzweigt und das Bild 1 aufgerufen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99



Telemecanique TSX Adjust

Hinweis

DiesesProgramm ist lediglich ein Beispiel fur eine mdgliche Ankopplung.
Modifizieren Sie das Projektierungsbeispiel Ihren individuellen Erfordernis
sen entsprechend oder binden Sie bei Bedslé @les Programms in lhre
eigenen Applikationen ein.
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Anwenderdatenbereiche fir Blocktreiber 24

Anwenderdatenbereiclttenen dem Datenaustausch zwischen Steuerung und
TD/OP.

Die Datenbereiche werden wahrend der Kommunikation wechselseitig vom
TD/OP und dem Steuerungsprogramm geschrieben und gelesen. Durch Aus
wertung der dort abgelegten Daten I6sen Steuerung und TD/OP gegenseitig
fest definierte Aktionen aus.

In diesem Kapitel werden Funktion, Aufbau und Besonderheiten der unter
schiedlichen Anwenderdatenbereiche beschrieben.
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Anwenderdatenbereiche fiir Blocktreiber

24.1 Ubersicht

Definition Die Anwenderdatenbereiche kénnen in einem beliebigen Speicherbereich in
der Steuerung liegen. Hierzu gehoren z. B. Meldungen, Rezepturen und Kur
ven.

Funktionsumfang Welche Anwenderdatenbereiche mdglich sind, ist abhdngig vom eingesetzten

TD/OP und dem Projektierungswerkzeug. Dabdlle 24-1 gibt einen Uber
blick tber den Funktionsumfang der einzelnen TD/OP

Tabelle 24-1  Verwendbare Anwenderdatenbereiche bei den verschiedenen TD/OP

Anwenderdatenbereich TD10 | TD20 OP5 OP15 | OP25
OP20 | OP35
Betriebsmeldungen X X X X X
Stérmeldungen - X X X X
Steuerungsauftrage X X X X X
Rezepturen - - X X X
Systemtastatur-Abbild - X X X X
Funktionstastatur-Abbild - - X X X
LED-Abbild - - - X X
Weckzeiten - - - X -
Datum und Uhrzeit X X X X X
Bildnummer - X X X X
Anwenderversion X X X X X
Kurvenanforderungsbereich - - - - X
Kurvenlbertragungsbereiche - - - - X
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Anwenderdatenbereiche fiir Blocktreiber

24.2 Betriebs- und Stérmeldungen

Definition

Betriebsmeldung

Stérmeldung

Quittierung

Meldungsanstol3

Meldebereiche

Meldungenbestehen aus statischeexiTund/oder ®riablen. €xt und \aria-
blen sind frei projektierbar

Grundsatzlich werden Meldungen in Betriebs- und Stdrmeldungen unterteilt.
Der Projekteur definiert, was eine Betriebsmeldung und was eine Stérmel
dung ist.

Eine Betriebsmeldung zeigt einen Status an, z. B.
e Motor eingeschaltet

e Steuerung auf Handbetrieb

Eine Stérmeldung zeigt eine Betriebsstérung an, z. B.
e Ventil 6ffnet nicht

e Motortemperatur zu hoch

Da Stormeldungen auf3@wohnliche Betriebszustande anzeigen, missen
diese quittiert werden. Das Quittieren erfolgt wahlweise

e durch Bedienung am TD/OP oder

¢ durch Setzen eines Bits im Quittierbereich der Steuerung.

Ein Meldungsanstol3 erfolgt durch Setzen eines Bits in einem der Meldeberei
che der Steuerung. Die Lage der Meldebereiche wird mit dem Prejektie
rungswerkzeug definiert. Der entsprechende Bereich ist in der Steuerung
auch einzurichten.

Sobald das Bit im Betriebs- bz®tdrmeldebereich der Steuerung gesetzt und
dieser Bereich zum TD/OP Ubertragen wird, erkennt dieses die zugehdorige
Meldung als "gekommen”.

Umgekehrt wird die Meldung nach dem Rucksetzen desselben Bits in der
Steuerung vom TD/OP als "gegangen” erfalft.

Die Tabelle 24-2 stellt die Anzahl der Meldebereiche fur Betriebs- und Stor
meldungen, die Anzahl der Stérmeldequittierbereiche (Steuesum®/OP

bzw. TD/OP - Steuerung) sowie die jeweilige Gesamtlange aller Bereiche
fur die verschiedenen TD/OP dar
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Anwenderdatenbereiche fiir Blocktreiber

Tabelle 24-2 Meldebereiche der TD/OP

Gerat Betriebsmeldebereich Stérmeldebereich bzw. Stormel-
dequittierbereich
Anzahl | Lange (Worte) Anzahl | Lange gesamt je Typ
je Typ (Worte)
TD10 4 64 - -
TD20 4 64 4 64
OP5 4 63 4 63
OP15 4 63 4 63
OP20 4 64 4 64
OP25 8 125 8 125
OP35 8 125 8 125
Zuordnung Zu jedem Bit im projektierten Meldebereich kann eine Meldung projektiert
Meldebit und werden. Die Bits sind den Meldungsnummern in aufsteigender Reihenfolge
Meldungsnummer zugeordnet.
Quittierbereiche Soll die Steuerung Uber eine Stormeldequittierung am TD/OP informiert wer

den oder soll die Quittierung von der Steuerung selbst erfolgen, so sind in der
Steuerung entsprechende Quittierbereiche einzurichten:

e Quittierber eich TD/OP - Steuerung

Uber diesen Bereich wird die Steuerung informiert, wenn eine Stormel
dung durch Bedienung am TD/OP quittiert wird.

¢ Quittierber eich Steuerung— TD/OP:

Uber diesen Bereich wird eine Stérmeldung durch die Steuerung quittiert.

Diese Quittierbereiche sind auch in der Projektierung Baegichszeiger

anzugeben.

Bild 24-1 zeigt schematisch die einzelnen Stérmelde- und Quittierbereiche.
Die Quittierungsablaufe sind irafbelle 24-3 aufgefihrt.

@

» | Interne Bearbeitung /

Verkniipfung

TD/OP

Steuerung

Stérmeldebereich

Quittierbereich
Steuerung — TD/OP

Quittierbereich
TD/OP — Steuerung

Bild 24-1 Stormelde- und Quittierbereiche

24-4
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Tabelle 24-3  Ablaufe bei der Stérmeldequittierung

Aktion Reaktion Bedeutung

Stdérmeldebit in der Steuerung setzerugehériges Quittierbit TD/OR Stérmeldung ist gekommen
Steuerung und Steuerung TD/OP | und unquittiert
wird zuriickgesetzt

Quittierbit in der Steuerung setzen Stérmeldung ist quittiert
oder
Quittierung durch Bedienung am | Quittierbit TD/OP - Steuerung
TD/OP wird gesetzt
Stdérmeldebit in der Steuerung Stormeldung ist gegangen
zurlicksetzen (unabhé&ngig vom Quittierzustand)
Zuordnung JedeStérmeldung hat eine Meldungsnumnigieser Meldungsnummer ist
Quittierbit zu jeweils das gleiche Bit x des Stérmeldebereichs und das gleiche Bit x des
Meldungsnummer Quittierbereichs zugeordnet. Im Normalfall hat der Quittierbereich die glei

che Lange wie der zugehdrige Stérmeldebereich.

Wenn die Lange eines Quittierbereichs nicht die gesamte Lange des
zugehorigen Stormeldebereichs umfallt, und es gibt nachfolgende Stérmelde-
und Quittierbereiche, gilt folgende Zuordnung:

Stérmeldebereich 1 Quittierbereich 1
Stoérmeldung Nr. 1 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 1

16 .o 1 16 .. 1

32 e 17 32| e 17]

48] oo 33

Stérmeldebereich 2 Quittierbereich 2
Stérmeldung Nr. 49 Quittierbit zu Stérmeldung Nr. 49

64 ..o 49 64 e 49

80 ceeerenn. 65 80 .o 65

Bild 24-2 Zuordnung von Quittierbit und Meldungsnummer

Quittierbereich Einin diesem Bereich von der Steuerung gesetztes Bit bewirkt die Quittie
Steuerung — TD/OP rung der entsprechenden Stérmeldung am TD/OP

Der Quittierbereich Steuerung TD/OP
e muf unmittelbar an den zugehdorigen Stérmeldebereich anschlieen,
e mul} genau die gleiche Pollzeit und

¢ kann maximal die gleiche Lange wie der zugehdrige Stérmeldebereich
haben.

Falls der Quittierbereich Steuerung TD/OP physikalisch nicht hinter dem
Stormeldebereich liegt, wird beim Hochlauf des TD/OP die Systemmeldung
$655 ausgegeben.
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Quittierbereich
TDIOP - Steuerung

Grol3e der
Quittierbereiche
Steuerung — TD/OP
und

TD/OP - Steuerung

24-6

Wennam TD/OP eine Stoérmeldung quittiert wird, wird in dem Quittierbe
reich TD/OP- Steuerung das zugehorige Bit gesetzt. Damit kann die-Steue

rung erkennen, dal3 die Stérmeldung quittiert wurde.

Der Quittierbereich TD/OR, Steuerung kann maximal die gleiche Lange

wie der zugehdrige Stormeldebereich haben.

Die Quittierbereiche durfen nicht gréRer sein als der zugehorige Stérmelde
bereich. Er kann jedoch kleiner eingerichtet werden, wenn die Quittierung
nicht bei allen Stérmeldungen durch die Steuerung erfolgen soll. Bild 24-3

verdeutlicht diesen Fall.

Stérmeldebereich verkleinerter Stor-
Stormeldungen, meldequittierbereich
die quittiert
werden kénnen 1. Bit 1. Bit
Bit n Bit n
|
L

Stormeldungen,” Bitm
die nicht quittiert
werden kénnen

Bild 24-3 Verkleinerter Quittierbereich

Hinweis

LegenSie wichtige Stdrmeldungen in den Stérmeldebereich ab Bit 0
aufsteigend!
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24.3 Tastatur- und LED-Abbild

Anwendung

Voraussetzung

Ubertragung

Wertzuweisung

Tastenbetatigungeaim TD/OP kénnen zur Steuerung Ubertragen und dort
ausgewertet werden. Damit kann z. B. in der Steuerung eine Aktion — wie
Motor einschalten — ausgeldst werden.

Die Leuchtdioden (LED) in den Funktionstasten des OP kdnnen von der
Steuerung aus angesteuert werden. Damit ist es z. B. mdglich, dem Bediener
situationsabhangig durch eine leuchtende LED zu signalisieren, welstee T

er driicken soll.

Um diese Mdglichkeit nutzen zu kénnen, missen entsprechende Datenbe
reiche — sogenannte Abbilder — in der Steuerung eingerichtet und bei der Pro
jektierung alsBereichszeigeangegeben werden.

Die TastaturAbbilder werden spontan zur Steuerung Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am TD/OP esd gedriickt wird.
Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich. Es werden maxi
mal zwei gleichzeitig gedrucktea$ten Ubertragen.

e Alle Tasten (aul3er SHIFFTaste)

Solange die entsprechendasie gedriickt ist, hat das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wért 1, sonst den &vt O.

Bitwert

1
i D = Taste gedruckt
0 > t

e SHIFT-Taste (nicht bei OP25/35)

Beim erstmaligen Driicken der SHHaste erhalt das zugeordnete Bit im
TastaturAbbild den Wert 1. Dieser Zustand bleibt auch nach dem Leslas
sen der aste solange erhalten, bis die SHIFEBte erneut gedriickt wird.

Bitwert
1

‘ i ‘ D = SHIFT - Taste
0 >t gedriickt
Hinweis

Wird das TD/OP bei gedriicktea3te ausgeschaltet oder von der Steuerung
getrennt, so bleibt das entsprechende Bit astdturAbbild gesetzt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.3.1 Systemtastatur-Abbild

Aufbau

24-8

DasSystemtastatufbbild ist ein Datenbereich mit einer festen Lange von
e einemDatenwort (bei TD20)

e zwei Datenworten (bei OP5/15/20)

¢ drei Datenworten (bei OP25/35)

Jeder Bste der Systemtastatur ist genau ein Bit im Systemtagtahild fest
zugeordnet. Ausnahme: DIRaSte bei OP5/15 und Cursortasten.

Das Systemtastatbbild mufd auch in der Projektierung unBareichszei-
ger, Typ Systemtastatuengegeben werden. Der Bereich kann nur in einer
Steuerung und dort nur einmreigelegt werden.

Tastaturabbild beim TD20:

A L[ [T T[] [ [€]

Tastatur-Sammelbit

=0

Tastaturabbild beim OP5 und OP15

DEL] e N o
+ L STTESR s » 7 = | L}—1.Wort
F| E| b| c| B] A
/ o | 8| 7| 6| 54| 3| 2|1 o 2 Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP20
DEL] P N o
L SRR ins » 7 = | Ll—1.Wort
F| | b/ c[ B] A
/ o | 8| 7| 6| 54| 3 2|1 of 2 Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP25
Y z W XS T| A L e I
' o AZ I[l)\l%u SHIFT@ -0 < L1 Wort
EgF CBD AB KGL | 5J G4H 03R 02P MNUM 5 wWort
/ reserviert — 3. Wort
Tastatur-Sammelbit
Tastaturabbild beim OP35
( H \| INS - A[Z s 2
- +H-| | AZ DEL SHIFT N 1ALT |5 Ei'c CTR iK HELPi 1. Wort
YZQRI JAH GHEFCDOPMNKLWXUVS T=,__
LA ORI A Bras| GgM By P C B OPIMMN K UVEXUY S T, 2. Wort
/ reserviert — 3. Wort

Tastatur-Sammelbit

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Hinweis
Nicht benutzte Bits diirfen vom Anwenderprogramm nicht Uberschrieben
werden.
Tastatur- Das TastaturSammelbit dient als Kontrollbit. Es wird bei jeder Ubertragung
Sammelbit des BstaturAbbildes vom TD/OP zur Steuerung auf dear¥ gesetzt und

sollte nach Auswertung des Datenbereichs durch das Steuerungsprogramm
zurtckgesetzt werden.

Durch regelméaRiges Lesen des Sammelbits kann im Steuerungsprogramm
festgestellt werden, ob das Abbild der Systemtastatur erneut Ubertragen
wurde.

24.3.2 Funktionstastatur-Abbild

Datenbereiche Das Abbild der Funktionstastatur kann in getrennte Datenbereiche aufgeteilt
werden, deren Anzahl und L&ange vom jeweiligen OP abhangt:

Datenbereiche OP5/15/20 OP25/35
max. Anzahl 4 8
Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 4 8

DasFunktionstastatuAbbild muf3 auch in der Projektierung unBereichs-
zeiger Typ Funktionstastaturangegeben werden.

Tastenzuordnung Die Zuordnung der einzelneradten zu den Bits der Datenbereiche wird bei
der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fur peste T
die Nummer innerhalb des Abbildungsbereichs angegeben.

Tastatur- Das Bit 15 im letzten DatenwggdesDatenbereichs ist dag3tatur-

Sammelbit Sammelbit. Es dient als Kontrollbit. Bei jeder Ubertragung cesatur-
Abbildes vom OP zur Steuerung wird dastatursammelbit auf denei 1
gesetzt. Nach Auswertung des Datenbereichs durch das Steuerungsprogramm
sollte das @statursammelbit zurlickgesetzt werden.

Durch regelméafiges Lesen des Sammelbits kann im Steuerungsprogramm
festgestellt werden, ob ein Block erneut Gibertragen wurde.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.3.3 LED-Abbild

Datenbereiche

LED-Zuordnung

24-10

DasLED-Abbild kann in getrennte Datenbereiche aufgeteilt werden, wie die

nachfolgende dbelle zeigt.

Datenbereiche OP15/20 OP25/35
max. Anzahl 4 8
Gesamtlange aller Datenbereiche (Worte) 9 16

DasLED-Abbild muf3 auch in der Projektierung unBareichszeigefyp:

LED-Abbildangegeben werden.

Die Zuordnung der einzelnen Leuchtdioden zu den Bits der Datenbereiche
wird bei der Projektierung der Funktionstasten festgelegt. Dabei wird fir jede

LED die Nummer innerhalb des Abbildungsbereiches angegeben.

Die Bitnummer (n) bezeichnet das erste von zwei aufeinanderfolgenden Bits,

die insgesamt vier verschiedene LED-Zustande steuern:

Tabelle 24-4  Blinkfrequenz der LED

Bitn+1 Bit n LED-Funktion
0 0 Aus
0 1 Blinken mit ca. 2 Hz
1 0 Blinken mit ca. 0,5 Hz
1 1 Dauerlicht

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.4 Bildnummernbereich

Anwendung

Voraussetzung

Aufbau

TD/OPlegen im Bildnummernbereich Informationen tiber das am OP-aufge
rufene Bild ab.

Dadurch ist es moglich, Informationen zum aktuellen Display-Inhalt des
TD/OP zur Steuerung zu Ubertragen und von dort aus wiederum bestimmte
Reaktionen auszuldsen, z. B. den Aufruf eines anderen Bildes.

Wenn der Bildnummernbereich genutzt werden soll, mul3 dieser bei der Pro
jektierung alBereichszeigeangegeben werden. Er kann nur_in efBeue
rung und dort nur einmangelegt werden.

Der Bildnummernbereich wird spontan zur Steuerung Ubertragen, d. h. die
Ubertragung erfolgt immer dann, wenn am TD/OP eine Anderung registriert
wird.

Die Projektierung einer Pollzeit ist daher nicht erforderlich.

Der Bildnummernbereich ist ein Datenbereich mit einer festen Lange von
e 2 Datenworten bei TD20, OP5/15/20,
e 5 Datenworten bei OP25/35.

Nachfolgend ist fir die verschiedenen TD/OP der Aufbau des Bildnumamern
bereichs im Speicher der Steuerunggdatellt.

TD20, OP5/15/20

linkes Byte rechtes Byte
1. Wort aktueller Bildtyp aktuelle Bildnummer
2. Wort akt. Eintragsnummer akt. Eingabefeldnr.
Eintrag Belegung
aktueller Bildtyp 1: Bild
2: Rezeptur
3: Sonderbild
aktuelle Bild-/Rezepturnummer 1 bis 99
aktuelle Eintragsnummer 1 bis 99
aktuelle Eingabefeldnummer 0 bis 8,
0: Eintragshummer

In der Meldeebene, der Menuebene und bei der Anzeige eines Inhaltsver
zeichnisses sind alle Bytes des Bildnummernbereichs mib&lEgt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24-12

Bei Sonderbildern wird der Bildnummernbereich wie folgt belegt:

linkes Byte rechtes Byte
1. Vort 3 Sonderbildnummer
2. Wort FF4 akt. Eingabefeldnummer
OP25/35
1. Wort aktueller Bildtyp
2. Wort aktuelle Bildnummer
3. Wort reserviert
4. \brt aktuelle Eingabefeldnummer
5. Wort reserviert
Eintrag Belegung
aktueller Bildtyp 1: Bild

4. Permanentfenster
5: Stérmeldefenster
6: Betriebsmeldefenster

aktuelle Bildnummer

1 bis 65535

aktuelle Eingabefeldnummer

1 bis 65535

Bei Sonderbildern ist die aktuelle Bildnummer folgendermaf3en belegt:

Wert Bedeutung
1 Stormeldeseite
2 Betriebsmeldeseite
3 Stormeldepuffer
4 Betriebsmeldepuffer

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.5 Kurvenanforderungs- und -ubertragungsbereiche

Kurven

Zeitgetriggerte
Kurven

Bitgetriggerte
Kurven

Wechselpuffer

EineKurve ist die grafische Darstellung eines Wertes aus der Steuerung. Das
Auslesen des @ftes erfolgt je nach Projekierung zeit- oder bitgetriggert.

In einem bei der Projektierung festgelegten Zeittakt liest das OP die Kurven
werte zyklisch ein. Zeitgetriggerte Kurven eignen sich fur kontinuierliche
Verlaufe, wie z. B. die Betriebstemperatur eines Motors.

Durch Setzen einegiggerbits liest das OP entweder einen Kurvenwert oder
den gesamten Kurvengeaf ein. Dies wird in der Projektierung festgelegt.
Bitgetriggerte Kurven werden in der Regel zur Darstellung sich schrell &n
dernder rte verwendet. Ein Beispiel hierfir ist der Einspritzdruck bei der
Fertigung von Kunststéikilen.

Zum Ausldsen bitgetriggerter Kurven missen bei der Projektierung entspre
chende Bereiche in der Projektierung (uiBereichszeiggrfestgelegt und in

der Steuerung eingerichtet werden. Uber diese Bereiche kommunizieren OP
und Steuerung miteinander

Diese erforderlichen Bereiche sind:

— Kurvenanforderungsbereich

— Kurvenubertragungsbereich 1

— Kurvenubertragungsbereich 2 (nur beedNselpuffer erforderlich)

In diesen projektierten Bereichen wird jeder Kurve dasselbe Bit fest zageord
net. Dadurch ist jede Kurve in allen Bereichen eindeutig identifizierbar

Der Wechselpukr ist ein zweiter Pdér fur dieselbe Kurve, der bei der Pro
jektierung eingerichtet werden kann.

Wéhrend das OP die&kte aus dem Piglr 1 liest, schreibt die Steuerung in

den Pufer 2. Liest das OP den Rerf 2, schreibt die Steuerung in denfeuf

1. Dadurch wird verhindert, daf? wahrend des Auslesens der Kurve durch das
OP die Kurvenwerte von der Steuerung Uberschrieben werden.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Aufteilung der
Datenbereiche

Kurvenanfor-
derungsbereich

Kurvenuber-
tragungsbereich 1

Kurvenuber-
tragungsbereich 2

24-14

Die einzelnen Bereiche - Kurvenanforderung, Kurvenibertragung 1 und 2 -
kénnen in getrennte Datenbereiche mitgegebener maximaler Anzahl und
Lange aufgeteilt werden ébelle 24-5).

Tabelle 24-5 Aufteilung der Datenbereiche

Datenbereiche
Anforderung Ubertragung
1 2
max. Anzahl je Typ 8 8 8
Gesamtlange aller 8 8 8
Datenbereiche (Worte)

Wird am OP ein Bild mit einer oder mehreren Kurven aufgeschlagen, setzt

das OP die zugehorigen Bits im Kurvenanforderungsbereich. Nach Abwahl
des Bildes setzt das OP die entsprechenden Bits im Kurvenanforderungsbe
reich zurlck.

Uber den Kurvenanforderungsbereich kann in der Steuerung ausgewertet
werden, welche Kurve am OP geradegeatellt wird. Kurven kénnen auch
ohne Auswertung des Kurvenanforderungsbereiches getriggert werden.

Dieser Bereich dient zurrigggerung von Kurven. Setzen Sie im Steuerungs
programm das der Kurve zugeordnete Bit im Kurventbertragungsbereich und
das Kurven-Sammelbit. Das OP erkennt digderung und setzt das kur

venbit und das Kurven-Sammelbit zurtick. Danach liest es je nach Projektie
rung einen Wert oder den gesamten Puffer aus.

Beispiel fir einen Kurvenibertragungsbeeich mit der Lange von 2 DW

1. Wort
2. Wort | /

Kurven-Sammelbit

Solangedas Sammelbit nicht zurlickgesetzt wurde, darf der Kurveniibertra
gungsbereich nicht durch das Steuerungsprogramm verandert werden.

Der Kurvenubertragungsbereich 2 ist fur Kurven erforderlich, die raghael-
puffer projektiert werden. Er ist genauso aufgebaut wie der Kurvenibertra
gungsbereich 1.

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99



Anwenderdatenbereiche fiir Blocktreiber

24.6 Anwenderversion

Verwendung

Beim Anlauf des TD/OP kann Uberprift werden, ob das TD/OP an die-richti
ge Steuerung bzwdie richtige CP-Baugruppe angeschlossen ist. Dies ist
beim Einsatz mehrerer TD/OP wichtig.

Dazu vegleicht das TD/OP einen in der Steuerung hinterlegtert Wit dem
projektierten Vért. Damit wird die Kompatibilitét der Projektierungsdaten

mit dem Steuerungsprogramm siaestellt. Eine fehlende Ubereinstimmung
fuhrt zur Anzeige der Systemmeldung $653 am TD/OP und zu einem-Neuan
lauf des Gerétes.

Um diese Funktion nutzen zu kénnen, sind bei der Projektierung des TD/OP
folgende Vérte vorzugeben:

e \Wert, der zur Projektierung gehort: (1...255)
Bei Vorgabe von 0 entfallt diese Prifung:

— COM TEXT:
Allgemeine Parameter

— ProTool:
Zielsystem- Parameter— Sonstiges

e Datentyp und -adresse des in der Steuerung hinterlegemr 3y

— COMTEXT:
Bereichszeigerlister-eldAnwenderversionsbereich

— ProTool:
Zielsystem- Betrichszeiger AuswahlAnwenderversioim Feld

Typ:.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.7 Rezepturen

Definition

Voraussetzung

Ubertragung von
Datensatzen

Synchronisation

24-16

Eine Rezeptur ist eine Zusammenstellung vamidblen zu einer festen Pa
tenstruktur Diese Struktur wird beim Projektieren festgelegt und am OP mit
Daten versehen. Die Struktur kann vom OP aus nachtréglich nicht verandert
werden.

Da die Datenstruktur mehrmals belegt werden kann, sprechen wir von Daten
satzen. Am OP werden diese Datensatze gespeichert (angelegt), geladen, ge
|6scht und geandert. Die Daten werden am OP hinterlegt, womit Sie Speicher
in der Steuerung sparen.

Bei Verwendung einer Rezeptur wird sichergestellt, daR durch die Ubertra
gung eines Datensatzes zur Steuerung mehrere Ragammenundsyn-
chronisiert zur Steuerung tbertragen werden.

Fur den Einsatz von Rezepturen gelten die folgenden Hardvoaaedset-
zungen:

Operator Panel
mit Zeilendisplay: OP5, OP15, OP20,
mit Grafikdisplay: OP25, OP35

Datensatze kdnnen vom OP zur Steuerung oder von der Steuerung zum OP
Ubertragen werden.

Sie Ubertragen Datensatze vom OP zur Steuerung, um in der Steuerung be
stimmte Verte einzustellen, z.B. fur die Produktion von Orangensaft.

Genauso ist es moglich, Daten aus der Steuerung zu holen und im OP als
Datensatz abzulegen, um z.B. eine glinstige Belegung eoieMabzuspei
chern.

Ein wesentliches Merkmal bei Rezepturen ist, dal? die Daten synchronisiert
tibertragen werden und ein unkontrolliertes Uberschreiben der Daten-verhin
dert wird. Um einen koordinierten Ablauf bei der Ubertragung von Datensét
zen zu gewabhrleisten, werden Bits in den Stewed Riickmeldebits der ba
tenbldocke 0 und 1 gesetzt.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.7.1 Ubertragung von Datensétzen

Definition

Auswahl der

Datensatzé&dnnen auf zwei unterschiedliche Arten vom OP zur Steuerung
bzw von der Steuerung zum OP (ibertragen werden. Die beiden Ubertra
gungsarten sind "direkt” und "indirekt”. Die Einstellung der Ubertragungsart
bezieht sich auf die Richtung OP Steuerung.

Bei den Zeilendisplays ist nur die Ubertragungsart "indirekt” in die Richtung
OP - Steuerung moglich. Bei den Grafikdisplays kann in der Richtung
OP - Steuerung zwischen "direkt” und "indirekt” ausgewahlt werden.

Die Wahl der Ubertragungsart ist abhangig vom verwendeten Projektierungs

Ubertragungsart werkzeug (COM TEXT oder Pr@dl) und dem OP
Tabelle 24-6 zeigt die Merkmale einer Rezeptur in Abhéngigkeit vom OP
und dem Projektierungswerkzeug.
Tabelle 24-6  Rezepturlibertragung in Abh&éngigkeit von OP und Projektierungswerkzeug
OoP Ubertragungs- | Erstellt mit
richtung ProTool ProTool/Lite COM
bisV131  |abV2.0 bis v1.01 |abv2.0 | TEXT
OP5, OP15 | OP - SPS — direkt — direkt direkt
SPS- OP — direkt — direkt direkt
OP20 OP - SPS — — — — direkt
SPS- OP — — — — direkt
OP25, OP35 OP . SPS indirekt/direkt | indirekt/direkt | — — —
SPS- OP direkt direkt — — —

Ubertragung direkt

Ubertragung
indirekt

Beim Schreiben eines Datensatzes werden aimblen des Datensatzes

direkt in die jeweils definierten Adressen geschrieben. Beim direkten Lesen
werden die ¥riablen aus den Zielspeichern der Steuerung ins OP gelesen.

Bei Prool miissen die fiablen zur direkten Ubertragung sowohl eine An
bindung an die Steuerung haben als auch das AtDipekt schrei-
ben. Variablen, denen keine Adresse in der Steuerung zugeordnet ist, werden
nicht Ubertragen.

Alle Variablen des Datensatzes werden in eine Zwischenablage in der Steue
rung geschrieben. Bei den OP mit Grafikdisplay ist es das Datenfach-Im Da
tenfach stehen nur diedie der ¥riablen, die Adressen werden nicht dber

tragen.

Ob die \ariablen Adressen haben oder nicht, ist bei der indirekten Ubertra
gung ohne Bedeutung. Es ist Aufgabe des Steuerungsprogramms zu entschei
den, wie die Wrte aus der Zwischenablage zu interpretieren sind.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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24.7.2 Adressierung von Rezepturen und Datensétzen

Zeilendisplay

Grafikdisplay

24-18

Die Adressierung von Rezepturen und Datensétzen unterscheidet sich bei OP
mit Zeilendisplay und OP mit Grafikdisplay

Bei der Projektierung unter COM TEXT erhalt die Rezeptur einen Namen
und eine NummeiSowohl Rezepturname wie auch Rezepturnummer sind am
OP sichtbar

Die Datenséatze, die Sie am OP anlegen, erhalten ebenfalls einen Namen und
eine Nummer

RezepturnummebDatensatznummer und Datensatzname werden beim An
stol3 einer Datensatzibertragung OF5teuerung mit den Daten zur Steue
rung Ubertragen.

Bei der Projektierung unter Prodl erhalt die Rezeptur automatisch einen
Namen und eine NummeRezepturname und Rezepturnummer sind nur fir
die Projektierung relevant und sind am OP ngibltbar

In ProTool tragen Sie in der Dialogbhd@arameterunterKennungerdie
Kennzeichnung der Rezeptur ein. Diese Kennzeichnung wird bei Datensatz
Ubertragung zwischen OP und Steuerung in das Datenfach geschrieben und
muf3 von der Steuerung ausgewertet werden.

Empfehlung: ¥rwenden Sie fur die Kennung den gleichezriMvie fur die
Rezepturnummer.

Die Datenséatze, die Sie am OP anlegen, erhalten einen symbolischen Namen.
Dieser wird bei Datensatziibertragung zwischen OP und Steuerung nicht mit
Ubertragen. Fir den Datensatz gibt es keine Identifizierung in der Steuerung.
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24.7.3 Datenbereiche zur Ubertragung von Datensétzen

Zeilendisplay

Grafikdisplay

Die Datenbereiche in der Steuerung zur Ubertragung von Datensétzen unter
scheiden sich bei OP mit Zeilendisplay und OP mit Grafikdisplay

Beim Anschlul? eines OP mit Zeilendisplay missen Sie in der Steuerung den
Bereich fur das Rezeptnummernfach einrichteamwénden Sie dabei die
gleichen Angaben, die in der Projektierung ultereichszeigefestgelegt
wurden.

Rezepturnummernfach

In der Steuerung missen Sie einen Bereich fur Rezepturnummer une Daten
satznummer einrichten.

Aufbau des Rezepturnummernfachs

linkes Byte rechtes Byte
| Rezeptnummer | Datensatznummer |

Beim Einsatz eines OP mit Grafikdisplay miissen Sie in der Steuerung einen
Bereich fur da®atenfacheinrichten. \érwenden Sie dabei die gleichen Anga
ben, die in der Projektierung unter PooT beiBereichszeigerfestgelegt wur
den.

Im Datenfach sind neben den Daten keine Adressen enthalten.

Datenfach

Das Datenfach ist ein Datenbereich mit einer maximalen Lange von 256 Da
tenworten.

Es dient bei der Datensatzibertragung vom OP zur Steuerung als Zwischen
ablage. Die eingetragenerevie miissen vom Steuerungsprogramm auf die
entsprechenden Speicherbereiche weiterverteilt werden.

Die in ProDol projektierten Kennungen 1, 2, 3 (Rezepturnummer) werden
ebenfalls ins Datenfach Ubertragen und missen von der Steuerung ausgewer
tet werden.

Aufbau des Datenfaches

1. Wort Kennung 1

2. Wort Kennung 2

3. Wort Kennung 3

4. Wort reserviert

5. Wort | Lange des Datensatzes in Worten
6. Wort Datensatzwert 1

Datensatzwert ...
n. Wort Datensatzwert m
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24.7.4 Synchronisation beim Senden eines Datensatzes

Steuer- und
Rickmeldebit 1

Ubertragungs-
ablauf
OP - Steuerung

Ubertragung tiber
Steuerungsauftrag
bei Zeilendisplays

24-20

Die Ubertragung von Datensétzen wird durch die Bits 8 und 9 der Steuerbits
im Datenblock 0 und durch das Bit 9 der Riickmeldebits im Datenblock 1
koordiniert.

Die relevanten Steueund Riickmeldebits sind:

Steuerbits
Bit 8 = 1: Datensatztransfer gesperrt
Bit 9 = 1. Datensatztransfer angenommen

Riuckmeldebits
Bit 9 = 1. Datensatztransfer beendet

Nachfolgend sind die einzelnen Schritte des Ubertragungsablaufs vom OP
zur Steuerung aufgelistet.

1. Vor der Ubertragung priift das OP das Steuerbit 8. Ist das Bit18gmuf
setzt, wird die Ubertragung mit einem Systemfehler beendet. Ist das Bit
aufO, findet die Datenlibertragung statt.

2. Nach der Ubertragung setzt das OP das Riickmeldebit!9 auf

3. Fragen Sie im Steuerungsprogramm das Riickmeldebit 9 ab. Ist dieses
gesetzt, setzen Sie das Steuerbit 8.

4. Werten Sie das Datenfach/Rezepturnummernfach aus und kopieren Sie
den Inhalt des Sende-Datenblocks in den Empfangs-Datenblock.

AnschlielRend setzen Sie das Steuerbit 9.
Das OP loscht das Riickmeldebit 9.

Daraufhin I6schen Sie das Steuerbit 9.

© N o o

Nachdem Sie die Daten in die entsprechenden Adressen verteilt haben,
geben Sie das Fach durch Riicksetzen von Steuerbit 8 wieder frei.

Bei den Zeilendisplays kann tber den SteuerungsauftragDNin Datensatz
vom OP zur Steuerung Ubertragen werden. Mit Steuerungsauftrag 69 wird die
Ubertragung von der Steuerung zum OP angestofRen.
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24.8 Variablen indirekt schreiben

Prinzip Fur die Operator Panels OP25 und OP35 kénnen indirekiablen projek
tiert werden, die Eingabefeldern zugeordnet werden. [t Wird vom Be
diener direkt am OP eingegeben. Nach der Eingabe am OP werden die In
halte dieser &riablen koordiniert in das Datenfach in der Steuerung
Ubertragen.

Koordination Die Koordination der Datenilibertragung entspricht der Koordination bei der
Datensatz-Ubertragung von Rezepturen (siehe Kapitel 24.7.4).

Verwendung Indirekte \ariablen kénnen in Bildern wie "normale’akiablen, d. h. &fria-
blen mit Adressen verwendet werden.
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24.9 Hinweise zur Optimierung

Mafgebliche
Faktoren

Pollzeit

Tatsachliche
Pollzeit

Bilder

24-22

Der Aufbau der im Kapitel 24 beschriebenen Anwenderdatenbereiche sowie
die in denBereichszeigernprojektierten Pollzeiten sind wesentliche Fakto
ren fur dietatsachlich erreichbaren Aktualisierungszeiten.

Beachten Sie bitte die folgenden Regeln:

¢ Richten Sie die einzelnen Datenbereiche so klein wie moglich und so
grol3 wie notig ein.

¢ Definieren Sie zusammengehotrende Datenbereiche zusammenhangend.
Die tatsachliche Aktualisierungszeit verbessert sich, wenn Sie giaen
Ren Bereich einrichten anstatt mehrere kleine Bereiche.

* Zu klein gewéhlte Pollzeiten beeintrachtigen unndétigerweise die Gesamt
performance. Stellen Sie die Pollzeit entsprechend der Anderungsge
schwindigkeit der ProzeRRwerte ein. Deniperaturverlauf eines Ofens ist
z. B. wesentlich trager als der Drehzahlverlauf eines elektrischen An
triebs.

Richtwert fiir die Pollzeit: ca. 1 Sekunde.

» Die spontane Ubertragung von Datenbereichen per Steuerungsaufirag ver
bessert die Aktualisierungszeiten fir zyklisch bearbeitete Datenbereiche:
Pollzeit = 0.

¢ Legen Sie die &riablen einer Meldung oder eines Bildes ohne Licken in
einen Datenbereich.

Wird fur einen Datenbereich die Pollzeit 0 angegeben, so wird dieser nicht

zyklisch zum OP (ibertragen. Um die Ubertragung dieses Datenbereichs zu
veranlassen, mulR dann der entsprechende Steuerungsauftrag verwendet wer
den (siehe Anhang B).

Die tatsachlich erreichbare Pollzeit h&ngt u. a. von der Anzahl insgesamt ge
pollter Bereiche und der momentan angeforderten Daten ab.

Damit Anderungen in der Steuerung sicher vom TD/OP erkannt werden,
mussen diese mindestens wéhrend der tatséchlichen Pollzeit anstehen.

Wird bei bitgetriggerten Kurven das Sammelbitdirvenibertragungsbe-

reich gesetzt, so aktualisiert das OP jedesmal alle Kurven, deren Bit in die
sem Bereich gesetzt ist. Danach setzt es das Bit wieder zurirdkinw
SPS—Programm das Bit sofort wieder gesetzt, so ist das OP nur mit dem Ak
tualisieren der Kurven beschéftigt. Die Bedienung des OP ist dann fast nicht
mehr maglich.
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Systemmeldungen A

A.1 Systemmeldungen der Bediengerate

Fehlermeldungen
beim Anlauf des
Bediengerates

Meldenummer

Die folgenden Meldungen weisen auf einen Hardware-Defekt des genannten
Speicherbausteins hin:

— EPROM-memory failure,
— RAM-memory failur e,
— Flash-memory failure

Systemmeldungen des Bediengerates lassen sich in verschiedene Kategorien
einteilen.

Die Information, welcher Kategorie eine Systemmeldung angehort, ist in der
Meldenummer enthalten:

Meldenummer

O OO0 Meldetext

.

00 Treiberfehler

01 Anlaufmeldung

02 Warnung

03 Hinweis

04 Bedienfehler

05 sonstige Meldung
06 Projektierungsfehler
07 interner Fehler

22 Meldearchiv

Uberdie Meldekategorie 14t sich grob eingrenzen, auf welche Ursache eine
Systemmeldung zurlickzufiihren ist.

Nachfolgend ist fir eine Auswahl wichtiger Systemmeldungen angegeben,
wann sie auftreten und ggf. wie die Fehlerursache behoben werden kann.

Nicht berticksichtigt sind selbsterklarende Systemmeldungen.
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Systemmeldungen

Hinweis

Systemmeldungewerden in der Sprache ausgegeben, die bei der Prejektie

rung gewahlt wurde. Solange dem Bediengerat keine Projektierungsdaten vor

liegen, werden Meldungen in englischer Sprache angezeigt.

Meldung Ursache Abhilfe
Please wait Betriebswechsel wird durchgefuhrt oder
(Bitte warten) Rezepturfunktion wurde gestartet.
Ready for Warten auf Daten vom PG/PC
transfer
(Bereit fur
Transfer)

Data transfer
(Datentransfer)

Datentransfer zwischen PG/PC und Bedien
gerat lauft

Firmware not

Die Firmware kann fur die vorliegende Pro-

compatible jektierung nicht verwendet werden.

EPROM Speicherbaustein defekt interner Hardware- Gerat mit Fehlerhinweis zur Reparatur ein-
memory failure | Fehler senden

RAM memory

failure

Flash memory
failure

Speicherbaustein defekt oder Ubertragungs
fehler

-Projektierung neu tbertragen oder Bedieng
zur Reparatur einsenden

erat

A-2
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Systemmeldungen

Meldung

Ursache

Abhilfe

005

Interner Fehler:

Fehlermeldung, falls zu einer Systemmeldung nichts
projektiert ist.

nd
he

N

-

006 Fehler bei der Dateniibertragung im Transfer-Betrieb. Mitederholen Sie die Dateniibertragung u
dieser Meldung werden zwei Variablen tibergeben, dieliberprifen Sie zuvor ggf. die physikalisc
Informationen zur fehlerhaften Funktion (Variable 1) underbindung.
zur Fehlerursache (Variable 2) liefern.

Variable 1:

0 Funktionseinleitung

1 Daten empfangen

2 Daten senden

3 Meldeblock senden

4 FunktionsabschluR3
Variable 2:

1 interner Fehler

3 Timeout-Fehler

5 Parity-Fehler

6 Framing-Fehler

7 Overrun-Fehler

8 Leitungsunterbrechung

9 Empfangspuffer-Uberlauf
10 Steuerzeichen-Fehler beim Empfang
11 Protokollierfehler

026...029  Speichermedium nicht bereit, fehlerhaft oder Zustand| Hardware-Reset, Flash ziehen und stecken
undefinierbar. oder Hardware-Test durchfuhren.

030 Speichermedium nicht initialisiert. In Transfer-Mode schalten.

032 Fehler beim Zugriff auf Modul, evtl. nicht unterstitztes Prifen, ob Modul gesteckt oder zuléssig.
Flash falschem Bedi at initialisiert. . o .

ash oder von falschem Bediengerat initialisier Bei Restore: Backup mit richtigem Bedie
gerat wiederholen.

033 Internes Flash wird initialisiert; Projektierungsdaten wePRrojektierung neu transferieren.
den geldscht, Rezepturdaten bleiben teilweise erhalten.

034 Gestecktes Modul wird initialisiert, alle enthaltenen DaProjektierung neu transferieren.
ten werden geldscht.

035 Angewahlter Rezepturspeicher wurde verkleinert. Der verkleinerte Rezepturspeicher kann
nicht benutzt werden und alle alten Date
satze mussen geldscht werden. Der Rez
turspeicher wird erst nach Abfrage initiali
siert.

040 Treiberfehler Physikalische Verbindung zur Steuerung
Uberprufen.

Falls FAP eingestellt ist, kann auch ZeichenverzugszeiZeichenverzugszeit andern.
zu kurz eingestellt sein.

041 Die Verbindung zur Steuerung ist gestort.

Méogliche Ursachen:

Stérung in der Ubertragungsstrecke, z. B. Verbin-
dungskabel defekt

Schnittstellenparameter am Bediengerat oder am
Kopplungspartner falsch eingestellt.
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Systemmeldungen

Meldung

Ursache

Abhilfe

043

Fehler bei der Datenuibertragung. Mit dieser Meldung
wird eine Variable zur Fehlerursache tbergeben.

Variable:

Timeout-Fehler

Framing-Fehler (Empfang)
Overrun-Fehler

Parity-Fehler

kein Verbindungsaufbau méglich
Checksummenfehler (Empfang)
unerwarteter Empfang von Zeichen

OO WNEO

Wiederholen Sie die Dateniibertragung.
Uberpriifen Sie zuvor ggf. die physikali-
sche Verbindung bzw. die projektierten
Schnittstellenparameter.

7...11 interne Fehler

12 Empfangs-Datenblock zu grof3

13 Speicherbereich in Steuerung nicht vorhanden

044 Die Verbindung zur Steuerung ist gestort.

Méogliche Ursachen:

— Stoérung in der Ubertragungsstrecke, z. B. Verbin-
dungskabel defekt

— Schnittstellenparameter am Bediengerat oder am
Kopplungspartner falsch eingestellt.

045 Verbindung zur Steuerung kann nicht hergestellt werdedmdere CPU unter "Steuerung —> Para-
meter” einstellen.

100 Neuanlauf wegen RAM-Ausfall.

101 Neuanlauf nach Beendigung des COM-UNI-Betriebs

103 Anlauf nach Abbruch des COM-UNI-Betriebs

104 Der Transfer wurde vom Bediener abgebrochen. Die

Verbindung zum Bediengerét ist noch vorhanden, das
Bediengerat wartet.

105 Fehler mit Warten wurde beseitigt.

107 Neuanlauf nach Aktivierung COM-UNI-Betrieb

108 Bediengerét arbeitet in der Betriebsart Transfer.

109 Neuanlauf nach Betriebsartwechsel von Offline nach

Online.

110, 113 | Bediengerat arbeitet in der Betriebsart "Normal”.

114 Neuanlauf der Steuerung wurde ausgeldst.

115 Aufbau der logischen Verbindung zur Steuerung.

117 Nach einer Storung ist die Verbindung zur Steuerung

wieder in Ordnung.

119 Automatischer Neuanlauf.

120 Neuanlauf nach Anderung des S5-Protokolls.

124 Neuanlauf nach Anwahl einer anderen Sprache.

129 Parameter von SINEC L1 oder SINEC L2 wurde ge-

andert.

130, 132 | Anlauf wegen Durchschleifbetrieb Online.

134 Neuanlauf wegen Offline-Betrieb.

136 Steuerung antwortet nicht. Programmablauf in der Steuerung tber-
prufen. Physikalische Verbindung tber-
prifen.

138 Datenbaustein in der Steuerung nicht vorhanden. Betreffenden Speicherbereich einrichten
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Systemmeldungen

der Max-Wert.

Meldung | Ursache Abhilfe
200 Batterie-Spannung reicht fur die interne DatenpufferunBatterie auswechseln.
im Bediengerat nicht mehr aus. . .
Hinweis:
Batterie auf der Speicherkarte wird leer; evtl. sind die . o
Daten nicht mehr lesbar. Tauschgn Sie die Batterie im eingeschalte-
ten Gerat aus, um Datenverlust zu verme
den.
201 Hardware-Fehler im Uhrenbaustein Gerét zur Reparatur einsenden.
202 Fehler beim Lesen des Datums Gerat zur Reparatur einsenden.
203 Fehler beim Lesen der Uhrzeit Gerét zur Reparatur einsenden.
204 Fehler beim Lesen des Wochentags Gerét zur Reparatur einsenden.
205 Drucker ist nicht betriebsbereit und die interne Speichédrucker betriebsbereit machen bzw.
rung von Druckauftrégen ist nicht mehr moglich. Meldungsprotokollierung ausschalten.
206 Drucker nicht betriebsbereit. Druckauftrag wird zwi- | Drucker betriebsbereit machen.
schengespeichert.
207 Pufferausdruck oder Hardcopy wurde abgebrochen. | Drucker, Kabel und Stecker kontrollieren
210 Interner Fehler Taste betéatigen fur Neuanlauf.
Koordinierungsbereich des Bediengerates ist im Anlauf
nicht empfangbar.
212 Interner Fehler Neustart des Bediengerates.
Bit zum Wechseln der Betriebsart wurde fehlerhaft inver-
tiert.
213 Z. Zt. kein Offline-Betrieb moglich. Wechsel der Betriebsart zu einem spéateren
Zeitpunkt wiederholen.
214 Die von der Steuerung gesendete oder in einem Funk-Steuerungsprogramm und projektiertes
tionsfeld projektierte Auftragsnummer ist zu grof3. Bild uberprifen.
217, 218 | Uberlappender Soll-/Istwert. Projektierung von Ist-/Sollwerten in der
ProzeRverbindung Uberprifen.
219 Hardware-Fehler: Relais oder Port konnte nicht gesetzGeréat zur Reparatur einsenden.
werden.
220 Druckerpufferiiberlauf wegen Uberlastung. Es ist keineDie Meldungen sind verloren.
Protokollierung moglich.
221 Druckerpufferiiberlauf wegen Uberlastung. Es ist kein Die Meldungen sind verloren.
Ausdruck der ibergelaufenen Meldungen maoglich.
222 Warnung: Der Betriebsmeldepuffer ist bis zur Restpufféidschen Sie den Puffer oder projektieren
groéRe voll. Sie eine kleinere Restpuffergrofe.
224 Der Betriebsmeldepuffer ist tbergelaufen. Falls Drucker angeschlossen und Puffer-
Uberlauf projektiert, werden die geléschten
Meldungen automatisch ausgedruckt.
225 Warnung: Der Stérmeldepuffer ist bis zur Restpuffer- | L6schen Sie den Puffer oder projektieren
groie voll. Sie eine kleinere Restpuffergrofie.
227 Der Stérmeldepuffer ist Ubergelaufen. Falls Drucker angeschlossen und Puffer-
Uberlauf projektiert, werden die geléschten
Meldungen automatisch ausgedruckt.
229 Es steckt keine Tastatur (interne Tastatur mit Flachband-
kabel).
230 Bei variablen Grenzwerten ist der Min-Wert gro3er als Korrigieren Sie die Grenzwerte.
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’ Meldung ‘ Ursache

Abhilfe

=]
1
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231 Bei variablen Skalierungen ist der Min-Wert gleich denKorrigieren Sie die Skalierung am Bedier
Max-Wert. gerat.
250 Sie kénnen nicht auf die gewiinschte neue BetriebsartParameter des Steuerungsauftrags kontr
umschalten. lieren.
251 Fehler beim Ubertragen des Datensatzes zur Steueruryojektierung der Rezeptur tiberpriifen.
252 Funktion kann nicht ausgefuihrt werden, da eine Funktidfarten bis vorherige Funktion beendet is
derselben Gruppe noch nicht abgeschlossen ist (z.B.: (bzw. Funktion beenden) und Funktion
Sollwerteingabe ist aktiv, PalRwortliste kann nicht gedffnochmals aufrufen.
net werden).
253 Sie kdnnen nicht auf den Datentrager zugreifen. 1. Kein Floppy-Laufwerk vorhanden,
2. Floppy ist schreibgeschutzt,
3. Datentrager ist nicht formatiert.
254 Vor dem ersten Abspeichern eines Datensatzes mul déuerst den Datentréager formatieren.
Datentrager formatiert werden.
255 Fir diesen Datensatz ist kein Platz mehr auf dem Datdbatensatze, die nicht mehr bendtigt wer-
trager vorhanden. den, I6schen.
256 Die auszuftihrende Funktion hat nicht gentigend freienFunktion nochmals ansto3en. Projektieru
Systemspeicher zur Verfiigung. Uberprifen:
1. Funktion in anderes Bild verlagern,
2. Bild einfacher aufbauen,
3. Keine Kurven im Bild zusammen mit
dieser Funktion verwenden
257 Datensatz wurde mit einem anderen Versionsstempel| Sollen die Datenséatze weiterhin verwend
abgespeichert als in der jetzigen Projektierung definientverden, mul3 in der Projektierung der Re
zeptur die alte Version eingetragen werd
Achtung:
Die Struktur der Rezeptur bestimmt die Z
ordnung der Daten eines Datensatzes.
258 Als Rezeptur wurde ein Parametersatz ausgewahlt. PdEa-kdnnen nur einzelne Datensétze eine
metersatze kdnnen nicht direkt editiert werden. Parametersatzes editiert werden.
259 Ubertragung eines Datensatzes an die Steuerung dau&teuerungsprogramm (iberpriifen. Bei
zu lange. groRRen Datensétzen keine Anderung noft
L da die Funktion korrekt bearbeitet wird.
Beispiel
Steuerung quittiert Datensatz nicht oder Ubertragung
sehr gro3er Datenséatze.
260 Betriebsart der Steuerung stimmt nicht mit der ProjektiBetriebsart der Steuerung andern.
rung uberein.
261 Bei diesem Datensatz sind die Daten nicht mehr konsibDatensatz editieren und alle Eintrage auf
stent, daher kann er nicht mehr verwendet werden. | Korrektheit Gberprifen.
262 PaRwort oder Abfragefenster sind schon von einer an-Erste Funktion bedienen, anschlieRend
deren Funktion belegt. gewulinschte Funktion erneut ausfuhren.
263 Definierte RestpuffergroRe fir Meldungen ist erreicht!| Restpuffer kleiner projektieren,
Betriebs-/Stormeldepuffer I6schen.
264 Meldepuffer Ubergelaufen. Die Ubergelaufenen Meldungen werden
ausgedruckt, wenn dies projektiert wurde.
265 Es sind bereits 50 PaRBworter vergeben. Sie kdnnen keilenn Sie weitere Palworter vergeben w
weiteres PalRwort eingeben. len, missen Sie vorher andere léschen.
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Systemmeldungen

Meldung

Ursache

Abhilfe

266

Das im Steuerungsauftrag projektierte Feld existiert
nicht.

Parameter des Steuerungsauftrags andern
und Projektierung neu Ubertragen.

303 Verbindung zur Steuerung gestort. Zustand der Steuerung kontrollieren.
S5 Fehler kann bei der Ubertragung groRer Datenséatz85 Im Datenwort 98 den Wert auf minde
auftreten. In diesem Fall spricht der Watchdog an. stens 2000 setzen.
304 Unzuléssige Auftragsnummer oder Auftragsparameter
von der S5 in einem Funktionsfeld.
305 Datenbausteinnummer fehlt. Datenbaustein einrichten oder Projektie-
rung andern.
306 Unter "Steuerung —> Parameter” ist falsche CPU eingeProjektierung andern und neu Ubertragen.
stellt.
307...311  Variable in Steuerung nicht vorhanden. Kontrollieren Sie die Projektierung der
ProzeRverbindung.
312 Der Drucker bearbeitet schon einen Druckauftrag und Warten Sie bis der Drucker wieder frei ist
kann diesen Folgeauftrag z. Zt. nicht annehmen. und wiederholen Sie den Druckauftrag.
313 Hinweis: Druckauftrag ist abgearbeitet.
314 S7-Diagnosepuffer nicht vorhanden. Die CPU hat keinen Diagnosepuffer (Hand-
ware-Problem).
315 Es ist kein Hilfetext vorhanden.
316 Aktiver PaRBwortlevel fir Menlpunkt zu niedrig. PaRwort mit h6herem PaRwortlevel ein-
geben.
317 Die Eingabe ist durch PalRwort gesperrt. Palwort eingeben.
318 Bei einem Login-Versuch wurde ein falsches PalRwort
eingegeben.
319 Beim Editieren des PaRwortes wurde ein bereits existi&eben Sie ein anderes Pal3wort ein.
rendes Pal3wort eingegeben.
320 Sie haben versucht, den Level des Superuser-Pal3wortes
zu &ndern oder es zu léschen.
321 Sie haben versucht, den Level eines unglltigen PalBwditst PalRwort eingeben, dann den Level
zu andern. festlegen.
322 Das eingegebene Paflwort ist zu kurz. PaRwort mindestens 3stellig eingeben.
323 In einem Pufferbild wurde <— Statistik bzw. Meldetext —-
gedruckt, aber es gibt keinen Eintrag zur aktuellen Mel-
dung.
324 Die eingegebene Eintragsnummer gibt es im angewahien
Bild nicht.
325 Die FM bzw. NC (= MPI-Partner) hat keinen Alarmpuf-Ein Teilnehmer hat nicht die geforderte
fer. Funktionalitat.
326 Sie haben versucht, eine andere Rezepturnummer als\Wighlen Sie die entsprechende Rezeptur:
aktive von der Steuerung zu holen. nummer an.
327 Bei Anwahl einer Rezeptur ist die Rezeptnummer nichFehlende Rezeptur projektieren oder
vorhanden. andere auswahlen.
328 Bei Anwahl einer Rezeptur ist die Rezeptnummer > 99
329 Im Bild “Datensatzbearbeitung und Ubertragung* wurd&nterschiedliche Nummern eingeben.
fur Quelle und Ziel die gleiche Nummer eingegeben.
330 Beim Ausldsen der Funktion Datensatztransfer wurden
Quelle und Ziel nicht vollstandig eingegeben.
331 Den als Quelle angegebenen Datensatz gibt es nicht.
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Meldung | Ursache Abhilfe

332 Bei Anwahl eines Rezeptur-Bildes ist die Datensatz-
nummer > 99

333 Bei Anwahl eines Rezeptur-Bildes ist die Datensatz-
nummer nicht vorhanden.

335 Hinweis: Stérmeldung wird unterdrtckt.

336 Es sind keine ProzeRbilder projektiert.

337 Es sind keine Rezepturen projektiert.

338 Bediengerét kann keine Verbindung zum Drucker auf+ 1. Drucker nicht eingeschaltet,
nehmen. 2. Drucker nicht bereit,

3. Verbindungskabel Drucker <—>
Bediengerat nicht angeschlossen ode
defekt,

4. kein Schnittstellenmodul gesteckt.

339 Anlauf beendet. Die Kommunikation mit der Steuerung

wurde wieder aufgenommen.

340 Am PG/PC lauft die Statusbearbeitung. Wahrend dieser
Zeit ist das Bediengerat nicht bedienbar.

341 Interner Fehler
Bei weiteren Steuerungen: Datenblockfehler

342 Unzulassige Adresse eines Netzteilnehmers. max. Adressen:

S7-MPI: 32

PROFIBUS-DP: 128

343 Sie versuchen eine Variable zu editieren, deren Typ in
einer Rezeptur nicht editiert werden kann: z.Zt. nur bei
Variablen vom Typ ARRAY.

350 Steuerung fuhrt Initialisierung durch. Wahrend der Initi®iese Betriebsart kann vom Programmier
lisierung kénnen Sie keine Sollwerte eingeben. Ein Undes Steuerungsprogramms eingestellt w
blattern der Bilder ist moglich. den.

351 Die Steuerung hat die Initialisierung beendet. Nach
Anzeige dieser Meldung kdnnen Sie wieder Soll-Werte
eingeben.

352 Sie versuchen ein Bild anzuwahlen, das nicht vorhanden
ist oder z. Zt. durch die Funktion Ausblenden verriegelt
wurde.

353 Bei variablen Skalierungen ist der Min-Wert gré3er alsMin- und Max-Wert werden vom Bedien-
der Max-Wert. gerat vertauscht. Um dies zu verhindern,

geben Sie Min- und Max-Wert korrekt ein.

354 Sie versuchen, in einem Eingabefeld einen Wert einzuygelden Sie sich mit einem héheren Pal3-
ben und der aktuelle PalRwortlevel fir eine Eingabe reialartlevel an.
nicht aus.

355 In der aktuellen Betriebsart der Steuerung wurde die Ein-
gabe dieser Variablen nicht projektiert.

356 Im Bediengerat wurde eine Funktion zum Drucken ausSchalten Sie den Drucker online.
gelost. Beim Drucken wurde festgestellt, dal3 der Drucig(iten Sie die Verbindung zwischen Be-
offline ist. diengerat und Drucker.

Wurde der Drucker an die richtige Schnitt

stelle angeschlossen?

357 Sie versuchen einen Soll-Wert einzugeben, der ein unZbeben Sie einen korrekten Wert ein.
lassiges Zeichen enthalt.
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Systemmeldungen

Meldung

Ursache

Abhilfe

358

Das Bediengerét fiihrt z. Zt. eine Funktion aus, wéhre
der keine Bedienung méglich ist.

nWarten Sie, bis die Funktion beendet ist.

Diese Meldung kann z. B. bei Rezeptur-
funktionen auftreten.

gs-
0S-

>
T

359 Die CPU ist im Betriebszustand STOP. Systemfehlermel-
dung, wenn S7-Meldungen nicht vorhanden sind.
Die S7-CPU ist im Betriebszustand STOP. Dies ist m6§7—CPU wieder in die Betriebsart RUN
lich bei schalten.
— einem internen Fehler in der CPU
— Bedienung des Betriebsartenschalters
— STEP 7 im Dialog "Betriebszustand”.
360 Die S7-CPU ist im Betriebszustand HALT durch FehleBeheben Sie den Fehler im S7-Steuerun
im S7-Steuerungsprogramm. programm und schalten Sie in die Betrief
art RUN.
361 Die S7-CPU ist defekt.
365 Ein Multiplex-Index steht au3erhalb des definierten Be-
reichs.
366 — Die gewiinschte Betriebsart ist bereits aktiv.
— Der Schlusselschalter der CPU steht nicht auf
RUN-P.
— Das Kommando wird von der CPU nicht unterstitzt.
367 Die eingestellten Steuerungsparameter sind falsch.
368 Kommunikationsfehler mit S7-Baugruppe; Fehlerklasse
und Fehlernummer werden ausgegeben.
369 Das Kommando kann in der ausgewéhlten S7-Betriebsart
nicht ausgefiihrt werden.
370 Der Ausdruck einer Hardcopy wurde manuell abge-
brochen.
371 Die Druckfunktion ist z. Zt. gesperrt.
372 Die begonnene Funktion wurde abgebrochen.
383 Hinweis: Ubertragung der Datensatze beendet.
384 Gewiinschter Datensatz nicht auf Datentréager vorhandéherpriifen Sie die Parameter zur Daten
satzauswahl (Rezeptur, Datensatznamer
Datentrager) oder wahlen Sie den Daten-
satz Uber die Auswahlfunktion aus.
385 Hinweis: Ubertragung von Datensétzen zwischen Be-| Mogliche Ursache dafir, daR eine Bedie-
diengerat und Datentréager bzw. umgekehrt wurde angeung nicht mehr moglich wird:
stoRRen. Die Steuerung hat das entsprechende
386 Hinweis: Ubertragung von Datensétzen zwischen Be- Steuer-/Riickmeldebit, das die Rezeptfac
diengerat und Steuerung bzw. umgekehrt wurde angestee’e aufhebt, im Schnittstellenbereich
Ren. nicht zuriickgesetzt.
387 Zu der ausgewahlten Rezeptur existiert auf dem Daten-
trager kein Datensatz.
388 Die angewéahlte Funktion wird eingeschaltet.
389 Die angewahlte Funktion wird ausgeschaltet.
391 Kein Hilfetext projektiert. Projektierung Uberprifen.
392 — Es stehen keine Stérmeldungen an der NC an.

In der eingestellten NC—Betriebsart ist keine Quitti

rung moglich.
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393 Das PaRwort ist falsch bzw. Sie kénnen in der eingestell-
ten NC—Betriebsart kein PaRBwort eingeben.
394 In der eingestellten NC—Betriebsart ist keine Quittierung
moglich.
395 — Es sind keine Teileprogramme konfiguriert.
— Die angegebene Steuerung (FM oder NC) ist nicht
betriebsbereit.
396 — Das angegebene Teileprogramm existiert nicht.
— Die angegebene Steuerung (FM oder NC) ist nicht
betriebsbereit; bei FM: in der Steuerung wurde kein
Anwenderdatenbereich eingerichtet.
397 — Das angegebene Teileprogramm existiert nicht.
— Der angegebene Satz existiert nicht.
— Die angegebene Steuerung (FM oder NC) ist nicht
betriebsbereit.
398 — Das Kommando kann in der ausgewéhlten MCU-Be-
triebsart nicht ausgefuhrt werden.
— Das Kommando wird von der MCU-Version nicht
unterstatzt.
399 — In der Steuerung ist kein Verzeichnis der Werkzeug-
korrekturen vorhanden.
— Die angegebene Werkzeugkorrektur existiert nicht.
400 Unzulassige Taste gedriickt.
401 Eingegebener Wert konnte nicht gewandelt werden.
402 Bedienfehler im Bild STATUS VAR oder STEUERN | Nur 10 Eintrage sind erlaubt (nach Driik-
VAR. ken von INS, wenn 10. Zeile bereits bele
ist).
403 Falsche Uhrzeit eingegeben
404 Falsches Datum eingegeben
406 Bedienfehler im Bild STATUS VAR oder STEUERN | Anderung der Werte erst nach Abbruch d
VAR. Aktualisierung (BREAK-Taste) moglich.
407 Es wurde versucht, den einzigen Datensatz zu einer
Rezeptur zu l6schen.
409 Untergrenze verletzt: Sie haben einen Soll-Wert eingedgeben Sie einen Wert ein, der grol3er od
ben, der kleiner als der projektierte untere Grenzwert igfleich dem angegebenen Wert ist. Bei
DOUBLE wird kein Grenzwert ausge-
geben.
410 Obergrenze verletzt: Sie haben einen Soll-Wert eingeg&eben Sie einen Wert ein, der kleiner od
ben, der gréRer als der projektierte obere Grenzwert isgleich dem angegebenen Wert ist. Bei
DOUBLE wird kein Grenzwert ausge-
geben.
411 Bildanwahl unzuléssig, weil falscher Steuerungstyp anProjektierten Schnittstellenparameter
gegeben (Fremdtreiber) andern.
Benutzerhandbuch Kommunikation
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je-

5

je-

442 Datenblockfehler x DB—Nr. y Korrigieren Sie die benétigte Blocklange
Diese Meldung weist auf einen Datenblockfehler hin. Diew. die Blocknummer oder senden Sie
Variablenx undy kennzeichnen die Fehlerursach@ (| den richtigen Datenblock.
und die Nummer des betroffenen Empfangsblogks (

Variable x:

0 falsche Blocklange im Empfangsblock Mr.
eingetragen.

1 falsche Blocknummer im Empfangsblock Mr.
eingetragen.

450 Sie versuchen, bei einer Wert-Eingabe eine Taste zu beta-
tigen, die nicht zu dem definierten Eingabefeld palfit.

451 Sie haben einen Soll-Wert eingegeben, der kleiner als Geben Sie einen Wert ein, der grol3er oder
projektierte untere Grenzwert ist. gleich dem Grenzwert ist.

452 Sie haben einen Soll-Wert eingegeben, der groRer als @Geben Sie einen Wert ein, der kleiner oder
projektierte obere Grenzwert ist. gleich dem Grenzwert ist.

453 Uhrzeit wurde nicht korrekt eingegeben. Uhrzeit korrekt eingeben.

454 Schnittstellenparameter falsch eingestellt. Glltigen Wert fur die Schnittstellenpara-
— bei Parametrierung der Druckerschnittstelle meter eingeben.

— bei Steuerungsauftrag Rezeptur wurde eine Kennu';Olgende We.rte sind gultig:
angegeben, die keiner Rezeptur zugeordnet ist |~ Baudrate: 300, 600, 1200, 2400, 48(
9600, 19200
— Datenbits: 5,6, 7,8
— Stoppbhits: 1, 2
— Timeout: 1...600
Korrekte Kennungen im Steuerungsauftrag
eintragen.

455 Sie haben Grafikdruck am Bediengerét eingestellt, abeknderen Drucker auswéhlen oder Projek
die entsprechende ESC-Sequenz ist nicht projektiert. | tierung des Druckers in ProTool Uberpri-

fen.

456 Es wurde ein Wert eingegeben, der nicht korrekt ist, z. Bilassigen Wert eingeben.
eine Variable mit Anwenderfunktion, die bestimmte Ein-
gabewerte abblockt.

458 Es wurde ein Wert eingegeben, der fir den Typ der Vakléert eingeben, der innerhalb des Werte-
blen zu grof} oder zu klein ist: z. B. fur eine Variable vobereichs liegt.

Typ Integer ein Wert gro3er 32767.

459 Sie versuchen einen unzuléssigen Wert einzugeben (zZBlassigen Wert eingeben.
Buchstabe in einem Zahlwert). Die Eingabe wird verwor-
fen, der alte Wert bleibt erhalten.

500...503 | Weckzeit, Zahler, Datum oder Zeit kann nicht gesendeDer Fehler kann auftreten, wenn die Steu
werden. rung voriibergehend Uberlastet ist oder

504 Freies ASCII Protokoll: Bedienwert konnte nicht gesenVenn der Funktionsbaustein langer als 1
det werden. s nicht mehr aufgerufen wird.

505 Der Datensatz kann nicht gesendet werden, da das Re&Senden spéter noch einmal versuchen,
zeptur-Sperrbit in der Steuerung gesetzt ist oder das Sgenn die Steuerung das Rezeptfach frei
den einer Rezeptur noch aktiv ist. geben hat.

506 Uberlastung: Zu viele Meldebldcke mit gleicher Block+ Der Fehler tritt auf, wenn die Steuerung

nummer unterwegs.

innerhalb einer bestimmten Zeit zu viele

Auftrage mit Meldebereich holen schickt.
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507

Das Ubertragen des Datensatzes wurde von der Steu
rung nicht innerhalb einer bestimmten Zeit quittiert.

die Prufung der Datensatze vom Anwen
der auf der Steuerungsseite muf3 schneller
erfolgen (< 10 s).

509 Firmware-Version unterscheidet sich von Standard-FBWenden Sie sich bitte an die SIMATIC-
Version. Hotline.
510 In einer Rezeptur ist eine ProzeRverbindung mit einem
nicht-vorhandenen Datenbaustein projektiert oder die
Rezeptdaten sind fehlerhaft.
511 Sie haben Uber Steuerungsauftrag eine Rezeptur ange-
wahlt oder einen Datensatz angefordert, die nicht vorhan-
den sind.
512 Datenbaustein zu kurz projektiert. Projektierung andern und neu tbertragen.
Die mit der Meldung tbergebene Variable kennzeichnet
die Nummer des Datenbausteins.
516 Protokoll SINEC L2 projektiert, jedoch kein Schnittstel-Projektierung &ndern und neu Ubertragen.
len-Modul gesteckt.
518 Gestecktes Schnittstellenmodul und projektiertes Projektierung andern und neu Ubertragen.
Protokoll passen nicht zusammen.
520 Durch zuviele gespeicherte Rickspringe wurde die m&erzweigen Sie in die Meldeebene (ggf.
ximale Schachtelungstiefe erreicht. durch ESCAPE-Taste).
521, 522 | Bild kann nicht aufgebaut oder angewahlt werden, weiDptimieren Sie den Speicherplatz, indem
zu wenig Speicherplatz zur Verfligung steht. Sie z. B.
Meldung 522 filhrt zum Neuanlauf mit Speicheroptimiel- Nicht verwendete Felder aus der
rung. Projektierung entfernen,
2. das Bild mit weniger Feldern projektie-
ren oder es aufteilen,
3. weniger Rezeptur-Datensatze anlegen.
523 Es wurde kein Text gefunden.
524 Objektklasse ist nicht vorhanden.
525 Operand ist nicht zuléssig.
526 Am Bediengerat ist Durchschleifbetrieb eingestellt. | Von Betriebsart “Durchschleifbetrieb” in
Normalbetrieb wechseln.
527 Rezepturdatenzugriff ist z. Zt. gesperrt.
528 Rezeptur ist nicht vorhanden.
529 Datei ist nicht vorhanden.
530 Datensatz nicht vorhanden.
531 Datensatz nicht ladbar.
532 Hinweis: Der Datensatzspeicher ist voll.
533 Floppy-Verbindung unklar.
534 Hinweis: Die Diskette ist voll.
535 Disketten-Zugriffsfehler.
536 Disketten-Ubertragungsfehler. Uberpriifen Sie die physikalische Verbin-
dung.
537 Hinweis: Die Diskette ist leer.
538 Gleichzeitiger Zugriff auf Datensatz durch Auftrag und Nicht ausgefiihrten Zugriff wiederholen.
Bedienung.
Benutzerhandbuch Kommunikation
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539

Die Datensatze im RAM zur Rezeptur Nr. x waren feh
lerhaft und wurden geléscht.

-Falls im Flash-Memory Datensétze hinte
legt sind, gelten diese weiterhin.

540

'541..550

Die maximale Anzahl von Datensétzen ist bereits ang
legt.

Angegebene Variable in Steuerung nicht vorhanden.

e_

551

Es kann keine MPI-/PPI-Verbindung zur Steuerung m
der angegebenen Stationsadresse aufgebaut werden

tMPI-Stationsadressen und Leitungen prd
fen.

552

Abfrage: Sicherheitsabfrage, ob der ausgewahlte Dat
satz geldscht werden soll. Nur bei Eingabe einer 0 wir
der Datensatz geléscht. Sonst: Abbruch der Funktion.

ebBiese Abfrage wird auch bei Backup und
dRestore von Projektierungen benutzt. Hie
bei bezieht sich die Abfrage auf das

553

Hinweis: Ausgewahlter Datensatz wurde geldscht.

554

Abfrage: 1. Sicherheitsabfrage, ob der Datentrager fi
Aufnahme von Datensatzen formatiert werden soll. Al
evtl. vorhandenen Datensatze werden bei Ausfiihrung
Funktion geldscht! Nur bei Eingabe einer 0 wird die
Funktion ausgefuhrt.

der

555

556

Abfrage: 2. Sicherheitsabfrage, ob der Datentrager fi
Aufnahme von Datenséatzen formatiert werden soll. Al
evtl. vorhandenen Datensétze werden bei Ausfiihrung
Funktion geldscht! Nur bei Eingabe einer O wird die
Funktion ausgefihrt.

'Hinweis: Datentrager wurde formatiert.

der

557

Abfrage: Bei Eingabe einer O wird der Datensatz mit d
neuen Werten Ubernommen. Bei anderen Eingaben ki
weiter editiert werden.

en
ann

558

559

Abfrage: Bei Eingabe einer 0 wird der geanderte Date
satz verworfen. Die Daten vor der Anderung bleiben
erhalten. Bei anderen Eingaben kann weiter editiert w
den.

‘Abfrage, ob Betriebsmeldepuffer geléscht werden soll.

560

Abfrage, ob Stormeldepuffer geléscht werden soll.

561

Ein globaler Datensatz (ab V3.0) wird editiert und hat
nicht alle Eintrége, die in der aktuellen Rezeptur defin
sind.

Abspeichern ist nur méglich, wenn diese
igekennzeichneten Eintrage editiert werd
Sind keine Eintrdge gekennzeichnet, hat
sich nur die Versionsnummer geéandert.

562, 563

Hinweis, welche Betriebsart mit Funktion "Erste-/Letzt
Meldung” eingestellt wurde.

e

564

Abfrage: Bei Eingabe einer 0 wird der Datensatz neu
angelegt. Bei anderen Eingaben wird die Funktion ab
brochen.

ge-

565

Beim Ubertragen eines globalen Datensatzes wird fes
stellt, daR nicht alle Eintrdge vorhanden sind.
Sie haben folgende Mdglichkeiten:

1: die fehlenden Eintréage von der Steuerung lesen,
2: die fehlenden Eintrage editieren,
3: die Ubertragung abbrechen.

fdérd nur bei Datenséatzen ausgegeben, d
von einer Rezeptur auf die andere Ubertr
bar sind. (Ab V3.0 Kunststoff-Funktio-
nen.)
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566

Datensatz enthélt Array, das nicht in die aktuelle Rezefs folgt die Abfrage:

turstruktur pafdt.

Speichern ja/nein ?

Beim Speichern werden die Array-Daten
auf 0 gesetzt.

567, 568 Beim Zwangsldschen des Meldepuffers miissen auch| Projektierung tberprifen. Es stehen zu vie-

anstehende Betriebs-/Stérmeldungen geldscht werde

damit wieder Platz fir neue Meldeereignisse geschaff

wird.

ne Meldungen an.

Bei ALARM_S: Mengengerist tiberschrit-
ten. Anzeige der anstehenden Meldunge
nicht mehr korrekt ! Evtl. SRAM ldschen.

>

569 CPI-Nr. x Fehler y
Diese Meldung weist auf einen Fehler der CPI hin. Die
Variablenx undy kennzeichnen die Fehlerursacly (
und die Nummer der betroffenen CR).(
Variable y:
1 Unterspannung
2 Uberstrom
3 Ubertemperatur
2 Baugruppe nicht vorhanden (wéhrend des Betriebs
ausgefallen)
570 Variable ist fehlerhaft: Als Parameter wird Variablen- | Projektierung prifen. Tritt verstarkt bei
name aus ProTool verwendet. NC-Variablen und Multiplexen auf.
571 S7-Systemdiagnose / ALARM_S bringt Fehler, wenn | CPU-Betriebssystem veraltet.
Bediengeréat sich an- bzw. abmeldet.
572 Abfrage: Datensatz ist schon auf Datentrager vorhand®&ei Eingabe von 0 wird der Datensatz mit
neuen Werten Uberschrieben.
600 Projektierungsfehler: Uberlaufwarnung in Grundein-
stellung 1
601 Projektierungsfehler: Meldeprotokollierung in Grundein-
stellung 1
602 Projektierung zu RestpuffergroRe fehlerhaft. RestpuffergréRe korrigieren und Projektie
rung neu ubertragen.
604 Die Meldung existiert nicht. Meldung projektieren.
605 ProzeRverbindung ist nur symbolisch projektiert. Projektierung &ndern und neu ubertragen.
606 Zu viele Meldevariablen projektiert.
607 Projektierter Datentyp existiert nicht.
608 Die ProzefRbildnummer ist nicht vorhanden. Projektierung andern und neu tbertragen.
609 Sonderobjekt oder Bedienobjekt fur Meldetext ist nicht
vorhanden oder nicht erlaubt.
610 Bedienobjekt fiir Kopf- oder Ful3zeile ist nicht vorhand&¥enn der Fehler nach einem Neustart nicht
oder nicht erlaubt. behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
611 Sonderbedienobijekt fir Pufferausdruck ist nicht vorhane! MATIC-Hotline.
den oder nicht erlaubt.
613 Datenbaustein nicht vorhanden oder zu kurz. Datenbaustein mit der nétigen Lange in der
Steuerung einrichten.
614 Kein Eintrag fur das Protokoll vorhanden (Kopf- und | Protokoll vollstandig projektieren.
FuBzeile nicht vorhanden).
615 Die auszugebende Zeile ist groRRer als der reservierte| Projektierung zum Protokoll kontrollieren
Druckerspeicher oder die Anzahl der Steuersequenzen ist
Zu grof3.
Benutzerhandbuch Kommunikation
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616

Interner Fehler

Falsches Datenformat in ProzeRverbindung.

Datenformat korrigieren.

617 Interner Fehler Wortlange Kkorrigieren.
Falsche Wortlédnge in ProzeRverbindung.
618 Projektierungsfehler bei Steuer-Istwert (Bit—Nr. > 15). | Bitnummer fiir Steuer-Istwert muf3 < 15
sein.
619 Fehler bei Sollwertvorbelegung (Fehler in den Daten-| Projektierung andern und neu Ubertragen.
strukturen).
620 Unzuléssige Tastaturkennung: zu groRe ModulnummeProjektierung entsprechend Hardware
oder Tastenanzahl stimmt mit Tastaturkennung nicht | eingeben.
Uberein.
621 Falscher Parameter wurde Ubertragen: Meldetyp. Gewilinschten Wert tber Standardbild oder
Uber die Steuerung einstellen.
622 Projektierte Rezeptur palt nicht in das Rezeptfach derRezeptur kirzer projektieren und Projekt
Steuerung (> 512 Datenworte). rung neu Ubertragen.
623 Interner Fehler Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
. . . . behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
Bildobjekt fir “Rezeptur senden” ist kein Rezepturtyp SIMATIC-Hotline
(von COM TEXT fest vorgegeben). ’
624 Keine Rezeptureintrage gefunden. Bereichszeiger einrichten und Projektie-
rung neu ubertragen.
625 Rezeptnummer existiert nicht. Rezeptur neu projektieren.
626 Es sind keine Sollwerte projektiert.
627 Interner Fehler Korrigieren Sie die Blocknummer.
Projektierte Tastaturblocknummer zu grof3.
628 Rezeptur pafdt nicht in die Facher. Rezeptfach oder Rezeptfolgefach gréRer
projektieren.
629 LED-Abbildbereich ist zu klein. LED-Abbildbereich entsprechend den ver
wendeten Bithummern vergréRern.
630 Tastatur-Abbildbereich ist zu klein. Tastatur-Abbildbereich entsprechend de
verwendeten Bitnummern vergrof3ern.
631 Meldeprojektierung unvollstédndig oder fehlerhaft. Projektierung erganzen.

Variable x:
1,2 angestol3ene Stérmeldung nicht projektiert
3 ProzeRverbindung nur symbolisch angelegt

4 Istwert-Feld nur symbolisch angelegt

5,6 angestofl3ene Betriebsmeldung nicht projektiert

7 symbolisches Istwert-Feld nur symbolisch
angelegt

8..20 interne Fehler

21..24 Feldtexte fur symbolischen Istwert nicht vor-
handen

25 unzuldssiger Feldtyp

Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
SIMATIC-Hotline.
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632 Projektierungsfehler: Uberpriifen Sie die Projektierung.
Variable x: Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
1,4  Hilfetext nicht vorhanden behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
2 Hilfetextkennung fir Meldungen nicht vorhandeBIMATIC-Hotline.
3, 6..8, Interne Fehler
11, 13
5 Feld nur symbolisch angelegt
9 Bild- oder Rezeptureintrag nur symbolisch
angelegt

12 ProzeRbild oder Rezeptur enthalt keine Eintrage

634 Projektierungsfehler: Bild- oder Rezepturtiberschrift nicht pro-
jektiert. Wenn der Fehler nach einem Neu
start nicht behoben ist, wenden Sie sich
bitte an die SIMATIC-Hotline.

Variable x:
0..8, 34Interne Fehler
18 Bild- oder Rezepturuberschrift nicht projektiert

635 Projektierungsfehler: Uberpriifen Sie die Projektierung.
Variable x: Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
1 Bild- oder Rezeptureintrag nur symbolisch angésehoben ist, wenden Sie sich bitte an die
legt SIMATIC-Hotline.
3 Feld nur symbolisch angelegt
6 Meldungs-, Eintrags- oder Hilfetext nicht fur

aktuelle Sprache projektiert

7...9, |Interne Fehler

19, 28,

41...43

18 Bild- oder Rezepturtiberschrift nicht projektiert

20 ProzeRverbindung nur symbolisch angelegt

21 Hilfetext nur symbolisch angelegt

22 Symbolisches Feld nur symbolisch angelegt

23 Weniger als 2 Feldtexte fir symbolisches Feld
projektiert

24 Aktueller Feldtyp fur symbolisches Feld nicht
projektiert

25 Unzulassiges Datenformat fiir symbolisches Fe
(nur KF und KY zulassig)

26 Rezeptursollwert mit Datenformat KC projektier

d

—~

33 Unzuléssiges Datenformat fur Sollwertfeld
35 Datenformat fir Wecker zu kurz
36 Unzuléssiges Datenformat flr Steueristwert

44 Bei festem Ruickverweis auf Menl: Menupunkt
nicht vorhanden

45 Bei festem Rickverweis auf Bild: Eintrags- ode
Feldnummer nicht vorhanden

46 Zu viele Steueristwerte im Bild (max. 200
zuléssig)

48 Zu viele Felder im Prozef3bild

50 ProzeRverbindung fiir Softkeys existiert nicht

51 Softkeynummer zu grof3

53 Hilfetext zu Softkey nicht oder nicht in allen
Sprachen projektiert

55 Im Eintrag angegebener Softkey existiert nicht

=

636 Betriebsmeldung ist nicht projektiert. Betriebsmeldung (—> Meldungsnumme
vollstandig projektieren.

=

)
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637 Fehlende Projektierung zu einer Betriebsmeldung Betriebsmeldung (—> Meldungsnummer)

638, 639 | Das Istwert-Feld fir Betriebsmeldung ist nur symbolisc\ﬁOIIStandIg projektieren.
angelegt.

640 Stdrmeldung ist nicht projektiert. Stormeldung (—> Meldungsnummer) pro-

641 AngestoRene Stormeldung ist nicht projektiert. jektieren.

642, 643 Das Istwert-Feld fur Stérmeldung ist nur symbolisch | Stdrmeldung (—> Meldungsnummer) neu
angelegt. projektieren.

645 Interner Fehler Neuanlauf nach Tastendruck.
Koordinierungsbereich der Steuerung ist im Anlauf nichYenn der Fehler nach einem Neustart nicht
empfangbar. behoben ist, wenden Sie sich bitte an die

SIMATIC-Hotline.

648 Die projektierte Treibernummer kann nicht interpretiert
werden.

649 Interner Fehler Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht

N . L . behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
Projektierte Treibernummer kann nicht interpretiert SIMATIC-Hotline.
werden.
650 Fehlender Bereichszeiger. Projektieren Sie einen Bereichszeiger.
651 Interner Fehler Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
. . . . . behoben ist, wenden Sie sich bitte an die
Nicht zu jeder Rezeptur ist mindestens ein Datensatz SIMATIC—Hotline.
vorhanden.
652 Projektierung ist nicht S5-kompatibel. Projektierung andern und neu ubertragen.
Wenn der Fehler nach einem Neustart nicht
behoben ist, wenden Sie sich bitte an di
SIMATIC-Hotline.

653 Die projektierte Anwender-Versionsnummer stimmt nicRtojektierung andern und neu Ubertragerﬁ.
mit der in der Steuerung hinterlegten Versionsnumme
Uberein.

654 Der SPS-Quittierbereich ist nicht physikalisch nach dem
Meldebereich projektiert.

655 SPS-Quittierbereich liegt nicht physikalisch hinter dem
Stormeldebereich (—> kein Anlauf).

656 Projektiertes Protokoll ist nicht moglich. Protokoll in Projektierung prifen.

657 Projektiertes Steuerungsprotokoll nicht méglich. Aktuelle Firmware-Version verwenden

oder anderes Protokoll projektieren.

658 Projektiertes Steuerungsprotokoll nicht méglich.

659 Unzuléssige ProzeRverbindung in Rezeptur, Ziel ist nidhtojektierung &ndern und neu Ubertragen.
vorhanden.

660 Unglltiges Ziel fur Rickverweis im MenU projektiert. | Abbruch-Taste am Bediengerét; Projektie-

rung erganzen und neu Ubertragen

661 Im Prozel3bild: Rezeptur-Sollwert oder -Altwert projek-Feldtyp andern oder Feld entfernen und
tiert in Rezeptur: Feld ist weder Rezeptur-Sollwert nocRrojektierung neu tbertragen
-Altwert.

662 Unglltiges Ziel fur Ruckverweis im Bild projektiert. Projektierung @ndern und neu tbertragen

663 Datensatzspeicher voll (im Anlauf).

664 Standard-Datensatze der projektierten Rezepturen benieniger oder kleinere Rezepturen projek-

tigen mehr als 20 kByte. Geréat geht in den COM TEX
Betrieb.

THeren.
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’ Meldung ‘ Ursache

Abhilfe

>

665 Projektierung der Schnittstellen fehlerhaft, Drucker / | Schnittstellenparameter Uberprifen.
Steuerung gleiche Schnittstellen-Physik.
667 Projektierungsfehler: x =1..8: Projektierung der ProzeRverbin-
. . dung andern und neu Ubertrage
Variable x: _ I . _
. x = 9..13:Projektierung des Bereichszei-
1 Datentyp ungleich DB A "
- gers andern und neu Ubertragen
2 DB-Nummer groéRer als 15 A o . -
i R x =14: Projektierung einschranken und
3 DB-Lange groRer als 1024 neu tibertragen
4 DW liegt im Datenblock-Kopf 9
5 Istwert nicht im Sende-Block
6 Sollwert nicht im Empfangs-Block
7 Soll-/Istwert nicht im Empfangs-Block
8 Erstwert nicht im Sende-Block
9 Datentyp ungleich DB
10 DB-Nummer gréRer als 15
11 DB-Lange grofRer als 1024
12 DW liegt im Datenblock-Kopf
13 Bereich liegt im falschen DB
14 Summe der Datenblécke zu grof3
668 Fehlerhafte Projektierung. Projektierung andern und neu Ubertragen.
Bedeutung der Variablen:
1: Nicht-kombinierbare Steuerungstypen projektiert
2. Keine Steuerung projektiert
3: Falsche Baudrate projektiert
669 Es wurden zu viele Istwerte (> 512) in einem Bild bzw.
Variablen zum 'zyklisch lesen’ projektiert.
670 Es wurden zu viele Variablen gleichzeitig angefordert. Basistakt verlangern oder weniger Varia-
blen ins Bild projektieren.
671 Projektierung der Meldevariablen paf3t nicht. Unterschi®7-Programme uberprifen,
de zwischen Projektierung und Steuerung. Meldeserverprojektierung tberprifen,
672 Meldung nicht projektiert. Projektierung andern und neu tbertragen.
680 Anwahl einer Rezeptur, die im Projekt nicht definiert | Glltige Rezeptur auswahlen.
wurde.
681 Uberlastung durch zu viele Variablen (Soll-/Istwerte). | Uberpriifen Sie die Schnittstellenparameter.
Verbindung zwischen Bediengerat und Steuerung gestort.
682 Falsche Schnittstellenparameter projektiert. Projektieren Sie fur das angezeigte Bild
weniger ProzefRverbindungen.
683 Projektierungsfehler: Grenzwerte korrigieren und Projektierung
obere Grenze = untere Grenze neu Ubertragen.
684 Ein nicht vorhandener Kurvenwechselpuffer wird angeSteuerungsprogramm bzw. Bediengerat-
fordert. Projektierung Uberprifen,
Kurvenanforderungsbereich 2 nur fur
Kurven mit Wechselpuffer benutzen.
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Meldung

Ursache

Abhilfe

685

Projektierungsfehler. Mit dieser Meldung werden zwei
Variablen tbergeben, die Informationen zur fehlerhaft
Funktion (Variable 1) und zum fehlerhaften Parameter
(Variable 2) liefern.

Variable 1:

535  Umrechnung Linear 1
536  Umrechnung Linear 2
537  Inkrement Variable
539 Inkrement aktuell

545  Wert umrechnen
Variable 2:

Sie gibt den Parameter der Funktion an, bei dem ein
ler aufgetreten ist (z.B. Variable 2 = 3: Parameter 3 de
Variablen 1-Funktion ist fehlerhaft).

Handelt es sich um einen Projektierungs
efiehler: Funktion I6schen und neu projektie-
ren.

Oder versucht das OP den Wert einer Va-
riablen zu ermitteln, wobei keine Steuerung
angeschlossen ist: Steuerung anschliel3en.

Ceh-

=

686 Zu viele Variablen
701 Interner Fehler
Bei Variablenempfang ist “kopf —> res" falsch belegt.
702 Auftrag kann nicht ausgefuhrt werden. Schnittstelle &ndern oder Bereichszeiger
projektieren.
703 Flash voll. Schranken Sie die Projektierung ein.
704 Unter "Steuerung —> Parameter” ist eine falsche CPU| Projektierung &ndern und neu Ubertragen.
eingestellt.
705 Eine quittierte Meldung kann nicht in den Puffer eingtra-
gen werden, da die dazugehdrige Meldung oder eine
Meldung derselben Quittiergruppe fehlt.
706 Rezeptanforderung wird nicht bearbeitet, da bereits eine
andere Anforderung aktiv ist.
707 Interner Fehler
S7 Meldetask Fehler.
708 Interner Fehler
Falscher Mailboxtyp.
709 Interner Fehler
Mailboxtyp ungiiltig.
710 Interner Fehler
Falsche Betriebsart (Mode).
711 Interner Fehler
Display-Zustand ungultig.
712 Kein Untermeni projektiert.
713 Interner Fehler
kein Sonderbedienobjekt projektiert.
714 Interner Fehler
MenUnummer ungultig.
715 Interner Fehler

Der Mailboxtyp der empfangenen Botschaft ist falsch.
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Meldung

Ursache

Abhilfe

716

Interner Fehler

Die maximale Meldungsanzahl ist zu grof3 eingestellt
(Uberlauf von Variablen).

717

Interner Fehler

Falscher Meldungszustand bei Eintrag in Statistik.

718

Interner Fehler

Falscher Meldungszustand bei Eintrag im Betriebsme
puffer.

Ide-

719

Interner Fehler

Falscher Meldungszustand bei Eintrag im Stérmelde-
puffer.

720

721

Interner Fehler

Fehler beim Auslesen von Meldungen aus Meldepuffe
Interner Fehler

Fehler bei Meldung zu Projektierung

=

722

Interner Fehler

Falschen Mailboxtyp empfangen (von OP15 —> OP5)

723

Interner Fehler

Bei OP5: In den Bereichszeigerlisten sind mehr als 500

Meldungen angegeben.

Bereichszeigerliste andern.

724

725

Interner Fehler

Mailboxtyp nicht implementiert.
Interner Fehler

Bausteinnummer nicht vorhanden.

726

Interner Fehler

Falscher Mailboxtyp.

727

Interner Fehler

Unzulassiger Bildtyp.

728

Interner Fehler

Riickverweisnummer stimmt nicht

729

Interner Fehler

Interne Mailbox-Pufferverwaltung der direkten Mel-
dungsprotokollierung fehlerhaft

731

732

Interner Fehler

Ubergabeparameter LEDZUSTAND ist bei der RIO-
Funktion “LED-Zustand &ndern* falsch

Interner Fehler

Tastennummer darf maximal 7, 15 oder 23 betragen
(8er-, 16er- bzw. 24er-Tastatur)

733

Interner Fehler

Tastaturnummer muf3 kleiner 4 sein, da maximal 4 Ta
turen vorhanden sein kénnen.

sta-
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Fehler in der Datenstruktur des Login-Bildes.

Meldung | Ursache Abhilfe

734 Interner Fehler
Die Modulnummer muf3 0 sein.

735 Interner Fehler Zulassig sind: Lesen, Schreiben (LEDs,
Unzulassige RIO-Funktion. Ausgénge) und Initialisierung.

736 Interner Fehler
Tastaturtreiberfehler.

737 Interner Fehler
Zuviele Tastatur-Abbilder (Mailboxen) sind zur Steue-
rung unterwegs.

738 Interner Fehler
Der Mailboxtyp der empfangenen Botschaft ist falsch.

739 Interner Fehler
Tastenquittung empfangen bei bereits quittierter Mel-
dung.

740 Interner Fehler
Meldungszustand bei erster Stor- bzw. Betriebsmeldung
nicht erlaubt.

741 Interner Fehler
Andere Pufferart als Betriebs- oder Stérmeldepuffer.

742 Interner Fehler
Andere Meldeart als Betriebs- oder Stérmeldepuffer.

743 Interner Fehler
Fehler bei Meldung zu Projektierung.

744 Interner Fehler
Falschen Mailboxtyp empfangen.

746 Interner Fehler In COM TEXT: Adresse andern
In einem Bild sind Steuer-Istwert und ProzeRverbindung
gleich.

747 Interner Fehler
Andere Pufferart als Betriebs- oder Stérmeldepuffer.

748 Interner Fehler
Andere Meldeart als Betriebs- oder Stérmeldepuffer.

749 Interner Fehler
Fehler in der Datenstruktur eines Puffer-Sonderbildes

750 Interner Fehler
Fehler in der Datenstruktur des PalRwort-Sonderbildes.

751 Interner Fehler
Fehler in der Datenstruktur des Bildes zum Einstellen|der
Uhrzeit.

752 Interner Fehler

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Meldung

Ursache

Abhilfe

753

Interner Fehler

Fehler in der Datenstruktur eines sonstigen Sonderbil

in COM TEXT: IHV-Rezepturen betroffen

des.

754

Interner Fehler

Fehler in der Datenstruktur des Bildes “Statistik Durch
schnitt”

758

Interner Fehler

Fehlergruppe (Task-1D) existiert nicht.

759

Interner Fehler

Zu dieser Fehlergruppe existiert die Meldungsnumme
nicht.

760

761

Interner Fehler

Kommunikation: der Mailboxtyp der empfangenen Bo
schaft ist falsch.

Interner Fehler
Projektierungsfehler: Es soll eine Meldung kommen, f

die kein Text vorhanden ist. Stattdessen kommt dann
761.

Tritt z. B. auf, wenn neue Firmware und
_eine alte COM TEXT-Version verwendet
erden.

762

Interner Fehler

Projektierungsfehler

763, 764

Interner Fehler

Es gibt zwei Variablen:
Var. 1: Meldungsnummer,
Var. 2: Nummer fir den Fehlerort

765...770

771

Interner Fehler

Mit Halt, Unterschied TD10 — TD/OP20
Interner Fehler

Fehler bei Kommunikation{ Telegramme).

773

Interner Fehler

Fehler beim Lesen Bereichszeiger

774

Fehler beim Lesen von “GrundeinstellungenAlige-
meine Parameter”

775

Interner Fehler

Speicher fur Datenséatze voll

776

Interner Fehler

Zuviele Wecker unterwegs

779

780

Interner Fehler

Interner Fehler beim MPI-Download; evtl. Puffer-
probleme.

Interner Fehler

Undefinierter Fehler aus Kommunikation mit der
Steuerung.

Reset und erneuter MPI-Download.

781

In ProTool wurde eine "Online-Setzer”-Funktion nicht
korrekt definiert.

A-22
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’ Meldung ‘Ursache Abhilfe

783 Interner Fehler
Fehler bei NC—Meldungen

784 Fehler in der Kommunikation in Varaible x. Kommunikation muf3 neu anlaufen.

785 Interner Fehler Evtl. hilft kurzfristig ein Neustart des Be-
Neuanlauf mit Tastendruck. M = Modul, # = Fehlernurnqlengerates'
mer zur weiteren Unterscheidung. Wenden Sie sich bitte an die SIMATIC-

Hotline.

2280 Stor— oder Betriebsmeldepuffer ist leer oder der Filter|isthalt der Meldepuffer auf den Meldepuf-
so eingestellt, dal keine passenden Daten gefunden \ferseiten Uberpriifen oder Filter &ndern.
den.

2281 Fehler beim Transfer zum PC. Fehler im PC—Programm oder Verbindung

unterbrochen.

2282... | Keine Diskette eingelegt oder Diskettenlaufwerk fehlerbiskette einlegen bzw. Laufwerk mit der

2284 haft. Rezepturfunktion prifen.

2285 Diskette schreibgeschiitzt, keine Diskette eingelegt od&chreibschutz entfernen, Diskette einlegen
Diskettenlaufwerk fehlerhaft. bzw. Laufwerk mit der Rezepturfunktion

prufen.

\Vorgehensweise Bei allen Systemmeldungen, die sich auf "interne Fehler” beziehen, befolgen

bei "internen Sie bitte folgende dfgehensweise:

Fehlern”

a) Schalten Sie das Bediengerat aus, bringen Sie die Steuerung in@en ST
Zustand und lassen Sie anschlie3end beide neu anlaufen.

b) Bringen Sie das Bediengerét im Anlauf in dearsferBetrieb, Ubertragen
Sie die Projektierung neu und lassen Sie Bediengeréat und Steuerung neu
anlaufen.

c) Tritt der Fehler weiterhin auf, so wenden Sie sich bitte an Ihre nachstgele
gene Siemens-Niederlassung. Geben Sie dabei die aufgetretene Fehlernum
mer und auch eventuelle Variablen in der Meldung an.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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A.2 Standard-Funktionsbausteine der SIMATIC S5

Allgemeine Fehler Im Normalfall kdbnnen die Standard-Funktionsbausteine kein@PS4ustand
der CPU verursachen. Die Funktionsbausteine kdnnen jedoch nicht erkennen,
ob angesprochene E/A-Peripherie auch tatsachlich vorhanden ist.

Falls im Anlauf des AG-Programms ein @FP-Zustand mit ADF- oder
QVZ-Fehler auftritt, liegt einer der folgenden Fehler vor:

e Fehler in Peripherie-Zuteilung des AG (im DB1 bei S5-135U oder
S5-155U)

e Fehler in Peripherie-Adrel3\gabe fur CP 521 SI, CP 523 oder IM308B
(im DB-ZU)

Hinweis

Der STOP-Zustand kann durch Programmieren der entsprechendenFehler
OBs der Steuerung vermieden werden. Der Projektierungsfehler wird dadurch
jedoch nicht behoben.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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A.3 Fehlernummer des Standard-FB

Fehlerauswertung

Hinterlegungsart

Tritt wahrend der Bearbeitung des Standard-FB ein Fehler auf, so wird das
VerknupfungsegebnisVKE gesetzt. Dies ermdglicht dem Anwendeit e
nem bedingten Sprur§PBzu einer benutzereigenen Fehlerauswertung zu

springen.

Der Standard-Funktionsbaustein legt auftretende Fehler an mehreren Stellen
im Speicher des AG ab:

a im Akkumulator 1,
steins,

nacledem Aufruf des Standard-Funktionsbau

b im DW n+3 des Datenbausteins DB-ZU (falls dieser vorhanden ist),

¢ im Applikationsfach des Schnittstellenbereiches, wenn der Fehler einer
Applikation zuzuordnen ist.

Die folgende &belle zeigt die Fehlermoglichkeiten geordnet nach Fehlernum
mern unter Bericksichtigung der Hinterlegungsart. Die bei PROFIBUS und
PROFIBUS-DP mdglichen Fehler sind durch einen Stern "*” hinter der Fehler
nummer gekennzeichnet.

Hinterlegungsart
Schnitistellenbereich Standard-Funktionsbaustein:
Fehlermoglichkeitenund Fehlerbehandlurmgn,

DB-ZU

(falls vorhanden)

Akkumulator 1

Fehler- a | b | c | Fehlerbeschreibung Ursache/Behebung

Nummer

1* i DB-ZU: Nummer unzuléssig Die im Akkumulator 1 Ubergebene DB-ZU-Nummer muf3
im Bereich 10 bis 255 liegen. Eventuell ist das High-Byte
des Akkumulators mit dem Low-Byte vertauscht.

2* . DB-ZU: nicht vorhanden Der DB-ZU muf je nach Anzahl der angeschlossener
Bediengerate mit einer Mindestlange von 16 Worten egin-
gerichtet werden.

3* . DB-ZU: zu kurz Die Lange des Datenbausteins DB-ZU richtet sich nach
der hoéchsten vergebenen Bediengerate-Nummer, auch
wenn nur ein Bediengerat angeschlossen ist.

4* . Bediengerate-Nummer: un- Die im Akkumulator 1 Gibergebene Bediengerate-Num-

zuldssig mer muf3 im Bereich von 1 bis 16 liegen. Eventuell ist|das
High-Byte des Akkumulators mit dem Low-Byte ver-
tauscht.

5* . Es wurde kein Anlauf durch-Anlauf-Bit (D64.0 im Schnittstellenbereich) einmalig

gefuhrt setzen

6 ° Falscher CPU-Typ Typ und Ausgabestand der CPU kontrollieren

* o | Schnittstellenbereich = Fir den Schnittstellenbereich eine andere Nummer

DB-zZU festlegen

Benutzerhandbuch Kommunikation
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mit

stel-

ge

e_

—

Fehler- alb Fehlerbeschreibung Ursache/Behebung
Nummer
10* . Nummer des Steuerungsayfbas Bediengerat sendet interne AG-Auftrage zum Stan-
trages ist unzulassig dard-FB (z. B. Datum, Uhrzeit). Bei diesem Fehler hat
das Bediengerat eine unglltige Auftragsnummer gesen-
det.
Der Ausgabestand des Funktionsbausteins paf3t nicht
dem Firmwarestand zusammen.
101* o | Schnittstellenbereich: Dem Standard-FB muf3 eine DB-Nummer des Schnitt
DB—Nummer unzuléssig | lenbereiches im Bereich von 10 bis 255 Ubergeben wer-
den.
102* o |o Schnittstellenbereich: Der Datenbaustein fur den Schnitttellenbereich muf3 gin-
nicht vorhanden gerichtet werden.
103* o | Schnittstellenbereich: Der Datenbaustein muf3 mit der benétigten Mindestla
zu kurz eingerichtet werden.
105 o | Schnittstellenbereich: Das angeschlossene Bediengerat muf3 im Datenwort
Kennung falsch DW 30 des Datenbausteins fiir den Schnittstellenbereich
eine bestimmte Kennung hinterlegen. Die am Bedieng
rat projektierte Datenbaustein-Nummer ist Bestandtei
dieser Kennung.
Die Fehlermeldung kommt, wenn die am Bediengerat
projektierte Datenbaustein-Nummer nicht mit der am
Standard-FB angegebenen DB-Nummer Ubereinstimmt.
Der Fehler kann auch unmittelbar nach einem Anlauf
kurzzeitig auftreten, wenn das Bediengerat die Kennu
noch nicht im Datenbaustein hinterlegt hat. In diesem
speziellen Fall ist der Fehler zu ignorieren.
107* o | DB-ZU Nummer = Einen der beiden Datenbausteine DB-ZU oder DB fir
Schnittstellenbereich Nr = | Schnittstellenbereich umbenennen.
DB-HTB Nummer (DB-HTB-Nr. ist fest)
108* ° o DB-HTB nicht vorhanden | Fir die SINEC-L1 Kopplung muf3 DB HTB als DB 56
vorhanden sein. Fur die PROFIBUS Kopplung mul3 D
HTB als DB 55 vorhanden sein.
109* ° | DB-HTB zu kurz Der Datenbaustein muf3 mit einer Lange von 15 Daten-
wortern (DW 0 bis DW 14) eingerichtet sein.
115 o |o Lebensbit-Uberwachung hatDas angeschlossenen Bediengerit hat sein Lebensbi
angesprochen nicht invertiert.
Grund:
Es besteht keine Verbindung zum Bediengeréat oder d
Standard-FB wird zu oft in einem Zyklus aufgerufen.
Erhdhen Sie den Wert im DB fiir den Schnittstellenbe
reich.
120* e STBS: Nummer unzulassig| Zulassige Merker-Nr.: 0...198
121* . STBR: Nummer unzul&ssig| Zuldssige Merker-Nr.: 0...198
122* . STBS=STBR Fir eines der Statusbytes eine andere Nr. angeben.
150 i CP 521 SI, CP 523 ist noch Kann im Anlauf anstehen bis der CP die Parametrie-
nicht bereit rungsdaten dbernimmt.
151 o o CP 521 SI, CP 523, Die im DB-ZU angegebene Adresse des CP 521 SI,
IM308B: Adresse unzulassigCP 523 oder der IM308B ist unzuldssig.
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Fehler- Fehlerbeschreibung Ursache/Behebung
Nummer
152 CP 521 SI, CP 523: Der Kommunikationsprozessor CP 521 SI, CP 523 ist
nicht vorhanden nicht im AG vorhanden oder die am CP 521 SI, CP 523
eingestellte Adresse stimmt nicht mit der am Standard-FB
angegebenen uberein.
153* BlockgroRRe unzuléssig Zulassige Blockgrofle: 8, 16, 32, 64, 120 oder 240 Byte.
154* Falsche IM=Nummer IM—=Nummer im DB—ZU andern.
155* Falsche Adresse des BedierBediengerét mit dieser Adresse nicht vorhanden; Adresse
gerates des Bediengerates im DB-ZU andern.
156* IM308C kommuniziert nicht) — IM308C ist nicht betriebsbereit oder ist defekt.
mit Bediengerat — Anfangsadresse des DP—Fensters im DB—ZU stimmt
nicht mit der COM—PROFIBUS—Projektierung der
IM308C uberein.
157* Falsche Adresse des DP— | Anfangsadresse des DP—Fensters im DB—ZU stimmt
Fensters nicht mit der COM—-PROFIBUS- Projektierung der IM
308C uberein.
158* Falsche Blocklange Die Blocklange im DB—ZU stimmt nicht mit der COM—
PROFIBUSProjektierung der IM308C Uberein
160* Empfangsfach Typ-Nr. Zuléssige Typen: 0=DB, 1=DX
unzulassig (DX nur bei S5-115U mit CPU 945, S5-135U und
S5-155U)
161* Empfangsfach DB/DX-Nr. | Die DB/DX-Nr. muf3 im Bereich 10 bis 255 liegen.
unzulassig
162* Empfangsfach DB/DX-Off- | Der Offset muf3 im Bereich von 0 bis 128 liegen (bei
set unzuléssig PROFIBUS-DP: 0 bis 215)
163* Sendefach Typ unzulassig | Zulassige Typen: 0=DB, 1=DX
(DX nur bei S5-115U mit CPU 945, S5-135U und
S5-155U)
164* Sendefach DB/DX-Nr. Die DB/DX-Nr. muf3 im Bereich 10 bis 255 liegen.
unzulassig
165* Sendefach DB/DX-Offset | Der Offset muf3 im Bereich von 0 bis 128 liegen (bei
unzuldssig PROFIBUS-DP: 0 bis 215)
166 DX2 nicht vorhanden (nur | DX2 einrichten
bei SI2 von CPU 928B)
167 Koordinierungsbytes KBS | Die Koordinierungsbytes mussen im Schnittstellenbe-
und KBE fehlt reich liegen (fur SI2 von CPU 928B siebX2 Parame-
trierung).
168 ASCII-Treiber fehlt Eventuell keinen Anlauf durchgefihrt.
169 ASCII-Treiber nicht Eventuell keinen Anlauf durchgefihrt.
eingeschaltet
170* Quittung auf Steuerungsauf-Auftragsstatus einer Applikation wurde vom Anwendey
trag erhalten ohne aktiven | Uberschrieben.
Steuerungsauftrag
171 Telegramm-Kennung Das Bediengeréat hat entweder einen nicht definierten
unbekannt Auftrag erhalten oder es liegt ein Ubertragungsfehler Yor.
172 Auftragsnummer unzuléssig Das Bediengerét hat einen Steuerungsauftrag mit unbe-
kannter Auftragsnummer erhalten.
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Fehler- alb Fehlerbeschreibung Ursache/Behebung

Nummer

180 o | Ubertragungsfehler Nicht definierter Zustand des Koordinierungsbytes KBE.

181 o | Paritéatsfehler Eingestellte Paritaten von S5 und Bediengeréat miteinan-
der vergleichen und auf gleiche Paritét einstellen (SI12
von CP944 Paritat: Gerade).

183 o |o Eingangspuffer voll Das Bediengerat sendet zu schnell fir den AG-Zyklus. Es
gehen Telegramme verloren. Den FB im Zyklus ofter
aufrufen oder Projektierung des Bediengerétes optimie-
ren.

184 o o Zuviele Telegramme Siehe Fehler-Nr. 183

185 o | Telegramm groBer Emp- | Telegrammlé@nge ist vom Bediengeréat normalerweise auf

fangsfach 88 Byte begrenzt; evl. wurde die Zeichenverzugszeit zwi-
schen zwei Telegrammen nicht erkannt ==> Ubertra-
gungsfehler.

186 o | Empfangsfach nicht vorhan-Parametrierter Datenbereich nicht vorhanden, oder An-

den lauf nach Anderung nicht durchgefiihrt.

187 ° |o Telegramm zu lang Siehe Fehler-Nr. 185

188 o |o Break Verbindung unterbrochen. Kabel defekt oder nicht ge-
steckt.

189* o |o Empfangsfach DB/DX zu | Angegebenen Zeiger fir Empfangsfach (Offset + Lange)

kurz mit tatsachlich vorhandenem Datenbereich vergleichen.

190* o | Ubertragungsfehler Nicht definierter Zustand des Koordinierungsbytes KBS

191* o |o Ausgangspuffer voll

192 o |o Parametrierfehler Angaben im DB-ZU uber Sende-Empfangsfach und Zgi-
chenverzugszeit uberprifen.

193 o o Sendefach nicht vorhanden Parametrierter Datenbereich nicht vorhanden oder Anlauf
nach Anderung nicht durchgefiihrt.

194 o | Telegramm zu lang Zeichenverzugszeit zwischen zwei Telegrammen wurge
nicht erkannt ==> Ubertragungsfehler.

199* o |o Sendefach DB/DX zu kurz | Angegebenen Zeiger fur Sendefach (Offset + Lange) mit
tatséchlich vorhandenem Datenbereich vergleichen.

200 o |o Kommunikationsfehler des | Statischen Parametersatz fiir SI2 tberprifen.

Systemprogramms (nur bei
SI2 von CPU 928B)
201* o |o DB-APP: Nummer Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag enthalt eine un-
unzuldssig gultige DB-Nummer. Es sind nur DB-Nummern im Be-
reich von 10 bis 255 zul&ssig.

202* o |o DB-APP: nicht vorhanden | Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag zeigt auf eingn

nicht vorhandenen Datenbaustein DB.
Der Datenbaustein muf3 eingerichtet werden.

203* o |o DB-APP: zu kurz Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag zeigt auf eingn
Datenbaustein DB. Der Steuerungsauftrag liegt vollstan-
dig oder teilweise auRerhalb des DB. Die Anfangsadresse
des Zeigers ist so zu wahlen, daf} der Steueungsauftrag
mit einer Lange von 4 Worten vollstandig in den DB
pafit.
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Systemmeldungen

Fehler-
Nummer

Fehlerbeschreibung

Ursache/Behebung

206

DX-APP: Nummer
unzulassig

Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag enthélt eine U
glltige DX-Nummer. Es sind nur DB-Nummern im Be-
reich von 10 bis 255 zulassig.

207

DX-APP: nicht vorhanden

Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag zeigt auf eing
nicht vorhandenen Datenbaustein DX. Der Datenbausg
muf3 eingerichtet werden.

208

DX-APP: zu kurz

Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag zeigt auf eing
Datenbaustein DX. Der Steuerungsauftrag liegt entwe
vollsténdig oder teilweise aul3erhalb des DX. Die An-
fangsadresse des Zeigers ist so zu wahlen, daf3 der S
rungsauftrag mit einer Lange von 4 Worten vollstandig
den DX palfit.

209*

TIMER-APP:
Adresse unzuldssig

Der Zeiger eines Steuerungsauftrages weist auf einer

abhangig. Uberpriifen Sie die Projektierung des Bedig
gerates.

210*

ZAHLER-APP:
Adresse unzuléssig

Der Zeiger eines Steuerungsauftrages weist auf einer
Zahlerbereich. Die zulassigen Anfangsadressen sind
CPU-abhangig. Uberprifen Sie die Projektierung des
Bediengerates.

211

M-APP: Adresse unzulassig

) Der Zeiger auf einen Steuerungsauftrag zeigt auf den
Merkerbereich. Der Steuerungsauftrag darf nicht (auc
nicht teilweise) im Schmiermerkerbereich liegen.

Zuléssige Anfangsadressen liegen im Bereich von 0 b
192.

212*

S-APP: Adresse unzulassig

Der Zeiger auf den Steuerungsauftrag zeigt auf den e
weiterten S-Merkerbereich. Zuldssige Anfangsadresss
sind CPU-abhéangig und liegen im Bereich von 0 bis
4088.

213*

EB-APP: Adresse unzulass

@ulassige Anfangsadressen 0 bis 126.

214*

AB-APP: Adresse unzulas-
sig

Zulassige Anfangsadressen 0 bis 126.

215*

Bediengeréat ist OFFLINE

Die Verbindung zum angeschlossenen Bediengerat w
abgebaut und es kdnnen z. Z. keine Steuerungsauftrg
gesendet werden. Dieser Fehler kann auch unmittelba
nach einem Anlauf kurzzeitig auftreten. In diesem Fal
der Fehler zu ignorieren.

n
tein

n
der

teue-
n

Timerbereich. Die zuldssigen Anfangsadressen sind CPU-

5
T

=

is

I
EN

urde
ge
Ar

ist

216*

PROFIBUS-DP-Verbin-
dungsaufbau nicht méglich

— Peripherie-AdreR3bereich im DB-ZU falsch angege

— Bediengerat nicht angeschlossen (BF-LED der
IM308B priifen)

ben

219

Unglltiger Steuerungsauf-
trag

Fehler nur bei Paralleler Kopplung. Die Auftragskennd
muf3 im Bereich von 30bis 36, liegen

220

Anzahl der Variablen gréRe
als 31

Die Anzahl der Variablen in einem Stérmelde- oder Be
triebsmeldetelegramm darf nicht groRer als 31 sein.

221*

Zeiger: Typ falsch

Im Applikationsfach steht ein falscher Datentyp als Ze
ger auf einen Steuerungsauftrag. Es sind nur Datenty
von 0 bis 3 zulassig. Bei Zeigern eines Steuerungsau
ges sind nur Datentypen von 0 bis 7 zuléssig.

i
pen
tra-
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Systemmeldungen

5U

r

Fehler- alb Fehlerbeschreibung Ursache/Behebung

Nummer

222* o | Zeiger: Typ auf DX falsch | Die erweiterten Datenbausteine DX sind nur im AG 11
mit CPU 945, AG 135 U, AG 155 U zugelassen.

223* o | Zeiger: Typ auf S-Merker | Der erweiterte Merkerbereich ist nur im AG 135 U und

unzuldssig AG 155 U 1zulassig (PAFE-Nr. im DR102 des DB fur
den Schnittstellenbereich).

246* o | o PAFE-Fehler PAFE-Fehler der Hantierungsbausteine CONTROL,
SEND oder RECEIVE.

247* o |o SEND Ende mit Fehler Der Send-Auftrag wurde mit Fehler abgebrochen. Das
Anzeigewort (ANZW1) steht dem Anwender Datenbau-
stein fur den Schnittstellenbereich, Datenwort 101, zu
Verflgung.

o | STBS/STBR-Fehler Sende-/ Empfangsauftag mit Fehler abgebrochen
(nur bei S5-95 L2)

248* o | Link-Status 01h: Schnittstellenfehlét

249* o |o Link-Status 02h: Betriebsmittel nicht verfiigb&r

250* o | Link-Status 03h: Dienst nicht aktivie

251* o | Link-Status 10h: Dienst am Lokal-SAP nicht aktiviétt

252* o | Link-Status 11h: keine Reaktion vom Teilnehniér

253* o |o Link-Status 12h: Busleitung ist abgetrerit

254* o | Link-Status 15h: unzulassiger Parameter im Heddler

255* o |o Fehler des Bediengerates | Das angeschlossene Bediengerat hat einen Fehler ge
det. Die Fehlernummer ist im Applikationsfach im DW
m+3 abgelegt.

mel-

1) Fehler des PROFIBUS-Busses:

Die Bedeutung delsink-Status ist im Geratehandbuch PROFIBUS erlautert. Bei der Kopplung zwischen Be-
diengerat und AG werden nur SDA-Dienste eingesetzt.

A-30
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Steuerungsauftrage B

Dieser Eil des Anhangs enthalt eine Liste aller Steuerungsauftrage mit den
dazugehdorigen Parametern.
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Steuerungsauftrdge

Beschreibung

Uber Steuerungsauftrage kdnnen vom Steuerungsprogramm aus Funktionen
am TD/OP ausgeltst werden, wie z. B.

— Bild anzeigen

— Datum und Uhrzeit stellen

— allgemeine Einstellungen verandern

Ein Steuerungsauftrag besteht aus 4 Datenworten. Das erste Datenwort ent
halt die Auftragsnummein den Datenworten 2 bis 4 werden je nach Funk
tion bis zu drei Parameter Geben. Den prinzipiellen Aufbau eines Steue
rungsauftrages zeigt Bild B-1.

Adresse Linkes Byte (LB) Rechtes Byte (RB)
1. Wort 0 Auftrags-Nr.

2. Wort Parameter 1

3. Wort Parameter 2

4. \Wort Parameter 3

Bild B-1  Aufbau eines Steuerungsauftrags

Auflistung Nachfolgendsind alle Steuerungsauftrage und deren Parameter aufgelistet,
die bei den verschiedenen Bediengeraten mdglich sind. Die Szakenn
zeichnet die Auftragsnummer der Steuerung. Generell kbnnen Steuerungsauf
trage nur danmon der Steuerungausgeldst werden, wenn das Bediengerat
im Online-Betrieb ist.

PP TGN
Nr.  Funktion PPR566560006 60 ~E
2 Dunkelschaltung 00— _ |- ee00000
Parameter 1 0: aus
1. ein
Parameter 2, 3 -
3 Hardcopy o0 _-00000000000
Parameter 1, 2,3 -
4 Port ansteuern N P i i OO
Parameter 1 Portnummer: 1..4  bei OP20
1..8  fur Port1..8:
bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
1..8  fur Port 9..16:
bei OP35/0P37/TP37
Parameter 2 LB:  Tastaturnummer:
1.4  bei OP20
1 fur Port 1..8:
bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
2 fur Port 9..16:
bei OP35, OP37, TP37
RB: 0
Parameter 3 aus
ein

B-2
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Steuerungsauftrage

o o N o[~ O ||~ |~
. SN
Nr.  Funktion PFPR6666060G60~E
4 Relais setzen 00 _ _ —|—|- 0000000
Parameter 1 0
Parameter 2 LB: FRF
RB: FFy
Parameter 3 0: aus
3: ein
5 Inhaltsverzeichnis anwéhlen
Parameter 1 1. Inhaltsverzeichnis: Bilder, Anzeige — o o000 | — | —
2: Inhaltsverzeichnis: Rezepturen, Anzeige —|——|o/oooe | - - —
4: Inhaltsverzeichnis: Bilder drucken —o_o00000 _ — | _
5: Inhaltsverzeichnis: Rezepturen drucken N I 11 1 P s
7: Inhaltsverzeichnis: Rezepturen Datensatztransfer— — — ® ® o ® ® — — — — — —
Parameter 2, 3 -
7 Alle Bilder drucken —|o- 00000 - |- - -
Parameter 1, 2,3 -
10 Rezeptur mit allen Datensatzen drucken |- -|o0000 |- - -
Parameter 1 Rezeptnummer (1..99)
Parameter 2, 3 -
11 Sonderbildanwahl
Folgendein der Firmware integrierten Bilder kbnnen Uber ihre (feste) Objekt
nummer angewahlt werden.
Parameter 1 LB:  Cursorsperre (0: aus, 1: ein) ——|—o0000 - | - — —
RB:  Sonderbildnummer
Stomeldepuffer
1 Pufferausgabe — o 00000 — | — —
2 Meldungsanzahl ausgeben — o 00000 — | —
3 Uberlaufwarnung ein/aus —o_ 00000 — | _
4 Puffer I6schen ja/nein —eo—_ 00000 — | —
Betriebsmeldungspuffer
5 Pufferausgabe — oo o000e0e | — —| | —|—
6 Meldungsanzahl ausgeben ———|o o000 — - —
7 Uberlaufwarnung ein/aus ——|— o000 — | — — —
8 Puffer I6schen ja/nein — o000 000 | _ _
Statistik Stérmeldungen
15 Haufigkeit und Stordauer pro Gruppe — o | ||| @ — - - —
16 Haufigkeit und Stoérdauer pro Meldung — O | — |~ — O — - - — —
17 Durchschnittliche Storzeiten Y O O O s
18 Durchschnittliche Quittierzeit — o - — O - [ ——
19 Puffer I6schen ja/nein — o — o - [ ——
Statistik Betriebsmeldungen
20 Haufigkeit und Dauer pro Gruppe o — O -
21 Haufigkeit und Dauer pro Meldung o — O - —
22 Anzahl und Dauer insgesamt — O | || O - — —— —
23 Puffer I6schen ja/nein — o — o - [ ——
PG—Funktionen
25 Status VAR ———|o0o0e0e®_— — || —
26 Steuern VAR ———|o/0o0e00®_— — || —
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Steuerungsauftrdge

OO N~ O~ OO M= LD | |
. Soofaiaaacacoy®
Nr.  Funktion PER666600000~E
Sonderfunktionen
30 Sprachauswabhl, Helligkeit (Kontrast) —o000000 | — —
31 Betriebsartenwechsel — o 000000 — — ||
Einstellungen
35 Uhr/Datum stellen oo 00000 | || —
36 interne Schnittstelle —o— 00000 — | —
(OP5/0OP7: V.24; OP15/0P17: IF1)
37 Modulschnittstelle — o 00000 — —| || —
(OP5/OP7: TTY; OP15/0P17: IF2)
38 Druckerparameter —o—o0000 - — - | ——
40 Meldetyp —o 00000 — | — —
Meldetexte
45 Stérmeldetexte anzeigen — o 00000 — | — — —
46 Betriebsmeldetexte anzeigen oo _00000 | | | _
Systemmeldungen
50 Systemmeldepuffer ausgeben oo _00000 | | | _
PalRworte
55 Login —o 00000 — —| || —
56 Paldworteingabe —o_ 00000 — | _
Parameter 2, 3 -
12  Meldungsprotokollierung ein-/ausschalten o0 _00000000000
Parameter 1 0: aus
1: ein
Parameter 2, 3 -
13  Sprachumschaltung 0000000000000 0
Parameter 1 0: 1. Sprache
1: 2. Sprache
2: 3. Sprache
Parameter 2, 3 -
14  Uhrzeit stellen (BCD-codiert) 0000000000000 0
Parameter 1 LB: -
RB: Stunden (0..23)
Parameter 2 LB:  Minuten (0..59)
RB:  Sekunden (0..59)
Parameter 3 -
15 Datum stellen (BCD-codiert) 0000000000000 0
Parameter 1 LB: -
RB:  Wochentag (1..7: Sonntag...Samstag)
Parameter 2 LB: Tag (1..31)
RB:  Monat (1..12)
Parameter 3 LB: Jahr
Benutzerhandbuch Kommunikation
B-4 Ausgabe 05/99



Steuerungsauftrage

2R w2 N RN BN
. Naonoaoooaolalaaaa
Nr.  Funktion O OO0 000000 F

16  Parameterinterne Schnittstelle (OP5/OP7:\24; OP15/0OP17/TD17:|IFl® e ® ® ¢ ¢ ® ® — — —| - — —
Parameter 1 Wert zu Parameter 2

Baudrate (nur bei FAP und Drucker)
300 Baud
600 Baud

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

19200 Baud (nur bei FAP)

Datenbits (nur bei FAP und Drucker)
0: 7 Datenbits
1. 8 Datenbits

Stoppbits (nur bei FAP und Drucker)
0: 1 Stoppbit
1: 2 Stoppbits

Paritat (nur bei FAP und Drucker)
0: gerade

1. ungerade

2: keine

Adresse Bediengeréat 1..30 (nur bei SINEC L1)

Parameter 2 einzustellende Schnittstellenparameter
: Baudrate
Datenbits
Stoppbits
Paritat
Adresse Bediengerét (nur bei SINEC L1)

RwhNRO

Parameter 3 -

17  Parameter Modulschnittstelle(OP5/OP7: TTY; OP15/0P17: IF2) oo _o00000 | |- — -
Parameter 1 Wert zu Parameter 2

Baudrate (nur bei FAP)
0: 300 Baud
1 600 Baud
2: 1200 Baud
3. 2400 Baud
4: 4800 Baud
5. 9600 Baud
6: 19200 Baud

Datenbits (nur bei FAP)
0: 7 Datenbits
1: 8 Datenbits

Stoppbits (nur bei FAP)
0: 1 Stoppbit
1. 2 Stoppbits

Paritét (nur bei FAP)
0: gerade

1. ungerade

2: keine
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Steuerungsauftrage

o o N O~ OO~ (0| I~
| RS RN
Nr.  Funktion PER666600000~E
Adresse Bediengerat:
1..30 (bei SINEC L1)
1..31 (bei PROFIBUS)
3..122 (bei PROFIBUS-DP)
Steuerungsadresse 1..126 (nur bei PROFIBUS)
TD/OP-SAP 0..63 (nur bei PROFIBUS)
Steuerungs-SAP 0..63 (nur bei PROFIBUS)
Parameter 2 einzustellende Schnittstellenparameter
0: Baudrate
1. Datenbits
2: Stoppbits
3: Paritat
4: Adresse Bediengerat
(nur bei SINEC L1, PROFIBUS und
PROFIBUS-DP)
5: Steuerungsadresse (nur bei PROFIBUS)
6: TD/OP-SAP (nur bei PROFIBUS)
7: Steuerungs-SAP (nur bei PROFIBUS)
Parameter 3 -
19 Druckerparameter o0 -00000 |- - —
Parameter 1 Wert zu Parameter 2
Anzahl der Zeichen pro Zeile
0: 20 Zeichen/zZeile
1. 40 Zeichen/zeile
2: 80 Zeichen/Zeile
Anzahl der Zeilen pro Seite
0: 60 Zeilen/Seite
1. 61 Zeilen/Seite
12: 72 Zeilen/Seite
Parameter 2 einzustellende Druckerparameter
0: Anzahl der Zeichen pro Zeile
1. Anzahl der Zeilen pro Seite
Parameter 3 -
21 Anzeigeart Stormeldungen -o-00000000000
Parameter 1 0: Erste (alteste Meldung)
1. Letzte (neueste Meldung)
Parameter 2, 3 -
22  Display-Helligkeit einstellen [ I 7
Parameter 1 0..9 (entspricht 10%..100% Intensitét)
Parameter 2, 3 -
Display-Kontrast einstellen —|-|oj0 000 - - |- -
Parameter 1 0..15
Parameter 2,3 -
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Steuerungsauftrage

2R w2 N RN BN
Nr.  Funktion EEE%%%%%%%%%&&
23  PafRwortlevel einstellen —-|o—|o0o0e00eeeoee
Parameter 1 0..9
0 = niedrigster PaRwortlevel
9 = hdchster PalRwortlevel
Parameter 2, 3 -
24 Palwort Logout —|o-0o000000eeee
Parameter 1, 2,3 -
29  Schichtprotokoll drucken (nur bei Projektierung mit COM TEXT) P
Parameter 1, 2,3 -
31 Stérmeldepuffer drucken —|o-000e0e— - |- - -
Parameter 1 0: chronologisch drucken
1: zusammen drucken
Parameter 2, 3 -
32 Betriebsmeldepuffer drucken ee-_00000 || || —
Parameter 1 0: chronologisch drucken
1: zusammen drucken
Parameter 2, 3 -
33  Statistik Stérmeldung endrucken — o= === | O == =]~ |-
Parameter 1, 2,3 —
34  Statistik Betriebsmeldungen drucken S P )
Parameter 1, 2,3 —
37  Uberlaufwarnung fir Betriebsmeldungen ein-/ausschalten 0000000000000 0
Parameter 1 0: aus
1: ein
Parameter 2, 3 -
38  Uberlaufwarnung fiir Stormeldungen ein—/ausschalten —|o-0o0000000ee0e
Parameter 1 0: aus
1. ein
Parameter 2, 3 -
39 Statistikwerte Betriebsmeldungen riicksetzen S P )
Parameter 1, 2,3 -
40  Statistikwerte Stérmeldungen riicksetzen — o | === | O =] =] |-
Parameter 1, 2,3 -
41  Datum/Uhrzeit zur Steuerung Ubertragen 9000000000000 0
Zwischenzwei Auftrégen sollten mindestens 5 Sekunden liegen, da sonst das
Bediengerat tUberlastet wird.
Parameter 1, 2,3 -
42  LED-Bereich von der Steuerung holen —|-|-|--|o e 00000 |-
Parameter 1 Bereichszeiger—Nr.: 1.4  bei OP15/0P17/0P20
1.8  bei OP25/35, OP27/37
Parameter 2,3 -

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99 B-7



Steuerungsauftrdge

OO N~ O~ OO M= LD | |
. ANEEE IR ALERD
Nr.__Funktion FEPG5066060606060 -
43  Betriebsmeldebereich von der Steuerung holen 0000000000000
Parameter 1 Bereichszeiger—Nr.: 1.4  bei TD10/20, OP20,
OP5/15, OP7/17, TD17
1.8  bei OP25/35, OP27/37,
TP27/37
Parameter 2, 3 -
44 Stérmeldebereich und Quittierbereich von der Steuerung holen - o—000e00e00000e
Mit diesem Steuerungsauftrag wird sowohl der Stérmeldebereich als auch de
Quittierbereich Steuerung Bediengerat von der Steuerung geholt. Haben
Sie keinen Quittierbereich eingerichtet, wird nur der Stérmeldebereich ge-
holt.
Parameter 1 Bereichszeiger—Nr: 1.4 bei TD20, OP20,
OP5/15, OP7/17
1.8  bei OP25/35, OP27/37,
TP27/37
Parameter 2, 3 -
47  LED-Bereich direkt zum Bediengerat Ubertragen —|-|-|--|o e 00000 _|
Parameter 1 Bereichszeiger—Nr.: 1.4  bei OP15/0OP17/0P20
1.8  bei OP25/35, OP27/37
Parameter 2 LED-Abbild: 1. Wort
Parameter 3 LED-Abbild: 2.Wort
Im Unterschied zun$teuerungsauftragr. 42 (LED—Bereich von der Steuer
ung holen) wird hier das LED-Abbild direkt mit dem Steuerungsauftrag
Ubertragerund damit eine schnellere Ansteueralsg Leuchtdioden erreicht.
Der angegebene LED-Bereich darf nicht grof3er als 2 DW projektiert sein!
48  Menuanwahl (nur bei Projektierung mit COM TEXT)
Parameter 1 Meni-Nummer im Standardmenu
1 Meldeebene (auch bei Projektierung mit ProTool)e/ e — e e @ ¢ ® — — — — — —
2 Hauptmenu —o—o_—0—0_— — || —
3 Stérmeldungen —o—0—0—0_— —| —|— ——
12 Stérmeldungen drucken —o—0o—0— 60— —| —|— ——
4 Betriebsmeldungen —o—o—o_|6_|—|— —|— —
14 Betriebsmeldungen drucken —o—0—0— o —| - - ——
5 Bilder —o—0—0— 0o —| —|— — —
6 Rezepturen ———o—o—®— - - —|——
7 Statistikfunktionen — o — o - [ ——
18 Statistik Stérmeldungen S U R )
19 Statistik Betriebsmeldungen — o - — o - [ ——
8 PG-Funktionen ———o -0 — o — - - - —
9 Sonderfunktionen —o—o—o—0— - - —|—|—
24 Systemmeldungen —o—0o_—0—0_ - —|———
23 Meldungstexte —o—0o—0— 0 —| —|— ——
22 Einstellungen —o—0o_0—0_ - —|— ——
10 PaRwort —o—o—_0_—0_— - —| —|—|—
Parameter 2 Menupunkt-Nummer
0: erster Menupunkt
1..20 weitere Menipunkte
Parameter 3 -
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Steuerungsauftrage

OO N~ O~ OO M= LD | |
: Soofaiaaacacoy®
Nr.  Funktion PFPR6666060G60~E
49  Betriebsmeldepuffer I6schen 0000000000000 0
Parameter 1, 2,3 -
50 Stdrmeldepuffer I6schen -o—-0000000000e
Parameter 1, 2,3 -
51 Bildanwahl —|o—oo0e0e0eeeeee
Parameter 1 LB:  Cursorsperre (0: aus; 1: ein) ———|o 0000 — —| || —
RB:  Bildnummer: — o 00000000000
1..99 bei TD20, OP20, OP5/15, OP7/17
1..255 bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
Parameter 2 Eintragsnummer: 0..99 — o 00000 — — | —|—
(0 = Cursor wird auf den ersten vorhandenen Eintrag
gesetzt)
Parameter 3 Feldnummer: —o_ 000000000

1.8  bei TD20, OP20, OP5, OP7

1..32 bei OP15, OP17

1..255 bei OP25/35, OP27/37
Ausgabefelder werden bei der laufenden Nummer nicht
berucksichtigt!

Hinweis zu TD20, OP20,0P5/15, OP7/17:
Die Eingabefelder eines Eintrags sind fortlaufend durch-
nummeriert:
0 Eintragshummernfeld
1 erstes Eingabefeld

n letztes Eingabefeld
In jedem Eintrag beginnt die Nummerierung der Einga
befelder wieder mit 1.

52  Bild ausdrucken —|o-0000e— - |- - -
Parameter 1 Bildnummer (1..99) im Format Byte
Parameter 2, 3 -

53 Rezepturanwahl -|-|-|o/ o000 |||
Parameter 1 LB:  Cursorsperre (0: aus; 1:ein)
RB: Rezeptnummer  (1..99)
Parameter 2 Datensatznummer (1..99)
Parameter 3 LB:  Eintragsnummer (0..99)
(0 =Cursor wird auf den ersten vorhandenen Eintrag
gesetzt)
RB: Feldnummer (0/2)
Die Eingabefelder eines Eintrags sind fortlaufend durch-
nummeriert:

0 Eintragshummernfeld
1 erstes Eingabefeld

n letztes Eingabefeld
In jedem Eintrag beginnt die Numerierung der Eingabe-
felder wieder mit 1.

Ausgabefelder werden bei der laufenden Nummer nicht
berlcksichtigt!
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Steuerungsauftrdge

o o N O~ OO~ (0| I~
| RS RN

Nr.  Funktion PER666600000~E

54  Rezeptur ausdrucken -|-|-|o 0000 - |-
Parameter 1 Rezepturnummer (1..99)

Parameter 2 Datensatznummer (1..99)
Parameter 3 -

69 Rezepturdatensatz von der Steuerung zum Bediengerat Ubertragen |—|—/— o o o o © o ® ® ® ® ®

Parameter 1 Rezepturnummer:
1..99 bei OP20, OP5/15, OP7/17
Kennung 1:  bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
Parameter 2 Datensatznummer:
1..99 bei OP20, OP5/15, OP7/17
Kennung 2: bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
Parameter 3 0,1 bei OP20, OP5/15, OP7/17
0: Datensatz wird nicht tiberschrieben
1: Datensatz wird tberschrieben
Kennung 3: bei OP25/35, OP27/37, TP27/37

70 Rezepturdatensatz vom Bediengerat zur Steuerung Ubertragen ~|-|-|o/ 0000000000

Parameter 1 Rezepturnummer:
1..99 bei OP20, OP5/15, OP7/17
Kennung 1:  bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
Parameter 2 Datensatznummer:
1..99 bei OP20, OP5/15, OP7/17
Kennung 2:  bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
Parameter 3 - bei OP20, OP5/15, OP7/17
Kennung 3:  bei OP25/35, OP27/37, TP27/37
71 Teilweise Bild-Aktualisierung -|o-0o0000 |-
Parameter 1 0: aus
1: ein
Parameter 2, 3 -
Dieser Auftrag darf nur ausgeldst werden, wenn kein Bild angewahlt ist!

72  Cursorpositionierung im aktuellen Bild oder in der aktuellen Rezeptur -/ ® - o/ @ ® o ® ® 00 o — —
Parameter 1 Eintragsnummer: 0..99 — o 0000 — — | — —
Parameter 2 Feldnummer: —o—o00e000e0

1..8  bei TD20, OP20, OP5, OP7
1..32 bei OP15, OP17
1..255 bei OP25/35, OP27/37
Parameter 3 Cursorsperre  (0: aus; 1: ein) ——o0000 | — — — | —
73  Cursorpositionierung im aktuellen Sonderbild --|e0o0000_ - | |
Parameter 1 Feldnummer (0..8)
Parameter 2 Cursorsperre  (0: aus; 1: ein)
Parameter 3 -
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Steuerungsauftrage

TD10
TD20
TD17
OP5

OoP7

OP15
OoP17
OP20
OP25
oP27
OP35
OoP37
TP27
TP37

Nr.  Funktion

74  Tastatursimulation -|oo0e0000 - - — - -

Parameter 1 LB: Tastaturnummer
1 TD20: Systemtastatur
OP20: interne Funktionstastatur
OP5/15: interne Funktionstastatur
OP7/17: interne Funktionstastatur
2 OP20: Systemtastatur
OP5/15: Systemtastatur
OP7/17: Systemtastatur
TD17: Systemtastatur
3 OP20: externe Funktionstastatur (16 Tasten)
4 OP20: externe Funktionstastatur (24 Tasten)

RB: PaRwortlevel
0: wird ausgewertet
1. wird nicht ausgewerttet

Parameter 2 LB: Tastencode
Parameter 3 -

Eine Zusammenstellung der Tastencodes fir die Bedien
gerate enthalt das Kapitel E.2.

Bei der Tastatursimulation durch Steuerungsauftrag ist die Ubertragungszeit
von der Steuerung zum Bediengeréat zu beachten. So kann z. B. die Quittie-
rung einer Stérmeldung durch Tastatursimulation von der Steuerung aus u.
U. zu einem unerwtinschten Ergebnis fuhren, wenn

— die betreffende Stérmeldung bereits durch Bedienung am Bediengeréat
quittiert wurde,
— eine neue Stdrmeldung oder eine Systemmeldung eintrifft, bevor der
Steuerungsauftrag ausgewertet wird.

75 Betriebsmeldungen scrollen Y P ) D Y
Parameter 1 0: aus
1: ein

Parameter 2,3 -

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Steuerungsauftrdge

B.1 Sonderfalle von Steuerungsauftragen

Auftrage mit Wird in einem der Auftragell 51, 53, 72 und 73 der Parameter "Cuisor

Cursorsperre sperre” ungleich 0 angegeben, so kann das angewahlte Eingabefeld nicht
mehr durch die Cursortasten oder die E&(Gta verlassen werden. Die €ur
sorsperre wird erst wieder aufgehoben durch

e Wiederholung des Auftrags mit Cursorsperre = 0,
¢ einen anderen Auftrag, der eine Anzeigednderung am Display bewirkt.

Wird wahrend der Cursorsperre versucht, das Eingabefeld zu verlassen, so
wird die Systemmeldundgb400 Unzulassige Eingabe " angezeigt.

Cursorsperre ist bei den Grafikgeréten nicht moglich.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Steuerungsauftrage

B.2 Tastencodes

Nachfolgendsind die Tastencodes fur TD20, OP5, OP15 und OP2f@skatlt. Diese dstencodes wer

den u. a. fir den Steuerungsauftrag Mr (Tastatursimulation) benétigt.

Funktionstasten OP5;
F1...F6: 1...6
OPT:
F1...F4: 1.4
K1...K4 5.8
OP15
F1...F16: 1...16
OP17
F1...F8: 1...8
K1...K16: 9..24
OP2G:
F1...F24: 1...24
Systemtastatur TD20:
7 |a O |5 Slo
<ale6 o |3
i Jls 2|7
TD17:
ESC |6
G 11
<J |16 C> |18
HELP| 2o | 1) |23[EnTeR| 24
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Steuerungsauftrage

B-14

OP5und OP15

7 1 2 | 9o |3 ([(P|a |RE|s | #
D E HARD N
4 |7 8 6 |9 [copyY 10 G 11 N4
A B!
1|13 14| 3 |15| <J |16 [SHIFT|17| C>
19 20|+ |21 & |22| U |23| 2
OP7 und OP17
7 |1 2 | 9 |3 |[(]|s |D5 |5 |Esc
D E
4 |7 8 | 6 |9 10| {} |11 Ack
A B c
1113 14| 3 |15| <3 |16 [SHIFT|17| C>
19 20| +- |21|HELP| 2o | {J | 23fenter
OoP20
71 2 93 |MNS|g |oEp 7
D ~
47 8 619 |eovlio | D1 |S
Al C
1 (13 14 | 3 [15 [ <3 |16 [SHFT|17 | D>
19 20 |+=l21 | & |22 |Vl | @

12

18

24

12

18

24

12

18

24

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99



Schnittstellenmodule C

Dieser Eil des Anhangs beschreibt die verschiedenen Schnittstellenmodule
fur die Gerate TD10, TD20 und OP20.
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Schnittstellenmodule

C.1 Aligemeines

Konzept

Schnittstellen-
Module

Mogliche Module

Hardware-
Kennung

/N

C-2

Um die unterschiedlichen Schnittstellen abzudecken, sind je nach Gerét un
terschiedliche Lésungswege realisiert:

TD10, TD20 und OP20
Fur diese Gerate gibt es verschiedene Schnittstellenmodule.

OP5/15, OP7/17
Diese Operator Panels gibt es in verschiedenen Geratevarianten.

OP25/35, OP27/37, TP27/37
In diesen Operator Panels sind alle Schnittstellen integriert.

Wird eine der folgenden Bedingungen gestellt, muf3 ein Schnittstellenmodul
im TD10/20, OP20 gesteckt werden:

¢ Betrieb eines Druckers am TD10/20, OP20,
e Anbindung an die Steuerung uber
— RS422-Schnittstelle,
— 2. serielle Schnittstelle (Durchschleifbetrieb),
— Parallele Schnittstelle,
— SINEC-L2-Bus,
— SINEC-L2-DP-Bus.

SeriellesSchnittstellenmodul,
Parallelemodul,
SINEC-L2-Modul,
SINEC-L2-DP-Modul.

JedesSchnittstellenmodul hat eine eigene Hardware-Kennung, die beim Ge
ratehochlauf vom TD/OP gelesen und mit den Angaben der Projektierung
vemlichen wird. Teten dabei Abweichungen auf, so zeigt das Geréat eine
Fehlermeldung an und bleibt stehen.

Vorsicht

Das Stecken und Ziehen der Schnittstellenmodule ist nur bei ausgeschalteter
Versogungsspannung des TD/OP zulassig.
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Schnittstellenmodule

C.2 Serielles Schnittstellenmodul

Ausfiihrungen

AnschluRelemente

Dasserielle Schnittstellenmodul ist fiir die folgenden drei Ubertragungsarten
vorgesehen:

o V.24 (RS 232),
o X.27 (RS 422),
o TTY (20 mA).

Auf dem seriellen Schnittstellenmodul befinden sich zwei Sub-D-Buchsenlei
sten, deren Signale zum Teil parallel verdrahtet sind. Es darf deshalb jeweils
nur eine Leiste verwendet werden.

o Plzinje) e o

15polige Sub-D-Buchsenleiste 25polige Sub-D-Buchsenleiste

¢ 15poligeSub-D-Buchsenleiste
Merkmale:
— Schiebeverriegelung,
— TTY-Signalbelegung wie bei PG-Schnittstelle am AG,
— zusétzlich \24-Signale.

AnschluRbelegung der 15poligen Buchsenleiste:

Pin allgemein V.24 TTY
1 Schirm
2 RxD-
3 RxD
4 TxD
5 CTS
6 TxD+
7 TxD—
8 Schirm
9 RxD+
10 RTS
11 +JT
12 GND
13 +JR
14 +5V
15 GND
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Schnittstellenmodule

C-4

e 25poligeSub-D-Buchsenleiste

Merkmale:

Schraubverriegelung,

— V.24-Normbelegung,

— zusatzlich TTYund X.27-Signale.

AnschluBbelegung der 25poligen Buchsenleiste:

Pin allgemein V.24 TTY X.27
1 Schirm
2 XD
3 RxD
4 RTS
5 CTS
6 n. c.
7 GND
8 n. c.
9 RxD+
10 +JR
11 RxD-
12 GND
13 n. c.
14 RxD+
15 RxD—
16 TxD+
17 TxD-
18 TxD+
19 n. c.
20 n. c.
21 +JT
22 TxD—-
23 GND
24 n. c.
25 n. c.

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99




Schnittstellenmodule

Einstellelemente Auf dem seriellen Schnittstellenmodul befindet sich ein 4fach-DIL-Schalter

Werks- und Standardeinstellung
Alle Schalter in Stellun@FF.

Diese Einstellung ist bei deexvendung von Standardkabeln beizubehalten.

Eine Ausnahme hiervon bildet das Standardk&B&5 726-Zur Kopplung
an die CPU 928 B. Bringen Sie hier alle Schalter in StelidNg

Bild C-1 zeigt die Lage der Einstellelemente und die Standardeinstellung.

S1.
A4
% Serielles Schnittstellenmodul:
.1 Standardeinstellung des DIL-Schalters S1
ON OFF
15-pol. 25-pol.
AGs 6XV1440—2A
mit PG-SS TTY 6ES5 726-5 CPU 928 B
TTY/V.24 mit TTY Modul
6XV1418-0C S1: alle Schalter
CP521Sl |BXV1440-2G V.24 auf 'ON
TTY
6ES5 735-2
V.24
CP 523 6XV1440-2F
TTY

Bild C-1 Lage der Einstellelemente, Standardeinstellung

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

C-5



Schnittstellenmodule

Schalter S1.1 Mit den Schaltern S1.1 und S1.2 wird die Aktiv-/Passiv-Schaltung fir den
und S1.2 TTY-Betrieb vogenommen (siehe Bild C-2).
o - ) . ) _| Signalbelegundpei
SS-Modul . Sub-D-Buchse DIL-Schalterstellung
25-polig | 15-polig aktiv passiv
L@ <
] 21 1 TxD+ +JT
Q:K—I—( 18 6 TxD— TXD+
—e—{(| 22 7 TXD-
S1.1
- _f (| 23 15 GND
Lo f
L 10 13 RxD+ +JR
> EIZ—C 9 9 RxD- RxD+
- —?(——C 11 2 RxD—
= S1.2 (| 12 12 GND
. ] ] _

Bild C-2  Aktiv-/Passiv-Betrieb fir TTY

Schalter S1.3 Die Schalter S1.3 und S1.4 werden nicht ausgewertet.
und S1.4
Technische Daten ¢ [solationsspannung:

250V  (bei TTY, passiv)

e Stromaufnahme:
TTY max. 50 mA bei 24 V
V.24 max. 10 mA bei 5V
X.27 max. 100 mA bei 5V
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Schnittstellenmodule

C.3 Parallelmodul

Kurzbeschreibung

Aufbau

AnschluBbelegung

DasParallelmodul ermdglicht die Kopplung einesx@ Displays an ein Auto
matisierungsgerat mit digitalen Ein-/Ausgangen (z. B. Digital-E/A-Baugrup
pen).

Es stehen 17 digitale 24B&ingé&nge und ein digitaler Ausgang zwrfii-
gung. Die Digitaleingdnge und der Digitalausgang sind durch Optokoppler
galvanisch vom é@xt Display getrennt.

Bild C-3 zeigt den Aufbau des Parallelmoduls.

Y W

EH AR A LT
@}a&mmﬂmﬁi

Pinl  X1: 20poligé Steckerleiste ~ Pin 20

Bild C-3 Aufbau des Parallelmoduls

Die AnschlufZbelegung der 20poligen Steckerleiste des Parallelmoduls zeigt
die nachstehendeaibelle.

Pin Name Funktion
1 Dj, 00 Digitaler Eingang O
2 Dj, 01 Digitaler Eingang 1
3 D, 02 Digitaler Eingang 2
4 D, 03 Digitaler Eingang 3
5 D;, 04 Digitaler Eingang 4
6 D, 05 Digitaler Eingang 5
7 D, 06 Digitaler Eingang 6
8 D, 07 Digitaler Eingang 7
9 D;, 08 Digitaler Eingang 8
10 D, 09 Digitaler Eingang 9
11 Di, 10 Digitaler Eingang 10
12 Di, 11 Digitaler Eingang 11
13 Di, 12 Digitaler Eingang 12
14 Di, 13 Digitaler Eingang 13
15 Diy 14 Digitaler Eingang 14
16 Dj, Takt Digitaler Eingang 15 (Taktsignal)
17 Din Aux Digitaler Eingang 16 (nicht verwendet)
18 Doyt 01 Digitaler Ausgang (Quittierungssignal)
19 P24V Eingang +24 V DC (18...30 V) furdy 01
20 EGND Bezugspotential "GND” flr E/Dgy
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Schnittstellenmodule

Technische Daten

C-8

Digitaleingange
Stromaufnahméei 24 \/
Low-Pegel:

High-Pegel:

Digitalausgang
Low-Pegel:
High-Pegel:

10 mA
-30V bis+5V
+13 V bis +30 V

<2V
+16 V bis +30 V
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Schnittstellenmodule

C.4 SINEC L2-Schnittstellenmodul

Kurzbeschreibung

Aufbau und
AnschluRelemente

Die Anbindung eines TD/OP-Geréts an den SINEC L2-Bus (PROFIBUS)
wird durch das SINEC L2-Modul erméglicht.

Das SINEC L2-Modul ist eine "intelligente” Baugruppe mit eigenem Prozes
sor, der verschiedene Protokollfunktionen tbernimmt.

Die Verbindung vom L2-Modul zum Bussystem SINEC L2 bzw. PROFIBUS
erfolgt Uber eine serielle Schnittstelle mit RS 485-Physik. Diese Schnittstelle
steht an der 9poligen AnschluBbuchse des Moduls extditiyting.

Das SINEC L2-Schnittstellenmodul kann mit allen SINEC L2-Buskempo
nenten der Firma Siemens, wie z. B. RS 485-Busterminals oder SINEC L2
FO-Busterminals verbunden werden.

Hinweis

Ein Anschluf3 von FSK-Busterminals ist nicht méglich.

Bild C-4 zeigt den Aufbau und die AnschluRelemente des SINEC L2-Schnitt
stellenmoduls.

interneVerbindung
zum TD/OP

R —

9polige SUB-D-

Buchsenleiste Ruckwandabdeckung

zu SINEC L2-Busterminal

Bild C-4 Aufbau des SINEC L2-Schnittstellenmoduls
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Schnittstellenmodule

AnschluBbelegung 9poligeSUB-D-Buchsenleiste ‘ @ ’
15 9

Pin | Signal

Schirm

Data B (redundant)

Data B

RTS-PG (identisch mit Pin Nr. 9)

Data Ground und Masse Versorgungsspannung
Versorgungsspannung +5 V DC

Data A (redundant)

Data A

RTS-PG (Sendefreigabeausgang)

© 0O N o OB~ W N -

Technische Daten Ubertragungsrate;
9,60 kBit/s
19,20 kBit/s
93,75 kBit/s
187,50 kBit/s
500,00 kBit/s
1,50 MBit/s

Ubertragungsphysik
RS 485

Ubertragungskabet
Verdrillte, geschirmte Zweidrahtleitung

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenmodule

C.5 SINEC L2-DP-Schnittstellenmodul

Kurzbeschreibung

Aufbau und
AnschluRelemente

Um die Geréate TD10, TD20 und OP20 in ein SINEC L2-DP-System €inzu
binden, wird das SINEC L2-DP-Schnittstellenmodul benétigt.

Die Verbindung vom L2-DP-Modul zum Bussystem SINEC L2-DP erfolgt
Uber eine serielle Schnittstelle mit RS 485-Physik. Diese Schnittstelle steht
an der 9poligen Buchsenleiste des Moduls zrfigung.

Das L2-DP-Modul kann mit allen SINEC L2-Buskomponenten der Firma
Siemens, wie z. B. RS 485-Busterminals oder SINEC L2 FO-Busterminals,
verbunden werden.

Hinweis

Ein Anschlufd von FSK-Busterminals ist nicht moéglich.

Bild C-5 zeigt den Aufbau und die Anschlufzelemente des SINEC L2-DP-
Schnittstellenmoduls.

interneVerbindung
zum TD/OP

N —

9polige SUB-D-
Buchsenleiste

Ruckwandabdeckung

zu SINEC L2-Busterminal

Bild C-5 Aufbau des SINEC L2-DP-Schnittstellenmoduls
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Schnittstellenmodule

AnschluBbelegung 9poligeSUB-D-Buchsenleiste ‘ t? ’
15 9

Pin | Signal

Schirm

reserviert

Data B

reserviert

Data Ground und Masse Versorgungsspannung
Versorgungsspannung +5 V DC fiir Busterminal
reserviert

Data A

reserviert

© 0O N o OB~ W N -

Technische Daten Ubertragungsrate;
9,60 kBit/s
19,20 kBit/s
93,75 kBit/s
187,50 kBit/s
500,00 kBit/s
1,50 MBit/s

Ubertragungsphysik
RS 485

Ubertragungskabet
Verdrillte, geschirmte Zweidrahtleitung
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Technische Daten der D
Standard-Funktionsbausteine

Dieser Ril des Anhangs enthélt die technischen Daten der Standard-Funkti
onsbausteine fur die Kopplungen tber AS5AP, SINEC L1, PROFIBUS
und PROFIBUS-DP
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

D.1 AS511-Kopplung

Tabelle D-1 Allgemeine Daten

AG S5-90 U, S5-100 U| S5-95 U S5-100 U S5-115 U S5-135 U

mit CPU 100/102 mit CPU 103 mit CPU 922/928

Baustein-Nummer FB51 FB51 FB51 FB51 FB51
Dateiname S5TD02ST.S5D | S5TD03ST.S5D | S5TDO1ST.S5D | S5TD50ST.S5D | S5TD24ST.S5D
Bausteinname TDOP:511 TDOP:511 TDOP:511 TDOP:511 TDOP:511
Bibliotheks-Nr. 3051-A-2 1051-A-2 1051-A-2 5051-A-2 2051-A-2
E88530-B

Aufruflange 2 2 2 2 2

(in Worten)

Bausteinlange 290 543 543 526 495

(in Worten)

Schachtelungs- |0 0 0 0 0

tiefe

Belegung im DW 0...69 DW 0...184 DW 0...184 DW 0...184 DW 0...184
DB-TDOP

Belegung im MW 100...126 MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254

Merkerbereich

Belegung im

Systembereich

Tabelle D-2 Bearbeitungszeiten des FB51 (Alle Zeitangaben in Millisekunden)

AG Grundlast AG-Telegramm senden TD/OP-Telegramm auswerten
S5-90 U 2,1 (2,0 2,2 2,2

S5-95U 4,0 (2,5) 3,7 bis 5,1 2,2

S5-100 U 12,6

- CPU 100 12,3 (12,1) 12,5 12,6

- CPU 102 2,5(2,4) 2,6 2,6

- CPU 103 4,8 (3,0) 4,5 bis 6,1 57

S5-115U

— CPU 941 32,7 (15,1) 22,5 bis 38,2 36,8

— CPU 942 8,4 (4,3) 6,4 bis 9,0 8,8

— CPU 943 3,6 (1,5) 2,8 bis 4,5 4,1

- CPU 944 0,7 (0,4) 0,5 bis 1,1 0,9

—-CPUY941B 3,2(1,4) 2,4 bis 3,8 3,6

—-CPU942B 3,2(1,4) 2,4 bis 3,8 3,6

- CPU 943 B 2,7 (1,0 1,9 bis 3,3 3,1

—-CPU9%44 B 0,5(0,4) 0,8 0,7

S5-135 U

— CPU 922 7,5 (4,3) 5,8 his 8,1 7,8

— CPU 928 2,8 (1,2) 2,0 bis 3,2 3,0

- CPU928B 0,7 (0,4) 0,4 bis 0,8 0,7
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

Erlauterungen zu den Bearbeitungszeiten:

Grundlast — Bearbeitungler Steuerund Riickmeldebits
— Durchsuchen der Applikationsfacher bales Auftragsfachs auf neue
Eintrage (Vért in Klammern gilt, falls ein Auftrag in Bearbeitung ist)
— Auswertung des Lebensbits

AG-Telegramm Bearbeitung eines zu sendenden AG-Auftrags. Die Zeit hangt davon ab, ob

senden das erste durchsuchte Applikationsfach oder ein folgendes einen Zeiger auf
einen neuen Auftrag enthélt. DeewWsagt nichts dariiber aus, wann sich der
Auftrag tatsachlich im TD/OP befindet bzdort ausgefihrt wird.

TD/OP-Telegramm Eintragen von Datum, Uhrzeit undeékalarmbits in den Schnittstellen-DB.
auswerten
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

D.2 Freies ASCII-Protokoll (FAP)

D.2.1 FAP an Schnittstelle SI2

Tabelle D-3 Allgemeine Daten

AG S5-115 U mit CPU 943B, CPU 944A/B| S5-135 U mit CPU 928B
Baustein-Nummer FB53 FB53
Bausteinname TDOP:FAP TDOP:FAP
Bibliotheks-Nr. E88530-B 5053-A-2 2053-A-2
Aufruflange (in Worten) 2 2
Bausteinlange (in Worten) 1569 1252
Schachtelungstiefe 0 0

Belegung im

— DB-TDOP DW 0...184 DW 0...184

- DB-ZU DW 0...n*16 DW 0...n*16
Belegung im Merkerbereich MW 200...254 MW 200...254
Belegung im Systembereich - BS 60, BS 61

n = Anzahl angeschlossener TD/OP

Tabelle D-4 Bearbeitungszeiten des FB53 (Alle Zeitangaben in Millisekunden)
AG Anlauf Grundlast Ubertragung zum TD/OP Ubertragung zur
. . Steuerung
1 Zeiger 4 Zeiger

S5-115U

— CPU 944A 25 1,6 16/1,1 26/1,1 1,9

— CPU 944B 1,9 0,9 0,9/0,8 1,6/0,8 1,2

S5-135U

— CPU 928B 2,2 1,2 1,3/1,0 2,1/1,0 1,6
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

D.2.2 FAP an CP-Baugruppe

Tabelle D-5 Allgemeine Daten fur CP 521 SI

AG S5-95U mit CP 521 SI S5-100 U mit CPU 103/CP 521 SI
Baustein-Nummer FB52 FB52
Bausteinname TDOP:521 TDOP:521
Bibliotheks-Nr. E88530-B 0352-A-3 1052-A-3
Aufruflange (in Worten) 2 2
Bausteinlange (in Worten) 2132 1812
Schachtelungstiefe 0 0

Belegung im

— DB-TDOP DW 0...184 DW 0...184

- DB-zZU DW 0...n*16 DW 0...n*16
Belegung im Merkerbereich MW 200...254 MW 200...254

Belegung im Systembereich

n = Anzahl angeschlossener TD/OP

Tabelle D-6 Allgemeine Daten fur CP 523

AG S5-115U mit CP 523 S5-135 U mit CP 523 S5-155 U mit CP 523
Baustein-Nummer FB52 FB52 FB52
Bausteinname TDOP:523 TDOP:523 TDOP:523
Bibliotheks-Nr. E88530-B 5052-A-4 2052-A-3 6052-A-3
Aufruflange (in Worten) 2 2 2
Bausteinlange (in Worten) 1707 1540 1626
Schachtelungstiefe 0 0 0

Belegung im

— DB-TDOP DW 0...184 DW 0...184 DW 0...184

- DB-zZU DW 0...n*16 DW 0...n*16 DW 0...n*16
Belegung im Merkerbereich | MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254
Belegung im Systembereich | — BS 60, BS 61 -

n = Anzahl angeschlossener TD/OP

Benutzerhandbuch Kommunikation

Ausgabe 05/99

D-5




Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

Tabelle D-7 Bearbeitungszeiten des FB52 (Alle Zeitangaben in Millisekunden)
AG Anlauf Grundlast Ubertragung zum TD/OP Ubertragung zur
. . Steuerung

1 Zeiger 4 Zeiger

S5-95 U 11 6 117 117

S5-100 U

-CPU 103 11 6 119 117

S5-115U

— CPU 941 33,5 51,0 80 /56 129 /56 126

- CPU 941B 3,7 7.1 12,8/7,0 19,0/7,0 19,5

— CPU 942 9,5 13,5 21,7115,3 35,2/15,3 34,2

— CPU 942B 3,7 7,1 12,8/7,0 19,0/7,0 19,5

- CPU 943 52 7,1 12,8/7,0 22,1/7,0 22,8

— CPU 943B 3,2 4,6 10,7/5,2 17,0/5,2 19,2

- CPU 944 2,1 1,3 2,0/1,5 38/1,5 3,8

— CPU 944B 1,7 0,7 1,4/1,2 22112 1,8

S5-135 U

- CPU 922 6,5 12,8 16,2/14,5 26,5/14,5 19,2

- CPU 928A 4,7 5,8 7,816,6 13,6 /6,6 9,8

— CPU 928B 0,7 0,9 2,8/3,0 4,6/3,0 3,9

S5-155 U 0,9 1,3 1,9/15 3,2/15 3,1

*) bei diesen AGs (mit CPU 521 SI) werden pro Zyklus (Aufruf des Standard-FB) nur 6 Byte zum TD/
OP ubertragen bzwon diesem gelesen.

Erlauterungen zu den Bearbeitungszeiten:

Grundlast — Bearbeitungler Steuerund Rickmeldebits
— Durchsuchen der Applikationsfacher auf neue Eintrage
— Auswertung des Lebensbits

Ubertragung erster Aufruf des FB

zum TD/OP — Auswertung einer Datenanforderung des TD/OP

— Zusammenstellen der angeforderten Daten

zweiter Aufruf des FB
— Eintragen der angeforderten Daten in das Sendefach

Die angegebenen &kte gelten fur den ersten und zweiten Aufruf bei folgen
der Beispiel-Konfiguration:

— ein Zeiger auf einen zusammenhangenden Bereich von 15 Datenworten
— vier Zeiger auf vier getrennte Bereiche von jeweils 15 Datenworten

Die angegebenen &kte gelten fur einen zusammenhangenden Bereich von
15 Datenworten.

Benutzerhandbuch Kommunikation
D-6 Ausgabe 05/99



Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

D.3 SINEC L1-Kopplung

Tabelle D-8 Allgemeine Daten

AG S5-115U mit CP 530 S5-135 U mit CP 530 S5-155 U mit CP 530
Baustein-Nummer FB56 FB56 FB56
Bausteinname TDOP:L1 TDOP:L1 TDOP:L1
Bibliotheks-Nr. E88530-B 5056-A-1 2056-A-1 6056-A-1
Aufruflange (in Worten) 2 2 2
Bausteinlange (in Worten) 1601 1431 1530
Schachtelungstiefe 0 0 0

Belegung im

— DB-TDOP DW 0...227 DW 0...227 DW 0...227

- DB-zZU DW 0...n*16 DW 0...n*16 DW 0...n*16
— DB-HTB (DB56) DW 0...14 Dw 0...14 Dw 0...14
Belegung im Merkerbereich | MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254
Belegung im Systembereich | — BS 60, BS 61 -

n = Anzahl angeschlossener TD/OP

Tabelle D-9 Bearbeitungszeiten des FB56 (Alle Zeitangaben in Millisekunden)
AG Grundlast AG-Telegramm senden TD/OP-Telegramm auswerten
S5-115U
— CPU 943 9,0 13,0 17,5
- CPU 944 4,5 8,0 13,5
-CPUY41B 9,5 13,0 18,5
—-CPU942B 9,5 13,0 18,5
- CPU943B 9,0 12,0 17,5
-CPU 94 B 3,0 6,0 9,0
S5-135 U
— CPU 922 11,0 14,0 19,0
— CPU 928 4,0 7,0 10,0
- CPU 928 B 1,5 4,0 55
S5-155 U 2,5 5,0 7,0
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

Erlauterungen zu den Bearbeitungszeiten:

Grundlast — Bearbeitungler Steuerund Riickmeldebits
— Durchsuchen der Applikationsfacher auf neue Eintrage
— Auswertung des Lebensbits
— Aufruf des FB-CONTROL
AG-Telegramm Bearbeitung eines zu sendenden AG-Auftrags durch den FB-SEND. &er W
senden sagt nichts daruiber aus, wann sich der Auftrag tatsachlich im TD/OP befindet
bzw dort ausgefuhrt wird.
TD/OP-Telegramm — Aufruf des FB-RECEIVE
auswerten — Auswertung der Datenanforderung des TD/OP und Zusammenstellen der

bendtigten Daten
— Aufruf des FB-SEND

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

D.4 PROFIBUS und PROFIBUS-DP Kopplung

Tabelle D-10  Allgemeine Daten PROFIBUS

Systembereich

AG S5-95 L2 S5-15 U mit S5-115U S5-135 U mit S5-155 U
CPU 941 A/B bis | mit CPU 945 CPU 922 mit CPU 946/947
CPU 944 A/B CPU 928 A/B

Baustein-Nummer FB55 FB55 FB55 FB55 FB55

Bausteinname TDOP:L2 TDOP:L2 TDOP:L2 TDOP:L2 TDOP:L2

Bibliotheks-Nr. 0355-A-1 5055-A-3 5155-A-1 2055-A-3 6055-A-3

E88530-B

Aufruflange 2 2 2 2 2

(in Worten)

Bausteinlange 1996 1682 1628 1512 1621

(in Worten)

Schachtelungs- |1 1 1 1 1

tiefe

Belegung im

— DB-TDOP DW 0...255 DW 0...255 DW 0...255 DW 0...255 DW 0...255

- DB-zZU DW 0...(n x 16) — 1| DW 0...(n x 16) — 1| DW 0...(n x 16) — 1| DW 0...(n x 16) — 1| DW 0...(n x 16) — 1

- DB-HTB DW 0...14 DW 0...14 DW 0...14 DW 0...14 DW 0...14

(DB 55)

Belegung im MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254

Merkerbereich

Belegung im - - - BS 60, BS 61 -

n = Anzahl angeschlossener TD/OP
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

Tabelle D-11  Allgemeine Daten PROFIBUS-DP
AG S5-115U mit S5-115U S5-135 U mit S5-155 U
CPU 941 A/B bis mit CPU 945 CPU 922 mit CPU 946/947
CPU 944 A/B CPU 928 A/B
Baustein-Nummer FB58 FB58 FB58 FB58
Bausteinname TDOP:DP TDOP:DP TDOP:DP TDOP:DP
Bibliotheks-Nr. 5058-A-1 5158-A-1 2058-A-1 6055-A-1
E88530-B
Aufruflange 2 2 2 2
(in Worten)
Bausteinlange 1704 1802 1779 1793
(in Worten)
Schachtelungstiefe 1 1 1 1
Belegung im
— DB-TDOP DW 0...168 DW 0...168 DW 0...168 DW 0...168
- DB-ZU DW 0...(n x 16) — 1 DWO0...(n x 16) — 1 DW0..(n x 16) — 1 DWO0..(n x 16) — 1
— DB-HTB (DB 55) DW 0...14 DW 0...14 DW 0...14 DW 0...14
Belegung im MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254 MW 200...254
Merkerbereich
Belegung im - - BS 60, BS 61 -
Systembereich
n = Anzahl angeschlossener TD/OP
Tabelle D-12  Bearbeitungszeiten PROFIBUS und PROFIBUS-DP
AG CPU Funktion
Ubertragung Ubertragung Grundlast
AG — TD/OP TDOP- AG
(AG—Auftrag) (TD/OP-Auftrag)
(ca. 20 Byte)
AG S5-115U CPU 943 13,0 17,5 9,0
CPU 944 8,0 13,5 4.5
CPU 941 B 13,0 18,5 9,5
CPU 942 B 13,0 18,5 9,5
CPU 943 B 12,0 17,5 9,0
CPU 944 B 6.0 9,0 3,0
CPU 945) - — -
AG S5-135U CPU 922 14,0 19,0 11,0
CPU 928 7,0 10,0 4,0
CPU 928 B 4,0 5,5 1,5
AG S5-155U CPU 946/947 5,0 7,0 2,5
CPU 948) - - -

*) Werte liegen noch nicht vor.

D-10
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Technische Daten der Standard-Funktionsbausteine

Erlauterungen zu den Bearbeitungszeiten:

Grundlast

Ubertragung
TD/OP — Auftrag

Ubertragung AG—
Auftrag

Hinweise zu dem
Bussystem
PROFIBUS und
PROFIBUS-DP

Der Funktionsbaustein mul3 im zyklischen Programm absolut aufgerufen wer
den. Bei Grundlast werden die Steuer— und Rickmeldebits bearbeitet; es wer
den alle 8 Applikationsfacher des Schnittstellen—Datenbausteins DB—TDOP
auf eventuelle Eintrdge hin untersucht und das Lebensbit fledxny
dungsitberwachung wird ausgewertet. Fur diese Tatigkeit bendtigt der-Funkti
onsbaustein die angegebene Zeit.

Bei der Ubertragung von Daten vom Automatisierungsgerat zum angeschlos
senen TD/OP—Gerét schickt das TD/OP—Gerat zuerst eine Datenanforderung.
Der Funktionsbaustein wertet diese Datenanforderung aus (Prufung auf Gl
tigkeit, Vorhandensein der Datenbereiche )isgtellt die angeforderten Ba

ten zusammen und Ubertragt sie.

Die Bearbeitungszeit wurde fiir einen Datenbereich (1 Zeiger) in der
Datenanforderung ermittelt. In diesem Fall werden 20 Byte Nutzdaten Uber
tragen.

Bei der Ubertragung von AG-Auftragen werden vom Funktionsbaustein die
Applikationsfacher bis zu einem gefundenen Eintrag untersucht und der im
Zeiger angegebene Datenbereich wird Uberprift. Die zu sendenden Daten
werden mit dem Koordinierungsbereich im Sendefach zusammengestellt und
gesendet. Im selben Zyklus wird vom Funktionsbaustein kein TD/OP—-Auf
trag angenommen.

Die Reaktionszeit von TD/OPs am PROFIBUS—Bus wird durch die Zyklus
zeit des AGs bestimmt. Sie kdnnen die Reaktionszeiten durch eine schnelle
CPU (z.B. CPU 944/S545U oder CPU 928/S5-135U) oder durch eine-Auf
teilung der TD/OPs auf mehreren AGs verbessern.

Der Einsatz der CPUs 941 und 942 der Reihe 88J1sowie der CPU 922

der Reihe S5-135U ist deshalb nur fur zeitunkritische Konfigurationen, fur
wenige Gerate, oder kleine Projektierungen (wenig Bereichszeiger oder noch
besser durch AG-Auftrage angestoRene Ubertragungen) zu empfehlen.
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Schnittstellenbelegung E

In diesem Anhang werden die Schnittstellenbelegungen von allen Stecklei
tungen aufgelistet, die sie auch bei Siemens bestellen kdnnen.

Hinweis

Bei selbstgeltteten Kabeln tbernimmt Siemens keine Gewahrleistung.
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> SIMATIC S5 (TTY)

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker

PG-Schnittstelle der CPUs
6XV1440 — 2A...

Schiebeverriegelung

TTY aktiv

Stecker 1

Bediengerat

Gehauseschirm

R20 mA 13=j
+RxD | 9

RS b

T =TT
PE 8 {

Stecker 2: 15 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung

TTY passiv

Stecker 2

AG

—RxD

GND | 15

\,’\ { I 1
! 8

PE
Gehauseschirm

PE

—(O)—T120mA | 171 mm :
+TxD | o HEE :
GND | 12 :]
L oTxD | 7

* Fir TTY Kabel mit Sonderlangen > 10m miissen im 15—pol. Stecker zum

‘1 . ;| 7o )_U\

: -1
B 5 | +RXD —
., _ro o

Bediengerat (TTY aktiv) 2 Zenerdioden (12V) eingeldtet werden:

BZX 55 C12 Id.

Nr. 30095128

Schirm beidseitig, gro3flachig mit Geh&use verbunden

Kabel: 5 x 0,14 mmz; geschirmt; max. Lange 1000 m

E-2
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> CPU 928B/945 (TTY)

6 XV1440 - 2J...

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker

Schiebeverriegelung Schiebeverriegelung

V.24, TTY aktiv V.24, TTY passiv

Stecker 1

Bediengerat

Stecker 2

CPU 928B/945

pE | 1 EEE \ - PE
Gehéauseschirm -J | Gehéauseschirm
PE| 8 ' '
—~0—€ rooma | 1 —— | | J *
s | oW a | ‘;
A | i f !
~TxD | 7 EE. j ‘ j ‘ BE137 +RxD ; .
GND | 15 | | -1 _ReoD

@—(,ZOmA ! /

13 :
| I |
+RXD | 9 ; w
= ‘

—

‘ 7| GND

_RxD| 2 \ : ‘»\ -y o D j
i ! i ‘ 19| —TxD

—ot pyp | 3 } \‘
—+o— ™D

2 TxD o
3 RxD Do

Kabel 5 x 0,14 mm?2; geschirmt; Lange max. 1000 m
Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Drucker (TTY)

6 XV1440 - 2B...

Drucker: DR210-/211-/230—-/231-N
DR215-/216—/235-/236—N

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung Schraubverriegelung
TTY passiv TTY aktiv
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat Drucker

PE |1 J—‘ mm , GCehéuse-
Gehauseschirm /," | /," | schirm
PE |8 / \ f .

L C rop omm i ; ! ; 21| —TxD
= ': 1 1 /
-RxD | 2R ‘5 ! » r 18 | +TxD

C o o / ; B 10 | -RxD
~Txp |7 . 5 R0

Kabel: 5 x 0,14 mmz; geschirmt; max. Lange: 1000m
Schirm beidseitig, grof3flachig mit Geh&ause verbunden
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <— > Drucker (V. 24)

6 XV1440 - 2C...

Drucker: DR210-/211-/230—-/231-N
DR215-/216—/235-/236—N

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung Schraubverriegelung
V.24 V.24
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat Drucker
: / \ -
i | Gehauseschirm
I I e e N e [P
—o— ™xD| 4 ; ; ‘.‘ ‘ N ;3 Rp Do
GND| 15 . j T , =, o
= crg| ;EE B 5 |gusy o0

Kabel: 5 x 0,14 mm; geschirmt; max. Lange 15 m
Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> CP 521 Sl (V.24)

6 XV1418 — OC...

Serielles Schnittstellenmodul oder Adapter 6XV1440-2DE32

Stecker 1: 25 pol. Sub D-Stiftleiste
Schraubverriegelung
V.24

Stecker 1

Bediengeréat

Gehauseschirm /

Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftleiste

Schraubverriegelung

:
i

V.24
Stecker 2

CP521 S
-
12 | x0 <=
-1 3 |RxD Do
L1 4 |RTS <<
1 5 | cTs o
L1 7 |GND

Kabel: 5 x 0,14 mm2; geschirmt; max. Lange 15 m

Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> CP 521 SI (TTY)

6 XV1440 - 2G...

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung Schraubverriegelung
TTY aktiv TTY passiv
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat CP 521 SI

G h PE 1 ! ; e =
erateschirm / | i \ N )
PE 8 // . k ‘, Gerateschirm

f i |
! i ! i
@—( R20 mA 13:] ; a ; ‘

+RxD 9 ! : i ;
A -
-RxD | 2R ! j 1 j Bl 3 +TxD
; i ! |
GND | 15 R | j | j el R Y
i j 1 !
\; ) l‘ ‘
b ZEN f |
) I

: | . ; 9| +RxC

+TxD ¢ ' ‘ 7 B, _Rrq

© < T20mA | 11 = “ " \ ’ _— :]

—Txp | 7 - Vo |

GND | 12 EEE

Fur TTY Kabel mit Sonderlangen > 10m muissen im 15—pol. Stecker zum Bediengeréat
(TTY aktiv) 2 Zenerdioden (12V) eingeldtet werden:

BZX 55 C12 Id.Nr. 30095128

Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden
Kabel: Liycy 5 x 0,14 mm2; max. Ladnge 1000 m
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> CP 523 (TTY)

6 XV1440 - 2F...

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker

Schiebeverriegelung

TTY aktiv

Stecker 1

Bediengerat

Gehauseschirm

+24V

C oo

s fou { |
C ro ,mm

GND | 15 . 3‘

+24V :
@—c T20 mA | 11 !

+TxD | ¢

>

PE 1:T /
PE | 8 !

{%c R20 mA | 13

—TxD

Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker

Schraubverriegelung

TTY passiv

Stecker 2

CP 523

BN o5 | pE

Gehauseschirm

10 | +TxD g}
12 | - TxC

GND | 12

+RxD 3]: =
— RxD¢

Fir TTY Kabel mit Sonderlangen > 10m mussen im 15—-pol. Stecker zum Bediengeréat
(TTY aktiv) 2 Zenerdioden (12V) eingeldtet werden:

BZX 55 C12 Id.Nr. 30095128

Schirm beidseitig, groRflachig mit Geh&duse verbunden
Kabel: 5 x 0,14 mm2; max. Lange 1000 m

E-8
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat RS422 <—> SIMA TIC 500/505 RS422

6 XV1440 — 1M... (PLC 545/ CPU 1102, 555)

Stecker 1: 9 pol. Sub—D Stiftstecker
Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1

RS422

Stecker 1

Bediengerat

Stecker 2: 9 pol. Sub-D Stiftstecker
Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1
RS422

Stecker 2

SIMATIC 500/505

1 TxD+ 3 “’ ‘\‘ T\

‘ ‘g . 9 D

u - EE—
D1 8 ; ! ! 2| DI-
RxD+ ¢4 TR i / \ : = 3| po+
RxD. o S u . g o

- GND_RS422

GND

Schirm grof3flachig mit Gehause verbunden
Kabel: 3 x 2 x 0,14 mmz2; geschirmt; Lange max. 300 m
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> SIMA TIC 500/505 oder PC

6 XV1440 - 2K...

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1

Vollmetallhaube
V.24

Stecker 1

Bediengerat

Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1
V.24

Stecker 2

SIMATIC 500/505
oder PC

1 | pco
i 6 | DSR
! 4 | DTR

Gehauseschirm PE | 1 { \\
pg | ol { |
| i
—od= cTs| . i ;
N RxD| 3 ;
—o— ™D| 4 | }
GND| 120 \‘ ;

—Po— RTS| 10 : !

Schirm beidseitig, grof3flachig mit Gehause verbunden
Kabel: 5 x 0,14 mm2; geschirmt; max. Lange 15m

E-10

‘; Vd
i } 3 | TxD
$ 2 R0
; Q 5| owo
[g 7 | RTS
8 | CTs

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99

Stecker 2: 9 pol. Sub D-Buchsenstecker



Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> SIMA TIC 500/505 oder PC

6 XV1440 - 2L...
Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1 Kabelausgang bei Pin 1
Vollimetallhaube V.24
V.24
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat
oder PC
PE | . J,—A | / B 05 pE  Gehauseschirm
Gehauseschirm | g j / t

<= pyp | 3 / \t ;.’ :‘ = 5, ,p <
— - | | —o-

—o— RTs | 10 | | | | [: 4| RTS
& crg| 5 ! ! f 5/ cTs -

GND| 12 W : f ‘( f = GND

i : ' |
| j / B | psp DO
\ / ‘ 20| DTR —0—
8| bco P~
Schirm groRflachig mit Gehause verbunden
Kabel: 5 x 0,14 mm2 geschirmt, max. L&ange 15m
Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat RS422 <—> SIMA TIC 500/505 RS422

6 XV1440 — 2M... (PLC 525, 545 / CPU 1101, 565T)

Stecker 1: 9 pol. Sub-D Stiftstecker
Schraubverriegelung

Kabelausgang bei Pin 1

RS422

Stecker 1

Bediengerat

1 TxD+

*—  TxD-

RxD+

RxD-

GND

Stecker 2: 9 pol. Sub-D Stiftstecker
Schraubverriegelung

Kabelausgang bei Pin 1
RS422

Stecker 2

SIMATIC 500/505

5 - 5 \ ; 1 e
g - ﬁ T =
! T | j
4 - \ j =l | po+
o - “.1 L ‘.\ N ; po-
5 - ; 7 I B | GND_RS422
3| GND_RS485

Schirm grof3flachig mit Gehause verbunden
Kabel: 3 x 2 x 0,14 mm?; geschirmt; L&nge max. 300 m

E-12
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat RS422 <—> SIMA TIC 500/505 RS422

6 XV1440 — 2N...

Gilt nur fUr folgende Bediengerate:
TD10, TD20, OP5, OP15, OP20, OP30

Stecker 1: 25 pol. Sub D-Stiftstecker
Schraubverriegelung

Stecker 2: 9 pol. Sub D-Stiftstecker
Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1 Kabelausgang bei Pin 1

Vollmetallhaube

Stecker 1 Stecker 2

Bediengerat SIMATIC 500/505

GND| 12 ;”
RxD+| 14 W “‘ ‘ — DO+
RxD-| 15 - DO-
| !
TxD+| 16 W N 5 D+
TxD-| 17 /f’ - DI-
GND| 7 " - GND_RS422
GND| 23 B 3| GND_RS485

Schirm groRflachig mit Gehause verbunden
Kabel: 3 x 2 x 0,14 geschirmt; Lange max. 300 m
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Adapterleitung (TTY/V . 24)

Adapterleitung bei Anschluf3 von Steckleitung:

6 XV1440 — 2DE32

An der integrierten Schnittstelle des Bediengeréates

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung
V. 24, TTY aktiv

Stecker 1

Bediengerat

PE

PE

TxD
RxD

RTS
CTS
GND
GND

c —RxD

+RxD
<©> (R20mA)
+TxD

—0— (T20mA)

—TxD

Kabel 9 x 0,14mm?2, geschirmt; Lange 0,3 m
Schirm beidseitig, groRflachig mit Gehause verbunden

E-14

10

12
15

13

11

;

6ESS5 735-2...
6XV1418-0OC...

Stecker 2: 25 pol. Sub D—Buchsenstecker

Bolzen fir Schraubverriegelung
V.24, TTY

Stecker 2

Standard—Kabel

~

oo

'a'2a%a"a"a

~N g b~ woN

10000

PN

PE Gehéause-
schirm

TxD
RxD
RTS
CTS
GND

+RxD
—RxD
+TxD

—TxD

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Mitsubishi FX0

6 XV1440 - 2P

Stecker 1: 9 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 8 pol. Mini-DIN-Buchse
Schraubverriegelung

Kabelabgang nach hinten

Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten

Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat Mitsubishi FX0
R |

TxD+ 3 - 5 | R+

— TxD- | § g R
GND 5 ; 3 G\D
RxD+ Iij ] 7 TxD+
RxD- | 9— | -

Kabel: 3 x 2 x 0,14 mm2, geschirmt; Lange max. 500 m
Schirm beidseitig, gro3flachig mit Geh&use verbunden

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> Mitsubishi FX0

6 XV1440 - 2Q

Stecker 1: 25 pol. Sub D-Stecker
Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten

Stecker 1

Bediengerat

Stecker 2: 8 pol. Mini-DIN-Buchse
Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten

Stecker 2

Mitsubishi FX0

TxD+ 16 | RD+
TXD- | 17 ;| RD-
GND 7 N 3 c\D

e B TxD+§»
B 4 TxD-

Q: RxD+ | 140
RxD- | 150—

Kabel: 3 x 2 x 0,14 mmz, Lange max. 500 m
Schirm beidseitig, grof3flachig mit Geh&ause verbunden

E-16
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Mitsubishi FX

6 XV1440 - 2R
Stecker 1: 9 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 25 pol. Sub-D Stiftstecker
Schraubverriegelung Schraubverriegelung
Kabel nach hinten Kabel nach hinten
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat Mitsubishi FX
- .
Gehauseschirm PE | 1 HEE ¢ L '
]1 XD+ | 3 f : W\ : ;| RxD+
—  TxD-| 8 ;‘ . ‘ : El 5 | -
GND | 50— : i 0 GND
‘ 3 | 45V
RxD+ | 4L } ; \ . 3| mor z -
RxD-| 91— k | To-
EE 4 | DSR+
—l 17 | DSR-
BN 5 | prR+ z .
N 3 | DTR-
N o pwE

Kabel: 3 x 2 x 0,14 mmz, Lange max. 500 m
Schirm beidseitig, grof3flachig mit Gehause verbunden

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99 E-17



Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Mitsubishi FX

6 XV1440 - 2S
Stecker 1: 9 pol. Sub D-Stecker Stecker 2: 25 pol. Sub-D Stiftstecker
Verriegelung Schraubverriegelung
Kabel nach hinten
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat Mitsubishi FX
e ™
TXD+ | 16 W\ 5 RuD+
TxD-| 17 : ; = B 5 Ru-
G\D | 75 ‘ } N ) | GND
3 W - sy
RxD+ | 14— f \ e R
RxD-| 15 § T B Tx0-
-l 4| DSR+
—El 17 | DSR-
Bl 5 pTR+
Bl 5| DTR-
N ) pwE

Kabel: 3 x 2 x 0,14 mmz, Ldnge max. 500 m
Schirm beidseitig, grof3flachig mit Geh&ause verbunden

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Allen Bradley PLC-5/RS422

6 XV1440 — 2V...
Stecker 1: 9 pol. Sub D-Stecker Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stecker
Schraubverriegelung Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten Kabelabgang nach hinten
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat PLC-5

«b +TxD | 3 - ‘ ‘\\ ; ‘\ 16 | -RxD :D
— -Txp| g . ’ ‘ » 3| +RxD
: " ‘ 14| +TxD ﬁ
—TxD

7| GND

| +RxD
| —RxD

AWM
11
111

GND | 5 )

Kabel 3 x 2 x 0,14 mm2; Schirmkontakte verbunden; Ldnge max. 60 m
Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> Allen Bradley PLC-5/RS422

6 XV1440 — 2W...

Stecker 1: 25 pol. Sub D-Stecker
Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten

Stecker 1

Bediengerat

/)

Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stecker
Schraubverriegelung
Kabelabgang nach hinten

+RxD | 14 EEE T
~— _RxD| 15 f
+TxD | 1
—TxD| 17 g
GND | 7

Kabel 3 x 2 x 0,14 mm2; geschirmt; Lange max. 60 m
Schirm beidseitig, groRflachig mit Gehause verbunden
Schirmkontakte verbunden.

E-20

Stecker 2

PLC-5

N 9, _TxD
e B R 05
B 5| _RxD
R 3| RxD
El 7 GND

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Adapterleitung (TTY/V . 24)

6 XV1440 — 2HE?20
nur fur OP5

Stecker 2: 15 pol. Sub D—Buchsenleiste
Schiebeverriegelung
Pilz am Stecker

Stecker 2

TTY

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung
Schieber am Stecker

2 Kabelabgange
Stecker 1

OP5

T
Gehause- FE| 1

schirm PE| ¢ EEE—
—RxD ZL

RxD| 3
TxD| 4
cTs 5

+TxD| ¢ EEE

NNV PN\ P\ f\Af\

11
12
13
14
15

PE Gehause-
PE schirm

—RxD

+TxD
—TxD
+RxD
20mA
M

20mA
PSV

Stecker 3: 15 pol. Sub D—Buchsenleiste
Schiebeverriegelung

-Txp 7 R Pilz am Stecker
+RxD| o M. Stecker 3
RTS| 10 N
20mA| 11 . Vi24
M| 12 R .
20mA| 13 . P )
Py 1o OIS b e
M| 15 R {‘\ { 8 |PE
“'\, { RxD
“ S 4 | TxD
| | § 5 |CTS
‘J { 10 |RTS
Kabel: 5 x 2 x 0,14 mmz2, geschirmt; Kabellange 20 cm ‘j” ( 12 |'M
Schirm beidseitig, gro3flachig mit Gehause verbunden ' (
; N 14 |PSV
{ 15 |M

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Adapter PROFIBUS-DP—Verlangerung

E-22

Stecker 1

Bediengerét

6 XV1440 — 2T...

Stecker 2

Bus connector

[En

Kabel 9 x 0,14 mm2, geschirmt; Lange 5 cm

Schirm beidseitig, gro3flachig mit Geh&ause verbunden
Einbau mehrerer OP15 untereinander (z.B. 3x6 = 18 St. im Abstand von 3cm).
6XV1440-2TE10 kann nicht verwendet werden.

AN A
(o) 0o N o o M~ W N
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Schnittstellenbelegung

Adapter TD/OP auf 9 pol. (wie PC)

6 XV1440 — 2UE 32

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker Stecker 2: 9 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung Bolzen fir Schraube
Kabel bei Pin 1 Kabel nach hinten
Stecker 1 Stecker 2
Bediengerat AT—PC
RTS| 10 : : — . ;RS
RxD| 3L f 1 RO
™D| 4— : : : T mm 3 1y
cTs| s : ; g |
GND| 15 Bl 5 G\

Kabel 5 x 0,14 mm?2, geschirmt; Lange 32 cm
Schirm beidseitig, groRflachig mit Gehause verbunden

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Kabel: 26 x 0,18 mmz, geschirmt; La&nge max. 3,2 m
Schirm beidseitig, grof3flachig mit Gehause verbunden

E-24

Steckleitung:
OP20 < — MR20

Stecker 1: 25 pol. Sub D-Stiftstecker

Schraubverriegelung

Stecker 1

OP20-Dezentral

6 XV1440 - 2E...

Stecker 2: 25 pol. Sub D-Stiftstecker

Schraubverriegelung

Stecker 2

MR20

H
|

© 00 N O g b~ W N -

JOC0OO0000

=
o
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:

Bediengerat <—> Omron

6XV1440 - 2X...

Stecker 1: 15 pol. Sub D-Stiftstecker
Schiebeverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1

Vollmetallhaube
V.24

Stecker 1

Bediengerat

Stecker 2: 9 pol. Sub D-Stiftstecker
Schraubverriegelung
Kabelausgang bei Pin 1
Vollmetallhaube
V.24

Stecker 2

Omron

‘ 2 | T™XD o

—od RxD| 3mmm ‘ ] ‘
—o— TxD| 4mmm : :
GND| 12 mmm : : :

: mm 3 | RD o

Schirm grof3flachig mit Gehause verbunden
Kabel: 5 x 0,14mm2 geschirmt; max. Lange 15m

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Schnittstellenbelegung

Steckleitung:
Bediengerat <—> Omron

Stecker 1: 9 pol. Sub D-Stecker
Schraubverriegelung

Kabelabgang nach hinten

Stecker 1

Bediengeréat

A

ﬁb +TxD
— —TxD
< +RxD
I —-RxD

GND

Kabel: 3 x 2 x 0,14mm2; Schirmkontakte verbunden; Lange max.

E-26

Stecker 2: 9 pol. Sub D-Stecker

Schraubverriegelung

Kabelabgang nach hinten

Stecker 2

Omron

3 .

!

T
N
N
o

g I

4 .

o N

5

II!;

—-RxD
+RxD :D
-TxD
+TxD g»

GND

Widerstand 220 Ohm/>150mW
(z. B. Bauform 0207) einfligen

500 m
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SIMATIC HMI Dokumentation F

Zielgruppen

DiesesHandbuch ist &il der SIMATIC HMI Dokumentation. Die Dokumen
tation orientiert sich an den folgenden Zielgruppen:

e Einsteiger

e Anwender

e Projekteure

e Programmierer

e |nbetriebsetzer

Dokumentations-Struktur

Die SIMATIC HMI Dokumentation setzt sich u. a. aus den folgenden-Kom
ponenten zusammen:

¢ Benutzerhandbucher fur
— Projektierungssoftware
— Runtimesoftware
— Kommunikation zwischen Steuerung und Bediengeraten
e Geratehandbucher fir die folgenden Bediengerate:
— MP (Multi Panel)
— OP (Operator Panel)
— TP (Touch Panel)
— TD (Text Display)
— PP (Push Button Panel)
* Online-Hilfe fur die Projektierungssoftware
¢ Inbetriebnahmeanleitungen

e Kurzanleitungen

Uberblick Uiber die Gesamtdokumentation

Die nachfolgende Tabelle gibt Innen einen Uberblick liber die verfugbare
SIMATIC HMI Dokumentation und zeigt lhnen, wann Sie welche Dokumen
tation bendtigen.

Benutzerhandbuch Kommunikation
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SIMATIC HMI Dokumentation

[
I

r

r

®

r

[e.

Dokumentation Zielgruppe Inhalt
Erste Schritte Einsteiger In dieser Dokumentation werden Sie Schritt flir Schritt g
Kurzanleitung fahrt bei der Projektierung
® eines Bildes mit verschiedenen Objekten,
® eines Bildwechsels,
® einer Meldung.
Diese Dokumentation ist verfligbar fur
e OP3, OP5, OP7, OP15, OP17
e OP25, OP27, OP35, OP37, TP27, TP37
® Windowsbasierte Systeme
ProTool Projekteur Liefert die folgenden Informationen zum Arbeiten mit de
Windowsbasiert&Systeme pro Projektierungssoftware ProTool/Pro:
jektieren e Informationen zur Installation,
Benutzerhandbuch ¢ Grundlagen der Projektierung,
* detaillierte Beschreibung projektierbarer Objekte ung
Funktionen.
Diese Dokumentation gilt fur Windowsbasierte Systeme
ProTool Projekteur Liefert die folgenden Informationen zum Arbeiten mit de
Grafikgerate projektieren Projektierungssoftware ProTool:
Benutzerhandbuch ¢ Informationen zur Installation,
e Grundlagen der Projektierung,
* (detaillierte Beschreibung projektierbarer Objekte ung
Funktionen.
DieseDokumentation gilt fir grafikorientierte Bediengerat
ProTool Projekteur Liefert die folgenden Informationen zum Arbeiten mit de
Zeilengerate projektieren Projektierungssoftware ProTool/Lite:
Benutzerhandbuch ® |nformationen zur Installation,
e Grundlagen der Projektierung,
* detaillierte Beschreibung projektierbarer Objekte ung
Funktionen.
DieseDokumentation gilt fir zeilenorientierte Bediengerd
ProTool Projekteur Liefert wahrend der Arbeit mit ProTool am Projektierung
Online-Hilfe rechner die folgenden Informationen:

* kontextbezogene Hilfe,

® ausfuhrliche Anleitungen und Beispiele,

® Detailinformationen,

* alle Informationen aus dem Benutzerhandbuch.

ProTool/Pro Runtime

InbetriebsetzerAn-
wender

Liefert die folgenden Informationen:

Benutzerhandbuch ® |[nstallation der Visualisierungssoftware ProTool/Pro
Runtime,
® |nbetriebnahme und Bedienung der Software auf
Windowsbasierten Systemen.
Softwareschutz Inbetriebsetzern- | Die Visualisierungssoftware ProTool/Pro Runtime ist geg

Inbetriebnahmeanleitung

wender

widerrechtliche Benutzung geschiitzt. Diese Anleitung €
halt Informationen zur Installation, Reparatur und Deins

en
nt-
al-

lation von Autorisierungen.

F-2
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SIMATIC HMI Dokumentation

Dokumentation

Zielgruppe

Inhalt

Anwendungsbeispiel

Inbetriebnahmeanleitung

Einsteiger

Mit ProTool werden Projektierungsbeispiele mit den zugle-

horigen Steuerungsprogrammen ausgeliefert. Diese Do
mentation beschreibt, wie Sie

¢ die Beispiele in das Bediengerat und in die Steuerur
laden,

* die Beispiele bedienen,

* die Kopplung an die Steuerung fir Ihre Anwendung
erweitern kdnnen.

Kommunikation
Benutzerhandbuch

Programmierer

Liefert Informationen zum Koppeln zeilen- und grafik-
orientierter Bediengerate an folgende Steuerungen:

* SIMATIC S5

e SIMATIC S7

* SIMATIC 500/505

* Treiber fur weitere Steuerungen
Diese Dokumentation beschreibt

* die Konfiguration und Parameter, die zur Ankopplun
der Gerate an die Steuerung und das Netz erforderli
sind,

* die Anwenderdatenbereiche, die zum Datenaustaus
zwischen Bediengerat und Steuerung dienen.

des

der

MP270 InbetriebsetzerAn- | Beschreibt die Hardware und die allgemeine Bedienung
Geratehandbuch wender Multi Panel MP270:
® |nstallation und Inbetriebnahme,
® Geratebeschreibung,
® Bedienung,
® Anschluf? von Steuerung, Drucker und
Projektierungsrechner,
® Wartung und Instandhaltung.
OP37/Pro Inbetriebsetzern- | Beschreibt die Hardware, die Installation sowie den Einbau
Geratehandbuch wender von Erweiterungen und Optionen des OP37/Pro.
TP27, TP37 InbetriebsetzerAn- | Beschreibt die Hardware und die allgemeine Bedienung
Geratehandbuch wender Gerate:
OP27, OP37 ® |Installation und Inbetriebnahme,
Geratehandbuch e Geratebeschreibung,
OP2_5' OP35, OP45 * Anschluf3 von Steuerung, Drucker und
Geratehandbuch Projektierungsrechner,
OP7, OP17 ® Betriebsarten,
Geratehandbuch .
OP5 OP15 ® Bedienung,
Geratehandbuch ® Beschreibung der mitgelieferten Standardbilder und
deren Verwendung,
TD17 e Einb Onti
Geratehandbuch inbau von Optionen,
® Wartung und Austausch von Ersatzteilen.
OP3 Inbetriebsetzern- | Beschreibt die Hardware des OP3, die allgemeine
Geratehandbuch wender, Program- | Bedienung und die Kopplung an die SIMATIC S7.
mierer
PP7, PP17 InbetriebsetzerAn- | Beschreibt die Hardware, Installation und Inbetriebnahmn
Geratehandbuch wender der Push Button Panel PP7 und PP17.

ch
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SIMATIC HMI Dokumentation

Dokumentation

Zielgruppe

Inhalt

Kommunikation fir
Windowsbasierte Systeme

Benutzerhandbuch

Programmierer

Liefert Informationen zum Koppeln Windowsbasierter Sy
steme an folgende Steuerungen:

Diese Dokumentation beschreibt

SIMATIC S5

SIMATIC S7

SIMATIC 505

Allen Bradley PLC 5/SLC 500

die Konfiguration und Parameter, die zur Ankopplun
der Gerate an die Steuerung und das Netz erforderli
sind,

die Anwenderdatenbereiche, die zum Datenaustaus
zwischen Bediengerét und Steuerung dienen.

Weitere Steuerungen
Online-Hilfe

Programmierer

Liefert Informationen zum Koppeln der Bediengeréte an
Steuerungen, wie z. B.

Mit Installation der Treiber wird auch die zugehérige On
line-Hilfe installiert.

Mitsubishi

Allen Bradley
Telemecanique
Modicon

Omron

SIMATIC WIinAC

ProAgent for OP
Benutzerhandbuch

Projekteur

Liefert die folgenden Informationen zum OptionspaRet
Agent for OP (ProzelRdiagnose):

anlagenspezifische ProzeRRdiagnose projektieren,

ProzelRRfehler feststellen, Fehlerursache finden und
Fehler beheben,

mitgelieferte Diagnosebilder an eigene Anforderungge

ch

EN

anpassen.
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Index I

A Anlauf-Oiganisationsbaustein, 3-4, 4-4, 5-7,
. 6-10
Abhilfe, Systemmeldung, A-2 Anlaufbit, 97

Adapter
Allen—Bradley 22-Z
Mitsubishi FX, 21-2

ADF-Fehler/A-24

Adresse, 1247, 12-15, 12{31

Adressierung S7-300, 12-8

Adressierung S7-400, 12:1

Adressierung von Rezeptur und Datensétzen,
11-20, 14-20, 17-19, 24-18

Anschaltungsbaugruppe, 6-2
IM308B/C,|6-14

Anschlufl3
Allen—Bradley|22-2
AS511—Kopplung, 1-9
FAP—Kopplung| 1-10
Freie Serielle Kopplung, 19-2
mehrerer €xt Displays, 9-22
Mitsubishi FX|21-2

Adrel’Sk_ennungu Parallelkopplung, 1-14, 9-2
Bediengerdt, 6-15 Serielles Schnittstellenmodul, C-3
TD/OPR|6-18 =

SIMATIC 500/505, 1-18, 202

SIMATIC S7-Kopplung, 1-15, 1-16

SINEC L1-Kopplung, 1-12, 7-2

SINEC L2-DP—Kopplung, 141

SINEC L2-DP-Modul, C-1.

SINEC L2—Kopplung, 1-13

SINEC L2—-Modul, C-9

Telemecanique, 23-2

Weitere Kopplungen, 1-19, 18-3
AnschluRbelegung

Parallelmodul, C-7

Serielles Schnittstellenmodul, C-3, C-4

SINEC L2-DP-Modul, C-12

SINEC L2—-Modul, C-10
AnschluRelemente

Serielles Schnittstellenmodul, C-3

SINEC L2-DP-Modul, C-1.

SINEC L2-Modul, C-9
Anwenderdatenbereiche

Betriebsmeldungen 113, 17-3| 24-3

Funktionsumfang, 1-2, 14-2| 17-2, 24:2

Optimierung, 12-32, 24-22

Rezepturen,1-:18,17-13

SIMATIC 500/505/ 17-1, 17+2

SIMATIC S5, 11-1, 1-2

SIMATIC S7, 14-1, 142

Stormeldungen,1t3, 17-3, 24-3

Variablen indirekt schreibenl1126, 14-26,

24-21

Weitere Steuerungen, 24-1, 24-2
Anwenderversion, 1-17, 14-17, 17-17, 18-18,

24-15

AG 95U DP Master
BlockgroRe, 6-18
Soll-Konfiguration, 6-18
Stationstyp, 6-18
AG Gruppe 1} 41
AG Gruppe 2, 311
AG- und Kopplungskennung
Schnittstellenbereich, 4-7, 10-4
SIMATIC S5, 4-14, 10-12
AG-Auftrag
Auftragsstatus, 4-15, 10-17
auslosen, 9-16
Ubertragen, 9-20
AG-Gruppen, 3-1, 4:1, 9-2
AKKU1, nach Aufruf des Standard-FB, 3-5,
4-4,/4-10| 5-8, 6-10, 7-6, &5, 10-7
Aktiv—/Passiv—Betrieb, C-6
Aktualisierungszeit, 245, 12-32, 15-7, 24-22
Alarm, bearbeiter, 2-7, 9-22
Alle Bilder drucken| B-3
Allen—Bradley
Anschlul3, 22-2
Datenblocke, 22-3
Projektierungsbeispiel, 22-4
Standardkabel, 22-2
Andern
Nummer des Standard-FB, 2-4
Zuordnungs-DB, 10-19
Anlauf
Standard-FB, 9:7
TD/OR 118-13| 18-18
Anlauf des Bediengerates, in S7 erkennen,|13-4

Benutzerhandbuch Kommunikation
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Index

AnzeigeartStérmeldungen, B-6
Anzeigen
Datum,[19-4
Uhrzeit, 19-4
APS—Programmiersoftware, 22-4
AS511, 3-2
Beschreibung, 3-2
Inbetriebnahme Gruppe|1, 4-4
Inbetriebnahme Gruppe |2, 3-4
Standard—-FB aufrufen, 3-4
AS511-Kopplung
Beschreibung Gruppe |1, 4-1
Beschreibung Gruppe 2, 3-1
Kurzibersicht, 149
Standard-FB, D2
Aufbau
Auftragsfach, 9-17, 1841
Ausgabewert, 9-19
Betriebsmeldung, 9-18
Datenblocke, 18-7, 18-9
Parallelmodul, C-7
SINEC L2-DP-Modul, C-1
SINEC L2—Modul/ C-9
Stérmeldung, 9-18
Aufbau des Steuerungsauftrages, 4-16, 10-15
Aufrufen, Standard-FB, 4-4
Auftragsdatenbereich, einrichten, 9-14
Auftragsfach, 10-15, 13-5, 16-5
Aufbau, 9-17, 18-1
Schnittstellenbereich, 10-4
Weitere Steuerungen, 18-1
Auftragskopf, 9-20
Auftragsparametetibertragen, 9-20
Auftragsstatus, 4-1.6, -8, 1017, 10-21
Auftragstyp, 9-19
Auslosen
Betriebsmeldung, 19-4
Meldungen, 9-16
Steuerungsauftrag, 4-16, 9-16, 10-15
Stormeldung, 19+4
Auswahl der Kopplungsait, 1-3, 1-4
Auswertung, Fehlermeldung, 5-14

B

Basisschnittstelle, 7-2
Baudrate, 12-7, 12-15, 1231
Baugruppentragef2-7, 12-9, 12-15
Bearbeiten

Alarm,|9-22

Auftrage, 9-4

Meldungen, 9-4

Index-2

Bediengeréat
Adresse, 12-7, 12-15, 12-31
Definition, |1-2
Funktion, 1-2
PROFIBUS-DP parametrieren, 6-12
Schnittstelle, 12-7, 12-15, 12-31
Zuordnung im DB-ZU, 10-19
Beispieldatei, Dateiname, 19:3, 20-4, 21-3,
22-4,23-4
Beispielprogramm, 19-4
Belegung, erweiterter Datenbaustein, 5-12
Bereichszeiger
Bildnummernbereich, 113, 14-13, 17-13,
24-11
projektieren, 18-17
Betriebsart, auswerten, 49, 10-6
Betriebsart des Bediengerates, 13-4, 16-3
Betriebsmeldebereich
Anzahl, 11-4, 14-4, 17-4
Bit setzen, 1-3, 14-3, 17-3, 24-3
Betriebsmeldebereich holen, B-8
Betriebsmeldeptér drucken, B-7
Betriebsmeldeptér 16schen, B-9
Betriebsmeldungen
Aufbau, 9-13
auslosen, 194
scrollen, B-1
Bidirektionale Ubertragung, 18-18
Bild
Aktualisierungsrate, 2-5, 12-32
anwahlen, 20+5, 21-4, 22-5
anzeigen, 1944
ausdruckern, B9
Bildaktualisierung, teilweise, 2-6, 12-32
Bildanwahl, B-9
Bildnummernbereich, 113, 14-13, 17-13,
24-11
Bitgetriggerte Kurven, 1-15,14-15, 17-15,
24-13
Bithummer 17-12| 24-10
BlockgroRe, 6-5, 6-15, 6-18
Busanschlu3steckeB-Z
Busklemme, 1-12, 7-2

C

COM 530-Paket, 7-2

COM PROFIBUS, 6-14

COM TEXT, 5-1&, 6-2| 8-10, 9-21, 18-15, 19-3,
20-4,21-3, 22-4, 24-15

COM-Paket, 8-9
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CP
Kacheladress&,-7
parametrieren, 8-12

CP 5430 TF6-20

CP 5431 FMS, 6-20

CP521 SI, 5-9

CP523,5-9

CPU 928B
Belegung des DX2, 5-12
Schnittstelle parametrieren, 83-1
Statischer Parametersatz, 5-13

Cursorpositionierung, B-10

Cursorsperre, B-12

D

Dateien der Standard—FB, 2-3
Dateiname
Beispieldatei, 19-3, 20-4, 213, 22-4, 23-4
Standard-FB, 2-3, 9-6
Datenaustausch, 1-2, 13-4
Datenbaustein
erweitertey5-12, 10-2
Schnittstellenbereich, 10-2
Zuordnungs-DB, 10-19
Datenbereiche
Bildnummernbereich, 113, 24-1
Datum| 4-1, 10-9, 16-5
einrichten, 7-6, 8+5, 9-6
Kurvenanforderungsbereichl-16, 14-16,
17-16, 24-14
Kurvenibertragungsbereichl-16, 14-16,
17-16, 24-14
SIMATIC 500/505, 15-4
Systemtastatur—Abbild 119,/14-9, 17-9,
24-8
Ubertragung von Datensatzen-271| 24-19
Uhrzeit, 4-1.,/10-9, 16-56
Datenbits, 18-16, 19-4, 20-3
Datenblock—Kopplung, 1-19
Kurzibersicht, 1-19
Datenblocke
Allen—Bradley 22-3
Anzahl, 18-7
Aufbau, 18-7, 18-9
austauschen, 18-8, 19-2
Bit—Zuordnung, 20-3
Datenmenge, max., 18§-7
einrichten, 20-3, 21:2, 22-3, 23-3
Eintrage, 18-10
Freie Serielle Kopplung, 19-2
Funktion, 18-9
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Kopf, 18-7
Lange, 18-7, 19-2
Mitsubishi FX, 21-2
Nummer 18-7
Startadressen, 18-16
Weitere Steuerungen, 18-7
Datenfach, 1-22,24-19
Datensatz
Rezepturen,1-18,/14-13, 17-18, 24-16
Synchronisation, 1-23, 24-20
Transfer 18-14
Ubertragungsablauf1123| 24-20
Datensatz OP —> Steuerung, B-10
Datensatz Steuerung —> (B210
Datensatz Ubertragen
direkt, 11-19, 14-19, 24-17
indirekt, 11-20, 14-20, 24-17
Steuer— und Riickmeldebitsl -23
Synchronisation, 14-22, 17-20
Datenséatze, Adressierund,-20, 14-20, 17-19,
24-18
Datentypen
SIMATIC 500/505, 15-4
SIMATIC S7, 12-3
Datenlibertragungsrate, 6-12, 7410, 3-10, [19-4,
20-3,23-3, C-10, C-12
Datum
anzeigen, 1944
stellen| B-4
Ubertragen, 18-12
Datum und Uhrzeit, 13-3, 13-6
Schnittstellenbereich, 4-7, 10-4
Ubertragen, B-7
zum AG Ubertragen, 411 10-9
DB-AdreRliste, 2-6
DB-zZU, 10-19
bei FAP, 5-3
bei PROFIBUS-DF6-4
Empfangsfach, 10-20
Geratenummer0-19
Nummer des Schnittstellenbereiches, 10-21
Sendefach, 10-20
Digitalausgang, C+7
Digitale E-/A—Baugruppe, 9-2
Digitaleingénge, C-7
DIL—Schalter C-5
direkt, 1-19, 14-19, 24-17
Diskette
Projektierungsbeispiele, 18415, 19-3, 20-4,
21-3,22-4, 234
Standard-FB, 9:6
Treiber|18-15
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Display—

Helligkeit, B-6

Kontrast, B-6
Dokumentation, F-1
Doppelaufruf, Hantierungsbaustein, 2-7
DP-Direkttaster, 12-18

Belegung, 12-21

Konfiguration in STEP 7, 12-20
DP-Fenstel6-6
DruckerparameteB-€
Dunkelschaltung, B:2
Duplexbetrieb, 1846
Durchschleifbetrieb, 3-6, 4-6

Status/Steuern, 3-5, 4-6
DW 64 im Schnittstellenbereich1 23

E

E— und A-Adresse, 6-18
Eingabe, indirekte, 18-14
Einrichten
Datenbereiche, 7-6, 8-5, 9-6
Datenblocke, 20-3, 21-2, 22-3, 23-3
Einschrankungen
AS511-Kopplung, 4-3
Durchschleifbetrieb, 346, 4-6
Parallelkopplung, 9-3
Weitere Steuerungen, 18-19

Einstellelemente, Serielles Schnittstellenmodul,

C-5
Empfangsfach, 79, 8-8
Beschreibung, 10-21
EPROM-FehlelA-1
Erkennen
Kabelbruch, 9-8
Verbindungsstoérung, 18-13
Verdrahtungsfehle©-8
Erweiterter Datenbaustein, 5:12

F

FAP, 5-2
Belegung DB-ZU, 5-3
Beschreibung, 5-:2
CP-Adresse, 5-9
CPU 928B, 5-1
CPU-Schnittstelle SI2, 5-2, 5-10
DP-ZU belegen, 5-6
Eintrage im DB—-ZU, 5-9
Fehlerauswertung, 5-7
Inbetriebnahme, 5-5
Schnittstellenparametes-10

Index-4

Standard—FB aufrufen, 5-7
FAP—Kopplung
Bediengerat parametrieren, 5-15
Beschreibung, 5+:1
Kommunikationsstruktyrb-2,
Kurzibersicht, 1-10
Standard-FB, D-4
Fehler interney|A-23

Fehlerauswertung, 3-4, 3-5, 4-4, 4-9, 5-7, 5-14,

6-10, 7-6/ 8-5, 106, A-25
Fehlerbehandlung, A-23, A-25
Fehlermeldung Hantierungsbausteine

Schnittstellenbereich, 10-5

SIMATIC S5, 10-14
Fehlermeldungen, Speich#-1
Fehlernummei9-8

Akkumulatot|3-5, 4-5, 4-10, 5-8, 611 7-7,

8-6,9-9. 10-7

Standard-FE, A-25

Steuerungsauftrag, 4-16, 10-17, 10-21
Fehlervermeidung, 2-7
Feldbus, 7-2
Feldtypen, 18-18
Firmware, Speichermodul, 6-2, 13-2
Firmwareversion

Schnittstellenbereich, 4-7, 10-3

SIMATIC S5, 4-14, 10-12
Flash—-Memory—FehlgA-1
FM,|12-9
Freie Serielle Kopplung

Beschreibung, 19-1

Projektierung, 1942
Freier Layer—2—Zugang, 8-2
Freies ASCII-Protokoll, 1-1.0
Freigeben, Alarme, 2-7
Funktion

Bediengertat, 1:2

Datenblocke, 18-9

TD, 9-3
Funktionstastatur, astatur—Sammelbit, 17H1
Funktionstastatur—Abbild,1111,|14-11, 17-1,

24-9
Funktionstasten, B-13

G

GeratenummeiDB-ZU, 10-19
Geratevariante, C-1
Grafikgerat
Datenfach, 1-22
Definition, |1-2
GroRRe der Quittierbereiche, 14-7, 24-6
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Gruppel, 4-2
GSD-Dateien, IM308C, 6-14

H

Hantierungsbaustein
Doppelaufruf, 2-7
SINEC L1-Kopplung, 78
SINEC L2—Kopplung, 8-7
unterbrechen, 2-7
Hardcopy B-2
Hardware—Kennung, C-2
Hardware—\oraussetzungen
Parallelkopplung, 9-3
PROFIBUS-DP—Kopplung, 6-2
SINEC L1-Kopplung, 7-2
SINEC L2—Kopplung, 8-2
Helligkeit einstellen, B-6
Hinterlegungsart, FehleA-25
HSA, 12-7 12-15, 12-31

IM308B/C, 6-14

BlockgroR3e, 6-15

E— und A-Adresse, 6-15

Soll-Konfiguration, 6-15

Stationsnumme6-15

Stationstyp, 6-15
indirekt,| 11-20, 14-20, 24-17
Indirekte Eingabe, 18-14
Inhaltsverzeichnis anwéhlen, B-3
Initialisieren, Programm/Schnittstelle, 19-4
Installationssprachg, 18-15
Installieren

unter COM TEXT 18-15

unter Pro®dol,|18-15
Integer—\ariablen, 20-3, 23:3
Interner FehlerA-23

K

Kabel

Allen—Bradley 22-2

Freie Serielle Kopplung, 19-2

Mitsubishi FX, 21-2

SINEC L2-DP-Modul, C-12

SINEC L2—-Modul, C-10

Weitere Steuerungen, 183, 20-2, 23-2
Kabelbruch, erkenneh, 9-8
Kacheladresse, 7-7
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Kacheladressierung, 6-5
Kachelnummelr6-5
Kanal-Konfiguration, 22-5
Kategorie, Systemmeldung, A-1
Kennungen, 14-20, 17-19
Schnittstellenmodul, C-2
Weitere Steuerungen, 18-1
Kommunikation, Bausteine, Z-2
Kommunikation Uber griablen, 12-2
KommunikationsadapteAllen—Bradley 22-2
Kommunikationsmanagement
Datenbltcke, 18-7
Schnittstellenbereich, 10-2
SIMATIC S5,/2-1) 10-1
Standard—Funktionsbaustein, |2-3
Ubersicht, 2-2
Weitere Steuerungen, 18-1
Zuordnungs-DB, 10-19
Kommunikationspartngd2-5, 12-13
Kommunikationsprotokoll, 142
Kommunikationsrichtung, 9-2
Kommunikationsstruktur
FAP—Kopplung| 5-2
Parallelkopplung, 9:4
PROFIBUS-DP-Kopplung, €-3
SINEC L1-Kopplung, 7+4
SINEC L2—-Kopplung, 8:3
Weitere Steuerungen, 18-5
Komponenten, \&ftere Steuerungen, 18-5
Komprimieren
internen Programmspeich2-7
Verboten| 2-7
Konfiguration des Bediengerates, S7-Netzkon
figuration, 12-5
Kontrast einstellen, B-6
Kopie, letzter Steuerungsauftrag, 10-18
Kopplung, tber CPU-Schnittstelle SI1/2, 3-2
Kopplung an S7—-Positionierbaugruppen, 12-24
Kopplungsarten
Allen—Bradley|22-..
AS511, Gruppe 1, 41
AS511, Gruppe 2, 31
Auswahlkriterien, 1-2, 1-4
Datenblock—Kopplung, 1-19
FAP—Kopplung| 5-1
Freie Serielle Kopplung, 19-1
Komponenten, benétigte, 2-2
Mitsubishi FX, 21-1
MPI,|1-15
Parallelkopplung, 1-14, 9-1
PPI,21-17
PROFIBUS-DP1-11, 1-16, 6-1
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SIMATIC 500/505| 1-1€, 151, 20-1
SIMATIC S5-Kopplungern, 1-9
SIMATIC S7, 12-1
SINEC L1-Kopplung, 7-1
SINEC L2—Kopplung, 8-1
Telemecanique, 23-1
Ubersicht, 1-2
unterstutzte, 1+3
Weitere Steuerungen, 18-1
Kopplungskennung, 13-5
Kurven, 11-15,14-15, 17-15, 24-13
Bitgetriggert| 1-15, 14-15, 17-15, 24-13
Zeitgetriggert, 1-15,14-15, 17-15, 24-13
Kurvenanforderungsbereichl-16, 14-15,
17-16, 24-14
Kurvenubertragungsbereich, 14-15, 14-16,
17-16/| 24-14

L

LADDER-Programm, 2045
Lebensbit} 13-4, 16-3
Lebensbit-Uberwachung, 18-13
bei Ubertragung von Datenséatzen, 2-8
Schnittstellenbereich, 4-8, 10-4
SIMATIC S5,/4-15, 10-14
LED
OP17/1-12,14-12,17-12
Zustande, 1-12, 14-12, 17-12
LED—, Zuordnung, 1-12,/14-12, 17-12, 24-10
LED-Abbild, 11-12, 14-12, 17-12, 24-10
Bitnummer|11-12, 14-12, 17-12, 24-10
LED-Bereich holen, B-7
Lineare Adressierung, 6-5
Liste, Systemmeldungen, A-1
Literatur, F-1

M

Master 12-7, 12-15, 12-31

Master—Slave—, Bus, 7-2

Master—Slave—Feldbus, 6-2

Masterbaugruppe, €-2

MEDOC, 21-3

Meldebereiche, -3, 11-4, 14-3, 14-4, 17-3,
17-4,24-3

Meldebit, -4,/ 14-4, 17-4, 244

Meldeebene, Bildnummernbereici.-14,
14-14,17-14, 241

MeldenummerA-1

Index-6

Meldungen
auslosen, 9-16
bearbeiten, 9-4
Definition,|11-3, 14-3, 17-3, 24+3
projektieren, 9-15
Ubertragen, 9-20
Meldungs—, Kopf, 9-18, 9-20
Meldungsansto3 113, 14-3, 17-3, 2443
Meldungsnummerl-4, 14-4| 17-4, 24-4
Meldungsprotokollierung EIN/AUS, B-4
Menuanwahl, B-8
Merkmale
FAP—Kopplung| 1-1C, 5:2
Parallelkopplung, 1-14
SIMATIC 500/505—Kopplung, 1-18
SIMATIC S7-Kopplung, 1-15, 1-15, 117
SINEC L1-Kopplung, 1-12
SINEC L2-DP-Kopplung, 141
SINEC L2—Kopplung, 1-13
Weitere Kopplungen, 1-19
Minimalkonfiguration
Parallelkopplung, 9-3
SINEC L1-Kopplung, 75
SINEC L2-Kopplung, 8:4
Mitsubishi, Anschlufs, 21:2
Mitsubishi FX
Datenblocke, 212
Projektierungsbeispiel, 21-3
Modulschnittstelle, B-5
Modus, 9-19
MPI,|12-5
MPI-Adresse, 12-8, 1211
MPI-Kopplung, Kurzubersicht, 1-15
Multi-Master—Bus, 8-2

N

NATIVE-Treiber, 15-1
Netzparametel2-6, 12-14, 12-30
Neuanlauf, 18-18
wahrend Steuerungsauftrag, [2-7
Nummer DB-APR 9-17
Nummer des Schnittstellenbereiches, STW&
S5, 4-14, 10-12

O

OP—Parametefi2-6, 12-14, 12-30

Optimierung, 2-5, 15-7
Performance, 18-1.9, 20-3
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OptokopplerParallelmodul, C+7
Organisationsbaustein, 34, 4-4, 5-7, 6-10

P

Parallelkopplung
AG-Auftrage  9-15
Beschreibung, 9-1
Kurzubersicht, 1-14
Meldungen| 9-15
Schnittstellenbereich, 9-10
Ubersicht, 9-2
Parallelmodul, C-2, C+7
ParameterKommunikationspartngi.2-6,
12-14,12-30
Parametrieren
CRhR8-12
erweiterter Datenbaustejn, 5-12
Parallelkopplung, 9-21
PROFIBUS-DP Masterbaugruppen, 6-19
PROFIBUS-DP—Netz, 6-12
Schnittstelle, 18-3
SINEC L1-Kopplung| 7-3, 7-10
SINEC L2—-Kopplung, 8-10
SINEC L2—-Netz, 8-9
statischer Parametersatz, 5-13
Paritat, 7-10, 9-12, 9-19, 9-21, 18-16, 19-4
Paritatsbit, 9-19
Palwort Logout, B+7
PaRwortlevel einstellen, B-7
Pause, 18-16, 19-2
PC-AT, 1-2,/18-4,19-2, 19-3
Performance, 2-5, 15-7
Optimierung, 18-19, 20-3
Peripherie—Anfangsadresse, 6-5

Physikalische ¥rbindung, Weitere Steuerungen,

18-3

PLC-5, 22-2

Pollzeit, 2-5) 24-22
Bereichszeigei2-5
EinfluBgréRen, 12-32, 15:7, 2422
fur Anwenderdatenbereiche, 2-5
Hinweise, 2-5
PROFIBUS-DF6-20
Projektierungsregeln, 18-19

Port ansteuern, B-2

PPI-Kopplung, Kurzubersicht, 1417

Prioritat, 18-8, 18-16

PROFIBUS| 8-2

PROFIBUS NCM, 6-20

PROFIBUS-Bildnummemur TR[12-23
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PROFIBUS-DF6-1
Adre3kennung, 6-15
DP-ZU belegen, 6-4, 6-8
Eintrage im DB-ZU, 6-5
Fehlerauswertung, 6-10
Inbetriebnahme, 6-8
Parametel6-15, 6-13
Standard—-FB aufrufen, 6410
PROFIBUS-DP parametrieren, Bediengerat,
6-12
PROFIBUS-DP—Kopplung, 6-2
Kommunikationsstruktuyi6-3
Kurzibersicht, 1-1, 1-16
parametrieren, 6-12
PROFIBUS-DP—-Masterbaugruppen, 6-19
PROFIBUS—-DP—-Netz, parametrieren, 6-12
PROFIBUS—Kopplung, Kurzibersicht, 1+:13
Profil, 12-7, 12-15, 12-31
Programmierkabel, Mitsubishi, 21-2
Programmierschnittstelle, 1-18
Projektierungs—
Beispiele
Allen—Bradley 22-4
Freie Serielle Kopplung, 19-3
Mitsubishi FX, 21-3
SIMATIC 500/505| 20-4
Telemecanique, 23-4
Weitere Steuerungen, 18415
Hinweise| 18-19
Software| 6-2
Protokoll, 1-2, 1-4
Freie Serielle Kopplung, 19-2
ProTool, [5-15/ 6-2, 18-15, 20-4, 213, 22-4,
24-15

Q

Quelladresse, Allen—Bradlgg2-3

Quittierbereich holen, B-8

Quittierbereiche, 1-5, 11-6, 14-&, 146, 17-5,
17-6, 24-4, 24-5

Quittierbit, -5, 14-5 17-5, 24:5

Quittierung, 1-3, 14-3, 17-3, 243

Quittierungsablau?, 24-5

QVZ—Fehler|A-24

R

Rack, 12-9
RAM-Fehler A-1
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Relaissetzen, B-3
Reset, flankengetriggert, 9-8
Retten, Schmiermerke®-22
Rezeptur
Adressierung, 1-20, 14-20, 17-19, 24-18
Ubertragung von Datensatzen-19| 14-19,
17-18, 24-17
Rezeptur drucken, B-3, B-10
Rezepturanwahl, B9
Rezepturen,1-18, 14-13, 17-18
Datenfach, 1-22, 24-19
Definition,|11-1814-183, 17-18, 24-16
Rezeptfolgefach, 122
Rezepturfach, 1-21
Rezepturnummernfach1#1,/24-19
Synchronisation, 1-18, 14-18, 17-18, 24-16
Ubertragung von Datensatzen-18, 14-18,
17-18,24-16
Ubertragungsart,1+19, 14-13, 24-17
Voraussetzung,1118, 14-18| 17-18, 24-16
Rezepturfach, 1-21
Schnittstellenbereich, 10-3
Rezepturfolgefach,1t22
Schnittstellenbereich, 10-3
Rezepturnummernfachl1/24-19
Schnittstellenbereich, 10-3
Rickmeldebits
Parallelkopplung, 9-12
Weitere Steuerungen, 18-10
Rucksetzen, Standard—FB, 9-7
Ruhemeldung, 9-15

S

S7
Adresse, 1247, 12-15, 12-31
PROFIBUS-DF12-13
S7-300
Anzahl Teilnehmey|12-5/12-183
Kopplung tber PROFIBUS-DR2-13
MPI-Adresse, 128
S7-400
Kopplung tber PROFIBUS-DR2-13
MPI-Adresse, 1241
S7-Positionierbaugruppen, 12-24
S7-SINUMERIK-Baugruppen, 12-26
SAR 8-10
Schaltfrequenz, 9-3
Schichtprotokoll drucken, B-7
Schmiermerkei2-7, 9-22
Schnittstelle, 12-7, 12-15, 1231
Basis—, 7-2

Index-8

COM1, 19-4

initialisieren, 19-4

konfigurieren| 19-4

MPI,1-15

parallele; 9-22, C{2

parametrieren, 18-3, 18-16

PG, 1-9

RS232; C-3

RS422| 18-3, 205, 22-2, 22+5, C-3

RS485, 18-3

serielle/ 1-9, 1-10, 1-12, 1-19, 18-4, 19-2

SI2,/1-10, 5-14

TTY, 7-10, 18-3, C-3

V.24,|7-10/ 18-3, 20-5, 22-2, 22-5, C-3

Weitere Steuerungen, 18-3

X.27,C-3
Schnittstelle parametrieren, B-5
Schnittstellenbereich

AG- und Kopplungskennung, 4+7, 10-4

AG—Gruppe 1, 4-7

Auftragsfach, 10-4

Datum/Uhrzeit, 4-7, 10-4

Fehlermeldung Hantierungsbausteine, 10-5

Firmwareversion, 4:7, 10-3

Funktion, 10-2

Lange, 10-2

Lebenshit-Uberwachung, 48, 10-4

Parallelkopplung, 9-10

Reservierte Bereichg, 10-5

Rezepturfach, 10:3

Rezepturfolgefach, 10-3

Rezepturnummernfach, 10-3

SIMATIC 500/505| 16-1

SIMATIC S5, 10-2

SIMATIC S7,13-1

Steuer— und Rickmeldebits, 4-7, 10-4

Steuerungsauftrag, 4-7

Weckerbits, 4-7, 10-4
Schnittstellenmodul, 9-2, 20-2, 21-2

Parallel, C-7

Seriell, C-3

SINEC L2, C-9

SINEC L2-DP|C-11

Ubersicht, C-1
Schnittstellenparametes-10
Sendefach, 7-9, 8-8

Beschreibung, 10-21
Serielles Schnittstellenmodul, C-3
Service Access Point, 8-10
SHIFT-Taste, 1-8,|14-8, 17-3, 24-7

Benutzerhandbuch Kommunikation
Ausgabe 05/99



Index

SIMATIC 500/505

Adressierung von Rezepturen und Datensat
zen, 17-19

Anschluf3; 20-2

Anwenderdatenbereiche, 17-2

Anwenderversion, 17-17

Auftragsfach, 16-5

Beschreibung, 15-1

Betriebsart des Bediengerates, 16-3

Bildnummernbereih, 17-13

Datenblocke, 20-3

Funktionstastatur—Abbild, 171

Inbetriebnahme, 15-3

Kennungen, 17-19

Konfiguration, 15-2

Kurvenanforderungsbereich, 17+15

Kurvenubertragungsbereich, 17-15

Lebensbit, 16-3

LED-Abbild, 17-12

Optimierung, 15-7

Projektierungsbeispiel, 20-4

Standardkabel, 15-3

Steuer— und Ruckmeldebits, 16-3

Tastatur—Abbilderl7-§

Ubertragung von Datensétzen, 17-18

User Data ypes, 15-4

Zulassige Datenbereiche, 15-4

SIMATIC 500/505-Kopplungen

Anschaltungsmdoglichkeiten, 1-8
Merkmale| 1-18

SIMATIC HMI Dokumentation, F-1
SIMATIC S5

AG- und Kopplungskennung, 4-14, 10-12
Alarmbearbeitung, 2:7
Anwenderdatenbereichel -2
Anwenderversion, 1-17
AS511-Kopplung| 3-1, 441
Bildnummernbereich, 113
Firmwareversion, 4-14, 10-12
Funktionstastatur—Abbild, 1111
Inbetriebnahme AS31/3-4, 4-4
Inbetriebnahme AP, 5-5
Inbetriebnahme PROFIBUS-D&-&
Komprimieren des Programmspeichers/ 2-7
Kurvenanforderungsbereichl-15
Kurvenubertragungsbereichl-15
Lebensbit-Uberwachung, 4-15, 10-14
LED-Abbild, |11-12
Nummer des Schnittstellenbereiches, 4-14,
10-12
Standard—Funktionsbaustein, 2-3
Systemtastatur—Abbild 119
Tastatur—Abbilder11-8
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AS511, 1-9
FAPR 1-10,/5-1
Parallelkopplung, 1-14, 9-1
PROFIBUS| 1-13
PROFIBUS-DP—Kopplung, €-1
SINEC L1, 1-12, 7-1
SINEC L2—-Kopplung, 841

SIMATIC S7,12-1

Adressierung von Rezepturen und Datenséat

zen, 14-20

Anlauf des Bediengerates, 13-4

Anwenderdatenbereiche, 14-2

Anwenderversion, 14-17

Auftragsfach, 135

Betriebsart des Bediengeraies, 13-4

Betriebsmeldungen, 14-3

Bildnummernbereich, 14-13

Datum und Uhrzeit, 13-3, 13-6

DP-Direkttaster,, 12-18

Funktionstastatur—Abbild, 1411

HSA,|12-7| 12-15, 12-3

Kennungen, 14-Z0

Kommunikationspartnef2-5, 12-6, 12-13,

12-14]12-30

Konfiguration des Bediengerates, 12-5

Kopplungskennung, 13-5

Kurvenubertragungsbereich, 14-15

Lebensbit, 13-4

LED-Abbild, 14-12

Master|12-7, 12-15, 12-31

Netzparameter2-6, 12-14, 12-30

OP—Parametei2-14

Parameter des Bediengerates, 12-6, 12-30

Rezepturen, 14-18

Steuer— und Rickmeldebits, 13-3

Steuerungsauftrag, 13-5

Stormeldungen, 14-3

Systemtastatur—Abbild, 14-9

Tastatur—Abbilder14-8

Ubertragung von Datensétzen, 14-19, 14-22

Weckerbits, 13-3, 13-6
SIMATIC S7-200| 12-5, 12-29
SIMATIC S7-300| 12-5
SIMATIC S7-400| 12-5
SIMATIC S7-Kopplungen

Anschaltungsmoglichkeiten, 1-8

MPI,|1-15

PPI,21-17

PROFIBUS-DF1-16

S7-200 uber PFI, 12-29
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UberMPI, 12-5

SINEC L1-Kopplung
Beschreibung, 7-1
Kommunikationsstrukty(7-4
Kurzlibersicht, 1-12
Standard-FB, D7
Ubersicht, 7-2

SINEC L2-DP—Kopplung, Standard-FB, D-10

SINEC L2-DP-Schnittstellenmodul, G:1
SINEC L2—Kopplung
Beschreibung, 8-1
Kommunikationsstruktyi8-3
Standard-FB, D9
Ubersicht, 8-2
SINEC L2-Schnittstellenmodul, C-9
Slave—Adresse, 7-3
SLC 500/ 22-2
Software—\Voraussetzungen
Parallelkopplung, 9:3
PROFIBUS-DP-Kopplung, 6-2
SINEC L1-Kopplung, 742
SINEC L2—-Kopplung, 82
Softwarepaket, COM 530, 7-3
Soll-Konfiguration, 6-15, 6-18
Sonderbild
bedienen, 18-14
Bildnummernbereich,1+14, 14-14, 17-14,
24-12
Sonderbildanwahl, B-3
Source—Code, 19-4
Speicheraganisation, 18-17
Sperren
Alarme, 2-7
Cursor B-12
Sprachumschaltung, B-4
Standard-FB
Anlauf, 9-7
aufrufen, 5-7, 6-10
Dateiname, 2-3, 9-6
Fehler A-24
FehlernummelA-25
ricksetzen, 97
Technische Daten, D-1
Versionsnumme10-21
Standard—Funktionsbaustein, |2-3
Starten, 4-8, 10:6
Standardkabel
Allen Bradley|22-2
Freie Serielle Kopplung, 18-2
Mitsubishi FX, 21-2
Serielles Schnittstellenmodul, C-5
Weitere Steuerungen, 18-3, 20-2, 23-2
Standardkonfiguration, Parallelkopplung,|9-2
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Stationsnummel6-15, 6-13
Stationstyp, 6-15, 6-18
Statischer Parametersatz, 5-13
Statistik Betriebsmeldungen drucken, B-7
Statistik Stormeldungen drucken, B-7
Statistikwerte zuriicksetzen, B-7
Steckplatz, 12-7, 12-15
Steuer— und Rickmeldebits, 13-3, 16-3
Datensatziibertragung, 24-20
Schnittstellenbereich, 4-7, 10-4
Steuerbits
Parallelkopplung, 9-12
Weitere Steuerungen, 18410
Steuerungen
Kopplungsarten, 1-7
Parallelkopplung, 9-3
Typen, 1-2
Steuerungsauftrag, 4-16, 10-15, E-10
Alle Bilder drucken, B-3
Anzeigeart Stormeldungen, B-6
Aufbau, 4-16, 10-15
Auftragsfach, 10-15
Auslésen, 4-16, 10-15
Betriebsmeldebereich holen, B-8
Betriebsmeldeptér drucken, B-7
Betriebsmeldeptér 16schen, B-9
Betriebsmeldungen scrollen, B-1
Bild ausdrucken, B-9
Bildanwahl, B-9
Cursorpositionierung, B-10
Datensatz OP —> Steuerung, B-10
Datensatz Steuerung —> (B21C
Datum stellen, B-4
Datum/Uhrzeit tibertragen, B-7
DruckerparameteB-€
Dunkelschaltung, B:2
Hardcopy/B-2
Helligkeit einstellen, B-6
Inhaltsverzeichnis anwéhlen, B-3
Kontrast einstellen, B-6
Kopie, 10-18
LED-Bereich holen, B-7
Meldungsprotokollierung EIN/AUS, B-4
Menuanwahl, B-8
Modulschnittstelle, B-{5
PaRwort Logout, B-7
PaRwortlevel einstellen, E-7
Port ansteuern, B-2
Projektierungsregeln, 2-6, 1233
Quittierbereich holen, B-8
Relais setzen, B-3
Rezeptur drucken, B-3
Rezepturanwahl, B-9
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Schichtprotokolldrucken| B-7
Schnittstelle parametrieren, B-5
Schnittstellenbereich, 4-7
SIMATIC 500/505| 16-5
SIMATIC S7, 13-5
Sonderbildanwahl, B3
Sprachumschaltung, B-4
Statistik Beriebsmeldungen drucken, B-7
Statistik Stormeldungen drucken, B-7
Statistikwerte riicksetzen, B-7
Stormeldebereich holen, B-8
Stormeldepuer drucken, B-7
Stormeldepuer I6schen, B-9
Tastatursimulation, B1.
Teilweise Bildaktualisierung, B-10
Uberlaufwarnung EIN/AUS, B+7
Uhrzeit stellen, B-4
Steuerungsauftrage, B-1
Sonderfélle, B-12
Tastencodes, B-13
Weitere Steuerungen, 18-1
STOP—Zustand, CPU, A-24
Stoppbits, 18-16, 19-4
Stormeldebereich
Anzahl, 11-4,(14-4, 17-4
Bit setzen, 2443
holen, B-8
Stormeldebitbereich, Bit setzerd,-F, 14-3,
17-3
Stormeldepuer drucken), B-7
Stormeldepuer I6schen, B-9
Stormeldequittierbereich, Anzahll-4, 14-4,
17-4,24-3
Stérmeldungen
Aufbau, 9-13
auslosen, 194
quittieren, 19-4
Struktur der Dokumentation, F-1
Sub-D-Buchsenleiste, C-3, C-4, C-10, C-12
Synchronisation, 1-18, 14-13, 17-18, 24-16
Ubertragung Datensatz] -3
Systemgrenzen
PROFIBUS-DP—Kopplung, 6-2
SINEC L2—-Kopplung, 8-2
Systemmeldung, Auflistung, A-1
Systemmeldungen, Bediengerate, |A-1
SystemtastatuB-13
Systemtastatur—Abbild 119,/14-9 17-9, 24:8

T

Tastatur—
Abbild, Systemtastatyi7-9
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Sammelbit
Funktionstastatur4-11, 24-9
Systemtastatyi4-10, 17-10, 249
Tastatur—Abbilderl1-8, 14-8, 17-8, 24+7
Tastatur—Sammelbit, 17¢1
Funktionstastatyiil-11
Systemtastatyd1-11
Tastatursimulation, B1.
Tastencodes, B-13
Tastenzuordnung, Funktionstastatur—Abbild,
11-11),/14-11, 17-11, 24:9
TD, 9-2
Technische Daten
Parallelmodul, C-8
Serielles Schnittstellenmodul, C-6
SINEC L2-DP-Modul, C-12
SINEC L2—-Modul, C-10
Standard-FB, D:1
Teilweise Bildaktualisierung, B-10
Telegramm, automatisch senden/empfangen,
19-Z
Telemecanique
Anschlul3, 23-2
Datenbltcke, 2343
Projektierungsbeispiel, 23-4
TISOFT, 20-4
TP, PROFIBUS-Bildnumme12-23
Treiber Weitere Steuerungen, 18415

U

Uberlaufwarnung EIN/AUS, B+7
Ubernahmeleitung, 9-22
Ubernahmesigneél, 9-2
Ubersicht
Kommunikationsmanagement, 2-2
Kopplungsarten, 1:2
Parallelkopplung, 9:2
SINEC L1-Kopplung, 7+2
SINEC L2—-Kopplung, 8+2
Weitere Steuerungen, 18-2
Ubertragen
AG-Auftrage; 9-20
Auftragskopf, 9-20
Auftragsparamete®-20
bidirektional, 18-13
Datensatz, 1-23, 24-20
Datum, 18-12
Istwerte| 18-18
Meldungen, 9-20
Projekt, 20-5, 21-4, 22-5, 23-4
Projektierung, 1943, 20-4, 21.-3
Sollwerte| 18-18

, 23-4

Index-11



Index

Uhrzeit,18-12
Variablen| 9-20
Weckerbits, 18-12
Ubertragung von Datensatze-19, 14-19,
14-22,17-18, 17-20, 24-17
Datenbereiche,1t21, 24-19
Ubertragungsablauf Datensati;43| 24-20
Ubertragungsait, C-3
Ubertragungsgeschwindigkeit, 20-3, 23-3
Uberwachen, Lebenshit, 1813
Uhrzeit
anzeigen, 1944
Ubertragen, 18-12
Uhrzeit stellen, B-4
Umlaufliste, 7-3
Unterbrechen, Hantierungsbaustein, 2-7
Unterstltzte Netzwerke, 1-4
Ursache, Systemmeldung, A-2
User Data ypes, 15-4

Vv

V-Memory; 20-3
variable interne \&fte, 23-3
Variablen; 12-2
Bild, 2-6, 12-32
indirekt schreiben, 1:26, 14-25, 24-21
Integer—, 20-3, 23:3
projektieren, 18-17
Ubertragen, 9-20
Variablenbereich, 9-18
Verbindungsstérung, erkennen, 18-13
Verdrahtungsfehleerkennen, 9-8
VerknlUpfungsegebnis, 3-4, 35, 4-4, 4-9, 5-7,
6-10, 7-6| 8-5, 10-6
Versionsnummer
Aufbau, 9-14
Firmware| 18-1
Standard-FE, 10-21
Versionsnummer Standard—FB, SIVI& S5,
4-14/10-13
Verwaltung mehrerer Bediengerat im DB—-ZU,
10-19
Voll-Duplexbetrieb, 18-6
Voraussetzungen, 8ere Steuerungen, 18-2

w

Wéhlen
Kopplungsart, 1-3, 1:4
Steuerung, 18-1.6
Watchdog, 4-15, 10-14, 18-13
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Wechselpuffer11-15,/14-15, 17-15, 24-13

Wecker auswerten, 4-12, 10+10

Weckerbits, 13-3, 13-5, 18-12
Schnittstellenbereich, 4-7, 10-4

Weckertyp| 4-12, 10-10

Weckzeiten, 4-12, 10-10

Weitere Kopplungen
Allen—Bradley[22-..
Mitsubishi FX, 21-1
SIMATIC 500/505, 20-1
Telemecanique, 23-1

Weitere Steuerungen
Abhéangigkeiten, 18-2
Anschaltungsmdglichkeiten, 1-8
Anwenderdatenbereiche, 24-2
Anwenderversion, 24-15
Bildnummernbereich, 2411
Datenblockaustausch, 13-8
Datenbltcke, 18-7
Firmwarevoraussetzungen, 18-2
Freie Serielle Kopplung, 1¢-1
Funktionstastatur—Abbild, 24-9
Klassen, 18-4
Kommunikationsmanagement, 13-1
Kommunikationsstruktyrl8-5
Kurvenanforderungsbereich, 24:13
Kurvenubertragungsbereich, 24-13
LED-ADbbild, 24-10
Projektierung, 18-16
Projektierungsbeispiele, 1815
Projektierungshinweise, 18419
Rezepturen, 24-16
Systemtastatur—Abbild, 24-8
Tastatur—Abbilder24-7
Treiber|18-15
Ubersicht, 18-2

Wertebereich, Integer-aviablen; 20-3, 23:3

Wiederanlauf, 18-13

z

Zahlweise, Datenbits, 20-3
Zeichenverzugszeit, 5-10, 1817, 19-2
Zeilendisplay
Rezepturfach, 1-21
Rezepturfolgefach,1:22
Zeilengerat, Definition, 1+:2
Zeitgetriggerte Kurven,1+15, 14-15, 17-15,
24-13
Zieladresse, Allen—Bradlef22-3
Zielgruppen, F{1
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Zuordnungs—DB Funktion, 10-19
andern,10-19 Nummer 10-19
einrichten, 7-7 Zyklus,|18-8, 20-3
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